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NOTES ET ARTICLES

EXTRAITS DES

COMPTES RENDUS HEBDOMADAIRES DES SEANCES

DE I’ACADEMIE DES SCIENCES.

920.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Mémotre sur les fonctions de cing ou six varvables

et spécialement sur celles qui sont doublement transitives.

~

C. R., T. XXII, p. 2 (5 janvier 18216).

§ III. — Sur la fonction de siz variables, qui est tout a la fois transitive
par rapport & trois et & cing variables, et intransitive par rapport a
quatre, ‘ '

Soient

Q une fonction de six variables z, y, 2, u, ¢, w;
M le nombre de ses valeurs égales;
m le nombre de ses valeurs distinctes.

On aura
mM=1.2.3.4.5.6

ou, ce qui revient au méme,
(1) mM = 720.

Soit d’ailleurs H, le nombre des substitutions qui renferment / va-
riables et n’altérent pas la valeur de la fonction Q. Si cette fonction,

.
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6 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE. -

étant transitive par rapport & six et & ¢cinq variables, offre plus de deux
valeurs distinctes, alors, d’aprés ce qu'on a vu dans les paragraphes
précédents, elle aura 6, 12 ou 24 valeurs distinctes et sera toujours
altérée par toute substitution qui déplacera deux ou trois variables;
on aura done, non seulement

Hy=1, H =o,
mais encore

H,=—o, H;,—o,

Cela posé, les formules établies dans la séance du 10 novembre don-

neront

M:H6+H5+ Hb+ T,

M= Aly+2H,+ 6,

' M: 2}15 -4 30, , ‘ *
et 'on en conclura
(2) c=iM—r0, . Hy=24, H/=L1M—15.
Soit maintenant
Pa./),c,...

une substitution relative aux six variables

Ly, Vs By U, vV, W,

et composée de facteurs circulaires dont le premier soit de 'ordre a,
le second de ’ordre b, le troisieme de ’ordre ¢, etc. Soient encore

®,,3.c,... 16 nombre des formes que peut revétir la substitution P, ;.. ...
exprimée 4 I'aide de ses facteurs circulaires, lorsqu’on met toutes
les variables en évidence, et que 'on s’astreint & faire toujours oc- ‘
cuper les mémes places, dans cette substitution, par des facteurs
circulaires de méme ordre; -

. Wab,e,.. le nombre total des substitutions semblables & P,,,,.., qui

peuvent étre formées avec les six variables z, y, =, u, 9, w, .. .;

has.c.. le nombre de celles de ces substitutions qui n’altérent pas la
valeur de Q;
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EXTRAIT Ne 320. . 7
k.3, le nombre des valeurs distinctes de Q qui ne sont pas altérées

par la substitution.P, ;. ..

-

Puisque, dans I'hypothése admise, les substitutions qui n’altéreront

* pas Q déplaceront quatre variables au moins, celles de ces substitu-

tions qui déplaceront quatre ou cinq variables devront étre régulitres

(séance du 8 décembre), et par conséquent circulaires, si elles dépla-
cent cinq variables. On aura donc, non seulement

/lz_—_. o, h,,: o,

- ais encore .
Hy=hy.

On aura, au contraire,
H,= hy+ Dy,

.

116: hG -+ 113'3—|— /lz'g,g-i- Ilg,’g-

Donc les formules (2) donneront
(3) I+ hys= 3 M —15, fy= 24,
(4) hg— Ry g+ hy g0+ by ==} M —T10.
D’autre part, on aura généralement (séance du 15 décembre)

(5) mha,b,c,...:wa,b,a,... ka,l).c,...; e

et les deux nombres .
' ha.l;.c,...r ka.b.c,...,

o .

dont le premier sera égal ou inférieur & la limite w,;,..., le second
égal ou inférieur & la limite m, ne pourront atteindie simultanément
ces deux limites que dans le cas olt Q ne sera jamais altéré par aucune
substitution de la forme P, ; ., ... Enfin les nombres

Wa,b,ey0n Da,b,e,...
seront liés entre eux par la formule

(6) Oa,bye,... Babe,... = MM = 720;
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8 . COMPTES RENDUS DE I’ACADEMIE.
et, comme on trouvera successivement '
w, =(1.2)4 == 8, wg,e = (1.2)¥3? =16, m; '::.5.,

ws=6, 03,3 = (1.2)32=18, Wy.9,2=1(1.2.3)23 =48, m,hg::[f.zzs

on en conclura
@, = 9o, Wy,0— 45, Wy, =144,

W3 =120, @y, =40y Wy, =19, @2 7= Q0.
Donc la formule (5) donnera

(7) mh,= gok, miy s =45 Ky 5. mhy  =164k;,

(8) mhy=120k,, mhg s =15(0 ky 3, mhy,gs = 15k, 5,4, mhyg =90k, 0,

et les équations (3), (4), jointes & la formule (1), entraineront les

sulvantes :

m m
(9) 'zkb—l—/cz'Z:S—T?’-» k,,:g)

(10) 2h kg 8hs s+ 3hy 4+ 18k, g—=72 —2m.

Il suit des formules (¢) que, dans I'hypothése admise, c’est-a-dire
dans le cas ol la fonction Q, étant transitive par rapport a cing et &
six variables, offre plus de deux valeurs égales, m doit étre divisible
par 6. Effectivement, d’apres ce qu’on a vu dans les paragraphes pré-
cédents, 7 ne peut étre alors.que I'un des nombres

6, 12, 24,
auxquels correspondent les valeurs

‘120, 6o, 3o
du nombre M.
D’autre part, puisque chacun des nombres

6, 12, 24

est divisible par le facteur 3, il résulte d’un théoréme précédemment
établi (séance du 13 octobre, page 851 ('), que, dans I'hypothése

(1) OFuvres de Cauchy, 8.1, T.1X, p. 339.
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EXTRAIT Ne 320. 9

admise, quelques-unes des substitutions
(11) , P, Q, R,

qui n’altéreront pas la valeur de Q seront réguliéres et du troisiéme
ordre. Done, puisque A, est-nul, 4, ; et par suite £, ; ne pourront s’éva-
nouir. Donc I'une au moins des substitutions 1, P, Q, R, ... sera de
la forme P, 5; et, comme la substitution inverse P}’ sera encore de la
méme forme, nous devons conclure que A, , sera, dans I'hypothese

. admise, un nombre pair différent de zéro. Ce n’est pas tout : comme
la seconde des formules (8) donne

m

(12) ) ks, 3= %o

/78,39

le nombre %, , devra étre, ainsi que'm, divisible par 3; et méme, si
I'on supposait m = 24, la formule (12), réduite a,

R
ka.‘s — Ehs,as

donnerait pour %;, un nombre divisible par 6. Mais alors, évidem-
ment, la formule (10) ne pourrait plus étre vérifiée, puisque le pre-
mier membre, égal ou supérieur au nombre o

| 8 ko= 48,
surpasserait la différence_

3

72 —2m =752 — 48 = 24.

Donc il n’est pas possible de supposer m = 24.

Concevons maintenant qué la fonction Q doive étre tout a la fois
transitive par rapport & six'et & cinq variables, et intransitive par rap-
port & quatre. Alors, d’aprés ce qui a été dit dans le § I, le nombre m
des valeurs distinctes de Q ne pourra étre que I'un des nombres '

12, 24.

Donc, puisqu’on devra exclure la supposition m = 24, on aura néces-

sairement
m = 125

OFuvres de C. — S.1, t. X, . 2
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et par suite (voir la séance du 29 décembre, p. 1405 (*), 4,, £, devront
- ¢’évanouir. Alors aussi les formules (7), (8), (9), (10) donneront

(13) bhys=15kys,  hy=iaks,

(14) A= lOkG, 3l 3=10ks 3, hhsg9a="5ka s, 2N,0=154,,0,
(15) ke o= 14, ks=2,

(16) 2b kgt 8kya+ 3ky 5,0+ 184, .= 48.

Des formules (13) et (15) on déduira les suivantes
'(17) . by =15, hy= 24,
que l'on pourrait tirer encore des équations obtenues dans Ic § I.

Ajoutons que des formules (14) et (16) on pourra aisément déduire
les valeurs des quantités

foy hasy hanss Ry
ct d’abord, puisque £, ; devra étre un nombre entier distirict de zéro
et divisible par 3, le terme 8%, , de la formule (14) sera égal ou supé-
rieur & 24. Donc le terme 184, , devra étre inférieur a la différence
48 — 24 = 24. Donc le nombre entier £, , devra étre inférieur a §; et,
*comme d'ailleurs il doit étre divisible par 2, en vertu de la dernigre
des formules (14), on aura nécessairement

ky,2= o0, hya=o0;
en sorte que I'équation (14) se trouvera réduite &
(IS) 24/{'5'1— 8k3,3+ 3kz,g'g=[}8.

D’autre part, si %, différait de zéro, on pourrait en dirc autant de £, ,
et de £, 5, attendu qu’une substitution de la forme

. PS

a pour carré une substitution de la forme P, ,, et pour cube une sub-
stitution de la forme P,,,. Cela posé, comme, en vertu des for-
mules (14), k, , devra étre divisible par le facteur 3, et £, ,,, par le

(1) OEucres de Cauchy, S. 1, T. 1X, p. 500.
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* EXTRAIT Ne 320, , 11
facteur 4, il est clair que, en supposant £, différent de zéro, on obtien-
drait pour premier membre de la formule (18) une somme égale ou
supérieure a

. 24+ 8.3 + 3.4 = 6o.
Donc alors cette formule ne pourrait étre vérifiee. On aura donc
encore nécessairement
ksy=o, he=o,
et par suite 'équation (18) sera réduite &
(19) 8ka,s+ 3/(2,2,3:48-

Enfin, il est facile de voir que £,,, et %,,, devront étre divisibles
par 3. En effet, concevons que I'on désigne simplement par la'lettre P
'une des substitutions qui, étant de la forme P, ,, n’alterent pas la
valeur de Q, et supposons un ‘instant que Q ne soit pas non plus
altéré par une certaine substitution @ de la forme P, ... Les deux sub-
stitutions P, @ ne pourront étre permutables entre elles. Car si I'an
avait . y )

e P& =qP, -
alors, d’apres ce qui a été dit dans la séance du 1** décembre,
p. 1197 ('), @ et P seraient de la forme

® =8, P =32

$ étant une substitution circulaire du sixiéme ordre; et comme, en

vertu de la formule )
. $§ =882 =¢P1,

8 serait une dérivée des deux substitutions @, P, la substitution 8§
devrait étre elle-mémé du nombre de celles qui n’altéreraient pas la
valeur de Q. Cette conclusion étant incompatible avec 1’équation

hy=o,

précédemment établie, on peut affirmer que la substitution ¢ ne sera

(1) OEupres de Cauchy, 8.1, T. IX, p. 439-44o.
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12 . . COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

pas permutable avec P. Par la méme raison, ¢ ne saurait étre permu-
table avec la substitution P2, qui est réguliére- et du trojsi¢me ordre,
comme la substitution P. Donc, si I'on pose

(20) @'=PEP-!, @'=D:EP-,
on obtiendra pour &, ¢’ deux substitutions distinctes de €. D’ailleurs
chacune d’elles, étant semblable & @, et par conséquent de la forme

P, .., ne pourra étre permutable avec la substitution €. Donc la sub-
stitution ¢”, évidemment liée & & par la formule

(21)" ’ R =P R P,

sera encore distincte de la substitution &. Ce n’est pas tout : comme
on tire des formules (20)

(22) - PR=®P, ®P=%'P, P& =2eP,
nous devons conclure que, si parmi les substitutions

i, P, Q, R, ...,
qui n’altérent pas la valeur de Q, quelques-unes,
(23) e @ e, ..,
sont de la forme P, ,,, celles-ci, prises trois & trois, vérifieront des
équations semblables aux équations (22); et comme évidemment deux
systémes de cette forme ne peuvent renfermer la méme substitution @,
sans se confondre I'un avec I'autre, il en résulte que le nombre 4, ,,

des termes compris dans la série (23) devra étre divisible par 3. Donc
le nombre £, 55, lié au nombre &, , , par la formule

5ka,2,z=.4he,n.2,

devra étre divisible, non seulement par 4, mais aussi par 3, et, en
conséquence, par 12. Donc, puisque le produit 8%, 4 doit étre égal ou
supérieur a 24, I'équation (19), de laquelle on tirera

3k'2,2,:=48 —_ Sks,si 24,

k?,!dz 8’

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 320. -~ o 13
ne pourra étre vérifiée sans que le nombre £, ,,, s’évanouisse. On aura
done o

kg,g’g: 0, k3’3=%:6
et, par suite, en vertu des formules (14),

(24) . hg,g,0=0, hg,3 = 20.

Ainsi, en définitive, si la fonction Q ést transitive par rapport & six
et & cinq variables, et intransitive par rapport & quatre, les substitu-
tions 1, P, Q,-R, ..., qui n’altéreront pas la valeur de Q, scront toutes,

“hormis celle qui se réduit & I'unité, de 'une des trois formes

Py, Py, Pm;
et, comme on aura

(?.5) by =20, hy= 24, s,y =15,

les divers termes qui, avec I'unité, composeront la suite

: I, P, 'Q) R, o

seront
20 substitutions de la forme Py 3,

24 substitutions de la forme Py,
15 substitutions de la forme P, ,.

D’ailleurs, en vertu des principes établis dans le § I, celles de ces sub-
stitutions qui, étant circulaires el du cinquiéme ordre, c’est-a-dire de
la forme Py, renfermeront seulement les cinq variables

Y, 3 u, ¢, W
se réduiront aux puissances

Q’ Qﬂ, ) Q3’ QA

d’une méme substitution circulaire Q; et, comme on pourra fixer arbi-
trairement la forme des lettres propres a repré‘senter les variables qui
devront succéder I'une & I'autre, en vertu de la substitution Q, rien
n’empéchera d’admettre que ces variables sont précisément

Y, % u, v, Ww.

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



14 COMPTES RENDUS DE I’ACADEMIE.

On pourra donc supposer
{26) Q=(y 5 u, v, w).

Soit maintenant R 'une des cinq substitutions qui, étant régulieres
et du second ordre, c’est-d-dire de la forme P, ,, n’altéreront pas la
valeur de Q, et renfermeront quatre des cinq variables y, s, u, ¢, w.
D'aprés ce qui a été dit dans le § I, on pourra déterminer R a I'aide de
I’équation symbolique

(27) ' R=<8~‘>;

et si, pour fixer les idées, on veut déduire de la formule (27) celle
des substitutions R qui ne déplacera, ni la variable «, ni lavariable «,
‘on aura )
! . WouUsy

' R= <yz:v;)v> . 1
ou, ce qui revient au méme,

(28) ‘ R={(y,w)(s, ).

Ce n’est pas tout : les quinze substitutions réguliéres du second ordre
qui, étant formées avec quatre des six variables

Ty Y, B, U, ¥V, W,

n’altéreront pas la valeur de Q, renfermeront trente facteurs circu-
laires du second ordre. Mais les facteurs distincts de cet ordre, qui
peuvent étre formés avec six variables, sont au nombre de quinze seu-
lement. Donc, puisque la fonction Q est supposée doublement transi-
tive, c’est-a-dire transitive par rapport i six et & cing variables, et
qu’en conséquence les divers facteurs du second ordre devront tous
reparaitre le méme nombre de fois dans les quinze substitutions régu-
libres ci-dessus mentionnées, chacun d’eux devra toujours appartenir
3 deux substitutions distinctes. Cela posé, nommons

S et T
celles des substitutions

1, P, Q, R, ...
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EXTRAIT Ne 320. 15

qui, étant distinctes de R, mais de la forme P, ,, renfermeront, li
premiére, .le facteur (y,w), et la seconde, le facteur (s, ¢). Le der-
nier facteur circulaire de S ne pourra étre que (, u); car, s’il diffé-
rait de (@, u), il renfermerait, avec 'une des variables x, u, I'une des
variables z, ¢. Or, dans ce cas, le produit RS, qui serait encore I'une
des substitutions propres & ne point altérer la valeur de £, renferme-
rait seulement trois des six variables

z, ¥, 2 U, 9, w;

et nous avons vu que, dans 'hypothese admise, chacune des substitu«
tions 1, P, Q, R, ... doit déplacer quatre variables au moins. On aura
donc nécessairement

(29) S:(xxu) (J’, W)'
On trouvera de méme

(30) - : T=(z, ) (3, 0).

D’aprés ce qui a été dit dans le § I, pour caractériser une fonction
des cinq variables y, s, u, ¢, @ qui soit intransitive par rapport i
quatre d’entre elles, il suffit de dire.que cette fonction n’est altérée
par aucune des deux substitutions

Q=(y,3u,v,w), R=(y,w)(5 7).
Si I'on veut, de plus, que'Q soit une fonction transitive des six va-
riables | ’

Z, Y, 3, u, ¢, W,

alors, comme on vient de le voir, Q devra satisfaire encore & la condi«
tion de n’étre point altéré par la substitution

S=(z,u)(y,w).

Réciproquement, si cette derniére condition est remplie, la fonc-
tion Q, supposée déja transitive par rapport aux cinq variables y, s,
u, v, w, sera encore transitive par rapport & x, y, 3, u, ¢, w, puis-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



16 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

qu’on pourra évidemment faire passer dans cette fonction une variable
' quelconque & une place quelconque, en vertu de la substitution S,
jointe & I'une des: puissances de la substitution Q. Il est donc naturel
“de penser que, si 'on peut former une fonction transitive de cinq
ou six variables, qui soit en méme temps intransitive par rapport a
quatre, on caractérisera cette fonction en disant qu’elle n’est altérée
par aucune des trois substitutions

Q, R, 8.

Toutefois, pour que I'existence d’une telle fonction, qui devra offrir
seulement douze valeurs distinctes, et par suite soixante valeurs
égales, se trouve rigoureusement établie, il est nécessaire de prouver
que les dérivées des trois substitutions Q, R, S fournissent un sys-
‘téme de soixante substitutions conjuguées les unes aux autres. On y
parvient en suivant-la ir‘lz;rc“ﬁéw_que nous allons indiquer..
D’abord, l’éqliifﬁibn'i(27x') po'l_'nzrant s'écrire comme 1l suit,
31y .‘\'L:‘.‘j s RQ =Q-'R,

O
AW
A

on en conclura, en désignant par % et £ deux entiers quelconques,
(32) R¥ Qh_'__ Q(-D*e RE,

Donc les dérivées des substitutions Q, R pourront toutes étre présen-
tées sous chacune des formes

, R#* Qh’ QILRk.
En d’autres termes, le systéme des puissances de Q sera permutable
avec le systéme des puissances de R. Donc, par suite, les dérivées des

deux substitutions Q, R, dont l'une est du cinquieme ordre, I'autre
du second, seront toutes réductibles i la forme

R% le’
et formeront un systéme de solutions conjuguées dont 'ordre sera

° 2.52101
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EXTRAIT Ne 320. - ' 17

D’autre part; les trois substitutions
R:(.}”W)l(:‘:")’ S=(x,u)‘(.)’yw), T=(x,u)(57¢)

forment, avec I'unité, un systéme de substitutions régulieres conju-
guées; et, comme deux de ces substitutions donnent toujours pour
produit la troisiéme, en sorte qu’on a, par exemple,

(33) " RS=T et SR=T,

il en résulte que les substitutions R, S sont permutables entre elles ct

vérifient la formule

(34) RS = SR.
Concevons maintenant que, / étant un entier quelconque, I'on pose

(35)

(36)

mais encore

81:(x7 ‘)) (5,.}'),
8,= (=, w) (u, ),

(37) 53:(1‘,}’)(‘)’”)’

8,=(w,5) (w, »);
et comme, en faisant croitre ou décroitre / d’'un multiple de 5, on

tirera toujours de la formule (35) la méme valeur de S,, il est clair
que S; admettra seulement cinq valeurs distinctes, savoir :

(38) . SO:-S’ Su S2’ Ss, Sk*

De plus, comme, en vertu des formules (36) et (37), deux substitu-
tions de la forme S,, Sy, quand elles seront distinctes 'une de 1'autre,
feront passer i la place de @ deux variables diverses, il en résulte
" qu’une substitution de la forme ’
S, 87t
OEuvres de C. — s.tl, t. X. ' . - 3
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18 . COMPTES RENDUS DE L'’ACADEMIE.
déplacera toujours la variable @, et ne pourra se confondre avec
une dérivée des seules substitutions Q et R. Donc, par suite, aux

dix valeurs du produit
. Rth

renfermées dans le Tableau
1, Q, Q2 Q3 Q4

3
(%) R, RQ, RQ} RQ% RQY,

correspondront cinquante valeurs du produit

RItQh S(,
qui seront, non seulement distinctes des substitutions (39), mais
encore distinctes-les unes des autres; car, si ’on supposait

| ReQ*S,=RQHS,,

on en conclurait :
Q-*R-¥R¢Q2=8§,S7!,

et cette derniere équation, ne pouvant étre vérifiée dans le cas ou S,,
Sy seraient deux substitutions distinctes, entrainerait la formule

S[’= S]o
Donc & deux valeurs distinctes de S, correspondront toujours deux
valeurs distinctes du produit

R¥Q*8,;
et, si 'on multiplie successivement chacune des six substitutions
(4o) 1, 8¢ Spy By 8 S,

par les dix termes du Tableau (39), on obtiendra soixante substitu-
tions distinctes les unes des autres, dont chacune se présentera sous

P'une des deux formes .

(41) R*Q”, R¥Q"S,.

>

Il reste a faire voir que ces soixante substitutions composent le sys-
téme entier des substitutions dérivées de Q, R et S ou, ce qui revient
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EXTRAIT Ne 320. 19

au méme, qu’une dérivée quelconque des substitutions Q, R, S est
toujours réductible a I'une des formes (41).

Or, en premier lieu, on tirera de la formule (35), jointe aux équa-
tions (32) et (34), non seulement

(42) - Sn=Q"S, Q4

et, par suite,

(43) . Q28 =8, Q",

mais encore

(44) RS,=S_R, ROQ"S,=S_uwmRQH
et généralement

(45) REQAS,= s(_;,»(,+,,) R% Q*,

D’ailleurs, de la formule (45) il résulte immédiatement que, si ’on
nomme 9 l'une quelconque des substitutions (39), et s 'une quel-

. conque des substitutions (40), tout produit de la forme 9s sera en
méme temps de la forme s9, les valeurs de 9 et de s pouvant varier
dans le passage d’une forme a 'autre.

En second lieu, une dérivée quelconque T des substitutions Q, R, S
pourra toujours étre considérée comme le produit de plusieurs fac-
teurs, dont les uns seraient de la forme 9, les autres de la forme §;
et, dans un semblable produit, deux facteurs consécutifs 9, 9’ de la
premiére forme pourront toujours étre réduits a un seul facteur 9”
de cette forme, puisque la substitution 92 représentera encore une
dérivée des substitutions Q et R. Donc, puisqu’on pourra aussi
échanger entre eux deux facteurs consécutifs, dont l'un serait de
la forme 9, l'autre de la forme s, en modifiant convenablement leurs
valeurs, on pourra toujours, & I'aide de réductions et d’échanges suc-
cessivement effectués, ramener la substitution T & la forme 98, ¢’est-
a-dire & I'une des formes (41), si, en désignant par 8, 8’ deux des sub-
stitutions (40), on peut toujours réduire le produit 88’ ala forme 282,
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20 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

et, par suite, & la forme 9s. Il y a plus : comme on tire généralement
de 'équation (35)

(46) 8,8,=Q!8,-,8Q7,

il est clair que la substitution T sera effectivement réductible & 'une
des formes (41), si 'on peut réduire tout produit de la forme

8.8

a la forme 98 ou, ce qui revient au méme, a la forme $9. D’ailleurs, si
P'on supposait / = o, on aurait

8,8 =8*=—1y,

et par suite 8,8 serait effectivement de la forme 39, 8 et 9 étant
réduits alors & I'unité. Donc, pour constater I'existence de la fonc-
tion de six variables qui, étant doublement transitive, offre trois’
valeurs distinctes, il suffit de prouver que, { étant I'un quelconque
des nombres entiers 1, 2, 3, 4, on peut toujours vérifier la formule

(47) . ‘ 8,8 = $9,

en prenant pour s une des substitutions (38), et pour-9 'une des sub-
stitutions (39).

La question, ramenée & ce point, peut étre facilement résolue. Pour
en obtenir la solution, je commencerai par observer que, $ étant une
substitution réguliére du second ordre, on aura

~ 8§2=1, §-t—38,
Donc I'équation (47) pourra étre présentée sous la forme
(48) §8,8=9.

Or, la substitution 9 étant une dérivée des substitutions Q et R, par
" conséquent 'une des substitutions qui laissent = immobile, il est clair
que, si 'on peut satisfaire a 'équation (48), ce sera uniquement en
prenant pour 8 celle des substitutions (40) qui échangera a contre la
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variable transportée & la place de « par la substitution S,S. Cela posé,

comme aux valeurs
’ L, 2, 3, 4

du nombre / répondront des valeurs de S,S représentées par les sub-
stitutions

(2, u,0) (y, w,5), (253, u,w,7), (2,0, 4,5, %), (2,u8,2)(y,P,w),
qui font respectivement succéder a « les variables
u, 2z, ¢, U,

il est clair qu’a ces mémes valeurs de / devront correspondre des
valeurs de 8 représentées par les substitutions

S) S!u Sl, S!
qui raménent x & la place des variables
u, z, v, U

Donc la seule question & résoudre sera de savoir si chacun des quatre

produits
88,8, 8,8,8, §;8;5, 88,8

se réduit & une dérivée des substitutions Q et R. Or, une telle réduc-
tion a effectivement lieu pour chacun des deux produits §,8,8, S, 5,S.
Car on trouve immédiatement ‘

(49) Sbsxs:(.}')z; u, v, w)=2Q, Sisas-—_—(}', W, 0y u,z):Q“.

Quant aux deux produits
88,8, 88,8,

qui peuvent encore étre présentés sous les formes
' 58,871, S§8,5-,
et qui sont, en conséquence, équivalents aux deux substitutions
(u,0) (5, %), (4,2)(¥,9)

ils ne sont certainement pas de la forme Q*; mais ils seront de la
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forme RQ*, si le produit de chacun d’eux par R se réduit & une puis-
sance de Q. Or, comme on trouve effectivement

RS8,S=(y,w, v, u,z)=Q, RSS,8 = (y, 3, u,v,w)=4Q,
on en conclura
(50) 88,S=RQ'=QR, 88,8 =RQ =Q'R.
Donc, en définitive, chacun des produits
88,5, §,8,S, 8,85, S§,8

se réduit & une dérivée des substitutions Q, R; et par suite on peut,
avec six variables indépendantes,

Xy ¥, Sy U, ¢, WV,

composer des fonctions qui, étant doublement transitives, offrent
douze valeurs distinctes. Ajouton§ que, pour caractériser une telle
fonction, il suffit de dire qu’elle n’est altérée par aucune des trois
substitutions

Q=Wsunw), R=(pw)(s0), S=(z,u)(y,w»).
11y a plus : comme on tire des formules (50)
R=8858Q0=0Q885,85=0Q885,5=8§,5Q
et de cette derniere, jointe a l’équation (35),

(51) R=S80Q8Q-5Q=0Q-'SQ8Q-8
I
=Q8Q'5Q5=8Q-'8Q8Q,
le systéme des dérivées des trois substitutions
Q R, S

se confondra évidemment avec le systeme des dérivées des deux sub-

stitutions
Q et S.

En conséquence, on pourra énoncer la proposition suivante :
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TukorEME. — Avec six variables indépendantes
Z, y, 2y u, Oy (2%

on peut toujours composer des fonctions, doublement transitives,.qui
offrent douze valeurs distinctes; el, pour caractériser une telle fonction,
il suffit de dire que sa valeur n’est pas altérée par les derivées des deux

substilutions
Q:(ya 5, U, 0, W), S:(x’ ")(.}’, W)-

En terminant ce paragraphe, nous observerons que la formule (51),
combinée avec les équations (33), donne simplement

(5 ' T=03Q80=0-'SQSQ~,
‘et que des deux formules
T=Q8Q"'8Q, T=8Q'Q8Q,

fournies par I'équation (52), la premiére entraine la seconde, attendu
que, T étant une substitution du second ordre, on a '

Ti=1:, T=T-.

Observons aussi que des deux formules (49), la premiere, jointe & la
formule (35), entraine ’équation

88,8,=85,8,8,=0Q85,8,8Q-'=Q

et, par suite, I'équation
8:8,8=0Q,

qui coincide précisément avec la seconde des formules (49).

§ IV. — Sur les fonctions qui sont a la fois transitives par rapport &
siz variables indépendantes, et par rapport a cing ou d quatre de ces
variables.

Conservons les mémes notations que dans le § III; mais concevons
que la fonction Q, déja supposée transitive par rapport & six et a cinq
variables, soit encore transitive par rapport & quatre. Alors, d’apres
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ce qui a été dit dans le § I, le nombre m des valeurs distinctes de Q
devra se réduire 4 I'un des entiers

1, 2, 6.
D’ailleurs, on pourra effectivement supposer

m=—1 ou m=—2,

puisque, avec un nombre quelconque de variables, on peut toujours
former des fonctions symétriques et des fonctions dont chacune offre
seulement deux valeurs distinctes. Il reste & voir si 'on pourra aussi

supposer
m==6

et, par suite,

M =122 =190,

Observons d’abord que, en vertu des principes établis dans le § II,
la fonction Q sera toujours altérée par toute substitution qui dépla-
cera seulement deux ou trois variables, si I'on a m =6, et que, dans
cette méme hypothese, certaines substitutions circulaires du qua-
tritme ordre déplaceront quatre variables sans altérer Q. Il en résulte

qu’on aura -
h,—o, hy=o, h,> o,

et méme

hy,2> o,
puisqu’une substitution de la forme P, aura toujours pour carré une
autre substitution de la forme P, ,. Par suite aussi les formules (7),
(8), (9), (10) du § III continueront de subsister, quand on y posera

m==6,
en sorte qu’on aura
(1) h,=15k,, 2hs g =15 ks,9y hy=alks,
(2) he=20k, 3hs,s=20ks.3, 2l 3,3 =5 ka,z,0 hi,s =15k,
(3) ak,+ ky,a=6, ky=1,
(&) 24 kg4 8 kg s+ 3Kz, 18K, 5= 6o, '
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En vertu de la seconde des formules (1), £,,, deyra étre un nombre
pair. De plus %,, et par suite %,, devront encore étre des nombres
pairs, puisque toute substitution de la forme P, a pour inverse une

autre substitution de la méme forme. Enfin, les conditions
| h,>o, hy >0
entraineront les suivantes :
k,>o, ka s> 0,

Cela posé, il est clair qu’on ne pourra satisfaire i la premiere des for-
mules (3) qu’en supposant ’

(5) kg: 2, kg,g—_'r- 2,

et que, de ces dernitres formules, jointes aux équations (1), (2). (3),
on tirera o -

(6) C he=30,  hya=15,  hy= 24

Comme d’ailleurs toute substitution de la forme P, a, non seulement
pour cube une autre substitution de méme forme, mais aussi pour
carré une substitution de la forme P, ,, les formules (6) prouvent
évidemment que les substitutions qui, sans altérer Q, déplaceront
quatre ou cinq variables, se réduiront aux puissances de quinze sub-
stitutions circulaires du quatrieme ordre et de six substitutions cir-
culaires du cinquiéme ordre. Du reste, cette conclusion et les for-
mules (6) elles-mémes pourraient encore se déduire des principes
que nous avons établis dans le § II.

Passons maintenant aux formules (2) et (4). Aprés avoir démontré,
comme dans le § III, que on a nécessairement

hy,3>> 0, et, par suite, ky 3> o0,

on conclura de la seconde des formules (2) que £, ; est divisible par 3.

D’ailleurs, m étant égal & 6, le nombre £; , ne pourrait atteindre la

limite 6 que dans le cas ot Q ne serait jamais altéré par aucune sub-
OFuvres de C. — S. 1, t. X, _ : 4
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stitution de la forme P,,,, ou, ce qui revlent au méme, par aucune
substltutlon de la forme
Ps P;’ .

P,, P, étant deux substitutions circulaires du, troisieme ordre, for-
mées avec des variables distinctes; et cette derniére hypothése est
évidemment 1nadm1551ble car, si elle pouvait se réaliser, alors Q,
n’étant altéré par. aucune des deux substitutions de méme forme

: | “PiP,, PP,

ne serait pas non plus altéré par leur produit ,

.
2
3!

¢’est-a-dire par une substitution circulaire du troisiéme ordre, ce qui

serait contraire 4 ’équation
. hy—o

précédemment obtenue. Donc £, , devra étre un multiple de 3, supé-

rieur & zéro, mais inférieur i 6, et 'on aura nécessairement

*

(7 ' ki =13, hy, == 20. .
Cela posé, la formule (4) donnera

2kt g g 0 18Ky 4= 36
ou, ce qui revient au méme,
(8) 8ky+ ko904 6k, =12,
D’autre part, le nombre %, , devra nécessairement s’évanouir. Car, 5'il
ne se réduisait pas & zéro, alors, parmi les substitutions qui n’altére-

raient pas Q, on trouverait une substitution de la forme P, , ou,. ce
qui revient au méme, de la forme

PP,

I3 - . s

P,, P, étant deux substitutions circulaires et permutables entre elles,
I'une du quatriéme ordre, ’autre du second. Alors aussi Q ne serait

[ o -

‘pas altéré par lecarré :
) : . % 1 SN Co N i
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P

de la substitution P, P,. Donc, en vertu de ce qui‘a été dit plus haut,

il ne serait pas non plus altéré par les substitutions circulaires du

quatriéme ordre N I e

. P, 6t Py, .

dont les carrés se réduisent & P}, ni méme par la substitution P,, équi-

valente au produit de P, P, éarf P;', ce qui se_rait contraire a la far-

mule précédemment établie )
. hg=o0. .

On aura donc encore ,
' o Ny =o, k2= o0, -

en sorte que la formule (8) pourra étre réduite &

(9) - : ) 8k6+ kg’g’g:IZI.

©

Ce n’est pas tout : comme lé¢ nombre £,,. ne peut surpasser le
" nombre 7 =6, on ne pourra, dans la formule (9), réduire £, a
zéro. Donc, pour vérifier cette formule, il faudra nécessairement

supposer : : -
~e ‘kG'——— ) P .kg'zyz’:[‘

et, par suite, eu égard aux formules (2),

’ 1
- t

(io) hy==20," g,y =10,

‘

. Ainsi, en définitive, si la fonction Q, éfant transitive par rapport a
six, & cing et méme & quatre variables, offre six valeurs distinctes, lés

‘

substitutions

(II) ‘. . . Pt Qs R’ ‘:°-y

qui n’altéreront pas la valeur de ©, seront toutes, hormis celle qui se
réduit 3 'unité, de I'une des formes '

Py, Py, ' Pz,2,2; Py, P, Pz,z;

et, comme on aura

hg= 20, hy g = 20, ha,s,3 =10,
(12) hy=124, ) T -
h,= 3o, hz,a: 15,. : 1

.
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les divers termes qui, avec I'unité, composeront la suite

' i, P, Q, R, ...
seront
20 substitutions de la forme P,

20 substitutions de la forme Py,
10 substitutions de la forme P, ,,
24 substitutions de la forme Py,
3o substitutions de la forme P,
15 substitutions de la forme P, ,.

.
D’ailleurs, toute substitution de la forme P, a, non seulement pour
cinquitme puissance une autre substitution de méme forme, mais
aussi pour carré et pour quatriéme puissance, deux substitutions de
la forme P, P,, et, pour cube, une seule substitution de la forme P, , ,.

. Or, de cette remarque, jointe a celles que nous avons déja faites, il
résulte évidemment que, dans ’hypothése admise, les termes de la
série (11) se réduiront aux diverses puissances de dix substitutions
circulaires du sixiéme ordre, de six substitutions circulaires du cin-
quiéme ordre, et de quinze substitutions circulaires du quatriéme
ordre.

Concevons a présent que, pour abréger, 'on nomme

P, Q, R

trois substitutions circulaires prises parmi celles qui n’altérent pas la
valeur de Q, la substitution P étant du sixi¢me ordre, Q du cinquitme
ordre, et R du quatrizme seulement. Comme on pourra disposer arbi-
trairement de la forme des lettres propres & représenter les variables
qui devront succéder I'une & I’autre, en vertu de la substitution P,
rien n’empéchera d’admettre que ces variables soient respectivement

X, Yy By U, v, W,
On pourra donc supposer
(13) P=(=,y,3,u,v, w)
D’ailleurs, m étant égal 4 6, si 'on nomme -

(14) L, € 9, &, ... !
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les substitutions conjuguées qui n’altéreront pas Q considéré comme
fonction des seules variables

Ys 3, u, 9, w,
le nombre des substitutions 1, €, 9, &, ... ,'représenté par le rapport

1.2.3.4.5 120
m =% —

[y

sera précisément égal au nombre %, des substitutions

.

(15) P, P, P, ..., .

qui, étant de la forme P, c’est-d-dire circulaires et du sixieme ordre,
n’altéreront pas la valeur de Q considéré comme fonction de z, y,
z, u, v, w. Donc, en vertu d’'un théoréme établi dans la séance du
15-décembre, page 1293 ('), les substitutions

A
seront celles que I'on déduit des expressions symboliques
P PI PII .
() ) )
lorsque, apres avoir exprimé chacune des substitutions
P, P, P,

a I'nide des diverses variables placées a la suite les unes des autres,
en assignant toujours la premiére place & la variable «, on réduit

P, P, P, ..

a de simples arrangements. Donc, puisque la série (15) renfermera
nécessairement le terme P—', un des termes de la série (14), repré-
senté par I’expression symbolique

)

(1) OEuvres de Cauchy, 8. 1, T.1X, p. 473.
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se réduira simplement &

<xwvuzy> =(y, W):(z, V‘)‘;'

xysuow

et par conséquent (Q, considéré comme fonction des quatre variables
Y 5 ¢, W,
ne sera point altéré par la substitution réguliére du second ordre
(7 ) (5, 9). .

Mais, comme on I'a vu, toute substitution réguliére du second ordre
qui n’altérera pas Q, devra étre le carré d’une substitution R circu-
laire et du quatriéme ordre, comprise elle-méme dans la série (11).
On pourra donc supposer ' . '
(16) R2=(y, w) (3, 9). ‘

3
L.

D’ailleurs, des deux substitutions

(753, , ), (Js ¥, W, 5),

qui représentent les deux valcurs de R fournies'par I'équation (16),
I'une étant le cube de l'autre, l’ung et 'autre devront faire partie de
la suite (11). On pourra donc prendre pour R I'une quelconque d’entre
elles, et supposer, par exemple,.

(17) R=(y,3w,v).

Il sera maintenant facile, non seulement de trouver une substitu-
tion Q du cinquiéme ordre qui soit une dérivée des substitutions Q
et R, mais encore de constater I'existence de la fonction transitive
de six variables qui offre six valeurs distinctes. On y parviendra en
effet, tres simplement, & I'aide des principes établis dans la séance
du 8 décembre, ainsi que nous allons le faire voir.

Les cinq puissances de P distinctes de I'unité, savoir

P=(z,y,5uv,w), P2 P, P4 P

font succéder respectivement & la variable « les cinq variables

®
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auxquelles succéderaient, en vertu de la substltutlon R=(y, s w,9),
les variables - \
By W, U, ¥, Vv;
et, comme ces derniéres succéderaient elles-mémes 4 z, en vertu des
substitutions
. P2, P53, P3P, P4

il en résulte que, si I'on pose

(18) RP=P2S, RP*=P'T, RP*=P'U, RP*=PV, RP’=PW,

“ ‘
chacune des substitutions .

(19) 5, T, U, V, W

laissera la variable  immobile. Effectivement, les valeurs de ces der-
niéres substitutions, déterminées par les équations (18), ou, ce qui
revient au méme, par les suivantes

(20) S=P'RP, T=PRP:, U=DP'RP, V=PIRPY, W=PIRPY,
. seront respectivement
(21) (y,u,w,0,%), ‘(.7’ 0) (u, w), (¥,9,w, z); (7, u)_(z; w), (.}’, 5, ¥y W, U).

D’ailleurs, chacune des substitutions S, T, U, V, W, étant une dérivée
de R et de P, n’altérera pas Q. On pourra prendre pour Q P'une des
substitutions du cinquiéme ordre

S =(y,u,w,0,5), W={(y,3 v w,u)
* qui sont inverses 'une de I'autre. Si, pour fixer les idées, on pose
~ Q:(y’ Uy, w, 0, 3)

ou, ce qui revient au méme,

(22) QZ(Z,J’J u, w, V)‘:P‘RP, ‘
on aura . . . ‘
\(23) " F 8S=Q, . W=0Q-.. o .
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Ajoutons que la substitution

U=(y, 0w, 2)
.sera évidemment U'inverse de la substitution

R={(y,3, w,v),
de sorte qu’on aura encore
(24) U=R-.
Ainsi, les trois substitutions ‘

s, U, W

seront trois dérivées des substitutions Q et R. ,

D’autre part, s’il existe réellement une fonction Q de =, y, 3, u, ¢, w,
qui soit doublement transitive et offre six valeurs distinctes, alors, en
vertu des principes établis dans le § III, les vingt substitutions qui
n’altéreront pas Q considéré comme fonction des cing variables

Y 3, u, v, w
devront se réduire aux dérivées des deux substitutions
Q=(5,J’,u,W,V), R=(.}',5,W,0),

dont ’une est du cinquieme ordre, et dont 'autre, étant du quatriéme
ordre, vérifie les équations symboliques

_ Qs . Qb>’ o Qz .
n=(g) ®=(g re=(g)
Donc alors-les substitutions T et V devront étre, aussi bien que S, V,
W, des dérivées de Q et de R.

Réciproquement, si T et V se réduisent a des dérivées de Q et de R,
alors le systéme des substitutions

s, T, U, V, R

[ 3
et de leurs dérivées, étant réduit au systeme des dérivées de Q et R,
_sera du vingtiéme ordre; et par suite, en vertu des principes- établis
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dans la séance du 8 décembre (woir le théoréme II de la page 1251 ('),
les dérivées diverses des deux substitutions P et R formeront un sys-
teme dont I'ordre sera représenté par le produit

6.20 ==1320.

Donc alors la fonction Q de z, y, 5, u, ¢, w, qui ne sera point altérée
par les substitutions P, R, offrira cent vingt valeurs égales et six va-
leurs distinctes. )

Done, cn définitive, la seule question & résoudre est de savoir si les
deux substitutions

T=(y,0)(w,m), V=(yu)(zw)
se réduisent & des dérivées des substitutions Q et R.
Or, comme des é-inq variables
Y, B, Uy, ¢, w,

w et y sont celles q;1i prennent la place de u, en vertu des substitu-
tions T et V, il est clair que, pour obtenir & la place de T et V deux
substitutions qui laissent immobile la variable u, il suffira de multi-
plier T et V par les deux puissances de Q qui font succéder u & w et
a y, ¢’est-a-dire par Q~' et Q. Done les substitutions

Q-'T, QV
renfermeront seulement les quatre variables

L

et chacune d’elles ne pourra étre dérivée de Q et R, que dans le cas ol
elle deviendra une puissance de R. Donc la’question est de savoir si

Q~'T, QV
se réduisent a des puissances de R. Or cette réduction a effectivement
lieu; car on trouve

Q'T=(y,w) (s, ¢) =R?, QV=(y,w) (z,¢)=R?
et, par suite, ’
(25) T—=QR:, V=Q-'R.

(1) OFuvres de Cauchy, S.1, T. IX, p. 462.
OFuvres de C. — 8.1, t. X.

(%13
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Donc T, V seront, aussi bien que

S! U? W’ -

t

des dérivées de Q, R, ou méme, eu égard & la formule (22), des déri-
vées de P, R; et ’on peut énoncer la proposition suivante :

TutoriMe. — Avec six variables indépendantes
Zy Yy B Uy, 9, W, )

on peut toyjours composer des fonctions, triplement transitives, qui offrent
seulement siz valeurs distinctes. -D’ailleurs, pour caractériser une telle
Jonction; il suffit de dire que sa valeur n’ést pas altérée par les derivées des

trots substitutions circulaires
P:(‘T’}"z’u>v,“’), Q:(S’.}Gu"’;“’), R”—‘(J’,Z,W,V),

ou, ce qui revient au méme, par les deérivées des deux substitutions P et Q
ou P et R; attendu que les deux substitutions Q, R sont lices l'une a
Vautre et a la substitution P par la formule .
Q:=P'RP, '
de laquelle on tire
RP =P2Q et. R=P2QPs

M. Hermite, dans les recherches que nous avons mentionnées, avait
déja rencontré des fonctions transitives de six variables, qui offraient
six valeurs distinctes. Désirant comparer le résultat qu’il avait obtenu
avec celui que je trouvais moi-méme, je lui ai demandé comment il s’y
prenait pour construire de tclles fonctions; 'sa réponse a été la regle
que je\vais transerire.

Pour obtenir une fonction de six variables indépendantes

-
o

a,sy}’,aye,S‘

qui, sans étre symétrique par rapport a cinq d’entre elles, offre six
valeurs distinctes, prenez une fonction symétrique s des trois quan-

tités . .
f(e, €), f(}” £), f(3d,e),
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la fonction f(x, y) étant elle-méme symétrique par rapport &  ct y;
puis appliquez & la fonction s la substitution circulaire

(OC, 6: ')” 6) ) C)
et ses puissances. Vous obtiendrez cinq valeurs distinctes
Sy Sy S S5 S
de s; et, si vous nommez .
’ g:F(S,Sl,Sg, S3y SL)
une fonction symétrique des cinq valeurs distinctes de s, Q sera effec-
tivement une fonction qui, sans étre symétrique par rapport i cing

des variables indépendantes , 6, v, 0, ¢, {, aura seulement six valeurs
distinctes.

321.

.

. ANALYSE MATUEMATIQUE. — Mémotre sur un nouveau calcul qui permet

de simplifier et d’étendre la théorie des permutations.

C. R., T. XXIL p. 53 (12 janvier 1846).

L’adoption des lettres caractéristiques d et 8, employées par Leib-
nitz et par Lagrange pour représenter les différentielles et les varia-
tions des fonctions, a, comme on le sait, ouvert aux géometres des
voies nouvelles, et donné naissance 3 de nouveaux calculs. Effective-
ment, le Calcul infinitésimal a permis de résoudre des problemes qui
dépassaient autrefois les forces de I’Analyse, et I'intégration des équa- ‘
tions différentielles a fourni des résultats qu on ne pouvait atteindre
en s’appuyant sur la seule résolution des equatlons algebrlqucs.

L’adoption d’une seule lettre caractéristique employée pour indi-
quer une substitution, c’est-a-dire un échange opéré entre les diverses
variables que renferme une fonction donnée, me parait offrir, dans la
théorie des permutations, des avantages analogues & ceux que pré-
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sentg I’emploi de la caractéristique d ou & dans les calculs qﬁe jeviens
de rappeler. Déja, dans mes précédents Mémoires, on a.vu comment,
a 'aide d’équations symboliques qui renferment seulement les lettres
caractéristiques de diverses substitutions, on peut arriver & découvrir
les propriétés mystérieuses et cachées de certaines fonctions, et & éta-
blir, pour la recherche de ces propriétés, des méthodes générales qui
semblent devoir contribuer notablement aux progres de'I’Analyse ma-
thématique. Mais, pour tirer de la nouvelle notation tout le parti pos-
sible, il convenait de faire encore un pas de plus, et il fallait intro-
duire les lettres caractéristiques des substitutions, non seulement
dans les équations symboliques dont j’ai parlé, mais encore dans les
équations mémes par lesquelles des fonctions diverses se trouvent
liées entre elles. On verra, dans le présent Mémoire, comment cette
introduction s’effectue, et combien elle peut étre utile, soit pour dé-
couvrir les propriétés des fonctions de plusieurs variables indépen-
dantes, soit pour construire des fonctions qui jouissent de propriétés
données, et offrent un nombre donné de valeurs distinctes.

§ I. — Considérations générales.

Soient s une fonction de 7 variables indépendantes z, y, 5, ... et S
I'une quelconque des substitutions qui peuvent étre formées avec ces
variables. Je désignerai par la notation

\

Ss
. . . . . -
la valeur nouvelle que recevra la fonction s quand on lui appliquera la
substitution S. Si, pour fixer les idées, on prend

s="f(x, y, 5, u,9)

et
S= (=, y,3)(u,9),
on aura

Ss=1(y, 5, x, v, u).

Si I'on prenait, en particulier,

s = xy?3+ uv’,
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on trouverait .
Ss= ystad 4 ptus, .

Soient maintenant
X Y z ...

diverses fonctions de
Ly Vs By s,

liées entre elles et & une autre fonction Q par une équation de la
forme
(1) ' QL=F(xy,2...). ’
En désignant toujours par S une des substitutions que 'on peut
former avec les variables , y, z, ..., on aura
(2) SQ =F(Sx, Sy, Sz,...). o .
Soit enfin
(3) 1, P, Q, R,
un systéme de substitutions conjuguées, de I'ordre M; et supposons
que
(4) "X, Y, Zy eee .

représentent précisément les valeurs distinctes acquises par la fonc-
tion x quand on lui applique les substitutions 1, P, Q, R, ...; de sorte
quex,y,z .. seconfondentavec les termes distincts de la série

(5) x, Px, Qx, Rx,
SiI’on prend pour S 'une quelconque des substitutions

., P, Q, R, ...
la série y

(6) . S, SP, SO, SR,

aura pour termes les termes de la série (3), rangés dans un nouvel
ordre; et, par suite, il suffira aussi de ranger dans un nouvel ordre les
termes de la série (5) pour obtenir la suivante

(7) . Sx; SPx, SQx, SRx,
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Drailleurs, P, Q, S étant des termes quelconques de la série (3), de
deux équations de la forme

Px =Qx, SPx =80Qx,

la premiere entrainera toujours la seconde et réciproquement; et il en
sera encore de méme si dans ces deux équations on substitue & x une
fonction quelconque, par cxemple un quelconque des termes de la
série (4). On doit en conclure qu’aux termes égaux ou inégaux de la
série (5) correspondront des termes égaux ou inégaux de la série (7).
Donc, si 'on nomme v le nombre des termes égaux a x dans la
série (5), v sera encore le nombre des termes égaux 2 Sx dans la
série (7),.0u, ce qui revient au méme, dans la série (5), puisque ces
deux séries offrent les mémes termes, diversement rangés; donc le
nombre des termes égaux & x, dans la série (5), sera encore le nombre
des termes égaux & Px ==y, le nombre des termes égaux 4 Qx =z, etc.;
‘et le nombre total M des termes divers de la série (5) sera le produit
du facteur v par le nombre des termes distincts. Donc, 'si 'on désigne
par p ce dernier nombre, on aura

(8) M= p.v;
Il y a plus : aux p termes distincts

X, Y 2%,
de la série (5) correspondront p. termes distincts
(9) S$x, Sy, Sz,

de la série (7); et, par conséquent, les termes de la série (g) se con-
fondront avec les termes de la série (4), rangés dans un nouvel ordre.

Donc le second membre de la formule (2) sera la valeur qu’acquiert la
fonction

Q=F(x,5,2...)

quand on échange entre elles, d’'une certaine maniére, non plus les
variables @, y, 5, ..., mais les variables x, Y, Z, ..., C'est-d-dire quand

5 A}
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on applique & la fonction Q une certaine substitution 8 formée avec
les variables x, y, z, .... Cela posé, 'équation (2) donnera
(10) 8§Q=8Q,

La formule (10), qui subsistera quelle que soit la fonc\tiori Q, est
évidemment analogue aux équations qui, dans le Calcul différentiel,
résultent des changements de variables independantes. Si, dans cette .
méme formule, on fait coincider successivement S avec les divers
termes de la série (3), les valeurs correspondantes de 8, représentées
par les termes d’une autre suite

(11) 1, € 9, &, ...
seront ce que deviennent les substitutions
L P, Q, R

quand on les exprime, non plus 4 I'aide des variables x, y, 5, ...,
mais 4 I'aide des variables x, y, z, ...; et, puisque la série

I, P’ Q7 R,

renferme toutes les dérivées d’une ou de plusieurs des substitutions P,
Q, R, ..., il est clair que la suite

, % 92, &,

renfermera toutes les dérivées d’une ou de plusieurs des substitu-
tions ®, 9, &, .... Donc la série (11) offrira, comme la série (3), un
systeme de substitutions conjuguées. Seulement, plusieurs termes de
la série (11) pourront étre égaux entre eux. Soit A le nombre de ceux
qui se réduiront a 'unité, et nommons toujours

5, $

deux termes correspondants, pris au hasard dans les séries (3) et (11).
Puisqu’il suffira d’exprimer les substitutions P, Q, R, ... a l'aide des
variables x, y, z, ..., pour transformer les termes des séries (3) et (6)

&
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en ceux que renféerment la série (11) et la suivante
(12) 8, S®, 89, S&,. ...,

" il est clair que la série (12) aura pour termes les termes de la série (1 1),
rangés dans un nouvel ordre. Donc le nombre A des termes égaux i
I'unité sera encore le nombre des termes égaux A 8, c’est-d-dire le
nombre des termes égaux a 'une quelconque des substitutions 2, 9,
&, ..., non seulement dans la série (12), mais aussi dans la série (11).
Donc le nombre total M des termes de la série (11) sera le produit du
facteur A par le nombre des termes distincts. Donc, si 'on désigne
par i ce dernier nombre, ¢’est-a-dire I'ordre du systéme des substi-

tutions conjuguées :
: . T, @, Q,.\cﬁ, ceey

on aura

(13) M =)0,

Le nombre A des valeurs de s qui se réduisent & I'unité est-aussi le
nombre des valeurs de 8 qui vérifient les équations simultanées

(14) $x ==X, 8y =y, 8z—=1z, ceey

ou, ce qui revient au méme, le nombre des valeurs de S qui vérifient
les équations simultanées

(15) Sx=x, Sy=y, Sz=1z,
D’ailleurs, comme deux équations de la forme
Sx=x, §'x =x
entrainent une troisiéme équation de la forme
88'x =x,

quelle que soit la fonction x, il est clair que les valeurs de S propres a
vérifier simultanément les équations (15) composeront un systeme de
substitutions conjuguées. Sil'unité était la seule valeur de S qui put
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_ vérifier ces mémes équations, on aurait simplemerit
. . ) ' A=1

et, par: suite,

(16) - M=,

Donc alors 'ordre du systeme des substitutions conjuguées
i, P, Q R, ..,

se réduirait & I'ordre du systéme des substitutions conjuguées
, 2 92, & ...

Si Q, considéré comme fonction de @, y, 5, ..., n’est point altéré
par la substitution S, alors évidemment la substitution $ n’altérera
pas non plus Q considéré comme fonction de x, y, Z, .... Récipro-
quement, si £, considéré comme fonction de x, Y» Z, +.+, N'est pas
altéré par la substitution 8, en sorte qu’on ait

(17) $Q=2Q,
P'équation (17), jointe & la formule (10), entrainera la suivante :
(18) SQ=Q.

Donc alors Q, considéré comme fonction de 2, y, 3, ..., ne sera point
altéré par la substitution 8. Donc, par suite, si Q n’est altéré par
aucune des substitutions

l) q“)’ Q’ ‘ﬂ, veey
il ne sera pas non plus altéré par aucune des substitutions
, P, Q R, ....

C’est ce qui arrivera, en particulier, si  est une fonction symétrique
des variables x, y, z, ..., puisqu’alors il ne pourra étre altéré par
aucune substitution 8 relative & ces mémes variables.
"Observons encore que, si, S étant toujours un des termes de la
CEuvres de C. — S. I, t. X, : 6
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série (3), on nomme  Pordre de la substitution S, et Yordre de
la substitution 8, I'équation- .
Si=1
entrainera la suivante
§t=—1g,

et que, en vertu de cette derniére, Pordre v de la substitution 8 devra
étre un diviseur de 1. \

Soient maintenant
(19) I, U9 V, .Wy

des substitutions qui n’alterent pas la valeur de x considéré comme
fonction de , y, 3, ..., et supposons le systtme des substitu-
tions (19) permutable avec le systéme des substitutions conjuguées

(3) ) , P, Q, R, ....

Si I'on nomme T1'une quelconque des substitutions (19), et S 'une
quelconque des substitutions (3), tout produit de la forme

TS

sera en méme temps de la forme
ST,

les valeurs de T et de S pouvant varier dans le passage d’une forme &
Pautre; et, sous la méme réserve, toute expression de la forme

TSx
sera en méme temps de la forme
STx.
Donc les divers termes de la série
(20) Tx, Ty, Tz,
qui se confondront avec ceux de la série

(21) ' Tx, TPx, TQx

y ceey
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seront tous de la forme
) ' STx
ou, ce qui revient au méme, de la forme

Sx,

puisque T représente, par hypothése, une substitution qui n’altére
pas la valeur de Q. Donc chaque terme de la série (20) sera en méme
¥
temps un terme de la série (4), et 'on peut énoncer la proposition*
suivante :
TmiorEME. — Sotent

X, ¥ 2
les valeurs distinctes qu’acquiert une fonction X des n variables x, y,
5, ... lorsqu’on lui applique successivement les substitutions conjuguées

1, P, Q, R, ...,
et supposons le systéme de ces substitutions permutable avec un autre sys-
téme de substitutions conjuguées ou non conjugucees

, 0, vV, W,
Alors

x, y’ Z’

seront encore les valeurs distinctes qu’acquerra la fonction X, en vertu
des substitutions U, V, W, ....

1

§ II. — Sur la formation de fonctions qui offrent un nombre donné
de valeurs égales ou un nombre donné de valeirs distinctes.

Soit Q une fonction donnée de » variables indépendantes

Ty, Yy By e

v

Comme nous l’avons déja remarqué dans la séance du 6 octobre der-

" nier, si certaines substitutions n’alterent pas la valeur de Q, toutes
les dérivées de ces substitutions jouiront de la méme propriété, et par
suite si I'on nomme

I, .Pr Q’ R: e
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les substitutions diverses qui n’altéreront pas la valeur de la fone- .
tion Q, celles-ci formeront toujours un systeme de substitutions con-
juguées, dont I'ordre M sera précisément le nombre des valeurs égales
de Q. Quant au nombre m des valeurs distinctes de Q, il sera déter-

miné par la formule
mM =N,
la valeur de N étant

*

N=1.2.3...n.

Concevons maintenant qué, M désignant I'ordre d’un certain sys-
téme de substitutions conjuguées

(1) , P, Q, R, ..,

on demande une fonction qui posséde la double propriété de n’étre
altérée par aucune de ces substitutions et d’offrir A valeurs égales.
On résoudra facilement ce probléme en suivant la marche que nous
allons indiquer.

Soient
(2) . 5 Y 5
les valeurs distinctes qu’on obtient pour une certaine fonction x de

n variables @, ¥, 3, ..., en lui appliquant les substitutions (1), et
supposons cette fonction x tellement choisie que la série *

(3) Tx, Ty, Tz, ...

renferme au moins un terme non compris dans la série (2), quand on
prend pour T une substitution non comprise dans la série (1). Enfin,
soient

(4) . , % 9, &, ..
ce que deviennent les substitutions

L P’ Q, l" coee s

quand on les exprime, non plus & I'aide des variables a, Y % ...,
mais 4 I'aide des variables x, ¥, z, .... Si l’on prend

v

(5) Q=F(xy,12,...),
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F(x,y,2,...) étant une fonction de x, y, z, ... qui ne soit jamais
altérée par aucune des substitutions (4), alors Q, considéré comme.
fonction de @, y, z, ..., ne sera pas non plus altéré par aucune des
substitutions (1). Donc le nombre des valeurs égales de Q sera & ou
un multiple de M. Mais, d’autre part, en désignaﬁt par T 'une quel-
conque des substitutions non comprises dans la suite (1), on tirera de

la formule (5) .
6) © TQ=F(Tx, Ty, Tz, ...)
Cela posé, comme des produits

‘ Tx, Ty, Tz, ...y

Pun au moins sera, dans I’hypothése admise, distinct de tous les
termes que renferme la suite (2), le second membre de I'équas
tion (6) sera généralement distinct de Q, et ne pourra se réduire
4 Q que dans certains cas spéciaux, ¢’est-d-dire pour certaines formes
particuliéres de la fonction F(x,y, z,...) [voir 1a séance du 6 octobre,
page 793 (*)]. Donc la fonction Q, déterminée par I'équation (5), offrira
généralement M valeurs égales, et par conséquent le nombre m de ses
valeurs distinctes sera déterminé par la formule

. -mM=N ou . mi%-

Les conditions auxquelles nous avons supposé que les deux fonc-
Uons x et F(x,y,12,...) demeuraient assujetties peuvent étre évidem-
ment remplies de diversés manieres, dont quelques-unes méritent
d’étre remarquées; et d’abord, il est clair que la fonction F(x,v,z,...)
ne sera jamais altérée par aucune des substitutions (4), si elle est
symétrique par rapport aux variables x, y, z, e On peut donc
prendre, pour second membre de I'équation (5), une fonction symé-
trique de ces variables, quoique en général on n’y soit pas obligé.

En second lieu, tous les termes de la série (3) seront étrangers
a la série (2), et, par suite, x remplira la condition précédemment .,

1

(1) OEuvres de Cauchy, S. 1, T.1X, p. 337-338.
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énoncée, si ’on prend pour x une fonction de @, y, 3, ... choisie
arbitrairement parmi celles dont toutes les valeurs sont inégales.
Alors la régle que nous venons de tracer pour la détermination d’une
fonction Q qui offre M valeurs égales se réduira simplement & la régle
que nous avons indiquée dans la séance du 6 octobre dernier.

Au reste, il n’est pas absolument nécessaire de choisir x de telle
sorte qu’'un ou plusieurs termes de la série (3) deviennent étrangers
a la série (2) quand on prend pour T une substitution non comprise
dans la série (1). En effet, supposons que cette condition cesse d’étre
remplie, et qu’en conséquence les termes de la série (3) se confondent
avec les termes de la série (2) rangés dans un nouvel ordre quand on
prend pour T certaines substitutions

d B

(7) U v, W,
non comprises dans la série (1). Soient d’ailleurs
(8) - . 0; 'o) @'

ce que deviennent les substitutions (7) quand on les exprime, non

v plus & P'aide des variables «, y, z, ..., mais & I'aide des variables x,
¥» Z, ... Sila fonction x est telle que tous les termes de la série (8)
soient étrangers & la série (4), alors, pour obtenir une valeur de Q
qui offre généralement M valeurs égales, il suffira de recourir a I’équa-
tion (5) et de réduire F(x,y, z,...) hune fonctionde x, y, %, ..., qui,
n’étant jamais altérée par aucune des substitutions (4), soit, au con-
traire, toujours altérée par chacune des substitutions (8).

Il importe d’observer que les formules et les calculs auxquels on est
conduit par la marche ci-dessus tracée se simplifient quand on prend
pour x une fonction de 2, y, 2, ... qui jouit de la propriété de n’étre
pas altérée par une ou plusieurs des substitutions P, Q, R, ....

Diverses applications des principes exposés dans ce Mémoire forme-
ront le sujet d’'un nouvel article.
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322.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Applications diverses du nouveau calcut dont
les principes ont €té établis dans la séance précédente.

C. R, T. XXII, p. 99 (19 janvior 1846).
Considérons n variables diverses &, y, 5, u, ¢, . ... Le nombre total ¥

des arrangements que 1’on pourra former avec ces variables sera déter-

miné par la formule
N=1.2.3...n

Soit d’ailleurs s une fonction linéaire de «, y, 3, ... déterminée par
une équation de la forme

(1) s=ax4-by+cs+....

Les diverses valeurs de cette fonction seront toutes égales entre elles,
et par suite la fonction sera symétrique, si les coefficients a, b, ¢, ...
sont tous égaux entre eux. Si, au contraire, plusieurs coefficients
sont inégaux, la fonction s offrira plusieurs valeurs distinctes dont le
nombre sera facile & calculer. Enfin, si tous les coefficients sont iné-
gaux, les N valeurs de la fonction s seront toutes distinctes les unes
des autres.
Concevons maintenant que « élant une racine de ’équation

2 o=
(2) ,

on réduise les coeflicients
' a, b, c,

aux divers termes de la suite
(3) I, % at, N A
La formule (2) donnera

(4) S=X 4oy +atz—-. ..,
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Soit d’ailleurs

(5) - P-=(-”:.)’,5,u,0,~--)-
On aura
(6) Ps=ytaz+atut...,

et, par conséquent,
(7) . Ps=2;
[~

puis on en conclura

Ps»=(Ps)"= i

ot

ou, ce qui revient au méme,
(8) Psm=s",

Lorsque o représente une racine primitive de I'équation (2), alors les
n termes de la série (3) étant tous inégaux entre cux, la fonction s
déterminée par la formule (4) offre N valeurs distinctes. Mais comme,
en vertu de la formule (8), s* représente une fonction qui n’est plus
altérée par la substitution P, cette dernidre fonction offre évidemment
autant de valeurs distinctes qu'il y a d’unités dans le rapport

N
71-__1.2.3...(n—1).

. Concevons & présent que, o étant une racine primitive de 1'équa-
tion (2), on éléve la fonction s & une puissance quelconque dont le
*
degré / soit un nombre premier 4 », et désignons par

s Y oz u v,

les diverses fonctions de «, y, z, u, ¢, ... qui, dans le développement
de 5%, se trouvent multipliées par les divers termes de la suite

v 3
1, aly a, o ...,

en sorte qu’on ait

(9) R S=x+oly+a¥z+.,,.
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On tirera de la formule (7)

!
Ps/=(Ps)/= 2,

N o
et par conséquent, eu égard & I’équation (g),
(10) ., Ps'=y+ alz+ a¥'u +....

Or, de la formule (10) comparée a I'équation (g), il résulte évidem-
ment que la substitution P a pour effet de transformer x en y, y en z,
zenu, .... Dong, si'on représente par

(11) QZF(Xsy,Z,---)

une fonction quelconque de x,y, 2, ..., la substitution P appliquée
a la fonction Q produira le méme effet que la substitution (x,y, z, ...).
En d’autres termes, si ’on pose

(12) . B=(X,5, 2, -v+),

N

® ne sera autre chose que la substitution P exprimée, non plus a I'aide
des variables données z, y, 5, ..., mais & I'aide des nouvelles va-
riables x, y, z, ...; de sorte que, en désignant par Q une fonction quel-
conque de ces nouvelles variables, on aura

(13) . P@=¢Q

Ce n’est pas tout : si, en nommant r I'un quelconque des nombres
premiers i n, et p un entier choisi de maniere a vérifier la formule

(14) . rp=r (mod.n),

on remplace a par «° dans le second membre de I'équation (4), on
obtiendra une nouvelle valeur de 5, qui sera précisément celle a laquelle
on parvient quand on substitue aux variables dont les rangs, dans la
série . ‘ ‘

Y By Uy ..,

sont représentés par les nombres

OFuvresdeC.— S. I, t. X. 7
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celles dont les rangs sont représentés par les nombres *
ry 2r, 3r, .... .

Donc la nouvelle valeur de s sera précisément celle qu’on obtient quand,
on applique & s la substitution Q relative aux seules variables

, Ys By ees
et déterminée par 'équation symbolique - )
(15) Q:(S)

D’autre part, comme la substitution Q relative aux seules variables
¥» 5, ..., et déterminée par la formule (15), produira sur s, et par suite
sur ¢!, un effet identique avec celui qui résulterait du'changement de
@ en of, on aura, non seulemént

(16) ) Qs=z+dfy+aPs+...,
mais encore
(17) Qs'=x+afly+aPz+....

Or, de la formule (17), comparée 4 I'équation (g), on conclura que la
substitution Q fait passer a la place des fonctions dont les rangs, dans

la série
’ y, z’ u’ ety
sont représentés par les nombres
5, 2, 3, ...,

et i
celles dont les rangs sont représentés par les nombres

Y

r, 2r, 3r, ....
Donc la substitution Q échangera entre.eux de la méme maniére les
termes correspondants des deux séries

Y, %, U

Y, Z, Uy ...

-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 322, 81
et, si I'on nomme 9 ce que devient la substitution Q exprimée a I'aide
de y, z, u, ..., 9 se déduira de ¢ & l'aide d’'une équation symbolique
semblable a la formule (15); de sorte qu’on aura

(18) ) 9= (g)

x devant conserver la méme place dans @ et dans ¢". Si maintenant on

Py

applique la substitution 9 ainsi déterminée & une fonction quel-

conque Q de x, y, z, ..., on aura identiquement

(19) Qe =92
Comme, en désignant par / un nombre entier quelconque, on tire
de la formule (15)

T )

Pordre ¢ de la substitution Q, ou la plus petite valeur de / propre & vé-

rifier la formule
Q'=1,
devra évidemment se confondre avec la plus petite valeur de / propre

a vérifier I'équation
ol
P*=P,

que I'on peut réduire &
rl=1 (mod. n).

Done, par suite, si 7 est une racine pi‘imitive relative au module 7, le
nombre ¢ devra se confondre avec I'indicateur maximum 7 correspon-
dant & ce module. Dans le cas contraire, ¢ sera un diviseur de 7.

D’autre part, comme, en vertu de I'équation (15), le systéme des
puissances de P sera permutable avec le systeme des puissances de Q,
on peut affirmer que les deux substitutions

P, Q,

jointes & leurs dérivées, composeront un systéme dont 'ordre sera

représenté par le produit
ni.
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Par suite aussi, @ étant un diviseur quelconque de 7, les deux substi- -
tutions

Pa’ . Q’
jointes a leurs dérivées, composeront un systeme dont I’ordre sera

ni

a
Ajoutons que de la formule (13) on tirera immédiatement
(20) : PeQ = $aQ,

Les formules que nous venons d’établir offrent des expressions trés
simples des théoremes fondamentaux sur lesquels s’appuie la résolu-
tion des équations binémes. Les équations (13), (19) et (20), en par-
ticulier, permettent de construire facilement avec » variables données
x, ¥, 3, ... des fonctions pour leséIuelles le nombre m des valeurs
distinctes soit déterminé par la formule

13
I.2...(n—1
Latinmn),

(21) ° m= ;

b

¢ étant, ou l'indicateur maximum / relatif au module », ou un diviseur
de I, et a étant, ou I'unité ou un diviseur de ». D'ailleurs, le mode de
formation que fournissent les équations (13), (19) et (20), pour les
fonctions dont il s’agit, est différent de celui que nous avons indiqué
dans la séance du 6 octobre, et se réduit i la régle que nous allons

énoncer.
Pour former avec n variables z, y, 5, ... unec fonction Q. qui offre

1.2...(n—1

valeurs distinctes, @ étant un diviseur quelconque de =, et ¢ un divi-
seur quelconque de I'indicateur maximum relatif au module 7, posez

s=x+ay-+als+...,

« étant une racine primitive de 'équation

alt=—1.
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Soit d’ailleurs / un quelconque des entiers premiers a n, et représen-

tez par
X Y 5L

les coefficients de
' 1, OCI, a2l,

dans le développement de s°. Soit encore r une racine primitive de-
Péquivalence _ .
ri=1 (mod. n),

-en sorte que r* représente la plus petite puissance de r, qui, divisée
par n, donne |'unité pour reste. Pour obtenir une fonction Q de =, y,
5, ... qui remplisse la condition énoncée, il suffira de prendre géné-

ralement : )
Q=F(x,7,2...)

F(x,y,2,...) désignant une fonction de x, y, z, ... qui ne soit jamais
altérée, ni par la puissance ¢* de la substitution

R=(X,¥,2 ...)

o= (£)

A la vérité, il semblerait au premier abord que cette régle raméne

ni par la substitution

la question proposée a une question entierement semblable. Car, pour
caractériser une fonction Q de =, y, z, ... qui offre

1'.2.3..:(11-— :)a
3

valeurs distinctes, il suffit de dire que les substitutions qui n’altérent
pas sa valeur se réduisent aux dérivées de deux substitutions de la

forme
P= (»’0,.}’, Gy . -‘-);

Q= (E),

et ces deux derniéres équations sont semblables & celles qui fournis-
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sent les valeurs de @, 9 exprimées a I'aide des variables x, y, z, ...
Mais il importe d’observer que le nombre des valeurs distinctes de Q,
copsidéré comme fonction de @, y, 3, ..., restera généralement le
~méme si 'on diminue le nombre des valeurs distinctes de Q consi-
déré comme fonction de x, y, 2, ..., et méme si l'on réduit ce dernier
nombre & 'unité. Donc, en suivant la régle indiquée, on pourra géné-
ralement prendre pour F(x,y, z, ...) une fonction symétrique des
nouvelles variables x, y, z, ....
Au reste, il suit, des principes établis dans la séance précédente,
que la regle ci-dessus tracée est comprise comme cas particulier dans
une autre régle qui conduit au méme but, et que nous allons indi-

quer.
Pour former avec les n variables x, y, 5, ... une fonction Q qui

offre m valeurs distinctes, la valeur de m étant déterminée par la for-
mule (21), posez

. P=(x,5,5...). et Q:<5,>,
r étant une racine primitive de équivalence

ri=1 (mod. r);
puis construisez une fonction x qui vérifie la condition

(22) Pex =x,

et prenez ensuite
QL=F(x,5,2...),

*

F(x,y.z,...) désignant une fonction symétrique des variables x, y,
. Z, ..., €LY, 2, ... 6tant liées & x par les formules

y=0Qx, z = Q2x,
La valeur de Q ainsi-obtenue, savoir
(23) , Q=F(x,Qx, Q*x, ..., Q*1x),

satisfera généralement & la question. D’ailleurs, comme, en posant,
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pour abréger,

(2[")1 CcC = g,
on tirera de la formule (7)
Page— :t—cn = s°,

il est clair qu’on vérifiera géhéralement la formule (22) en posant
X = s¢.

Donc I'équation (23) pourra étre réduite a celle-ci

(25) Q="F(s°, Qs°, Q%s°, ,.., Qi—1s°),

la valeur de s étant déterminée par la formule (4), et « étant une ra-
cine primitive de I’équation (2).

Si, dans la formule (4), on prenait pour «, non plus une racine pri-
mitive de I'équation (2), mais une puissance d’'une telle racine, le
degré v de cette puissance étant un diviseur de 7, alors 1] suffirait
d’assujettir les nombres a ct ¢ & vérifier, non plus la formule (24),

"mais la suivante

(26) ac=— —»

pour que la fonction Q, déterminée par I'équation (25), offrit encore,
généralement, m valeurs distinctes, la valeur de m étant toujours
donnée par la formule (21). '

Dans un autre article, je montrerai comment le nouveau calcul peut
étre appliqué  la formation de fonctions transitives qui offrent moins
de valeurs encore que celles que nous venons de construire, par
exemple 4 la formation de fonctions transitives de six variables qui
offrent six valeurs distinctes. ‘

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



56 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

-

323. .

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Recherches sur un systéme d’équations simul-
tanées, dont les unes se deéduisent des autres ¢ !’aide d'une ou de
plusieurs substitutions.

C. R., T. XXII, p. 159 (26 janvier 1846).

Quelques mots suffiront pour donner une idée de ces recherches,
qui seront développées dans les Ewercices d’Analyse et de Physique
mathématique.

Supposons que, m étant un nombre entier quelconque et » =mi un
multiple de m, les lettres X, y, z, ... représentent 7 fonctions diverses
de n variables z, y, 3, 4, v, .... Soit, de plus, 1, P, Q, R, ... un sys-
téme de substitutions conjuguées dont I'ordre soit précisément i = n—%-
Les n variables «, ¥, 5, u, ¢, ... seront, en général, completement dé-
terminées, si on les assujettit & vérifier les » équations simultanées

x=o0, Px=o, Qx=o0, ...,
(1) . ?y:o, Py=o0, Qy=o, ...,
Or les valeurs de x, y, 5, u, ¢, ..., qui vérifient des équations de
cette forme, jouissent de diverses propriétés remarquables, et, en
particulier, de celles que nous allons indiquer.

Supposons que, la variable = étant comprise dans un facteur circu-
laire de P, on nomme 4 ’ordre de ce facteur circulaire, et @,, Z;, ...y
@, les variables comprises avec « dans ce méme facteur. Chacune
des valeurs de @ fournies par la résolution des équations (1) sera en
méme temps une valeur de x,, une valeur de «,, ..., une valeur de
@4 Cela posé, soit
(2) | . Fa)=o , h
I’équation qui résultera de I'élimination des variables =, y, 5, 4, ¢, «..
entre les formules (1). Cette équation admettra deux espéces de ra-
cines. Les ungs vérifieront des conditions de la forme

(3) . X = Xy—qy
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{ étant un diviseur de A; les autres ne satisferont & aucune semblable

. réduites  des fonctions
.+ on pourra facilement décom-

condition. Si d’ailleurs on suppose x, y, z,
entieres des variables @, y, %, u, ¢, .
poser I'équation (2) en deux-autres

(4) ¢(z) =o,

2(z) =o,

qui correspondront respectivement a ces deux espéces de racines, et
méme 'équation (4) en plusieurs autres, qui correspondront aux
diverses valeurs de /. Ajoutons que ces diverses équations, ot parti-
culitrement I'équation (5), dont chaque racine ne vérifiera aucune
condition de la forme (3), pourront étre généralement résolues &
I'aide d'un certain nombre d’équations moins élevées, quel’on obtien-
dra, par exemple, en suivant la méthode donnée par Abel dans son

beau Mémoire Sur une classe particuliere d’égquations résolues algcbri-
quement. .

324.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Note sur diverses propriétés de cerlaines

Jonctions algeébrigues.
C. R., T. XXII, p. 160 (26 janvier 1846).

Simple énoncé.

325.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Sur la résolution directe d’un systéme d ‘equa-

tions simultanées, dont les unes se déduisent des aqutres a U azde d’une
ou de plusieurs substitutions.

. C. R, T. XXII p- 193 (2 fevrler 1846).
Soient données éntre r'variables

X, ¥y 5
OFuvres de C. — S. 1, t. X.
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n équations dont les unes se déduisent des autres & I'aide d’une ou
de plusieurs substitutions. Si les premiers membres de ces équations
sont des fonctions entiéres de z, y, s, ..., on pourra, comme nous

I'avons dit dans la séance précédente, éliminer les variables y, s, ...,
puis décomposer I'équation

() F(a) =0,

résultante de cette élimination, en d’autres équations plus simples et
d’un degré moins élevé. Au reste, pour obtenir les valeurs de «, y,
.z, ... propres a vérifier les équations données, il n’est pas absolument
nécessaire de former I’équation résultante. On peut chercher directe-
ment les équations plus simples qui doivent la remplacer, et faire
servir au calcul des coefficients que celles-ci renfermeront le systémeo
des équations données.

Pour faire mieux comprendre comment un semblable calcul peut
s’effectuer, considérons, en particulier, le cas ol les équations don-

nées sc déduisent toutes de I'une d’entre elles & ’aide des diverses
puissances d’une substitution circulaire

P(x, y,3,...)
qui renferme toutes les variables, et sont, en conséquence, de la
forme
(2) X = o, Px=o, P2x =o, cey Pr-1x =o,

x désignant une fonction entiere de ces variables. Si, en nommant »
une autre fonction entiére de «, y, 5, ..., on combine, par voie d’ad-
dition, les formules (2) respectivement multipliées par les facteurs

w, Pw, P!w, ..., Pr-ly,

on obtiendra la formule
(3) (1+P+P2+...+P"_’)mx;o. .

Si d’ailleurs on attribue successivement & w n valeurs diverses, pour
chacune desquelles le premier membre de la formule (3) se réduise &
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une fonction symétrique de =, y, =, ..., le systtme des n équations
ainsi trouvées déterminera les valeurs des fonctions

p=z+y+s+...,
gq=zy+x3+...+ys+...,
r=xys-+...,
........ R .
et lorsqu’on aura calculé ces valeurs, il suffira de résoudre par rap-

port & I'inconnue s I'équation du n**™* degré
(4) S"—ps"—l—l—qs"""—I'S"“‘3—|—. ..=o,

pour obtenir les valeurs des variables @, y, , ....
Pour éclaircir ce qui vient d’étre dit par un exemple, supposons
n=3etx =2 — (y*+ c*)sz, c désignant une quantité constante. Les

équations (2), jointes i la formule P = (, y, z), donneront
(3) z—(p*+ct)z=o, y—(8+c)r=o, 5 —(2*+ct)y=o.

Alors ’équation (1) sera du quinziéme degré, et ses quinze racines
seront de deux especes. Trois d’entre elles, savoir, o, + Vi — ¢,
— /1 — ¢*, vérifieront la formule .

(6) _ z(x*+ct—~1)=o, .

a laquelle on parvient, en posant, dans 'une quelconque des équa-
tions (5), # = y = z. Les douze autres racines de I’équation (1) véri-
fieront la formule
2P+ (14t - 8) 20+ (14 202+ 6t + ¢+ 4t ) 28
S + (1+ 2+ 3c8+ 3¢+ 61" ) 2°
+ (1+3¢3—c*—3¢*— '+ 3¢+ fe'2)

(7) (

+ (1+2¢+2¢t—cf—2cf — e+ )21 4 ¢+ ct—=o.

Mais, en vertu des principes exposés dans la séance précédente, la
formule (7) pourra étre réduite & un systéme d’équations du troi-
sieme degré, et par suite les équations (5) pourront étre résolues
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algébriquement. Toutefois, la décomposition de I'équation (7) en
plusicurs autres exigerait un calcul assez long, et, sans recourir a
ce calcul, ou méme sans prendre la peine d’établir I'équation (7),
on peut construire directement les équations plus simples, dont la
résolution fournira les valeurs algébriques de x, y, z. En effet, nom-

v mons s I'inconnue d’une équation du troisieme degré qui ait pour
racines , y, s. Cette équation sera de la forme

(8) $—ps*+qs —r=o,
les valeurs de p, ¢, r étant . |
{9) p=x-+y-+3 g =y +x3-+ Y3, r—axysz.

Si d’ailleurs, dans I’équation (3), réduite 2 la forme
(10) (1+ P+ PHYox =o,

on pose successivement ® =x, ® =35, @ =1+ xy, on obtiendra,
entre p, ¢ et 7, les trois équations

( pr=p*—(2+ct)q, 2pr=gi+cp*—(1+2ct)gq,

(11) (p*—2q +3¢*)r = (1—c*)p.

En éliminant successivement, de ces derniéres, r et p?, on obtiendra
une équation du quatrieme degré a laquelle devront satisfaire les
valeurs, . '

(12) q=o, g =3(1—¢?)

de la variable ¢, tirées de la formule (6) et de I'équation ¢ = 3«7,
que fournit la supposition = y = 5. Les deux autres valeurs de ¢
seront données par la formule trés simple

(13) G+ (1—ct+ct)g+ (2 + 4t —cf)=—o.

Ajoﬁtons que, la valeur de ¢ étant calculée, on déterminera p, r &
'aidé des formules

2 P e __ 2
2 CH37, L P= (240,

—

(14) P P )

FY

puis «, y et 5, en résolvant par les méthodes connues 1'équation (8).

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 326. . -6t
Si I'on supposait ¢ = o, on tirerait des formules (5) .
‘ - 2V — 2 =03
'et des quinze valeurs de =, fournies par cette dernitre équation, trois,
savoir, o, + 1, — I, vérifieraient la formule (6), tandis que les douze

autres seraient les douze valeurs de s, déterminées par I'équation (8)

jointe au systéme des formules

2
*+g+2=o0,  p'=i(¢"+39), r=p— >

De ces douze valeurs de s, ainsi ‘qu'on devait s’y attendre, six se con-
fondent avec les racines primitives de I'équation binéme
zT—1=o0.
Si I’on supposait ¢ = 1, la formule (7) deviendrait
v 2P 62+ 1t + 1428+ 62t + 32+ 3 =0,
et les formules (13), (14) donneraient
3¢

g*+g+3=o0, pi=q'+3g, r=p—

. 326.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Sur la résolution des équations symboliques

non linéaires.

C. R., T. XXII, p. 235 (9 févricr 1846).

Dans un précédent Mémoire, j'ai montré comment on pouvait
résoudre les équations symboliques linéaires auxquelles on se trouve
conduit dans la théorie des permutations. Les recherches que jai
aujourd’hui I'honneur de présenter & I'’Académie se rapportent a la
résolution des équations symboliques non linéaires. Je vais donner
en peu de mots une idée de ces recherches. Les résultats qu’elles
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m’ont fournis seront exposés plus en détail dans les Exercices d’Ana-
lyse et de Physique mathématique.
Considérons n variables

oy Zyy Loy eeey Tneps

chaque indice pouvant étre augmenté ou diminué d’'un multiple quel-
conque de 2; et nommons P une substitution circulaire qui renferme
toutes ces variables, de sorte qu’on ait

P={(zy, &)y T2y -, Tp2y Tp))

ou, en exprimant la substitution P & I'aide des indices qui affectent
les diverses variables,

(1) P=(o,1,2,...,0—3,n —2,n—1),
On pourra satisfaire i I'équation symbolique linéaire

(2) SP = P-18,

en prenant pour S une substitution qui laisse immobile la variable x,,
et méme, si 7 est pair ou de la forme

(3) n=ali,

>

la variable ;. D’ailleurs, cette substitution S, déterminée par la for-
mule symbolique

@ s=(2),

sera une substitution du second ordre.
Ce n’est pas tout : le nombre 7z étant supposé pair et de la forme 27,
on pourra résoudre de diverses maniéres I’équation symbolique

(3) Ri-1 =38,

dans laquelle la substitution S renferme 2(z — 1) indices, et méme la
résoudre en prenant pour R une substitution de ordre 2(i —1), qui
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vérifie I’équation

(6) P:R=R—1pP:
ou
o r= (i)

En effet, partageons les indices
1, 2, 3, ..., i—1, i+1, ..., n—3, n—2, n—1
en groupes, dont chacun soit composé de quatre indices de la forme
L i—1, —1, i+l
qui se réduiront a deux, si, ¢ étant pair, on prend /= é; il suffira,
pour résoudre simultanément les équations (5) ct (6), de poser
(8) R=(a,8,7,..0,i—y,i—8,i—a,—a,—8, —y,...,i+7,i+8 i+a),

a, 6, v, ... étant des indices pris dans les divers groupes. La valeur
de R étant ainsi déterminée, nommons % I'indice qui succede a I'in-
dice 4 en vertu de la substitution R, et posons généralement

(9) | . R.=P-*RP~

On tirera des formules (6), (9)

(10) ' RiRir=1,

et, par suite, |

(11) Ri.a=1, Ri.=1

Done R;+x et R;_ seront des substitutions du second ordre. Ajoutons
que, si 'on pose pour abréger

(12) KR =RPi=PiR,
on aura ?
(13) ) Ri+a: P"aerﬁpo‘, Rl'—'d: Pacﬁp_a,
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et, par suite, . .

(14) Ria=(a,i+a)(a+8i+2a)(a+y,i+a+8)...,
(15) C Rupa=(—o,i—a)(—a+8,i)(—a+y,i—a+8)....

Donec, si I'on nomme toujours h, k deux indices dont le second suc-
céde au premier en vertu de la substitution R, les divers facteurs cir-
culaires de R,_, seront de la forme (a + £, i + « + £). 1l est aisé d’en
conclure qu'aucun facteur de R,_, ne sera en méme temps facteur de
la substitution R'-*, c’est-d-dire de la forme

(l: - l)’
4 moins que les indices 2, £ et « ne vérifient la condition
(16) h+k+20+4+i=o0 (mod. n).
D’autre part, le produit VU de deux substitutions U, V ne peut cesser
de renfermer 'une des variables £, £, dont la seconde succede a la
premiére en vertu de la substitution U, que dans le cas ol V fait

succéder réciproquement % & £. Done, si a, 6, y, ... sont choisis de
maniére que la condition (16) ne soit jamais vérifiée, il suffira de

poser : \
(i7) Q= Ris BRIt
ou, ce qui revient au méme,

(18) Q=R""Ri_a

pour que la substitution Q déplace les » — t indices
I, 2, 3y, «.vy N—2, N —I.

Si I'on applique, en partiéu]ier,’ ces principes aux fonctions dont
M. Hermite s’est occupé, c’est-a-dire a celles qui renferment six,
huit ou douze variables, ou plutét -aux substitutions qui peuvent

déplacer les variables
Loy Tyy Lgy vy Lposy Loy .

dans ces mémes fonctions, on obtiendra les résultats suivants.
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Si & la substitution P de 'ordre » = 2:,-déterminée par la for-
mule (1), on joint une substitytion Q de I'ordre » — 1 et une sub-
stitution R de 'ordre n — 2, les dérivées de

P, Q, R

oy

constitueront un systéme de substitutions conjuguées dont chacune

déplacera z, n — 1 ou n — 2 variables, et ce systeme sera d’un ordre

représenté par le produit '
nin—r1)(n—2),

pourvu (iue, les valeurs de Q, R étant déterminées & P'aide des for-

mules (8), (9), (17), on pose :
1° Pour » =6,
R=(1,2,54);

2° Pour n = 8,

R=(1,2,3,7,6,5)

ou .
R=(1,6,3,7,2,5);

3° Pour n =12, oo
R=(1,4,925,11,8,3,10,7)

ou :
R=(1,10,0,8,5,11,2,3,4,7).

321.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Note sur un théoréme fondamental relaiif
a deux systémes de substitutions conjuguées.

C. R., T. XXII, p. 630 (11 avril 1846).
Une proposition digne de remarque, dans la théorie des permuta-
tions, est celle que j’ai donnée dans la séance du 10 novembre dernier

(page 1039) ('), savoir, que le produit des ordres de deux systemes
de substitutions conjuguées divise exactement la-différence entre le

(1) OEuyres de Cauchy, 8. 1, T.1X, p. 403.
OFEuvres de C. — S.1, 1. X. 9
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nombre des arrangements que 'on peut former avec les diverses
variables et le nomhre des solutions de I’équation linéaire symbo-
lique dont les deux membres sont les produits d’'une méme substi-
tution par les termes généraux des deux systemes, I'un de ces termes
étant pris pour multiplicande, et 'autre pour multiplicateur. Comme
de cette proposition I'on peut immédiatement déduire un grand.
nombre d’autres théorémes, il m’a semblé qu’il serait utile de I’éta-
blir, §’il était possible, & 'aide d’une démonstration simple et directe.

Tel me parait étre le double caractere de celle que je vais exposer en
' *

peu de mots. .
TutoriME. — Fo_fmons avec n variables
z, ¥ 5
deux systémes de substitutions conjuguees; et soient
(1) 1, Py Py ..., Pay,
(2) hoQu Qo ooy Qpmy

ces deux systémes, le premier de 'ordre a, le second de I’ordre b. Soient
d’ailleurs h, k deuzx nombres entiers quelconques; nommons 1 le nombre
des substitutions R pour lesquelles se vérifient des dquations symboliques
de la forme .

(3) RP,=Q:R,

et posons, pour abréger,
N=1.2.3...n.

Les nombres N et 1 fourniront le méme reste lorsqu’on les divisera par le
produit ab.
Démonstration. — Sil'on pose
(4) J=N—-1,
alors, parmi les substitutions que I'on pourra former avec les variables,

celles pour lesquelles ne se vérifieront jamais des équations semblables
’ A ’ o~
a la formule (3) seront en nombre égal a J. Nommons U l'une de ces
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dernieres substitutions. Les divers termes du Tableau

U, | Up, UP,, oy UP,_y,
Q1U9 QIUPH QiUP2’ cey QlUPa—-I,
(5) | Q2U, Q2UPU QQUP” '."7 Q2UPa-l’

ey seeana 5 e e ] L A I T I ST s

Ql)—-i U; Qb—l Pu Ql)--l UPZ; vy Qb—l UPa—l

' seront tous inégaux cntre eux. Car, si I'on supposait

Q/c UP/l: Q/;’UP/;',
on en concluraif,

6 UP, Pt = Q7' QiU

.

ou, ce qui revient au méme,
() | L Ue=20,
les valeurs de @, 9 étant

; @:P;LPZA, 2=0r"Qx;

et, comme alors les deux lettres @, 9 représenteraient, la premiere, un
terme de la série (1), la seconde, un terme de la série (2), il est clair
que la formule (7) serait semblable & I'équation (3), en sorte que la
substitution U se réduirait, contre I'hypothese admise, a I'unc des
valeurs de R. _

Soit maintenant V une nouvelle substitution, qui ne se réduise ni &
I'une des valeurs de R, ni & aucune des substitutions comprises dans

le Tableau (5). Les divers termes du Tableau .
V; VPU VPE’ ey VPa—-u
QIVD QIVPM QiVP25 cevy Ql‘rpa—i’

(8) sz’ Q2VP1’5 QﬁVPR’ Ty QEVPa—b

P A S 9 saenvaes ’ LR ] ’

Q—1V, Qs VP, QuyVPy, .., Q- VP,

seront encore tous inégaux entre eux; il y a plus : ils seront distincts

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



68 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

de tous ceux que renferme le Tableau (5). Car, si I'on avait

Q:UP,=0QsVPy,
on en conclurait
' V=0 Q,UP,P;,

et, comme les deux produits
QI:" Qk, PhPZ"

représenteraient, le premier, un terme de la série (1), le second, un
terme de la série (2), il est clair que, en vertu de la derniere formule,
Vsera déja, contre I'hypothese admise, I'un des termeg renfermés dans
le Tableau (5). En continuant ainsi, on finira par répartir les J substi-
tutions, pour lesquelles ne se vérifieront jamai.s des équations sem-
blables & la formule (3), entre plusieurs Tableaux dont chacun renfer-
mera autant de termes, inégaux entre eux, qu’'il y a d’unités dans le

‘ produit ab, et offrira, pour premier terme, une substitution non com-
prise dans les Tableaux déja formés. Donc le nombre J ou N —1I sera
un multiple du produit ab; donc les nombres ¥ et I, divisés par le pro-
duit ab, fourniront le méme reste.

328.

C. R., T. XXIII, p. 15 (6 juillet 18!;6.).

M. Caucny lit une Note ayant pour titre : Sur I’ heureuse solution d’une
question importante soulevée a I’ occasion du concours de Statistique.

Dans cette Note, M. Cauchy rappelle un veeu d’abord émis, dans le
sein de '’Académie des Sciences, & I'occasion du concours de Statis-
tique, et auquel se sont associés la plupart des membres de I'Institut.
Une mesure législative vient de réaliser ce veeu en exemptant des
droits de timbre et d’enregistrement les actes nécessaires pour le
‘mariage des pauvres et pour la légitimation de leurs enfants.

had
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329,
Note.

C. R., T. XXIIl, p. 8o (13 juillet 1846).

M. Caucay croit devoir signaler une conséquence importante des
principes énoncés dans le Rapport de la Section de Mécanique et rap-
pelés par M. Seguier. Comme il a été dit dans le Rapport, les condi-
tions que I'on doit remplir, pour diminuer les chances d’accident, sont
relatives, les unes a la vitesse, les autres & la masse. Le ‘danger et les
chances de déraillement croissent, non seulement avec la vitesse, mais
encore avec la masse, par conséquent avec le nombre des wagons; et il

. en résulte qu'un convoi de vingt wagons remorqués par le systéme de
deux locomotives sera toujours avantageusement remplacé par deux
convois, convenablement espacés, dont chacun renfermerait dix wa-
gons remorqués par une seule locomotive. Les faits viennent 2 I'appus
de cette proposition malheureusement vérifiée par les catastrophes du
8 mai et du 8 juillet, qui, 'une et 'autre, ont coincidé avec I'em-

" ploi de deux machines. M. Cauchy espére que, convaincus par une si
triste expérience, les administrateurs des chemins de fer donneront
des ordres pour que, a I'avenir, un convoi soit toujours restreint au
nombre de wagons qu’une seule locomotive pourra remorquer.

330,

GEOMETRIE ANALYTIQUE. — Memoire sur les avantages que presente, dans la
Géométrie analytique, U'emploi de facteurs propres a indiguer le sens
dans leguel s'effectuent certains mouvements de rotation, et sur les résul-
tantes construttes avec les cosinus des angles que deux systémes d’axes
Jorment entre eux.

C. R., T. XXIII, p. 251 (3 aoit 1846).

Simple énoncé.
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331.

CALCUL INTEGRAL. — Sur les intégrales qui s’élendent a tous les points
d’une courbe fermée.

C. R., T. XX, p. 251 (3 aolt 1846).

Les deux Mémoires que j’ai 'honneur de présenter & ’Académie se
rapportent, I'un & la Géométrie analytique, I’autre au Calcul intégral.
Comme je me propose de faire paraitre successivement ces deux Mé-
moires dans les Exercices d’Analyse et de Physique mathématigue, je
me bornerai 4 énoncer ici, en peu de mots, quelques-uns des résultats
auxquels je suis parvenu.

J’ai montré, dans mon Analyse algébrigue, combien il importe de
fixer avec précision le sens des cxpressions employées dans les for-
mules d’Algebre : pour mieux atteindre ce but, j’ai proposé de res-
treindre les notations i l'aide desquelles on désignait encore trop
souvent des fonctions dont les valeurs étaient multiples, et d’appli-
quer uniqﬁement ces mémes notations 4 des fonctions dont les valeurs
fussent toujours complétement déterminées. Cet expédient, aujour-
d’hui généralement adopté par les géometres, a fait disparaitre les
incertitudes que présentait I'interprétation de certaines formulgs et
les contradictions auxquelles on semblait étre conduit par le calcul.
Toutefois, quelques formules dg Géométrie analylique, et particu-
lierement celles qui se rapportent & la détermination des résultantes
formées avec les coordonnées de divers points, n’offraient pas encore
toute la précision désirable et renfermaient des doubles signes dont
la détermination dépendait de conditions qu’on était obligé d’énoncer
a part dans le discours. Je fais disparaitre cet inconvénient, en intro-
duisant dans le calcul des facteurs dont chacun dépend du sens attri-
bué 4 un certain mouvement de rotation, et se réduit & +1 ou & —1,
suivant que ce mouvement est direct ou rétrograde. Ce procédé permet
d’établir, avec une grande facilité, non seulement diverses proposi-
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tions déja connues, mais encore plusieurs autres parmi lesquelles je
citerai les suivantes :

Triorime 1. — Etant donnés, dans Uespace, deux angles plans

(rys)y (u,0),
dont les cotes _

r, § u, ¢

’

se mesurent dans des directions determinées; si, avec tes quatre cosinus des
autres angles que ces cités formeront entre eux, on construit une résul-
tante, cetle résultante sera positive ou négative, suivant que les mouye-
ments de rotation de r en s et de u en ¢, autour d’une droite perpendicu-
laire au plan de l'un des deux: angles (r,s), (u, v), s’effectueront dans le
méme sens ou en Sens coniraires; et aura pour valeur numeérique le pro-
duit des sinus des deux angles (r, s), (u, v) par le cosinus de 'inclinaison

mutuelle des plans de ces deux angles.

Tatorime II. — Etant donnés, dans Uespace, deux angles solides qui
ont pour arétes, le premier les longueurs r, s, t, le second les longueurs
u, v, w, st U'on détermine les cosinus des neuf angles que formeront les
arétes r, s, t avec les arétes u, v, w, la résultante construite avec ces neuf
cosinus sera positive ou négalive, suivant que les mouyements de rotation
de r en s autour de t, et de u en ¢ autour de w, seffectueront dans le
méme sens ou en des sens contraires; et cette résultante aura pour valeur
numérique le produit des volumes des parallelépipedes que l'on peui
Jormer, d’une part,. sur les arétes r, s, t, d’autre part, sur les arétes
u, v, w, en supposant chacune de ces six arétes réduite a I’unité.

+  Parlons maintenant des intégrales qui se rapportent & des courbes
fermées. Elles jouissent d’un grand nombre de propriétés remar-
quables, entre lesquelles on doit signaler celles qui se trouvent énon-
cées dans les théorémes suivants : .

TuroriMe [. — La position d'un point mobile P étant déterminée dans
Uespace a I'avde de coordonnées rectilignes, ou polaires, ou de toute autre

nature, nommons
Z, Py 5 o
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des quantités qui varient d’une maniére continue avec la position de ce
point. Soit d’avlleurs S une aire qui se mesure dans un plan donné, ou sur
une surface donnée, et qui ait pour himite une seule courbe Jermée de
toutes parts. Conceyons ensuite que le point mobile P soit assujetts a par-
courir celte courbe en tournant autour de l’aire S dans un sens délermine.
Nommons s {'arc de la méme courbe, mesuré positivement dans le sens
dont il s’agit, a partir d’une origine ﬁxe, ou du moins une variable qui
croisse constamment avec cet arc. Enfin, soit k une fonction des variables
X, ¥y 5y +. . et de leurs dérivées relatives a s; et désignons par (S) la va-

fkds

lorsque le point mobile P, ayant parcouru le contour entier de I’aire S,
revient & sa positwon primitive. Si, @ U'aide de plusieurs lignes droites ou
courbes, tracdes sur le vlan ou sur la surface donnee, on partage Uaire S

leur qu’acquiert I'intégrale

en plusieurs autres

alors, en nommant
(A), (B), (C), ...

ce que depient (S) quand au contour de U'aire S on substitue le contour
de l'aire A, ouB, ou C, ..., on aura, non seulement

S=A+B+C+...,

mais encore
(8)=(A)+ (B)+ (C)+...,

pourvu que la fonction k reste finie et continue en chaque point de chaque

contour.

Trkorime 1. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme I,

prenons d’ailleurs .
k=XDiz+3D;y+ %Dz +.. .,

X, &, %, ... désignant des fonctions de z, y, 3, ... tellement choisies que

la somme
Xde+Jdy +bds+...

soit une différentielle exacte, et concevons que l'on fasse varier la sur-
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Sface S, en faisant varier par degrés insensibles la_forme de la courbe qui
lui sert de contour. Ces variations n’altéreront pas la valeur de U'inté-

grale (S), si la fonction k reste finie et continue en chacun des points suc-
cessivernent occupés par la courbe variable.

Tutortme III. — Les mémes choses €tant posées que dans le théoréme-11,

supposons que la fonction k cesse d’étre finie et continue pour les seuls
voints
Pf’ PII’ Plﬂ’

situés dans Uintérieur de l'aire S. St I’on nomme a, b, c, ... de trés petits

éléments de Uaire S dont chacun renferme un de ces points, on aura
(8)=(a) +(b)+(c)+....

Cette dermiére équation fournit !'intégrale S exprimée par une somme
d’intégrales singuliéres. Dans le cas particulier o la fonction k reste
finie pour tous les points situés dans l'intérieur de Uaire S, ces intégrales
singuliéres s’évanouissent, et I’on a simplement

(8)Y=o.

Les démonstrations les plus simples que I'on puisse offriv de ces
divers théorémes me paraissent étre celles qui s’appuient sur la for-
mule que j’ai donnée, dans mes Legons & I'Ecole Polytechnique, pour
I'intégration des différentielles totales & plusieurs variables, ct sur la
considération des formes diverses que prend le résultat de I'intégra-
tion quand on échange 'une contre I'autre ces mémes variables.

Remarquons d’ailleurs que les théoremes énoncés subsistent, quelle
que soit la forme de laligne qui renferme I'aire S, et dans le cas méme
ol cette ligne devient le périmétre d’un polygone rectiligne ou curvi-
ligne, par exemple dans le cas ol P'aire S est celle d’un secteur circu-
laire.

Les corollaires qui se déduisent des théorémes énoncés compren-
nent, comme cas particuliers, un grand nombre de propositions déja

connues, par exemple les théoremes relatifs a4 la détermination du
OFuvres de C. — §. 1, t. X. 10
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nombre des racines réelles et du nombre des racines imaginaires qui
vérifient certaines conditions, dans les équations algébriques, les
théorémes relatifs & la convergence des séries, etc.

Lorsque, la surface S étant plane, @, y se réduisent & deux coor-
données rectilignes, ou polaires, ou de toute autre nature, propres &
déterminer la position d’un point dans le plan de la surface S, alors,
en désignant par %, & deux fonctions continues des variables z, y, et

.

supposant
PP k=%D;z-+3D,;y,

on a

(8)==%f[(Dy% —D.J)dzdy,

.

I'intégrale double s’étendant & tous les points de la surface S. Ajou-
tons que, si I'on nomme x, y deux longueurs mesurées,  partir d'un
point quelconque P correspondant aux coordonnéesz, y, sur les direc-
tions dans lesquelles il faudrait déplacer ce point pour faire croitre
positivement la seule coordonnée & ou y, on devra, dans la formule
précédente, réduire le double signe au signe + ou au signe —, sui-
vant que le mouvement de rotation de x en’'y sera ou ne scra pas de
I'espece du mouvement de rotation qu’offrirait un point mobile assu-
jetti & tourner autour de I'aire S de maniére a faire croitre la va-
riable s.
Dans le cas particulier ou la somme

Xdr+Jdy

est une différentielle exacte, on a
Dy X% =D.d,
et la formule qui détermine la valeur de (S) se réduit a Féquation

déja trouvée
(§S)=o.
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332.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Memoires sur les fonctions de variables
imaginaires.

C. R., T. XXIII, p. 271 (10 ao0t 1846),

Ce Mémoire devant étre inséré prochainement dans les Eaercices
d’Analyse et de Physique mathématique (*), je me bornerai, pour I'in-
stant, 3 indiquer en peu de mots les principes qui s’y trouvent déve-
loppés, et quelques-unes des conséquences importantes qui découlent
de ces mémes principes. ‘

Ainsi que je I'ai remarqué dans mon Analyse algébrique, lorsque les
constantes ou variables comprises dans.une fonction donnée, aprés
avoir été considérées comme réelles, sont supposées imaginaires, Ja
notation & I'aide de laquelle’on exprimait la fonction dont il s’agit ne
peut étre conservée dans le calcul qu'en vertu de conventions nou-
velles propres 4 fixer le sens de cette notation dans la derniere hypo-
these.

Une des conventions qu’il semble naturcl d’adopter consiste a sup-
poser que les formules établies pour des valeurs réelles des variables
sont étendues au cas ol les variables deviennent imaginaires.

. . Cette seule convention suffit, non seulement pour fixer le sens qu’on
doit attacher aux notations qui représentent des sommes, des diffé-
rences, des produits, des quotients, et généralement des fonctions
entieres ou méme rationnelles de variables imaginaires, mais encore
pour déterminer les valeurs des fonctions qui sont toujours dévelop-.
pables en séries convergentes, par exemple des exponentielles, des
sinus et des cosinus, ou bien encore les valeurs des fonctions compo-
sées avec celles que nous venons de signaler. La méme convention
deviendra insuffisante si 'on veut s’en servir, par exemple pour dé-

(1) OEuvres de Cauchy, S.1I, T, XIII.
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terminer le sens que 'on doit attacher, dans tous les cas, 4 la nota-

tion
lz,

a l'aide de laquelle on représente, quand la variable x est réelle, le
logarithme réel et népérien de «. En effet, une variable réelle ou
imaginaire a une infinité de logarithmes, et 'on ne pourrait repré-
senter par une méme notation tous ces logarithmes sans introduire
une étrange confusion dans le calcul. Des raisons, qui seront exposées
dans le Mémoire, nous déterminent & désigner généralement par 1z
colui des logarithmes de  dans lequel le coefficient de — 1 est ren-
fermé entre les deux limites — w, =+ =, la limite inférieure étant exclue,
en sorte que ce coefficient puisse varier depuis la limite —= exclusive-
ment jusqu’a la limite = inclusivement. Cette convention étant admise,
on pourra fixer trés aisément, dans tous les cas, le sens des notations
employées pour représenter les fonctions qui peuvent se définir &
Paide des logarithmes, par exemple les puissances A exposants quel-
conques réels ou imaginaires. On pourra aussi faire des applications
nouvelles et plus étendues, non seulement des théoremes sur la con-
vergence des séries, mais encore des théoremes que fournit le Calcul
des résidus, et des formules générales que j’ai données pour la trans-
formation et la détermination des intégrales définies, comme je le
montrerai ici par quelques exemples.

ANALYSE,
Soit
(1) A x=rerV-1

une variable imaginaire, r, p étant réels et » positif. Pour une valeur
donnée de x, le module r offrira une valeur unique, et ’argument p
une infinité de valeurs, représentées par les termes d’une progression
arithmétique dont la raison sera la circonférence 2w. D’ailleurs, les
logarithmes népériens de « seront les diverses valeurs de y propres &

vérifier 'équation
eY—ux,
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de laquelle on tirera

y=lr+py—r1,

p étant 'un quelconque des arguments de la variable x, et 1 le loga-
rithme réel du module r. Si, parmi les valeurs de y, on en choisit une
pour la représenter par lz, elle devra nécessairement se réduire a 17,
quand on aura x =r, p=o0. Or on peut remplir cette condition de
‘plusieurs maniéres. L’une des plus simples consiste & supposer

(2) lz=1r+py/—1,

en admettant que I'argument p soit toujours compris entre les limites
—m, -+, et ne puisse jamais atteindre la limite inférieure — =. C’est
ce que je ferai désormais, en donnant par ce moyen une extension
nouvelle A la notation employée jusqu’ici dans mes Ouvrages.

Aprés avoir ainsi fixé le sens qui devra étre attaché dans tous les
cas i la notation lz, ou, ce qui revient au méme, la valeur de la fonc-
tion simple 1, on en déduira sans peine les valeurs des fonctions que
I'on peut faire dépendre de 1, par exemple les valeurs de

Lz, 2% v,

la lettre L indiquant un logarithme pris dans un systéme quelconque.
Pour y parvenir, il suffira d’étendre les formules

Lzx=Lelz, a%=—eds,  g¥=erlx,

qu’il est facile d’établir dans le cas ol a, x, y sont réels, au cas méme
ol a, z, y deviennent imaginaires. '

En vertu des conventions et des définitions précédentes, les fonc-
tions '

lz, Lz, 2%

seront généralement, pour des valeurs finies de r et de p, des fonctions
continues de la variable x, si, comme nous ’avons fait, on applique ce
nom & toute fonction qui, pour chaque valeur donnée de la variable «,
acquiert une valeur unique et finie, et qui varie avec « par degrés
insensibles de telle sorte qu'un accroissement infiniment petit, attri-
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bué a cette variable, produise toujours un accroissement infiniment
petit dela fonction elle-méme. Seulement, les fonctions

lz, Lz, x* |

deviendront discontinues dans le voisinage de valeurs réelles et néga-
tives de x, en sorte qu’il y aura, pour de telles valeurs, solution de
continuité.

Ces principes étant admis, on pourra faire des applications nou-
velles et plus étendues des théorémes qui reposent sur la considération
des variables imaginaires et des fonctions continues, par exemple
des théorémes généraux sur la convergence des séries, des formules
relatives 4 la transformation et 4 la détermination des intégrales défi-
nies, et des propositions générales fournies par le calcul des résidus.
. Considérons, pour fixer les idées, la formule générale

+

3) [ r@rde=any=i "L (e

D’aprés ce qui a été dit dans les Exercices de Mazﬁe’matiques, cette for-
mule suppose, d'une part, que l’mtegralef S(@)dx est réduite a sa

valeur principale, d’autre part, que le produit z/(z), dans lequel
= +yy—1 s'évanouit pour x = =%, quel que soit y, et pour
y =, quel que soit . Ajoutons que, si la fonction f(x) devient dis-
continue, sans devenir infinie, pour des valeurs réelles de o, on devra,
dans le premier membre de la formule (3), remplacer f(x) par
flw +ey—1), € étant une quantité positive infiniment petite.
Concevons maintenant que I’on pose dans la formule (3)
() T f@=HeRE@),
f(x), F(«) étant deux fonctions dont chacune reste réelle pour toute
valeur réelle de x, et jouisse, comme les fractions rationnelles, de
la propriété de rester continue, tant qu’elle reste finie, Supposons,
d’ailleurs, la constante p choisic de maniére que le produit s f(s)
s’évanouisse toujours quand la fonction f(z) devient infinic pour une
valeur de 5 dans laquelle le coefficient de y/— 1 est positif. Enfin, dési-
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gnons par § un facteur qui se réduise & I'unité quand f(=) est positif,
et & &= quand f(@) est négatif, le double signe == devant étre réduit
au signe -+ ou au signe —, suivant que la fonction dérivée f'(x) est

" positive ou négative. La formule (3) donnera '

Y P ®
5) . [ RTf@ P @) e =any =i I (F ().

Si, F(x) étant‘u‘ne fonction paire de «, la fonction f(z) est du
nombre de celles dont les dérivées sont toujours positives, I'équa-
tion (5) donnera .

s W . ® o
© [Tl de= 2 ek (R

1+ et/ T -

La formule (6) comprend un grand nombre de résultats dignes de
remarque. On en tire, par exemple pour des valeurs positives quel-
conques des constantes a, ¢, et pour toute valeur réelle de ., comprise
entre les limites — 1, + 1,

Tt " eee . g—ac 13
lJ'Tt (eac+ e-—dﬂ) *

® B
S adzx
2 2 —
7 . [ (tang*cz) @+
. 2008—2

Observons encore que, & 'aide des principes ci-dessus exposés, on
pourra tirer des résultats nouveaux des théoremes relatifs au résidu
intégral d’une fonction, énoncés dans un précédent Mémoire. [ Voir la
séance du 16 décembre 1844, page 1337 (').]

On pourrait considérer, dans la formule (2), 'aygument p comme
représentant un angle polaire, et le faire varier en conséquence entre
les limites communément assignées aux angles polaires, c’est-a-dire
entre les limites o, 27. C’est ce qu’a fait M. Ernest Lamarle dans un
Mémoire sur la convergence des séries. Mais on obtiendrait alors pour
lz et pour x* des fonctions qui deviendraient discontinues dans le
voisinage de valeurs réelles et positives de x, ce qui pourrait avoir
quelques inconvénients. Il en résulterait, par exemple, que.la fonc-

. (Y) OEuvres de Cauchy, S. I, T. VIII, p. 366.
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tion (1 + «)* deviendrait discontinue pour des valeurs du module r
de x inférieures i 'unité.

333.

CALCUL INTEGRAL. — Mémoire sur I’application. du Calcul des résidus a la
recherche des propriétés générales des intégrales dont les dérivées ren-
JSerment des racines d’équations algébriques.

C. R., T. XXIII, p. 321 {17 aodt 1846).

Ainsi que je I'ai montré dans plusieurs Mémoires présentés & I'Aca-
démie en 1841, le Calcul des résidus fournit un grand nombre de for-
mules générales qui comprennent, comme cas particuliers, les beaux
théoréemes d’Euler et d’Abel sur les transcendantes elliptiques et sur
des transcendantes d’un ordre encore plus élevé. Parmi ces formules
générales, on doit particuliérement distinguer celles auxquelles satis-
font les intégrales qui, comme les transcendantes elliptiques, ren-
ferment, sous le signe f, des radicaux du second degré ou des
racines d’équations algébriques. Mais comme, apres avoir déterminé
les diverses racines d’une telle équation, Pon peut étre quelquefois
embarrassé de savoir quelle est, parmi ces racines, celle qui doit
entrer dans chaque intégrale, j’ai cru qu’il serait utile d’indiguer
une méthode & 'aide de laquelle on pit résoudre aisément et géné-
ralement cette question. Je vais, en peu de mots, faire connaitre
cette méthode, qui sera exposée avec plus de développement dans
les Exercices d’Analyse; et, afin qu’elle puisse &tre plus facilement
saisie, je la montrerai ici appliquée & quelques exemples.

A}

ANALYSE.

§ 1. — Considérations générales.
Supposons la variable @ liée & d’autres variables

Ys B, ..9 ¢
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par des équations ) ‘ i
(1) L Y=o, Z=o, cony T=o,
dont le nombre soit égal au nombre de ces autres variables. Suppo-
sons encore que, en vertu d¢ ces mémes équations, les variables

Y B ...

&

puissent étre exprimées en fonctions toujours continues, par exemple
en fonctions rationnelles des deux variables

z, U
et soit

" (2) F(z,t)=o0
. I'équation produite par I'élimination des variables y, z, ... entre les

formules (1). L’équation (2), résolue par rapport & la variable z, four-

nira, pour cette variable, considérée comme fonction de ¢, diverses
valeurs )
Xy, Zay &g, e

auxquelles correspondront respectivement certaines valeurs

Y15 Yo Yo

de la variable y, puis certaines valeurs

. L9y RBoy Rz PEPE
de Ia variable z, etc.

Soit maintenant
(3) k=f(x,yy%,...,¢)

une fonction continue des variables

Zy Yy By e

Comme, par hypothése, en vertu des formules (1), y, 5, ... peuvent
étre exprimées en fonctions toujours continues de x et ¢, £ pourra

étre considéré comme une fonction continue des seules variables z, ¢.

OFEuvres de C, ~— S.1, t. X.. 11

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



82 - COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

Cela posé, aux diverses valeurs de z, tirées de ’équation (1), corres-
P
" pondront diverses valeurs de £, que nous nommerons

ki, kyy Ky ..oy

et, par suite, diverses valeurs de I'intégrale
t
) » s:f.kD,xdt,
. T

© étant une valeur particulitre de la variable . Si ’on nomme s la
somme de ces diverses valeurs de I'intégrale s, on aura

¢ [4
(5) s:f le“Z‘ldt“'-f ng‘-Tzdt"‘l"....
T T

Ajoutons que, si I'on pose, poﬁr abréger, -
®(z,t) =D, F(z,¢), Y(x, t)=D,F(z,t),

I’équation (2) donnera

et que, par suite, on tirera de la formule (5)

.k‘If(w,t)
(6) f L o)
Si d’ailleurs le rapport
i d’ailleurs PP Y
F(z, t)

ne devient jamais infini que pour des valeurs nulles de son dénomi-
nateur, et si le produit de ce rapport par « s’évanouit généralement
pour des valeurs infinies, réelles ou imaginaires de «, on aura

kW (z,t)

(7) Um—-(’,

et 'équation (6) donnera simplement

(8) . . §=o.
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Si I'équation
F(2,¢)=o,
résolue par rapport & @, fournissait quelques valeurs 1ndependantes
de ¢, on auralt pour chacune de ces valeurs,

Dip=o, 8 =o,

v

et, par suite, les intégrales correspondantes & ces mémes valeurs de @
disparaitraient toujours dans la somme représentée par s.

Supposons & présent ¢ assez rapproché de 7, pour que les variables ,
¢ restent fonctions continues 'une de I'autre entre les limites ‘de I'in-
tégration, et désignons, i I'aide de la lettre £, la valeur de @ corres-
pondante & la valeur < de ¢, en sorte que

Eu Eﬁv Es; [ .

‘

représentent les valeurs particulieres de

X1y Xgy Ty

correspondantes & £ = 1. La formule (4) donnera

(9) ; s:‘f kde,
§ .

k étant regardé, non plus comme fonction de ¢, mais comme fonction
de.z, et la valeur de s, déterminée par I'équation (5), deviendra

(10) s= ky dx,-l- k, dxy+ kydzs+. .
&
Il importe ‘d’examiner spécialement le cas olt ’équation (3), étant
indépendante de ¢, se réduit 4 la forme
(11) k=f(z,y5,5...),

et ol la dernié¢re des équations (1) renferme seule la variable z. Il
semble qu’alors les divers termes de la suite

ki’ k!: kay By
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qui représentent diverses valeurs de £ considéré comme fonction de ,
pourraient se déduire des seules équations

(12) Y=o, Z=o, ceey

jointes a la formule (11). Néanmoins les formules (11) et (12), sépa-
rées de I'équation

(13) T=o

ou, ce qui revient au méme, de la formule (2), ne suffiraient pas tou-
jours a la détermination des fonctions

ky, /fa, kyy oo, !

que renferment, sous le signe f, les intégrales comprises dans le
second membre de la formule (10). En effet, les fonctions de x et
de ¢ qui représentent les valeurs de y, s, ... tirées des formules (12)
et (13), étant, par hypothé.se, toujours continues, ces valeurs seront
complétement déterminées. Mais il pourra en étre autrement des fonc-
tions de  qui représenteront les valeurs de y, 5, ... tirées des seules
équations (12), attendu que ces derniéres équations, résolues par rap-
port aux variables y, 3, ..., peuvent fournir, pour ces variables, plu-
sieurs systemes de valeurs. Alors o pourra étre embarrassé de savoir
quelles sont celles des valeurs de y, 3, ... qu'il faut substituer dans la
fonction .
. k={(z,5,3 ...)

avant d’y remplacer la lettre  par ,, ou par x,, ..., afin de réduire
cette fonction & %, ou & #&,, .... Or cette difficulté pourra étre géné-
ralement résolue & I'aide de la régle que nous allons indiquer.

Lorsqu’on posera
t=1 et x=§
¥

£ étant 'un quelconque des termes de la suite

£U 52’ Eﬂ’ vy 4

les variables
Y B e

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 333. 85

exprimées en fonctions continues de « et de ¢, acquerront des valeurs

déterminées: Nommons
. n & ...

ces mémes valeurs, qui' deviendront
. Ny By ooy
quand on remplacera § par §,,
MNay §2, DERP)

quand on remplacera & par &,, etc. Parmi les valeurs dey, z,-... en,
tirées des formules (12), celles qu’on devra substituer dans k, avant
d’y remplacer x par «,, pour obtenir £,, seront celles qui verlﬁeront
pour z = §,, les conditions '

(14) . Y =1y, s=%,

&

'
Pareillement celles qu’on devra substituer dans %, avant d’y remplacer
@ par x,, seront celles qui vérifieront, pour x =£,, les conditions

(15) ¥ ="y 3=70,, caey

et ainsi de suite.

Si, parmi les valeurs de y, z, ... que fournissent les équations (12),
celles qui vérifient les conditions (14) sont aussi celles qui vérifient
les conditions (15) et autres semblables, alors, en supposant ces
mémes valeurs substituées 3 la place de y, s, ... dans la fonction £,
on verra I’équation (10) se réduire i la forme

x, >y Xy
(16) s_f kdz s [ kdoow [ Ckdor..

§ II. — Applications.

Considérons maintenant le cas ol les variables z, y, ¢, réduites a
trois, sont liées entre elles par deux équations, dont la premiére ren-
ferme seulement x et y; la seconde équation étant linéaire par rap-
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port 3 y et & 2. Les deux équations dont il s’agit seront de la forme

-

(1) : flz,y)=o,
(2) y=Ut+7V,

U, V étant fonctions de la seule variable z, et I'élimination de y pro-
duira la formule

(3) - flz,Ut+V)=o.

Donc la fonction représentée par F(x, t) dans I'équation (2) du § I
sera déterminée par la formule

(4 F(z,t) = f(2, ),

la valeur de y étant fournie par I'équation (2). Cela posé, si I'on fait,
pour abréger,

o(z,7)=Daf(2,0),  x(27) =Dy f(,y),

on tirera des équations (2) et (4)
D.F(z, t)=Uy(z,y),

et la formule (6) du § I donnera
%) :"f & f(Uaf,)gf(f;-yl)/)] “
Enfin, si I'on fait, pour abréger,
(6) kx(z,y)=w(2y)
ou, ce qui revient au méme, si I'on pose

w(x’)’) w(xy}')
“x(z,y) T Dy fl=zy)

(7)

la formule (5) deviendra

, _ Un(a, Ut +V) o
(8) 'f S TFw meTy) Fw, U7 %
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Si U, V se réduisent 2 des fonctions entieres de x, et w(w,y),
J(z,y) a des fonctions entieres de @, y, alors on aura

Us(z, Ut+V) _ Uw(z, Ut + V)
& (f(z, Ut + 7)) —5( Sz, Ut+ V) ]

et, pour que I'équation (8) se réduise 2
(9) § =0y
il suffira que, la fonction Q étant déterminée par la formule

wl(z, Ut + V)

(1) S T )

le produit Qx s’évanouisse pour des valeurs infinies, réelles ou imagi-

naires de la variable 2.
Considérons 4 présent le cas particulier ou ’équation (1) se réduit

a la forme

(1) yr—AX=o,

n étant un nombre entier et X une fonction entiére de . On aura,

[}

dans ce cas,
Sz, y)=y"— 4, vz y)=ny*;

par conséquent,

fo B2 9) . -
- nyn—l

(12)
Alors aussi I'équation (3), réduite &
(13) : (Ut+Vyr—AX=o,

sera, par rapport a la variable «, d’'un degré indiqué par le plus grand
des nombres qui représenteront les degrés des trois fonctions

o=, v, X,

L’équation (13) sera donc du degré mn, si, les fonctions U et ¥ étant
du degré m, le degré de X ne surpasse pas celui de U” et de V™.

[ 3
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D’autre part, on tirera de la formule (11), résolue par rapport3 y,

(14) . y=04"

6 étant une racine nitme de I'unité; en sorte que 'équation (12) don-

nera
1
m(w, 9/I’;>
k==
ng— x »
ou, ce qui revient au méme,
. w(.:c 9/I’%>
(15) ' k=0 ——5""
_ b nX

Mais, quand on voudra déduire de cette derniére formule les valeurs
des fonctions représentées par &,, &,, £, ... dans 'équation (10) du |
§ I, en substituant a la variable z les valeurs

L1y Xy Dy, te ¢

de cette méme variable, tirées de I'équation (13), on pourra étre
obligé de prendre successivement pour § plusieurs des racines niémes
de I'unité. Soient :
91; 62! 689
les valeurs successives de 0, correspondantes aux diverses valeurs

de «. Soient encore

Eh E?) 53;

ce que deviennent ces mémes valeurs de & quand on pose £ =r, et
nommons alors § 'une quelconque d’entre elles. Enfin, soient

0, Y, X
ce que deviennent

v, v, &

quand on y pose z = £, En vertu de la régle énoncée dans le § I, la
valeur de 6 correspondante 4 une racine déterminée de I'équation (13),
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par conséquent & une valeur déterminée de £, sera donnée par la for-
mule

o 1

(16) . , VT + Q=K.

Par conséquent, dans la détermination des valeurs de %y, £,, ... que
renfermera la somme s, en vertu de I'équation (10) du § I, on devra
joindre la formule (16) & la formule (15).

Les valeurs de
’ Glz 62,‘

étant déterminées i I'aide de la formule (16), I'équation (10) du §1,
jointe & la formule (15), donnera

(17) s:%/ Md +9n/ M.X_)dx_{.
) ¢ X ’/I/n .

1 £

»

Ajoutons que la somme s s’évanouira, et qu’on aura, par suite,

Ty

(18) 6, II/I;}‘_lm(a‘,elfr">dx+9 x i‘w(x,er'l’)dx-f-.‘.:
&

&

s1, la fonction Q étant déterminée par la formule

‘ _ w(z,Ut+ V)
(x9) 2= (Ut+ V)r—

Al

le produit Qa devient nul pour des valeurs infinies, réelles ou imagi-
naires, de la variable .

Si la fonction w(x, y) est de la forme
w (2, y) =y w(a),

! désignant un nombre .entier inférieur i 7, et o(x) une “fonction
entiére de x, la formule (19) donnera

 U(Ut 4 Pyt
(20) = W vy —p e
Si d'ailleurs, U, V étant du degré m, le degré de X n’est pas supérieur

OEuvres de C. — S. I, t.X, 12

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



90 - : COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

3 mn, il suffira que le degré de =w(x) soit inférieur au nombre
ml—ru,

pour que, & la valeur de Q tirée de I'équation (20) corresponde une
valeur du produit Qe qui s’évanouisse avec ;. Donc alors la for-
mule (18), réduite a

x 1 re I \
(21) ny"mmm+@ X w(@)de .. .=
& (A
se vérifiera toujours quand on prendra pour w(x) une fonction en-
tiere de @ d’un degré inférieur & ml —1, par exemple quand on
prendra pour =(x) un quelconque des termes de la suite

(22) 1, &, Z% ..., zmi-1,

Lorsque U et V sont du degré m, le degré de I'équation (13), par
rapport & z, ne peut étre inférieur & mn. Néanmoins, comme dans la
somme s on doit comprendre seulement les intégrales relatives & des
valeurs '

Zyy Ly
de z qui dépendent de la variable ¢, il est clair que le nombre de ces
valeurs et de ces intégrales s’abaissera au-dessous du produit mn, si
le premier membre de I’équation (10) se décompose en deux facteurs,
dont I'un soit indépendant dé z. C’est ce qui arrivera généralement si
'on attribue & X une valeur de la forme

" (23) X =Vr— oUW,

W étant une fonction entiére de @ d’un degré inféricur, ou tout au
: I)lllb égal au produit m(n — 1). Alors I'équation (13) se décomposera
- ‘en deux autres, savoir ’

(24) U=o,
. (25) Un—1gr g p U2 Vet nVr-tt+ W =o,

dont la premiére sera indépendante de ¢z, et dont la seconde sera seu-
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lement du degré m(n — 1) par rapport-a la variable z. Done alors le
nombre des intégrales comprises dans la somme s sera seulement
m(n —1).

Il est bon d’observer qué si, en représentant par
‘ Zyy Xy evey Tmen |
les m(n — 1) valeurs de  tiréos de l’équ‘ation (25), on nomme
X, Xy oivs Xugnen
les valeurs correspondantes de X, on tircra de I'équation (21), diffé-
rentiée par rapport & ¢,

! '
(26) 07X, "w(2)dei+. ..+ 0l ) X pulomy) ®(Zin(n—1) ®mn—1) =0

Si, dans cette derniere formule, ot w(x) représente une fonction
entiére de @ d’'un degré inférieur 2 m/— 1, on remplace successive-
ment cette fonction par les divers termes de la suite

2 —2
1, Z, &, ..., &

on obtiendra ml — 1 équations différentielles de la forme
_ _: iy
67/ X, "dey+ 677X, "dzy . oA O3y X a1 BB e = 05
r l

- _ -5 ' =0
) (27 ) : 611’/1,,1 N d$l+ .............. —+ 9,"{(”__”/1,,”{,'1__“ x,n(,,,__i)ddfm(n—j_) s
T R I 4
{ 4
) — - “n mi—2 — 0.
O X Rtz b 5l K iy Bty A

Si d’ailleurs on nomme

U‘, Vi, I/Vl H Uﬂ’ VZ’ W29

_ce que deviennent les fonctions
u Vv, w

quand on y remplace successivement x par «,, puis par &, -« +» la for-
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mule (25) donnera -
Uter Ut P, gnt ek Ve W, =0,
(28) Uyter 4+ nUF?2 Vytn—t +.+nVitt+Wy=o,

........... L I I I e A I R I A A AP )

_l — — —
U;fz(n—utnﬂ' n UZE(:—{) Vn(m—l) Pl IVm(n—l) =0.

Si'on élimine ¢ entre les formules (28), on obtiendra entre les seules
variables ' )
&'yy Xgy ey Zm(n—-1)
m(n— 1) — 1 équations algébriques, qui seront autant d’intégrales
du systeme des équations (27). Ajoutons que le nombre de ces inté-
grales sera évidemment égal ou supérieur & celui des équations diffé-
rentielles elles-mémes, suivant que 'on aura I=r—10ul<n—1.
~ Les résultats que nous venons d’établir comprennent, comme cas
particuliers, les beaux théoremes d’Euler ¢t d’Abel sur les transcen-
dantes elliptiques et sur d’autres transcendantes d’un ordre plus
élevé, et s’accordent avec les formules obtenues par M. Richelot et par
M. Broch, auxquelles nous pourrons les comparer dans.un autre Mé-
moire.

Il importe de rechercher les cas ol les équations algébriques pro-
duites par I'élimination de ¢ entre les formules (28) représentent pré-
cisément les intégrales générales des équations (27). Comme nous le
montrerons dans un autre article, ces cas ne peuvent étre que ccux ou

-

I'on a en méme temps
(29) m(n—1)>1, m(n—2)Ta.

D’ailleurs, pour que les conditions (29) se vérifient, il faut que l'on

ait, ou :
n=—a, m3ae,

ou

n=3, m=1 ou 2,
ou enfin '

=4, m=r. "
Lorsque n = 2, 'équation (23) se réduit i
(30) ’ U2 Via W=0, ‘
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et Pon retrouve les théoremes d’Euler et d’Abel. Sil’on suppose, au
contraire,

n=3, m=r1 ou 2, ou bien n=4, m==1,

on obtiendra des formules dignes'd’étre remarquées, et sur lesquelles
je me propose de revenir.
Y’ai supposé ici que 'on attribuait aux notations

H

1 ]

X#, x=

le sens indiqué dans le Mémoire que j’ai présenté lundi dernier i
I’Académie. En parcourant, depuis la lecture de ce Mémoire, celui
que M. Bjorling a publié surle développement d'une puissance quel-
conque réelle ou imaginaire d’un bindéme, j'ai trouvé au bas d’une
page une note ol il est dit que le méme auteur a présenté a I'Acadé-
mie d’Upsal une Dissertation sur 'utilité qu’il peut y avoir & con-
server dans le calcul les deux notations x2, 1z dans le cas méme ou la
partie réelle de x est négative. M. Bjorling verra que, sur ce point, je
suis d’accord avee lui; il reste a savoir si les conventions auxquelles il
-aura eu recours pour fixer completement, dans tous les cas, le sens
des notations x?, l sont exactement celles que j’ai adoptées moi-
méme; et, pour le savoir, je suis obligé d’attendre qu’il me soit pos-
sible de connaitre la Dissertation dont il s’agit.

384, | '

.

CALCUL INTEGRAL. —~ Mémoire sur le changement de variables dans les
transcendantes représente'es par- des intégrales définies, et sur Uinte-

gration de certains systémes d’équations différentielles.

C. R., T. XXIII, p. 382 (24 aott 1846).

Ainsi qu’on I'a vu dans mes précédents Mémoires, le calcul des
résidus peut étre utilement appliqué a la détermination d'une somme
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d’intégrales qui renferment, avec une certaine variable @, les diverses
valeurs de plusieurs autres variables

Yy B e

considérées comme fonctions de z, et liées & @ par un systéme d’équa-
tions algébriques ou méme transcendantes. On doit surtout distinguer
le cas ot y, 5, ... peuvent étre exprimées en fonctions toujours con-
tinues, par exemple en fonctions rationnelles de la variable =, et
d’une nouvelle variable ¢, et ot ’'on prend pour origines des diverses
intégrales relatives & « les diverses valeurs de @ correspondantes a
une valeur donnée < de la variable z. Dans ce cas, les diverses inté-
grales relatives &  correspondront elles-mémes aux diverses racines
d’une certaine équation algébrique ou transcendante, que nous
appellerons 'équation caractéristique, et qui renfermera les seules
variables @, ¢. Alors aussi, sous certaines conditions qu’il importe
de connaitre, chaque intégrale définie relative & « se transformera
en une intégrale relative & ¢, et prise a partir de 'origine ¢ = 1. Sup-
posons, pour fixer les idées, que la variable ¢ soit réelle. Si les fone-
tions de ¢, qui représentent les racines de I'équation caractéristique
résolue par rapport i , restent réelles entre les deux limites de I'in-
tégration relative a ¢, la condition & remplir sera que, dans cet inter-
valle, chaque racine, variant avec ¢ d’'une maniere continue et par
degrés insensjbles, soit toujours croissante ou toujours décroissante
pour des valeurs croissantes de ¢. Ajoutons que, si une ou plusieurs
racines de I'équation caractéristifjue deviennent imaginaires, entre
les limites de I'intégration relative & ¢,-la condition énoncée devra
étre séparément vérifiée pour les deux quantités variables qui, dans
chaque racine imaginaire, représénteront la partie réelle et le coefli-
cient de y— 1. ‘

Lorsque les deux limites de I’intégration relative & ¢ sont assez rap-
prochées 'une de I'autre pour que les racines réelles ou imaginaires
de I'équation caractéristique satisfassent toutes aux conditions que
nous venons d’indiquer, alors la somme des intégrales relatives 3 x
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peut étre transformée en une seule intégrale relative a ¢, Le cas ol .
cette intégrale s’évanouit, et ot I'équation caractéristique a pour pre-
mier membre une fonction entiére des variables z, z, mérite une atten-
tion spéciale. Dans ce cas, auquel se rapportent divers Mémoires, non
seulement d’Euler, de Lagrange et d’Abel, mais aussi de MM. Jacobi,
Richelot, Broch, etc., les diverses racines de I'équation caractéristique
fourhissent des intégrales algébriques de certains systémes d’équa-
tions différentielles. D’ailleurs, comme je I'ai dit dans la derniere
séance, ces intégrales peuvent étre ou particuliéres, ou méme géné-
rales. Ainsi, par exemple, comme Euler I'a fait voir, on peut obtenir
I'intégrale générale et algébrique d’'une équation différentielle entre
deux variables, dans laquelle ces variables sont séparées, leurs diffé-
rentielles y étant divisées par les racines carrées de deux polynomes
semblables du quatrieme degré. On verra, dans ce Mémoire, que I'on
peut aussi construire l'intégrale générale et algébrique de ’équation
du méme genre qu’on obtient en remplacant dans I'équation différen-
tielle d’Euler les racines carrées de deux polyndomes semblables du
quatriéme degré par les racines cubiques des carrés de deux poly-
nomes semblables du troisiéme degré.

ANALYSE.

i

Supposons, comme dans le précédent Mémoire, la variable « liée a

d’autres variables
. ., Vs B ey €
par des équations ’

(1) Y=o, Z=o, Ceey T—=o,
dont le nombre soil égal au nombre de ces autres variables. Suppo-
sons encore que, en vertu de ces mémes équations, les variables

Yy 5

puissent étre exprimées en fonctions toujours continues, par exemple
en fonctions rationnelles des deux variables z, ¢; et soit

(2) ) F(x,t)=0
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I’équation produite par I'élimination des variables y, 5, ... entre les
formules (1). Cette équation, que j'appellerai caractéristique, étant
résolue par rapport 4 «, fournira, pour x considérée comme fonction

de , diverses valeurs
xl, Ly -1’3,

Soit d’ailleurs £ une fonction des variables , ¢, qui demeure continue
par rapport a ces variables, du moins pour une valeur de ¢ suffisam-
ment rapprochée d’une certaine origine 7; et, en nommant .

ki) kh k:n
les valeurs de % correspondantes aux valeurs
xl, - xh wa,

de la variable z, posons
‘ t t
(3) s:f k,D,x,dt+f kaDywgdt 4. ...
On tirera de la formule (3), jointe & 'équation (2),
kD F(x,¢)
) f & F(a’,t) at,
le signe I étant relatif a la varlable . Si d’ailleurs le rapport

/t'D[ F(x, t)

2= F(ax,t)

b

étant une fonction de « et de 2, qui reste toujours continue, quand
elle est finie, ne devient jamais infini que pour des valeurs nulles du
dénominateur F(z, ¢), et si le produit de ce rapport par x s’évanouit
généralement pour des valeurs infinies, réelles ou imaginaires de x,
on aura
kD, F(z, t)

5 ] 1

e & ey =
et 'équation (4) donnera simplement

(6) $= 0.
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Supposons maintenant que la valeur de %, considérée comme fonc-

tion de x et ¢, se déduise des équations (1) jointes & une équation de
la forme

(7) ‘ k=t(z,y,2...)

f(x,y, s,...) étant une fonction de @, y, z, ... qui, réduite 2 une
fonction des seules variables z, ¢, par la substitution des valeurs de y,
5, ..., reste continue, du moins pour les valeurs de ¢ comprises entre
les limites des intégrations. Nommons . -

"t o, &

les valeurs particuliéres qu’acquiérent, pour z =, la variable  con-
sidérée comme racine de I'équation (2), et les variables y, =, ...,
exprimées en fonctions toujours continues de x et de ¢ Enfin soient
El’ Ny 63 Ez, Ny  &o3 Ea: N3 33
les diverses valeurs de .
E’ n, c’

‘correspondantes aux diverses racines de I’équation (2); et supposons
que, parmi les équations (1), la derniére, savoir

(8) T=o,

renferme seule Ia variable z. On pourra déterminer £,, en substituant
dans le second membre de la formule (7) les valeurs de y, z, ...,
tirées, des équations

(9) Y=o, Z=o, ...,
et assujetties a vérifier, pour ¢ = =, les formules
(10) . . Y =1 2=,

On obtiendra ainsi une valeur de %, exprimée en fonction de la seule
variable ,. On pourra, de la méme maniére, exprimer £, en fonction

de laseule variable x,, £, en fonction de la seule variable x, et, par
OEuvres de C. — S. 1, t. X, . 13
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suite, substituer & I'équation (3) une autre équation de la forme

‘
(xr) s——f ky dx1+ k,dx,—i— Jca/’csalacg—l—
& &
les fonctions £,, &,, £, ... étant toutes devenues indépendantes de la
variable ¢. Toutefois cette substitution de la formule (11) & la for-
mule (3) ne peut ordinairement s’effectuer que sous certaines con-
ditions, et pour des valeurs de ¢ suffisamment rapprochées de , ou,
ce qui revient au méme, pour des valeurs numériques suffisamment
. petites de la dlﬁ"erence ¢t — 7, par conséquent pour des valeurs des
différences
xt—EU 23— &y xs""Ea» e
suffisamment rapprochées de zéro. Admettons, pour fixer les idées,
que la variable ¢ soit réelle. Alors, siles diverses fonctions de ¢, repré-
sentées par les diverses racines

Zyy Xy Xy

de I'équation (2), rvestent réelles elles-mémes, du moins pour les
valeurs de la variable ¢ comprises entre les limites des intégrations
relatives & cette variable, la condition & A remplir sera que, dans cet
intervalle, chacune des racines x,, x,, o;, ... variant avec ¢ d’'une
maniere continue et par degrés insensibles, soit toujours croissante

. ou toujours décroissante pour des valeurs croissantes de . Ajoutons
que, si une ou plusieurs racines de I'équation (2) deviennent ima-
ginaires entre les limites de l'intégration relative & ¢, la condition
énoncée devra étre séparément vérifiée pour les deux quantités
variables qui, dans chaque racine imaginaire, représenteront la
partie réelle et le coefficient de y—1.

Lorsque les deux limites de l'intégration relative & ¢ sont assez rap-
prochées 'une de 'autre pour que les racines réelles ou imaginaires
de I'équation (2) satisfassent toutes aux conditions que nous venons
d’indiquer, on peut substituer la formule (11) & la formule (3). Si
d’ailleurs la condition (5) se vérifie & son tour, 'équation (6), jointe

i
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a la formule (11), donnera

' ®, . Ty
(12) kidxl+ kgd.z'z—l—--.:(), -
& & —
et, en différentiant I'équation (12), on obtiendra 1’équation différen-
tielle
(13) kldxi"l—kzdxz—'_-..:()o

Si I'équation (2), résolue par rapport & x, offrait quelques racines -
qui fussent indépendantes de la variable ¢, alors, comme je I'ai
remarqué dans la précédente séance, les intégrales,corr'espondantes
a ces racines disparaitraient d’elles-mémes dans la somme repré-
sentée par s, par conséquent dans les formules (3), (1r1), (12)
et (13). On pourra donc toujours se borner 2 prendre pour

Ly Tay .eey

dans les formules (12) et (13), celles des racines de I'équation carac-
téristique qui dépendront de la variable 2.

Lorsque ¥, Z, ..., T sont des fonctions entiéres des variables @, -
¥y «+ey &, le premier membre F(w, t) de 'équation caractéristique est
lui-méme une fonction entiére des variables @, ¢, et cette équation,
résolue par rapport & , offre un nombre fini de racines. Si I'on
nomme N ce nombre, ou plutét le nombre de celles qui dépendent
de la variable #, 'équation (13), dont le premier membre renfermera

‘
seulement N termes, sera de la forme

(14) k1dx1+ kgdx2+---+ kNdeZO-

Considérons en particulier le cas ou les variables @, y, ..., ¢ se
réduisent a trois, et les formules (1) aux deux équations

(15) y'—X=o, y=2Ut+7V,

U, V, X étant trois fonctions entiéres de x, les deux premieres du
degré m, la troisitme du degré mn. Alors 'équation caractéristique,
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réduite & la forme
(16) (Ut+V)yr— X =o,

sera elle-méme du degré mn par rapport & x; en sorte qu'on aura
généralement ‘

17) N=nm,
Toutefois, si I'on suppose
(18) X=Ve—UW,

W étant une fonction entiére de x du degré (n — 1)m, I'équation (16)

se décomposera en deux autres .
(19) ' U=o, : '
(20} Ur=tgr - p U2Vt 4+ nVr—1t - W =,

dont une seule, savoir la seconde, renfermera ¢; et comme I’équa-
tion (20) sera du degré (» — 1)m par rapport a @, il est clair que,
dans la supposition dont il s’agit, on aura seulement

(21) N=(n—n1)m.
Soit d’ailleurs 9 une racine #i** de 'unité choisie de maniére que,

x étant une racine de ’équation (20), on ait pour ¢ =,

1
‘(22) Ut + V:&/I’H,

" et nommons
Xy Xy oo, Xy,

8, B4 ..., Oy
les diverses valeurs de X et de 6 correspondantes aux diverses racines
Ly Xgy ..y TN

de I'équation (20). Enfin désignons par / un nombre entier inférieur
a4 n, et par =(x) une fonction entikre de &, d’un degré inférieur a
ml—1. On tirera de la formule (14), ainsi que nous l'avons déja
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remarqué dans la précédente séance,

(23) GI’Xréw(xl)dx,+ 9;’11’;%13(:1:2) doy+. ..+ GI‘V‘/I’N_'_iw(xN) d‘am:: 0.
Si dans cette derniére équation 'on remplace successivement w(x)
par les divers termes de la suite '

1, ®, Z2% ..., x™-2
on obtiendra m/ — 1 équations. différentielles entre les ¥ variables

Lyy Loy oo:s TN,

et par conséquent le nombre de ces équations différentielles sera égal
au nombre des variables, diminué de I'unité, quand on aura

ml—1=N—1, ml=N=(n—1)m,
ou, ce qui revient au méme,
(24) l=n—1.

Alors, en effet, la formule (23) fournira entre les & variables x,,
Zgy ..., Ty les N — 1 équations différentielles

L3

'1—1 -1-—1 _‘_.1
0, X7 doy+ 6, K] dmy+.. .+ Oy X dry=o,

14 i 1_
(25) 0, X xidzy+ 6, X7 1$2d$z+---+01v/1’1'\‘r ‘xﬂdxjv:_o,

+

la valeur de ¥ étant toujours N = (n —1)m.
D’autre part, si, dans I’équation (20), on substitue successivement
A x les diverses variables

Xyy Loy vy Iy
qui représentent les diverses racines de cette méme équation, on ob-
tiendra N équations algébriques, qui pourront étre réduites, par I'éli-
mination de z, 2 N — 1 autres équations, pareillement algébriques, et
propres & représenter N — 1 intégrales des N — 1 équations différen-
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tielles comprises dans le Tableau (25). Il y a plus : les intégrales dont
il s’agit pourront étre aisément déduites de la formule (22) qui sub-
siste, aussi bien que 'équation (20), non seulement pour z = 7, mais
encore pour toute valeur de la différence # — = qui ne dépasse pas les
limites entre lesquelles subsistent les intégrales elles-mémes. En effet,
I'équation (22), linéaire par rapport a ¢, peut étre présentée sous la
forme
1

- . AV
(26) t= 9_:1’_7_;
et si ’'on nomme

Ui’ Ua, LR UN! Vu Vz’ veey V!V .

les valeurs de U et de V correspondantes aux valeurs z,, Z,, ..., xy de
la variable «, on tirera de la formule (26)

1

1 1
(29) OXF—Vi_Xi—V, . _ Oy Ay—Vy
. o = .

Or, les équations (25) étant données avec la fonction X, les ¥ — 1 équa-
tions algébriques que comprend la formule (27) représenteront en
réalité N — 1inlégrales des équations (25), si les fonctions du degré m,
désignées par deux lettres U, V, sont choisies de manigre a vérifier la
formule (18), ou, ce qui revient au méme, de maniere que le poly-
néme U divise algébriquement la différence X — ¥*, et que le quo- -
tient W soit du degré m(n — 1). D’ailleurs ces derniéres conditions
seront évidemment remplies si, aprés avoir choisi ¥ arbitrairement,
on prend pour U un des diviseurs algébriques, et du degré m, de la
différence X — V*. D’autre part, ces diviseurs algébriques devant étre
censés connus dés que V lui-méme est connu, nous devons conclure
que, dans les ¥ — 1 intégrales représentées par la formule (27), le
nombre des constantes arbitraires ne pourra surpasser le nombre des
constantes renfermées dans la fonction V. A la vérité, les diviseurs
algébriques, et du degré m, de X" — V ne sont complétement déter-
minés que dans le cas ot 'on donne une relation 4 laquelle doivent
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satisfaire un ou plusieurs de leurs coefficients, dans le cas, par
exemple, ol 'on réduit le coefficient de =™ a I'unité. Mais, pour
passer de ce cas particulier au cas général o le coefficient de =™ est
une constante arbitraire e, il suffit de multiplier par cette constante
le diviseur algébrique que I'on considere, et il est clair que la for-
mule (27) ne sera point altérée si I'on substitue & la fonction U le pro-
duit e U, par conséquent, aux termes de la suite

Uh Uﬁ ceey UM
les termes de la suite )
ev, eUl, ..., eUy

1

On pourrait, sans altérer les équations (25), remplacerla fonction X*
1 1

par la fonction A" X", ou, ce qui revient au méme, la fonction X par
AX, A étant un facteur constant. Mais il est clair qu’en opérant ainsi
on n’augmenterait pas la généralité des formules (27), ni le nombre

des constantes arbitraires qu’elles renferment. Car, en substituant,
1 1 1

dans les formules (27), A"X" & X", on produit le méme effet que si
1

Pon y substituait & V I'expression X "V, propre a représenter, ainsi

que V, une fonction entiére de =, du degré m.

En résumé, si, aprés avoir choisi V arbitrairement, on prend pour U
un diviseur algébrique de X*—V, les N—1 intégrales comprises dans
la formule (27) représenteront un systéme d’intégrales des équa-
tions (25); mais le nombre des constantes arbitraires comprises dans
ces intégrales ne pourra surpasser le nombre 7 + 1 des constantes
comprises dans la fonction V. Donc, par suite, les intégrales trouvées
ne pourront étre générales que dans le cas ol, le nombre m + 1 étant
égal ou supérieur au nombre N — 1 des équations différentielles, on

aura
mIN—a2,

par conséquent, eu égard a la formule (21),

(28) : m(n—2)Za.
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Ajoutons que les équations (25) supposent N —1>o0, ou, ‘ce qui
revient au méme, :

(29) K m{n—1)>1.

Les conditions (28), (29) sont précisément celles que nous avons
indiquées dans le précédent Mémoire, page g2.
Ce n’est pas tout : si, en nommant A un facteur constant, on pose

/

t=t'42, V=AUV,
la formule (22) deviendra ‘

1
(30) Ut'+ V'=0.X",

et U ne pourra étre un diviseur algébrique de X — ¥* sans étre en
méme temps un diviseur algébrique de X — V', Cela posé, au lieu
d’éliminer ¢ entre les N — 1 équations déduites de la formule (22), on
pourra évidemment éliminer ¢ entre les N — 1 équations déduites de
la formule (30); et, aprés avoir ainsi obtenu sous une forme nouvelle
les ¥ — 1 intégrales des équations (25), on prouvera encore que le
nombre des constantes arbitraires comprises dans ces intégrales ne
peut surpasser généralement le nombre des constantes comprises dans
la fonction V. Mais, d’autre part, on pourra disposer du factcur A de
maniére a faire disparaitre dans V’ le cocfficient de o™, et alors le
nombre des constantes que renfermera ¥’ sera réduit & 7. Donc les
N — 1 équations algébriques comprises dans la formule (27) renfer-
meront au plus m constantes arbitraires, et ne pourront étre les inté-
grales générales des équations (25) que dans le cas o1 'on aura

mIN—i;
par conséquent, eu égard & la formule (21),
(31) m(n—2)zZ1.

On peut donc 4 la condition (28) substituer la condition (31), qui
restreint encore plus le nombre des cas ol les ¥ — 1 intégrales trou-
"vées peuvent représenter le systéme des intégrales générales des
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équations (25). En effet, pour que les conditions (29) et (3:) se Veri-
fient, il faut ngcessairement que I'on a1t ou

(32) n=a, ;ﬁgz
ou
(33) ‘ n=3 m=u

Dans le premier cas, on tire de la formule (27) I'intégrale générale de

I'équation d’Euler, cette intégrale étant réduite a la forme que La-

‘grange lui a donnée, et les intégrales du méme genre que M. Richelot

a obtenues pour les équations différentielles qui, suivant la remarque

de M. Jacobi, se trouvent intégrées en vertu des théoremes d’Abel.

Dans le second cas, les formules (25) se réduisent i la seule équa-
© tipn

(34) @J*%¢m4-@1’%d¢ﬁ:m

9., 0, étant des racines cublques del’ umte etX un polynome en x du
troisieme degré ou de la forme

(35) /I’:Ax3+Bx2+ Cx—+ D.

Alors aussi la formule (27) donnera

9X—m @ﬁ—n
U U,

(36)

U, V étant deux polynémes du degré m =1, ¢’est-a-dire deux fone-
tions linéaires de @, dont la premiere devra diviser la différence

i

A=V, o

D’ailleurs, d’aprés ce qui a été dit ci-dessus, on pourra, sans dimi-
nuer la généralité de la formule (36), réduire le coeflicient de @, dans
la fonction U, a I'unité, et, dans la fonction V, & zéro, par conséquent,
réduire ¥ A une simple constante ¢, et U 2 un binéme -de la forme
OFuvres de C. — S.1, t. X. ) Wwho
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@ — a. Donc la formule (36) pourra étre réduite A

1 1
6 di—c_0di—c

Ty —a Zyg— Q

(37)

et la formule (37) sera une intégrale de 'équation (34) si, en attri-
buant & la constante ¢ une valeur arbitraire, on représente par  —a
un diviseur algébrique de la différence

Ll
’

X —ct,

en sorte que a désigne une racine de I'équation
X =cl,

et soit 1ié & ¢ par la formule

(38) “Ad+ Ba*+ Ca+D=c*

Or il est clair que, sous ces conditions, la formule (37), dans la-
quelle la constante ¢ restera entiérement arbitraire, représentera, non
pas une intégrale particulitre, mais I'intégrale générale de I'équa-
tion (34).

Si la fonction X devenait constante, en se réduisant par exemple a
I'unité, alors la différence X — ¢?, réduite 4 1— ¢*, ne pourrait plus
acquérir un diviseur algébrique de la forme x—a sans s’évanouir; et,

~en effet, I'équation (38), réduite 4

}; J—
=1,

fournirait, pour la constante ¢, une valeur déterminée qui pourrait
étre I'unité. Mais, en vertu de la supposition ¢ =1, la différence
X — ¢* réduite a zéro, acquerrait, pour diviseur algébrique, 'un
quelconque des bindmes de-la forme 2 — @, la constante a restant
arbitraire; et la formule (37) donnerait :

. -
(39) | SH—t _ G |

2y—a  xy—a

Enfin, comme, dans le cas dont il s’agit, x,, x, représenteraient celles
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des racines de I’équation

[(z—a)t+1P—1=0

qui seraient distinctes de la racine a, il est clair que 0,, 6, seraient les
deux racines cubiques et imaginaires de I'unité. En conséquence,
I’équation (39), dans laql_lelle a resterait arbitraire, donnerait

ele —+ 92.222: const,

Or cette derniére formule est effectivement 'intégrale générale de
I'équation (34), dans le cas ou, la fonction X se réduisant 4 I'unite,
'équation (34) elle-méme se réduit &

6, dz, + 8, dz,= o.

L’ equatlon (27) est 1rratlonnelle puisqu’elle renferme des puis-

sances fractlonnalres de la forme X” Dans un autre article, je parlerai
des formes rationnelles sous lesquelles se présentent les intégrales des
équations (25), quand on les déduit, non plus’'de I'équation (22),
~mais de P'équation (20), et j'examinerai les relations que la for-
mule (22) établit entre la valeur particuliére = de ¢, les constantes 0,,
05, ..., Oy et les valeurs initiales &,, &,, ..., &y des variables x,,

Lyy oony Ly

339.

CALCUL INTEGRAL. — Mémoire sur la détermination compléte des variables

-

propres a vérifier un systéme d’équations dyfeérentielles.

C. R., T. XXIIL, p. 485 (7 scptembro 1846).

-

Ce Mémoire est surtout relatif & 'usage remarquable que I'on peut
faire de la formule d’interpolation de Lagrange pour intégrer certains
systémes d’équations différentielles, et & ée qu’on pourrait appeler les
sinus et cosinus des divers ordres, ¢’est-a-dire aux fonctions inverses
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des intégrales bindmes. L’auteur établit, entre autres choses, la pro-
position suivante :
Soit

(1) Sz, y)=o
une équation entre deux variables z, y. Soient, de plus,
0(z), Oa(®)y +rvy Ou(2)

des valeurs de y en @, distinctes ou non distinctes, tirées de celte

équation, et ,
Ny Moy, »ory My

ce qu'elles deviennent quand on attribue & la variable z les valeurs

particuliéres

Eis Esy ooy E,,L'. .

.
Soit encore ¢ une fonction entiére de « du degré m —1, et déterminée
4 l'aide de la formule d’interpolation de Lagrange, de telle sorte
qu’elle acquiére les valeurs particuliéres :

Ny Nz ovey N
pour les valeurs particuliér;as

£y &y oo Em
de la variable . Enfin, posons

(2) [(@9) = w(z—E) (2= ) (@ = E,),
(3) F(x, t) = f(z, ut + v),

¢ étant une nouvelle variable; et nommons
Uy Uy wovy Upy Vis Poy vy Um
ce que deviennent z et ¢ quand on y remplace successivement x par

m variables distinctes
Ly Ly vasy Ly
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Sil'on ne diminue pas le nombre des racines de I'équation

T (4) . L' F(z,t)=o,

" résolue pav rapport & x, en y posant £ =o, et si d’ailleurs, en nom-
mant f(a, y) une nouvelle fonction de «, y, on a

f(z,ut+9)D,F(z,t) o .

) . @, =%

il suffira de déterminer les variables x,, x,, ..., @, & 'aide de la for-
mule

(6) o) = Bl = (@) —

iy Uy | Um

pour qu’elles aient la double propriété de vérifier I'équation différen-
tielle

) F 21y 0 (21)] ds . o .+ E( @y O ()] dEm =0

et d’acquérir simultanément les valeurs particulieres correspondantes

/

El’ 22’ M S)n;

et par suite, si 'on peut satisfaive i la condition (5) par m — 1 va-
leurs essentiellement distinctes de la fonction (=, y), les m — 1 équa-
tions différentielles correspondantes, comprises dans la formule (7),
auront pour intégrales générales le systéme des m — 1 équations finies
comprises dans la formule (6). Ce théortme subsiste dans le cas -
méme ot les fonctions de x désignées par

O(x), Ga(2)y +voy Om(2)

ne seraient pas distinctes les unes des autres, et représenteraient une
seule des racines de I’équation (1).
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336.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Rapport sur un Mémoire qui a été présenté a
!’ Académie par M. Fiuix Cuo, et qui a pour titre : Recherches sur la
série de Lagrange. ’

C. R., T. XXIII, p. 490 (7 septombre 1846).

L’Académie nous a chargés, M. Binet et moi, de lui rendre compte
d’un Mémoire de M. Félix Chio, professeur de Mathématiques & I’Aca-
démie militaire & Turin. Ce Mémoire, qui a pour titre : Recherches sur
la série de Lagrange, est divisé en quatre paragraphes.

Dans le premier paragraphe, l'auteur, aprés avoir rappelé le théo-
reme général donné par 'un de nous sur la convergence du dévelop-
pement d’une fonction en série ordonnée suivant les puissances ascen-
dantes de‘la variable, applique ce théoréme i la série de Lagrange, et
parvient ainsi, pour cette série, & une regle de convergence qui coin-
cide avec la regle énoncée dans le Tome I des Ezercices d’Analyse et de
Physique mathématique [pages 279 et 280 (')]. En effet, I'équation

u—z-+tf(z)=o,

. , 1
dont une racine x se développe par la série de Lagrange suivant les,

puissances ascendantes de ¢, se réduit & la forme

y=tw(y)

lorsqu’on pose # — u =y, et, par conséquent, la régle donnée dans
les Exercices pour la convergence de la série qu’on obticnt en dévelop-
pant, suivant les puissances ascendantes de Z, la valeur de y tirée de
la seconde équation, s’applique aussi au développement de x, qui ne
différe du développement de y que par I'addition de la constante u.
La regle de convergence de la série de Lagrange étant établiv, I'au- |
teur du Mémoire a discuté les divers résultats que cette régle peut

-

(*) OEuvres de Cauchy, S. II, T. XL
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fournir, eu égard aux diverses valeurs qu’on peut attribuer au para-
métre u. Cette discussion est lumineuse. Pour une valeur donnée de ¢,
par exemple pour ¢ =1, les diverses valeurs de o développables en
séries convergentes par la formule de Lagrange correspondent, comme
M. Chio le fait voir, & divers systemes de valeurs de u comprises
entre certaines limites, et chacun de ces systémes renferme une ou
plusieurs racines de ’équation

S(uy=o.

Nommons v I'une de ces racines, prise parmi celles que renferme le
systeme auquel appartient la valeur donnée de u, et supposons cette
valeur trés rapprochée de v, en sorte que la différence

H—v=0

soit trés petite. Si le paramétre u se réduit précisément & la racine v,
la condition de convergence de la série de Lagrange sera que le mo-
dule de la fonction dérivée f/(v) dévienne inférieur a 'unité. Si, au
contraire, u differe de v, et ® de zéro, la condition de convergence

“sera que le module de //(¢) soit inférieur & 'unité, ¢ étant une racine
de I'équation auxiliaire

(v —w) f1(9) — f(9) =o.

Or M. Chio observe que, dans le cas ou 'on a u = v, I'équation auxi-
liaire, réduite a
(v —v) fi(v) =Sf(v) =0

et résolue par rapport i ¢, offre une racine double ou multiple, savoir :
une racine double, sif”(z)) differe de zéro; une racine triple, si, f"(v)
étant nul, f"(v) differe de zéro; une racine quadruple, si, f"(v) et
S"(v) étant nuls, f™¥(v) differe de zéro, et ainsi de suite; puis il
montre que, pour de tres petites valeurs de w, ¢ sera développable,

i
dans le premier cas, suivant les puissances ascendantes de »*; dans

4 .
le second cas, suivant les puissances ascendantes de w®; dans le troi-
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. i
sitme cas, suivant les puissances ascendantes de ' ; etc. 1l montre,
de plus, que sil’ona .

fi(v)=o,

la valeur de ¢, correspondante a de tres petites valeurs de o, sera déve-
loppable par la formule de Lagrange suivant les puissances ascen-
dantes et entieres de w. \

Le second et le troisiéme paragraphe du Mémoire de M. Chio sec
rapportentk spécialement au cas oli, les paramétres u, ¢ étant réels, la
fonction /() est réelle elle-méme, et Iauteur s’est appliqué a décou-
vrir quel est alors le caractere spécial de la racine fournie par la série
de Lagrange. Dans la Note XI de la Résolution des équations numériques,
Lagrange avait affirmé que la valeur de «, d_ont sa série offre le déve-
loppement, est numériquement la plus petite des racines de I'équa-

tion
. u—x+ f(x)=oao,

M. Chio fait voir que cette proposition est souvent en défaut, et la
remplace par une proposition nouvelle et digne de remarque. Il par-
tage les racines réelles de I'équation donnée en deux classes, formées,
I'une avec les racines supérieures, I'autre avec les racines inférieures
au parametre u, et prouve que la racine représentée par la série de
Lagrange est toujours, parmi celles qui font partie de la méme classe,
la plus voisine de ce paramétre. Il vérifie ensuite cette proposition
nouvelle sur des exemples dans lesquels on serait conduit, par
I'énoncé de Lagrange, 2 des résultats inexacts. _
L’autorité de Lagrange est d’un tel poids en Analyse, qu’on ne s.au.-
rait prendre trop de précautions pour se garantir de toute erreur,
avant d’adopter une opinion contraire a celle de l'illustre géométre.
On doit donc louer M. Félix Chio du soin avec lequel il a, dans son
Mémoire, approfondi le sujet que nous venons de mentionner. Pour
' le méme motif, il nous a semblé qu’il ne serait pas sans intérét de
rendre manifeste I'erreur que M. Chio a signalée, dans un cas telle-
ment simple, qﬁe, pour la reconnaitre, il ne fit point nécessaire de
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calculer numériquement les divers termes de la séric obtenue, ni
méme d’effectuer le développement en sérié. Or on peut aisément y
parvenir, comme on le verra dans une Note jointe 4 ce Rapport, en
réduisant la fonction f(«) & un trinéme du second degré.

M. Félix Chio ne s’est pas borné a démontrer 'inexactitude de la
proposition énoncée par Lagrange, et a indiquer le théoréme qui doit
lui étre substitué. Il a encore, dans le troisieme paragraphe de son
Mémoire, recherché et expliqué les circonstances particulieres qui
rendent insuffisante la démonstration que Lagrange a donnée a 'appui
de cette pr0posi}i0n. ‘

M. Chio a de plus, dans les deux derniers paragraphes de son
Mémoire, établi divers théorémes qui peuvent étre utiles quand on
se propose d’appliquer la série de Lagrange & la résolution numé-
rique des équations. On sait, au reste, que ce dernier sujet a déja
été traité par I'un de nous sous un point de vue général, dans les
Comptes rendus de 'année 1837, ct que, sans connaitre, a priori, la
valeur approchée d’aucune racine, on peut, a I'aide de développe-
ments en séries, débarrasser une équation de degré quelconque des
racines imaginaires qu’elle peut avoir, puis ensuite développer immé-
diatement en séries convergentes-chacune des racines réelles.

Ce que nous avons dit suffit pour montrer tout I'intérét qui s’attache
aux recherches de M. Félix Chio sur la série de Lagrange. La sagacité
dont I'auteur a fait preuve en traitant avec succes des questions impor-
tantes et délicates mérite d’étre remarquée. Nous pensons que son
Mémoire est trés digne d’étre approuvé par '’Académie et inséré dans
le Recueil des Savants etrangers.

OEuvres deC. — S. 1, t. X. .
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3317.

NOTE'DE M. Ciucny, RAPPORTEUR.

Sur les caractéres a U'aide desquels on peut distinguer, entre les diverses
racines d’une équation algébrigue ou transcendante, celle qui se depe-

loppe en serie convergente par le théoréme de Lagrange.

C. R., T. XXIII, p. 493 (7 scptembre 1846).

D’aprés la proposition énoncée dans la Note XI de la Résolution des .
¢quations numeriques, la série qu’on obtient cn développant, suivant
les puissances ascendantes de ¢, la valeur de « fournie par I'équation

(1) u—x—+¢f(xr)=o,

%

serait toujours, pour des valeurs réelles des paramotres u et ¢, celle
des racines qui est numériquement la plus petite. Pour constater
Pinexactitude de cette proposition, il suffit de poser, dans I'équa-
tion (1),

(2) " flz)=xt+ax+ b,

a et b étant réels. Alors on trouvera

(3) wzl—att\/l—2(a—2|—tzzz)t+(q2—4b)t2.
Si, pour plus de commodité, on fait disparaitre, sous le radical, Ie

carré de ¢, en prenant

b =: g;a,‘z,

la formule trouvée deviendra ‘

(4) x__r——-ati\/l—-—z(a+2u)t_
U 2t

. e

Or, si u est assez rapproché de — ;a, ou ¢ de zéro, pour que la valeur

Foe .
numeérique du produit
(a+2u)t
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reste inférieure & 5, le radical compris dans la formule (4) sera déve-
loppable cn une série convergente ordonnée suivant les puissances
entieres et ascendantes de ¢, le premier terme de la série étant I'unité.
Done alors la valeur de @, fournie par la série de Lagrange, qui ne
contient que des puissances entiéres et positives de ¢, coincidera
nécessairement avec la valeur de & que I'on tire de I'équation (4),
en réduisant le double signe au signe —. Mais cette derniére valeur
de z, comparée & celle qu’on obtiendrait en réduisant le double signe
au signe -+, sera évidemment, ou la plus rapprochée, ou la plus éloi-
.gnée de zéro, suivant que la différence 1 — at sera positive ou néga-
tive, Donc la racine fournie par la série de Lagrange ne sera pas tou-
jours la plus petite numériquement, c’est-d-dire la plus voisine de
zéro, et la proposition énoncée dans la Résolution des équations nume-
rigues est inexacte.

On arrive encore & la méme conclusion, en observant que les deux
équations S - |
z=tw(x), y—u=two(y—u)
\
offrent des racines correspondantes liées entre elles par la formule
= Vot
et que, si une racine a de I’équation

(3) x:t'm(x)

est développable en série convergente ordonnée suivant les puissances
ascendantes de ¢, on pourra en dire autant de la racine correspon-
dante o + u de Péquation

(6) ‘ y—-u:tm_.(y—u).

Or, soient ' ‘ )
&%, 6" 7 '

les diverses racines réelles de I'équation (5). Si I'énoncé de Lagrange
. 3 :
etait exact, non seulement « serait le plus petit-terme de la suite
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c’est-a-dire le plus rapproché de zéro, mais en méme tcmps o+ u
serait le plus petit terme de la suite

a+u, €4u, y+u, ...,

c’est-3-dire le plus rapproché de zéro, quelle que fut d’ailleurs la
valeur attribuée & u. Mais évidemment cette conséquence nécessaire
de la proposition énoncée ne saurait étre admise, puisqu’on peut dis-
poscr de u de maniere & rapprocher indéfiniment de zéro ou méme &
faire évanouir I'un, quelconque des termes de la seconde suite, chom
arbitrairement.

Disons maintenant quelques mots du véritable caractere qui dis-
tingue, entre les racines de I'équation (1), celle qui se développe en
série convergente par le théoreme de Lagrange, et montrons comment
ce caractére pourrait se déduire des principes énoncés dans les divers
Mémoires ol je me suis occupé de la résolution des équations algé-
briques ou transcendantes (*).

Soient

i
Z, Y
deux variables réelles, considérées comme propres a représenter dans
un plan deux coordonnées rectangulaires, et s une variable imaginaire

liée & «, y par la formule ,
s=x 4y 1.

A chaque valcur de z correspondra un systéme déterminé de valeurs
de , y, par conséquent un point déterminé du plan des @, y. Soient

d’ailleurs w(s), II(s) deux fonctions continues de =, et supposons la
valeur de z déterminée par I'équation

(7) cI(5) +tw(s)=o0,

(1) Poir en particulier le Mémoire de novembre 1831 (%), sur les rapports qui
existent entre le calcul des résidus et le caleul des limites, lithographié & Turin, et
réimprimé par la Société ilalicnne, ot les Comptes rendus des séances de I'Académie
de 'année 1837. (.

(¢} OEuvres de Caucky, 8. 11, T, XV
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dans laquelle entre un parameétre variable z. Enfin supposons que,
T étant le module du paramétre ¢, on construise le systéme de courbes
représentées par la formule

I(z)

©(5)

(8) T = mod.

Conformément aux observations faites dans les Comptes rendus de 1837,
ccs courbes seront fermées et de deux espéces, les unes s’étendant de
plus en plus, et les autres se rétrécissant de plus en plus, pour des
valeurs croissantes du module T. Quand T sera nul, I'équation (7),
réduite a |

(9) ) , I(s)=o,

offrira un certain nombre m de racines

! "
a, a, a', ...,

\

auxquelles correspondront divers points
A, A, A,

“situés dans le plan des x, y; et alors chacune des courbes de premiére
espece sera réduite & I'un de ces points. Quand T sera trés petit, les
courbes de premiére espéce, dont le nombre sera encore égal am, ...,
et dont chacune renfermera dans son intéricur un seul des points

' . A, AL, A L,

auront des dimensions trés petites. Concevons, pour fixer les idées,
que a, a’, a’, ... soient des racines simples de I'équation (g); alors

m racines
a, o, a, ...

de I'équation (7) seront développables en séries convergentes ordon-
nécs suivant les puissances ascendantes de 7, et correspondront &

m points divers
~ P, P, P, ... .

respectivement situés sur ces diverses courbes. Ajoutons que T, venant
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a croitre, I'une quelconque de ces racines, la racine « par exemple,
restera développable en série convergente, ordonnée suivant les puis-
sances entieres et ascendantes de ¢, tant que la courbe de premiére
espéce, qui correspond & cette racine, n’aura pas de points communs
avec une ou plusieurs autres courbes de premiére ou de seconde
espece, ou, ce qui revient au méme, tant que le module T n'atteindra
pas une valeur pour laquelle I’équation (77 ) puissc acquérir des racines
égales, par conséquent une valeur qui permette de satisfaire simulta-
nément a I’équation (7) et & la suivante :

(10) '(z)+tw'(s) =o.

Ainsi le développement de la racine e suivant lés puissances ascen-
dantes de ¢ restera convergent pour des valeurs croissantes du mo-
dule T de ¢, jusqu’au moment ot cette racine, qui vérifie la formule

(1) ’ () + tw(a) =o,

et se réduit & @ pour ¢ = o, vérifiera, en outre, du moins pour une
valeur convenablement choisie de 'argument de ¢z, la condition

(12) II'(a) + t@'(a) == 0.
D'autre part, comme on tirera de la formule (rr)

w(a)

(13) Dtd-:—m’

(il est clair que, au moment dont il s'agit, on aura, pour une valeur.

convenable de 'argument de ¢,
I
Dt A== ~—-
[¢]

On doit seulement exclure le cas ot 'on aurait oo
w(a)=o,
c’est-d-dirc le cas olt «, étant une racine connue des deux équations

(14) O(s)=o0, w(s)=0o,
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deviendrait indépendant de z. Done, si I’on excepte ce cas, dont nous
pouvons faire abstraction, la dérivée de la série qui représentera le .
développement de la racine « suivant les pu)issances ascendantes de ¢
acquerra une somme infinie, du moins pour une valeur convenable-
ment choisie de l’ai*gument de ¢z, 3 'instant ot la valeur croissante du
module T atteindra la limite pour laquelle se vérifient les formules (11)
et (12). Nommons & cette limite. Non seulement la série qui repré-
sente le développement de « sera convergentle, avec sa dérivée, tant
que I'on aura

T<G,
mais, comme la série dérivée deviendra certainement divergente, au
moins pour une valeur convenable de I'argument ¢, quand on suppo-
sera o ‘ |
" T =5,
. on peut affirmer que, dans cette supposition, le module commun des
deux sérics sera I'unité. Donc les deux sérics auront pour module le
rapport gf ct deviendront divergentes quand ce rapport surpasscra
T'unité, c’est-d-dire quand on aura

T>E¢.
Jusqu’ici nous avons supposé que les constantes
a, a, a',. ...

étaient toutes des racines simples de ’équation (9). Mais, pour que
les conclusions auxquelles nous sommes parvenus subsistent, il suffit
évidemment que a soit une racine simple de I’équation (g). Cela posé,
on pourra évidemment énoncer les propositions suivantes :
TukoriMe I. — x, y étant deux variables réelles, nommons
I(3), ®(3)
deux fonctions continues de la variable imaginaire,

’

z:aﬁ—i—y\/:.
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Supposons d'ailleurs que a soit une racine simple de I’équation

i

I(z)=o,

sans étre en méme temps racine de I’équation

Enfin soit t un paramétre variable. Pour de trés petites valeurs de ce para-
’

s . \
mélre, I équation

(z)+tw(s)=o0
offrira une racine simple o. développable suivant les puissances enticres et
ascendantes de t en une série convergente dont a sera le premier terme, et
le module de cette série sera le plus petit des modules de t, pour lesquels on

aura simullanement
O(a) +tw(ax) =0, II'(a¢) + tw'(a) = 0.

Tutoniye II. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme I,
considérons les variables x, Y comme propres a représenter les coordon-
nées rectangulaires d’un point mobile. A chaque valeur de = correspondra
une position determinée de ce point, et, par suite, aux diverses racines a,
a,a’y...del’équation

I{(z)=o
correspondront divers points

A, A A, L,

situés dans le plan des x, y. S, d’ailleurs, en nommant T le module du
parameétre t, on construit le systéme des courbes représentées par U équa-
tion :

T = mod. _____H(x + y\/:;:') ’
ces courbes seront de deux espéces, les unes s’étendant de plus en plus, et
les aulres se retrécissant de plus en plus pour des valeurs croissantes du
module de T. Alors aussi ces diverses courbes renfermeront les divers

points correspondants auz diverses racines de I'équation

*

I(s)+tw(s)=o,
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les courbes étant de premicre espéce, pour de trés petites valeurs de t,
quand elles correspondront a des racines développables en séries ordon-
nées suivant les puissances entiéres et ascendantes de t. Enfin, tant que
I’équation . ' ' '
li(z)+t®(z)=0

offrira une racine o ainsi développable en une série convergente doni o
sera le premier terme, le point P correspondant & la racine o. restera situé
sur une courbe de premicre espéce qui, dans son intérieur, renfermera un
seul des points A, A', A, ..., savoir le poir;l A correspondant a la racine a
de Uéquation 11(z) = o; et le caractére particulier, le caractére dis-
tinctif de la racine a, sera précisément de correspondre & l'un des
poi’nts situés sur cette courbe, tandis que les autres racines o', o”, ...
correspondront toutes a des points P, P’, ... exterieurs a la courbe
dont il s'agut. ' I

Supposons maintenant que la racine a soit réelle, et que les fonc-
tions TI(z), w(z) soient réelles elles-mémes. Alors la racine o restera
réelle, tant qu’elle restera développable en une série ordonnée suivant
les puissances entiéres et ascendantes de z. Supposons encore que,
cette condition étant remplie, on nomme-

a & ¥,
les racines réelles de I'équation

I(z) +tw(z)=0, "
et
P, Q, R

les points correspondants i ces mémes racines. Les points P, Q, R, ...
et le point A, correspondants 4 la racine a, seront tous situés sur I'axe
des x; etles points Q, R, ... seront tous extérieurs a la courbe de pre- -
miére espéce qui passera par le point P, en renferniant le point A dans
son intérieur. Donc ceux des points Q, R, ... qui seront situés, par
rapport au point A, du méme coté que le point P, seront plus éloignés
de A; et par suite, st /’on partage les racines

-

a, &, v,
OFEuvres de €. — S.1,t, X. - 16
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en deux classes, formées, U'une avec les racines supérieures, I’autre avec
les racines inférieures a la constante a, la racine « sera toujours, entre
celles qui appartiendront & la méme classe qu'elle, la plus voisine de a.

Observons encore que les propositions ici énoncées s’étendent au
cas méme ol les fonctions (z), =(s), et, par suite, la fonction
I(z) + tw(z), seraient continues, non pour des valeurs quelconques
de =, mais seulement entre certaines limites marquées par un certain
contour tracé dans le plan des «, y, pourvu que ce contour fut con-
stamment extérieur & la courbe de premiére espéce qui renfermerait
le point correspondant a la racine e

Si maintenant on suppose la fonction II(z) réduite 2 un bindéme de
la forme a — z, le développement de la racine « sera précisément
celui que donne la formule de Lagrange, et la dernitre des proposi-
tions que nous venons d’énoncer coincidera évidemment avec le théo-
réme de M. Chio. )

Alors aussi, en vertu des principes ci-dessus établis, celle des
racines de I'équation '

a—zs+tw(z)—o

qui s’évanouira, pour une valeur nulle de ¢, restera développable en
série convergente ordonnéc suivant les puissances ascendantes de ¢,
pour tout module de ¢ inférieur au plus petit de ceux qui permettront
de vérifier simultanément cette équation et la suivante :

1— iw'(Z) =o.

On se trouvera ainsi ramené & la condition de convergence qui se
trouve énoncée dans le Mémoire de M. Chio, et qui, comme nous
I'avons dit dans le Rapport, coincide avec la condition exprimée i
la page 279 (') du Tome I des Ezercices d’Analyse. 11 est vrai que,
dans les Exercices, j’ai donné cette condition comme suffisante, sans
ajouter qu'elle était nécessaire. Mais, de Fobservation faite au bas de
la page citée, savoir que D, s devient infinie quand 1 — ¢w'(3) s'éva-

- (V) OEucres de Cauchy, S. 11, T. XL
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nouit, il résulte, suivant le principe établi dans d’autres Mémoires
(voir les Comptes rendus de 1844), que la série de Lagrange devient
effectivement divergente dés que la condition énoncée cesse d’étre
remplie. _ ‘

Je remarquerai en finissant que, si le module de T vient & croitre,
les courbes de premiére espece se réunirorit successivement les unes
aux autres, et que leur nombre diminuera sans cesse jusqu'a ce
qu’elles se réduisent & une seule. Alors aussi, apres chaque réunion
de deux ou de plusieurs courbes de méme espéce en une seule, on
pourra toujours développer en série convergente la somme des
diverses racines. qui correspondaient & divers points situés-sur les
courbes réunies, ou méme la somme de fonctions semblables et con-
tinues de ces racines. Ajoutons que chacune des séries ainsi formées
aura toujours pour module, comme il serait facile de le prouver, le
rapport ' |

T

=2

1]

& étant un module de ¢ pour lequel 'équation (7) puisse acquérir des
racines égales, par conséquent un module qui permette de salisfaire
simultanément 4 ’équation (7) et & I'équation (10).

238.

TmtoriE DES NOMBRES. — Rapport sur une Note de M. p’ ADHENAR.

C. R. T., XXIII, p. 501 (7 septembro 1846).

,

Parmi les propriétés des nombres qui se déduisent des formules
relatives & la sommation des puissances, quelques-unes fournissent
des théorémes qui ont mérité d’étre remarqués en raison de leur élé-
gance et de leur simplicité. Ainsi, par exemple, on a reconnu que, en
sommant la suite des nombres impairs, on obtient pour somme le
carré du nombre des termes. On a reconnu, de plus, que, en som-
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mant la suite des cubes des' nombres naturels, on obtient pour somme
le carré du nombre triangulaire correspondant au nombre des termes
de cette derniere suite. Or, de ces propositions réunies, il résulte évi-
demment qu’un cube quelconque est non seulement la différence entre
les carrés de deux nombres triangulaires consécutifs, mais.encore la
somme de plusieurs nombres impairs consécutifs, dont le premier
surpasse de 'unité le double d’'un nombre triangulaire. Cette derniére
proposition coincide au fond avec celle qu’énonce 'auteur de la Note
sopmise a notre examen, et quoiqu’ellé puisse, comme on'le voit, se’
déduire de principes déja connus, toutefois, comme elle est assez
curieuse et tres simple, nous proposerons &.1'Académie de remercier
M. le comte d’Adhémar de I’envoi de la Note dont il s’agit.

339.

CALCUL INTEGRAL. — Meémoire sur la détermination compléte des variables
propres a vérifier un systéme d’équations différentielles.

C. R., T. XXIII, p. 529 (14 septembre 1846).

Pour que I'on puisse déterminer complétement les variables propres

a vérifier un systéme d’équations différentielles, il ne suffit pas de con-
naitre les intégrales générales de ce systéme : il est encore nécessaire
que les constantes arbitraires comprises dans ces intégrales répondent
aux données du probléme que 'on veut résoudre. Le plus ordinaire-
ment, 'on connait a priori les valeurs initiales des variables, c¢’est-
" a-dire un systéme de valeurs qu'elles peuvent acquérir simultané-
ment, et il s’agit alors de passer de ce systeme de valeurs & un autre.
Il importe donc de faire en sorte que les constantes arbitraires intro-
duites dans les intégrales d’un systeme d’équations différentielles
soient. précisément les valeurs initiales des diverses variables. On
peut aisément y parvenir quand, les variables élant séparées dans
les équations différentielles, on intégre isolément chaque terme, ou
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bien encore quand on considére des équations différentielles qui se
raménent, par un moyen quelconque, & d’autres équations dans les-
quelles les variables sont séparées. J’ai cherché une méthode a I'aide
de laquelle on pit résoudre généralement la méme question pour les
intégrales algébriques des équations différentielles du genre de celles
dont je me suis occupé dans les séances précédentes, et jai reconnu
qu'un emploi convenable, de la formule d'interpolation de Lagrange
permettait d’atteindre ce but. J'ai obtenu, de cette maniere, divers
résultats qui me paraissent mériter I'attention’ des géometres, et qui
seront développés dans mes Exercices d’ Analyse. Je me borneral, pour
Iinstant, & en donner une idée en peu de mots.

Considérons, en particulier, les équations différentielles qui, ren-
fermant des radicaux, peuvent s’intégrer algébriquement. Si I'on se
sert de la méthode que j’indique pour introduire dans les intégrales

les valeurs initiales des inconnues, on reconnaitra gque 'on peut -

choisir arbitrairement les racines de I'unité, employées comme fac-
teurs dans les divers termes de chaque équation différentielle. Donc,
5"l s’agit de radicaux carrés, on pourra intégrer les équations diffé-
rentielles, non seulement quand tous les termes seront précédés du
signe +, mais encore quel que soit le signe de chaque terme. De
plus, si au systeme des variables données on joint un second systeme
de valeurs propres & représenter les valeurs des divers radicaux, la
méthode proposée fournira, pour la détermination de toutes ces
variables, un systéme d’équations non seulement algébriques, mais
rationnelles.

Les principes que je viens d’énoncer s’appliquent avec succes i
la recherche des propriétés des fonctions inverses de celles qu’ex-
priment les intégrales binomes. On sait que, & ces intégrales, quand
elles renferment sous le signefet en dénominateur les racines car-
rées de binomes du second degré, répondent des fonctions inverses
qui sont précisément les fonctions trigonométriques appelées sinus et
cosinus. On sait aussi que ces fonctions trigonométriques jouissent
de plusieurs propriétés remarquables, et que, par exemple, les sinus
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et cosinus de la somme de deux arcs s’expriment rationnellement en
fonction des sinus et cosinus de ces afcs. Or des propriétés analogues
& celles de ces deux lignes trigonométriques appartiennent aussi a ce

" qu’on pourrait appeler les sinus et cosinus des divers ordres, ¢’est-
a-dire aux fonctions inverses de celles qu’expriment des intégrales
binomes, dans lesquelles entrent, sous le signe f et en dénoimina-

" teur, la racine cubique d’un binéme du second degré, ou la racine
quatriéme d’un bindéme du troisiéme degré, etc. Ainsi, en particulier,
si I'on considere le troisizme ordre, le sinus et le cosinus de la somme
de deux variables pourront étre exprimés en fonctions rationnelles
des sinus et cosinus de ces mémes variables, 2 I'aide d’une formule
trés simple que I’on trouvera dans mon Mémoire.

ANALYSE,
Soit donnée entre les variables , y une équation de la forme
¢y ' Sz y)=o.

Cette équation, résolue par rapport a y, fournira diverses valeurs de y
exprimé en fonction de 2. Soient

(2) y=0(2), y=6(2), ..., y=0u(2)

ces diverses valeurs, le nombre ~ pouvant devenir infini quand I’équa-
tion (1) sera transcendante, et nommons O(z) 'une d’entre elles. On
aura identiquement

(8) - flz, 8(z)] =o.

» Soit d’ailleurs ¢ une fonction entiére de = du degré m — 1, m étant un
nombre entier quelconque. Cette fonction sera complétement déter-
minée si on l'assujettit & prendre les mémes valeurs que la fonc-
tion 0(x), pour m valeurs particulitres données de la variable .
En effet, soient

Eu Ez; ey £n;

ces m valeurs particuliéres successivement attribuées a la variable =.
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~ Sil'on doit avoir, pour chacune d’elles,
(4) v =0(x),

la fopnule d’interpolation de Lagrange donnera

~ __(x—’;‘,)...(x—im)e (x_gi)"'(x_‘Enz;l) s
A P NUON 05 55 KA LI ey por et s RGOS

Il'y a plus : la fonction ¢ sera encore complétement déterminée si on
I’assujettit & prendre, pour chacune des valeurs particuliéres .

Ely 22) tey Em
attribuées & =, la méme valeur que I'unc des fonctions (), par
exemple A vérifier
S pour & =£, la condition v =0,(x),

(6)

pour z =¢%, la condition v ==0,(x),
deux ou plusieurs des fonctions

el(w)’ 9,2(93); ey em(x)

pouvant devenir égales entre elles. En effet, les conditions (6) seront
généralement vérifiées si 'on pose

__(-L"—Eg)-(x—gm) (x._Ei)".‘(x_'Em—l)
(7) P= (51'—52)' "(51_51)1) 6‘(&) et (E.m""gl)" -(gm— Em—-l)em(am)'

La valeur générale de ¢ étant ainsi déterminée, I'équation

(8) Sz, v)=o,

résolue par rapport 4 la variable « dont ¢ est fonction, aura évidem-
ment pour racines tous les termes de la suite

El’ Ezy. LR ] Em,

et par conséquent elle aura pour racines toutes celles de ’équation

(9) (2 —8) (@ =) (2 — E) = o,
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Soit maintenant u le rapport des fonctions qui constituent les pre-
miers membres des équations (8) et (9), en sorte qu’on ait identi-

quement

(10) ) flzy0)=u(z—E)(x—&).. (2 —En)

Si 'on nomme ¢ une variable nouvelle liée & 2 par une équation de la
forme

(11) ut+o=0(z),

on aura, en vertu des formules (3) et (11),
(12) Sz, ut+9)y=o0. \

Donc alors la formule (12), résolue par rapport 4 , aura pour racines
toutes celles qui vérifieront les » équations

(13) w+ev="0,(x), ut + v =0, (x), cies ut 4-v=0,(x).

1l y a plus : la formule (12), résolue par rapport & @, aura encore
pour racines toutes celles qui vérifieront la formule

(14) u=0;

car chacune de ces derniéres racines réduira la formule (12) a I'équa-
tion (8), dont le premier membre s’évanouira en vertu de la for-
mule (r0).
Concevons & présent que I'on désigne, pour abréger, par F(z, ) le
_premier membre de la formule (12), et posons en conséquence

. F(z, t) =f(2, ut+ ),
puis
O(z,t) =D, F(z,¢t), W(z,t)=D,F(z1t).

Soit d’ailleurs f(a, y) une fonction donnée des variables x, y, ..., et
nommons ‘

Zyy Ty, .y XN
celles des racines de I'équation (12) qui ne vérifient pas I'équa-
. L *
tion (14). Enfin admettons que, en prenant pour z une de ces
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racines, on pose

(15) k=f(z, ut -+ v)
et
. ! t
(16) - s:f kD, dt.
]

Si I'on représente par s la somme des valeurs de I'intégrale 8 corres-
pondantes aux valeurs

X1y Lgy eoey TN

de z, on aura / :
kllf ,
(17) . . f & [f((f t) ds,

et la valeur de s pourra étre .aisément déterminée dans un grand
nombre d’hypotheses, par exemple lorsque f(z,y) sera une fonc-
tion entiére des variables x, y, et £W(x, t) une fonction entiere des
variables x, ¢. .

Cela posé, considérons spécialement le cas ol l’on ne diminue pas
le nombre des racines de I'équation (12) en y supposant ¢ = o. Dans’
ce cas, si lon attribue & ¢ une. valeur peu différente de zéro, chaque
racine de l’equatlon (12) aura pour valeur exacte ou approchée une
racine correspondante de I'équation (8). Donc, si on laisse de coté
celles des racines de I’équation (12) qui vérifient I'équation (14), et
qui sont 1ndependantes de ¢, les autres racines auront pour.valeurs
approchées les m racines de I'équation (9), de manikre & se confondre
avec ces derniéres quand on posera ¢ = o. Donc le nombre N de ces
autres racines,'qui-'seules pourront dépendre de ¢, sera précisément
égal 4 m, et, dans I'hypotheése admlse, la suite de ces racines ren-
fermera seulement 7 termes ‘

Zyy Zgy vy Lo
Nommons, en particulier, z, celle qui acquerra la valeur & pour une
valeur nulle, de z; nommons x, celle qui acquerra, pour Z=o, la

valeur &, ...; enfin, @, celle qui acquerra, ‘pour = o, la valeur ,.
OFuvres de C. — S. 1, t. X. ' 17
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Il sera généralement facile de savoir quelle est 'équation.de la forme
« (18) ut+vo="0(=z),

a laquelle satisfera la racine @,. Car, en posant dans cette équation

¢ = o et, par suite,
-z':wi:&’

on en tirera

v="6(x),
puis, eu égard A la premiére des formiles (6),
(19) . 8(z) —_—91(;).

Donc celle des équations (13) que l'on vérifiera, en prenant z = x,,
sera celle dont le second membre se réduira, pour z =£,, 4 9, ().
Or, parmi les équations (13), une seule, savoir celle dont le second’
membre est 0, (@), remplira ordinairement cette derniére condition,
attendu que les valeurs de &, &,, ..., &, peuvent étre choisies arhbi-A
trairement, et sont généralement inégales entre elles. Cela posé, si
I'on nomme - - ‘
Uy Ugy oey Upyy O1y Vay ooy Y

ce que deviennent z et ¢ quand on y écrit successivement & ld place
de x les divers termes de la suite ‘

Ly Loy ooy Tmy

la racine z, vérifiera I'équation

uyt -+ vy="0,(2),

et 'on obtiendra de la méme maniére le systéme entier des formules

] ult +V1 :01(x1)9 .

Ut + 9, = 0,(23)

L R N A N LN B .

Uml 4= Qp== G,n(xm),‘

(20)

.

que I'on réduit &

-

(21) u.it+vl:yu uﬁvt"l“’g:‘}’,, TRY Upl+ Om == Yms .

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 339. o 131

en posant, pour abréger, _ !
(32)  pi=G(@)  zi=Ol@), oy Yu=0On(@n).

D’autre part, dans hypothése admise, s ne sera autre chose que la
somme des valeurs de 'intégrale s correspondantes aux valeurs

N

XLy, Loy sey Ly

de la variable x; et comme, en supposant z suffisamment rapproché

Lt x’ .
ka,xdt-—_—f kdz,
] . 3

£ étant la valeur de « correspondante &.¢ = o, il suffira de prendre

de zéro, on aura

(23) kl_——-f(xh}’i)’ k2:f(x2:y2)’ cees km=f(xm’ym)y

pour réduire la valeur de s 4 la forme
' xy Xy X'm
(24) s:f ky doey + kydzy+...+ | kpdzp.
& & b
Ainsi, dans 'hypothése admise, c’est-a-dire lorsqu’on ne diminue pas
le nombre-des racines de l’equatlon (12), en réduisant z & zéro, la
valeur de s peut étre fournie, non seulément par I’équation (17)
mais aussi par I'équation (24), les valeurs de z,, x,, ..., x, étant
liées entre elles et & la variable ¢ par les formules (21) On a donc
alors
, .
kW(z,t)
ky d. ky d. k,,,d m=— 22 L dt

f . xﬁ-—f 2 dZg+ ...+ - x [ a[F(x,t)]

1

puis on en conclut, e différentiant les deux membres,

(26) Ky dazy - ky Aty .+ iy iy = (;;/E;‘Iz;x,t;)

Done alors on satisfait, quelle que soit la fonction

e k:f(x’yiy o

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



132 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

aux équations différentielles de la forme (26), par les valeurs de
by &y, Xy . S Dy

tirées des équations (21), ou, ce qui revient au méme, de la formule

! ' l___ .}’1— 4 2 ‘)2 — _ ylfz'—vm_
(27) = =7 =, =40
. Uy [ 223 Um

et. ces valeurs sont précisément celles qui se réduisent simultané-
ment & ' B o

0, EU Ey ooy Em'
Ilya plus : ces conclusions subsistent, quelle que soit celle des
racines de I'équation (1) qui se trouve representee par 6,(x), ou
par 0,(x), ..., ou par 0,(x), dans le second membre de chacune
des formules (20).

Lorsque la condition
kW (x,t)
ey =

se vérifie pour m valeurs essenuellement dlstmctes de la fonction £,
la formule (26) réduite a

(28) k,dxﬁ—ks dey+. ..+ kydz,=o,

-

fournit un systeme de m équations différentielles, dont les intégrales
générales sont données par la formule

el % —¢ - . —_
(29) 1 t 2l ",

Uy Uy Um

dans laquelle les constantes arbitraires se trouvent précisément repré-
- sentées par les valeurs initiales . - ' '

By B oty Em :

des m variables
o Zyy gy ey T
|

Lorsque la fonction f(2,y) est entitre et du second degré en y,
les résultats donnés par les formules précédentes s’accordent néces-
sairement avec ceux qu'ont obtenus MM. Jacobi et Richelot & I'égard
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des intégrales abéliennes. Je citerai particuli¢rement & ce sujet un
Mémoire que, depuis 'achévement de mon travail, je viens de lire,
dans une des derniéres livraisons du Journal de M. Crelle, et dans
lequel la formule d’interpolation est appliquée par M. Jacobi a I'inté-
gration des équations d’Abel.

Dans un prochain article, j'appliquerai les formules que je viens
d’établir a divers exemples, et, en particulier, aux fonctions inverses
de celles que représentent les intégrales bindmes, ou & ce qu'on peut
appeler les sinus et cosinus des divers ordres.

340. :

CALCUL INTEGRAL. — Mémoire sur les intégrales dans lesquelles la fonction

sous le signe f change brusquement de valeur.
C. R., T. XXIII, p. 537 (14 septembre 1846).

Les théorémes que j’ai donnés, dans la séance du 3 aotit, pour les
intégrales qui s’étendent & tous les points de la courbe enveloppe
d’une aire tracée sur un plan ou sur une surface quelconque, offrent |

. un des moyens les plus simples d’établir les formules generales qui
servent i la détermination ou a la transformation des intégrales défi-
nies. On doit surtout remarquer le cas ol la fonction différentielle
placée sous le signe/ peut étre considérée comme la différentielle
exacte d’une autre fonction qui dépend uniquement de la position
d’un point P mobile sur la surface donnée, et on cette fonction diffé-
rentielle nc cesse d’étre finie et continue que pour certains points
isolés de l'aire terminée par la courbe dont il s’agit. Alors, comme
nous 'avons vu, l'intégrale proposée peut étre remplacée par une
somme d’intégrales singulieres dont chacune se rapporte & la courbe
enveloppe d’un élément de surface, dont les deux dimensions sont
infiniment petites. ‘
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Lorsque la fonction sous le signe f , étant la différentielle exacte '
d’une autre fonction variable avec le point mobile P, ¢hange brusque-
ment de valeur dans I'étendue de la surface que termine la courbe
donnée, ce changement brusque a généralement lieu pour une série
de points contigus les uns aux autres, et situés sur une ou plusieurs
lignes dont les longueurs peuvent étre finies. Alors on peut supposef
chacune de ces lignes renfermée avec un élément de surface, dont une

“seule dimension soit infiniment petite, dans une courbe qui enveloppe

cet ¢élément, et I'intégrale proposée est la somme de plusieurs autres
que I'on pourrait encore nommer singulicres, chacune d’elles étant
relative & un élément de surface infiniment petit. On verra, dans le
présent Mémoire, le parti que I'on peut tirer de la considération de
cette nouvelle espece d’intégrales singuliéres, surtout dans le cas ol la
fonction sous le signefse décompose en deux facteurs, dont I'un se
réduit & un logariihrne ou A une puissance fractionnaire. En effet, on
parvient, de cette maniere, non seulement  obtenir des démonstra-
tions trés simples des belles propriétés des intégrales eulériennes,
mais encore 2 établir un grand nombre de formules nouvelles, et rela-
tives soit aux fonctions elliptiques, soit & d’autres transcendantes d’'un
ordre encore plus élevé,

341.

A Toccasion du Rapport de M. Cauchy sur le Mémoire de M. d’Adhé-
mar, M. Breron (de Champ) communique le théoréme suivant :

.

La puissance m*™ d’un entier est non seulement la différence entre
les carrés de deux entiers, mais encore la somme de plusieurs nombres
impairs consecutifs. '

C. R., T. XXIII, p. 551 (14 septembre 1846).

M. Caucny fait observer que le théoréme énoncé par M. Breton (de
Champ) est renfermé lui-méme dans un autre théortme encore plus
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général. En effet, tout nombre impair, ou pairement pair, est, comme
I'on sait, la différence de deux carrés. Par une conséquence néces-
saire, on peut réduire un tel nombre & la somme de plusieurs impairs
consécutifs, souvent méme de plusieurs maniéres. Ce que le mode de
réduction signalé par M. d’Adhémar offre de remarquable, ¢’est qu’il
permet de décomposer la somme des nombres impairs inférieurs au
double d’un nombre triangulaire, par exemple o '

I+3+5+97+9+11,
en plusieurs parties
1, 34+5=8, g49g-+r11=2y,

dont la premiére renferme un seul terme, la seconde deux, la troi-
siéme trois, ..., ces divers termes étant pris dans 'ordre ol ils se pré-
sentent, et qu’alors les sommes partielles obtenues sont précisément
les cubes respectifs des nombres entiers

042,

CALcUL INTEGRAL, — Mémoire sur les intégrales dans lesquelles la fonction
sous le signe f change brusquement de valeur ().

C. R., T. XXIII, p. 557 (21 soptembro 1846).

ANALYSE,

" La position d’un point mobile P étant déterminée dans un plan &
'aide de coordonnées rectilignes, ou polaires, ou de toute autre na-
ture, concevons que I'on trace dans ce plan une courbe fermée, et
nommons s I'arc de cette courbe, mesuré positivement 4 partir d’une

(1) Voir la séance du t4 septembre 1846.
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certaine origine et dans un sens déterminé. Soient, d’ailleurs, «, v,
w, ... des variables qui changent de valeurs d’'une maniére continue
avec la position du point mobile P, et, en faisant coincider ce pomt
avec I'extrémité de I’arc s, prenons

GO k=Udu+Vdv +Wdw+..;

U, V,W,...désignent des fonctions de u, v, w, ... tellement choisies,

“ que la somme Udu + Vdv +Wdw + ... soit une différentielle exacte.
Enfin, désignons par S 'aire qu’enveloppe la courbe fermée, et par
(S) la valeur qu’acquiert I'intégrale f/c ds lorsque le point mobile P,
ayant parcouru le contour entier de l'aire S, revient & sa position pri-
mitive. Si ’on fait varier la surface S, en modifiant par degrés insen-
sibles Ia forme de la courbe qui Ienveloppe, alors, d’aprés ce qui a été.
dit dans la séance du 3 aoit, cette variation n’altérera pas la valeur de
(S), tant que la fonction % restera finie et continue en chacun des
points successivement occupés par la courbe variable. De plus, si, 4
I'aide de diverses lignes droites ou courbes tracées sur le plan donné,
on partage l'aire S en plusieurs autres A, B, C, ..., en nommant
(A), (B), (C), ... ce que devient (S) quand au contour de l'aire S on
substitue le contour de 'aire A, ou B, ou C, ..., on aura
(2) (8)=(A)+ (B)+(C)+...,

pourvu que la fonction % reste finie et continue en chaque point de
chaque contour.

Observons encore que, si deux fonctions distinctes #, k offrent
pour différence une troisiéme fonction qui demeure finie et continue
pour chaque point de I'aire S, la valeur de (S) relative A cette troi-
siéme fonption s’éva_nouira; et qu’en conséquence les valeurs de (S)
correspondantes aux deux fonctions £, £, seront égales entre elles.

Les variables désignées par u, ¢, w, ... dans la formule (1) peuvent
étre ou réelles ou imaginaires. Dans ce qui suit, nous considérerons
spécialement le cas ol, @, y étant deux variables réelles propres &
représenter les coordonnées rectangulaires du point mobile P, on
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suppose la variable imaginaire z liée & «, y par la formule
(3) ‘ i=zx +y\/:‘,'
et la fonction % liée 4 la variable z par la formule

A - . - k=f(5)Dss.

Nous supposerons d’ailleurs que Parc s se mesure positivement dans
le sens suivant lequel il faut que le point P se meuve pour qu’il ait
autour de la surface S, dans le plan des «, y, un mouvement de rota-
tion direct. o

Cela posé, si la fonction'primitive de f(z) est connue, en sorte
qu’on ait, par exemple,

(3) - j]uy&:j@y+mmu

et si 'on nomme A la somme des accroissements instantanés qu’ac-
querra la fonction §('5), tandis que le point mobile P décrira le con-
tour entier de l'aire S, alors, en vertu d’une formule établie dans la
séance du 10 juin 1844 [page 1075, formule (7)] (*), on aura

(6) T (8)= = A.
Pour montrer une application trés simple de la formule (6), suppo-

sons que, §, 7 étant deux valeurs particuliéres de @, et {=§+ny —1
la valeur correspondante de =, on pose

., Alors la fonction f(z;) ne deviendra infinie que pour un seul point du
plan des z, y, savoir, pour le point Q dont les coordonnées seront &, 1.
Alors aussi on pourra prendre

§) =1~ =1z —E+ (y —n)y=i]. 7

D’ailleurs le logarithme d’une expression imaginaire ne change brus-
quement de valeur que dans le cas ou, la partie réelle de cette expres-

(1) QEuvres de Cauchy, S. 1, T. VIII, p. 228. .
QEuvres de C. — 8. I, . X, . 18 .
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sion étant négative, le coefficient de \/——_f change de signe, et, dans
ce cas, l'accroissement instantané du logarithme est == 2my—1, le
double signe devant étre réduit au signe + ou au signe — suivant
que le coefficient v — 1 passe du négatif au positif, ou réciproque-
ment. Cela posé, on tirera évidemment de la formule (6), dans le cas.
ol (S) ne s’évanouira pas, c¢'est-a-dire dans le cas ol I'aire S renfer-
mera le point Q,

7 _ (8)=2my—r.

LN

Si la fonction f(z) ne devient discontinue qu’en devenant infinie,
et pour certains points isolés P, P”, P”, ... situés dans l'intérieur de
Iaire S, si d’ailleurs & chacune des valeurs de s qui rendent f(5)
infinie correspond un résidu déterminé, alors, la différence entre les
deux fonctions

1

=

sy, UL

2]

2

demeurant finie et continue pour chaque point de I'aire S, les valeurs
de (8S) correspondantes a ces deux fonctions seront égales, et, en sup-
posant Uaire S décomposée en parties A, B, C, ... dont chacune ren-
ferme un seul des points P, P”, P”, ..., on tirera des formules (2)

et(7)"
(8) (SYy=2my/=1 L. (f(2),

la somme qu'indique le signe [ s’étendant aux seules racines de
.
, . 1 . . . e .
I'équation —— = o, qui correspondront & des points situés dans l'in-

J(2)
térieur de I'aire S. La formule (6) comprend, comme cas particuliers,
celles que j’ai données dans le Tome I des Ewercices de Mathema-
tiqgues (') (pages 101 et 211), et que 'on en déduit : 1° en pr:enant
pour S P'aire d’un rectangle compris entre quatre droites paralleles
aux axes des @ et y; 2° en remplacant les coordonnées rectangulaires

(1) OEuvres de Cauchy, 8. 11, T. VI, p. 133 et 264.
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, y par des coordonnées polaires r, p, et en prenant pour S la diffé-
rence entre deux secteurs circulaires, c’est-d-dire I'aire comprise
entre deux arcs de cercle qui ont pour centre commun origine, et
deux rayons menés aux extrémités du plus grand are.

Concevons maintenant que la fonction /(=) soit de la forme

(9) Sf(z)=F(s)1{(2),
la lettre | indiquant un logarithme népérien. Alors, si l'on pose
[(s)=u + o/—1,

u et ¢ étant réels, on pourra généralement, dans 'intérieur de I'aire S,
tracer une ou plusieurs lignes droites ou courbes, -dont 'une quel-
conque OO’ sera de telle nature qu’en chacun de ses points la fone-
tion v sera nulle et la fonction u négative. Alors aussi on verra géné-
ralement la fonction ¢ passer du négatif au positif, quand on passera
d’un point R situé d'un coté de la courbe OP 4 un point R’ situé de
'autre coté. Supposons d’ailleurs les points R, R’ infiniment rappro-
chés de la ligne O0’, et nommons a une surface infiniment étroite qui
renferme cette courbe dans son intérieur, le contour de P'aire a étant
décrit par un point mobile qui passc avec un mouvement de rotation -
direct de la position R & la position R'. Enfin soit O celul des deux
points O, O" que le point mobile P rencontre avant d’arriver en R.
Alors, en supposant 'arc s mesuré, non plus sur le contour de l'aire S,
mais sur la ligne OO’ et a partir du point O, on trouvera

<
(10) (a):m\/—_xf F(z) D, s ds,
. o )

¢ désignant la longueur entiére de I'arc 00",

Cela posé, si la fonction f(z) ne devient infinie ou.discontinue,
entre les limites indiquées par le contour de 'aire S, que dans le voi-
sinage de la ligne OO’ et des autres courbes de méme nature, ou bien
encore dans le voisinage de certains points isolés P, P”, ..., & chacun
desquels corresponde un résidu déterminé de f(z), on tirera de la
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formule (2), jointe aux équations (7) et (10),

M . < v ‘
(11) (8) =2my—1 &[f(z)]—l—zf F(z:)Dszdsg,.

la somme indiquée parle signe | étant relative aux diverses lignes de
la nature de 00'. '

Si 'un des points isolés P’, P, ... se trouvait situé sur la ligne 00’
ou sur 'une des autres lignes de méme nature, on obtiendrait.encore
la formule (11), en supposant le résidu correspondant i ce point réduit
4 sa valeur moyenne, et I'intégrale correspondante au méme point
réduité a sa valeur principale.

- Si le produit z/(z) s’évanouit généralement quand z acquiert des
valeurs infinies réelles ou imaginaires, et ne cesse alors de s’évanouir
en restant fini que dans le voisinage de certaines valeurs particulieres
de argument de z, alors, en supposant que I'aire S s’étende indéfini-
ment dans tous les sens autour de I'origine, on trouvera (S) =o0, et
la formule (11) donnera simplement

. . .
(12) - SUEN+Y [ FE)Disds=o.
o .
Si, au lieu de fixer la valeur de f(z) & l'aide de. I'équation (g), on
supposait : : -
(13) S(&)=F(z)[[(=)],

Ja constante u étant un exposant rationnel ou irrationnel, réel ou ima-
ginaire, alors, & la place des formules (10), (11) et (12), on obtien-
drait les suivantes : ‘

- N c‘ M .
(14) . (a):zsinpnr\/—xf F(z)[— f(2)]*D;z ds,

(15) <S>=sz—“‘xi£[f<z>1+ LTS [ B [ Dess

Vs

1

(16 S )+ i",rﬂE [CF(M— f(s)]#Dszds =o.
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On doit remarquer, d’une maniére spéciale, le cas ot Ia fonction
F(z) est du nombre de celles que I'on peut intégrer en termes finis.
Alors les seconds membres des formules. (ro), (11) et le premier
membre de la formule (12) ne renferment plus d’intégrales. Si, d’ail-
leurs, la fonction F(z) est du nombre de celles qui s’intégrent par
logarlthmes alors, en passant des logarithmes aux nombres, on verra
souvent paraitre, dans la formule (12), des produits composés d’un
nombre infini de facteurs.

Nous reviendrons, dans un autre article, sur les diverses formules
générales auxquelles nous'venons de parvenir, et dont les applications
peuvent étre multipliées 4 I'infini. Nous examinerons en particulier
les résultats qu’elles donnent quand on les applique & la recherche
des propriétés des fonctions elliptiques. Pour I'instant, nous nous
bornerons & citer deux ou trois exemples trés simples, qui feront
mieux comprendre 'usage de ces formules. ;

Si dans I’équation (16) on pose successivement

i _ &zt N
f(z)_l—i—z et f(z)—r—z’

- )

elle fournira les valeurs de deux intégrales eulériennes, et 'on trou-
f“' zbtdr = x ot "obtde  m -
, -~z " sinpm , 1—% ~ tangpn’
I'intégrale définie devant étre, dans le second cas, réduite a sa valeur

principale. : >
Si dans la formule (11) on prend

20 -
I— e |,
smﬂ:z ett— g-as

0, a étant des quantités positives, alors, en nommant « la racine réelle

vera

f()*

i

et positive de ’équation
4 : €5 — g4 =120,
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et désignant par 4 une constante positive inférieure & —» on trouvera

f”f(x —hy=1) —_—___f(as +hy—1) o

2y —1

b o 26
:I( )—ItangT +2(—1)”1<1-—m>, .

2a

. la.somme qu'indique lo signe ¥, s’étendant a toutes les valeurs

entieres, positives et négatives de 7.

Au reste, les principes exposés dans ce Mémoire fournissent évi-
demment le moyen d’établir une multitude de formules générales,
analogues 4 celles que nous avons obtenues, et de réduire la déter-
mination de 'intégrale (S) & I’évaluation d’intégrales singulieres,
quelle que soit la surface S, et quelle que soit la forme de la fonc-
tion f(z). En effet, la fonction /(z) peut devenir discontinue dans
le voisinage de certaines valeurs de 5 = & + yy/— 1 correspondantes
a certains points Q, R, ... de l'aire S, soit en devenant infinie, soit
en changeant brusquement de valeur. Dans le premier cas, les

. points Q, R, ... sont nécessairement des points isolés P, P, ....
Dans le second cas, ils sont contigus les uns aux autres, et situés
sur une ou plusieurs lignes droites ou courbes 00, dont les lon-
gueurs peuvent étre finies. D’autre part, il est aisé de voir que la
formule (2) peut étre étendue au cas ot quelques-unes de ces lignes
rencontreraient les contours des surfaces A, B, C, ...; et, pour que
cette formule subsiste quand on a £ = f(5)D; 3, il suffit que la fonc-
tion /() reste finie en chaque point de chaque contour. Cela posé,
on pourra généralement partager l'aire S en éléments A, B, C, ... et
a, b, ¢, ..., les uns finis, les autres infiniment petits, les éléments
finis A, B, C, ... étant choisis de telle maniere que la fonction f(s)
reste finie et continue en chaque point de chacun d’entre eux, et
les éléments infiniment petits a, b, ¢, ... étant ou des surfaces qui
s’étendent infiniment peu dans tous les sens autour des points isolés
P, P”, ..., ou des surfaces infiniment étroites dont chacune renferme
dans son intérieur une des courbes OO’ ou une portion de l'une de
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ces courbes. Ce partage étant opéré, la formule (2) donnera
S‘:(a)+(b)+(c)+..._,

puisque les intégrales correspondantes i des éléments finis A, B,
C, ... deTaire S s’évanouiront; et la détermination de I'intégrale (S)
se trouvera réduite 4 la détermination des intégrales singuliéres (a),
(b), (c), ... dont les valeurs, quand elles seront finies sans étre
nulles, se déduiront de la formule (2) §'il s’agit d’éléments qui ren-
ferment les points isolés P’, P, ..., ou, dans le cas contraire, d’équa-
tions analogues aux formules (10), (14), ....

343.

CALCUL INTEGRAL. — Mémoure sur les intégrales imaginaires des équations
différentielles, et sur les grands avantages que 'on peut retirer de la
considération de ces intégrales, soit pour établir des formules nouyelles,
soit pour éclaircir des difficultés qui n’avaient pas é1é jusqu'ici com-
plétement résolues.

C. R., T. XXIII, p. 563 (21 soptembre 1846).

On connait le role important que jouent les expressions imaginaires,
non seulement dans la résolution des équations algébriques ou trans-
cendantes, mais encore dans un grand nombre d’autres problémes.
Ainsi, par exemple, c¢’est en considérant les valeurs imaginaires d’'une
variable que 'on parvient 4 la condition de convergence de la série
qui représente le développement d’une fonction suivant les puis-
sances ascendantes de cette variable; et c’est aussi sur le passage du.
réel & 'imaginaire que repose, dans le calcul des résidus, 'établisse-
ment de formules générales propres a la transformation ou méme 4 la
détermination d’un grand nombre d’intégrales définies. I était donc
naturel de penser que, dans la théorie de I'intégration des équations
différentielles, des résultats nouveaux et inattendus devraient sortir

!
.
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de la considération directe des intégrales imaginaires, non pas res-
treinte & quelques cas particuliers déja traités par les géometres,
mais étendue & tous les cas possibles. C’est, en effet, ce qui arrive.
Ayant dirigé mes recherches de ce coté, je suis parvenu, non seule-
ment & porter la lumitre dans des questions délicates qui n’avaient
pas été suffisamment éclaircies, mais encore a établir des théorémes
nouveaux qui, en raison de-leur généralité, me paraissent dignes
d’attention. Avant de les indiquer, il me semble utile, dﬁn d’étre
parfaitement compris, de ‘bien fixer le sens des expressions dont je

me servirai dans la suite, et de dire avec précision ce que j'entends
lorsque je parle des intégrales particulitres ou générales, réelles ou
méme imaginaires, d’un systéme donné d’équations différentielles.

Ainsi que je I'ai remarqué dans les Lecons données a I'Ecole Poly-
technique, un systéme quelconque d’équations différentielles peut
toujours étre réduit & un systeme d’équations différentielles du pre-
mier ordre. D’ailleurs, étant données n équations différentielles du
premier ordre entre n + 1 variables

Zy, ¥y 5, aey i

on pourra toujours considérer une des variables ¢ comme indépen-
dante, et les dérivées des autres variables comme déterminées par le
systeme de ces équations différentielles, en fonctions explicites ou du
moins implicites de «, y, 3, ..., t. D’ailleurs la connaissance de ces
derniéres fonctions ne fournira pas le moyen de fixer completement
les valeurs générales des variables dépendantes @, y, 3, ...; et, pour
que l'intégration des équations différentielles données se réduise &
un probleme' déterminé, il sera nécessaire d’assujettir encore les
variables dépendanfes @, y, 5, ... & prendre certaines valeurs ini-
tiales ) . '
& o, &

réelles ou imaginaires, pour une certaine valeur initiale v de la variable
indépendante ¢. Lorsque ces valeurs initiales seront connues avec les
fonctions de @, y, =, ... ci-dessus mentionnées, les valeurs générales
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de x, y, 5, ... seront pour 'ordinaire complétement déterminées,
c’est-a-dire qu’a une valeur réelle ou imaginaire de la variable indé-
pendante ¢ correspondront généralement des valeurs déterminées,
réelles ou imaginaires, de toutes les autres variables. Ces valeurs
seront fournies, ou par des équations algébriques ou transcendantes,
si les équations différentielles sont intégrables en termes finis, ou par
des développements en séries, ou bien encore elles seront les limites
vers lesquelles convergeront les résultats approximatifs, déduits de la .
méthode qué j'ai donnée dans mes Lecons & 'Ecole Polytechnique, et
qui offre cet avantage, qu’elle est toujours applicable, quelle que soit
la forme des équations différentielles. Dans tous les cas, les formules
qui fourniront les valeurs des «, ¥, z, ... représenteront un systéme
d’intégrales particulieres des équations différentielles proposées, si
I’on attribue aux valeurs initiales &, , ¢, ... des variables «, y, 5, ...
des valeurs déterminées, et le systéme des intégrales générales, si 'on’
congidere les valeurs initiales de «, ¥, 5, ... comme des constantes
arbitraires. Ainsi, le probleme de I'intégration d’un systéme d’équa- |
tions différentielles se réduit, en réalité, i la recherche d’un systéme
quelconque d’intégrales particuliéres' de ces mémes équations, Les
intégrales générales ne sont autre chose que des formules générales
qui comprennent et embrassent toutes les intégrales particuliéres; et,
si celles-ci ne peuvent étre toutes renfermées dans un seul systeme
de formules générales, il faudra, pour que les intégrales générales
puissent étre censées complétement connues, que 'on connaisse les
divers systtmes de formules générales qui renfermeront les divers
systémes d’intégrales particuliéres. Si une intégrale particuliere était
isolée de manibre & ne pouvoir étre comprise avec d’autres dans une
méme formule générale, elle serait du genre des intégrales qu’on a
nommées solutions particuliéres ou intégrales singuliéres des équations
différentielles.

D’aprés ce qu'on vient de dire, intégrer 2 équations différentielles
entre n +- 1 variables, ¢’est tout simplement passer d’un systéme donné
de valeurs de ces variables & un autre systéme, en prenant U'une des

Ouyres de C. —S.1, t.X. 19

’
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variables pour indépendante. Si, comme ci-dessus, on nomme

Ly Yy Sy ey U
les diverses variables, et

£ w, C,;..., T

leurs valeurs initiales, ¢ étant la variable indépendante, les différences
x—& y—mn,5—0, ...seront de véritables intégrales définies, prises
par rapport a ¢, & partir de I'origine t, les fonctions sous le signe
étant des fonctions des diverses variables considérées elles-mémes
comme fonctions implicites de ¢. Ces différences seront généralement
"de la nature des transcendantes que j’ai considérées dans mon Mémoire
sur les intégrales définies prises entre des limites imaginaires, puis-
qu'on peut supposer imaginaires, non seulement les fonctions sous le
signe f, mais encore la valeur initiale et la valeur finale de la variable
indépendante z. D’ailleurs ces intégrales pourront, dans tous les cas,
étre déterminées, et méme de plusieurs manieres, avec une exacti-
tude aussi grande qu’on le voudra, soit & I'aide de développements en
séries, soit 4 I'aide de la méthode d’intégration précédemment rap-
pelée. Pour faire mieux saisir ce que j'ai & dire a cet égard, et peindre
en quelque sorte aux yeux la marche du calcul, je vais en donner ici
une interprétation géométrique.

Considérons, dans la variable indépendante z, la partie réelle et le
coefficient de \/—1 comme propres i représenter les coordonnées
rectangulaires d’un point P mobile dans un plan horizontal. A chaque
valeur déterminée de ¢ correspondra une position déterminée du
point P, et réciproquement. Nommons d’ailleurs origine le point O
du plan qui correspond a la valeur initiale < de ¢, et joignons cette
origine au point P par une ligne droite ou courbe. Si 'on nomme s
la longueur mesurée sur cette ligne depuis 'origine O jusqu’a un
point quelconque intermédiaire entre O et P, I'intégrale imaginaire
qui représente la valeur de la différence & — & pourra étre transformée
en une intégrale relative a la variable réelle s. Or, quand on arrivera
au point P, la valeur de cette derniére intégrale restera généralement
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indépendante de la ligne droite ou courbe que I’on aura suivie. Cepen-
dant le contraire peut arriver, et, afin de ne laisser rien d’arbitraire
dans la détermination des intégrales d’un systéme d’équations diffé-
rentielles, il convient de fixer la nature de la ligne sur laquelle se
mesure la longueur s. ’appelle intégration rectiligne celle qui ‘fournit
les valeurs des intégrales dans le cas ol la ligne est droite, ce qu’on
suppose ordinairement quand il s’agit de calculer des intégrales
réelles. L'intégration deviendra curviligne dans le cas contraire.

Il arrive quelquefois que, dans Vintégration rectiligne ou curvi-
ligne, la fonction sous le sign.e f devient infinie en un point de la
ligne OP, sur laquelle on marche, et alors la valeur de I'intégrale
définie qui représente la différence x — § peut devenir indéterminée.
Dans ce cas aussi, en remplacant la ligne OP par une ligne infiniment
voisine, on verra souvent 'intégrale définie changer brusquement de
valeur. Cette circonstance treés remarquable offre quelque analogie
avec celle que j’ai autrefois signalée, en observant que les valeurs des
intégrales définies doubles peuvent varier avec l'ordre dans lequel
s’effectuent les intégrations. Elle permet d’éclaircir et d’expliquer cer-
taines formules, que-I'on pourrait appeler paradoxales, données par
quelques géométres, et entre autres par Poisson, dans Ie XVIIl° Cahier
du Journal de I’Ecole Polytechnigue. On reconnait ainsi, par exemple,
que la valeur imaginaire attribuée par Poisson & I'intégrale

dzx
L —at

prise entre les limites réelles o et o« de la variable z supposée réelle,

est précisément la valeur d’une intégrale imaginaire produite par une
intégration rectiligne relative 4 une droite qui s’écarte trés peu de
'axe des x; mais, en méme temps, on reconnait que, de I’autre coté
de lintégrale réelle, se trouve une seconde intégrale imaginaire, et
que la demi-somme des deux intégrales imaginaires est la valeur prin-
cipale de I'intégrale réelle.

A Tobservation que je viens de faire, j'en joindrai une autre qui
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est encore plus importante : c’est que les résultats d’une intégration
effectuée ‘suivant un mode déterminé, par exemple les résultats de-
Iintégration rectiligne, dépendent, non seulement des valeurs ini-
tiales des variables, mais encore généralement du choix de la variable
que 'on considere comme indépendante. Les valeurs initiales des
variables restant les mémes, si I'on prend pour variable indépen-
dante, d’abord la variable ¢, puis la variable , les intégrales obte-
nues dans les deux cas ne s’accorderont généralement qu’entre cer-
taines limites. La raison en est facile & saisir. Lorsque I'on co‘nsid.ére
¢t comme variable indépendante, alors, pour trouver la formule ou le
systeme de formules qui représente les intégrales completes, on doit
successivement attribuer & ¢ toutes les valeurs possibles réelles ou
imaginaires. Mais, & ces diverses valeurs de ¢ pourront répondre, en
vertu des formules trouvées, des valeurs de « qui demeurent toutes
comprises entre certaines limites. Done, en renversant les formules
trouvées, on ne pourra en déduire que les valeurs de ¢ correspon-
dantes & des valeurs de « comprises entre ces limites. Il y a plus : je
prouve que, pour l'ordinaire, on devra restreindre encore ces limites
quand on voudra obtenir des valeurs de ¢ en @ qui coincident avec
celles que fournirait 'intégration directement effectuée dans le cas
ol I'on prendrait « pour variable indépendante. '
Vappelle intégrales relatives 3 ¢ celles qui se rapportent au cas ol .
Pon prend ¢ pour variable indépendante. D’aprés ce qu’on vient de
dire, les valeurs initiales des variables étant données, les intégrales
relatives & ¢ ne fourniront qu’entre certaines limites les intégrales rela-
tives & . Pour compléter ces dernieres intégrales, on sera donc obligé
de recourir & d’autres intégrales relatives & ¢, savoir a celles qu'on
obtient quand on modifie les valeurs initiales des variables. Mais
- quelles modifications successives doit-on apporter a ces valeurs pour
obtenir une suite d’intégrales relatives a #, desquelles on puisse
déduire les intégrales relatives & -« et comment doit-on s’y prendre
pour passer des unés aux autres sans calculs inutiles? C’est ce qu'’il
importe d’examiner. L’opération qui sert a effectuer ce passage,- et
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que je nomme l'ipversion, doit étre évidemment soumise a des regles
fixes. On trouvera dans mon Mémoire ces régles, qui paraissent
i mériter d’étre remarquée‘s, et qui s’appuient sur un théoréme tres
général, dont voici I'énoncé :
TutoriME. — L'intégration etant supposee rectiligne, les integrales
relatives a la variable x pourront se déduire des iﬁte’gmles relatives a la
variable t, et réciproquement, jusqu'au moment ‘ot le module de lune
des différences x — &, t — %, considéré commé fonetion du module pri-
mitiement nul et croissant de Iautre, deviendra, pour la pfemie‘fe Jots,
un maximum. Il ne faut pas oublier d’ailleurs que, dans le cas ot il
s‘agira de calculer le module maximum de la différence x — ';', largu-

ment de cette derniére différence devra étre consideré comme constant.

- Le passage des intégrales relatives & ¢ aux intégrales relatives 4 =
introduit souvent dans le calcul des fonctions périodiques. Cest ce
qui arrive, en particulier, pour un grand nombre d’équations diffé-
rentielles entre x et ¢, quand le rapport des différentielles des deux
variables est exprimé par une fonction de la seule variable z. Alors
I'intégrale relative &  n’est autre chose que la fonction inverse d’une
intégrale définie relative & 2, et souvent cette fonction inverse est
périodique, a simple ou 4 double période. J’examinerai en particu-
lier, dans un autre article, les fonctions périodiques ainsi obtenues,
et je montrerai comment les régles de I'inversior. conduisent a la déter-
mination de la période, et comment cette détermination se lie & la
théorie des résidus. Je me bornerai, pour I'instant, & observer que les
fonctions inverses des intégrales définies n’offrent pas toujours, et
pour des valeurs quelconques des variables, les valeurs qui leur ont
été assignées dans les Ouvrages méme les plus accrédités. Ainsi, par

exemple, la fonction inverse de I'intégrale
x'—ft d arc sin¢
— === = aI'C SIN
0 \/l—t2 :

n’est point, comme on I’a dit,

t=sinz,
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mais
t— 1 ——sina.

Ainsi encore, dans la théorie des fonctions elliptiques, les deux
intégrales qui représentent ce qu’on appelle V'argument, et qui ren-
ferment sous le signe f, la premiére, une fonction algébrique, la
‘seconde, une fonction trigonométrique, ne sont équivalentes qu’entre
certaines limites, entre lesquelles les fonctions inverses de ces inté-
grales se réduisent a4 deux variables dont la premiére est le sinus de
la seconde ou de ce qu’on nomme I'amplitude. Hors de ces limites, la
fonction inverse de la premitre intégrale est, ou le sinus de I'ampli-
tude, ou ce sinus pris en signe contraire, suivant que le cosinus de
Iamplitude est positif ou négatif.

Ce que je viens de dire suffit pour donner une idée sommaire des
résultats principaux auxquels je suis parvenu. Il me restera, pour
les faire mieux connaitre, A transcrire quelques-unes des formules
générales, et la démonstration du théoreme fondamental sur lequel
s'appuie I'inversion des intégrales d’un systéme d’équations différen-
tielles.

344.

'

CALcuL INTEGRAL. — Note sur ['intégration d’un systeéme d’équations
différentielles et sur I’inversion de leurs intégrales.

C. R., T. XXIII, p. 617 (28 septembre 1846).

Soient
’ Ly Yy By ..y !

n -+ 1 variables assujetties : 1° & vérifier » équations différentielles du

premier ordre; 2° & prendre simultanément certaines valeurs initiales,

réelles ou imaginaires,

‘

£9 n, C) ceey T
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Si, dans les équations différentielles données, on pose
(1) de=Xdi, dy=VYd, ds=2Zdt, ...

on obtiendra n équations finies qui détermineront les valeurs de X,
Z, Y, ... en fonction de x, ¥, 5, ..., t; et, si des valeurs de X, ¥,
Z, ..., propres a vérifier ces.équations finies, sont substituées dans
les formules (1), il suffira d’appliquer a ces formules I'intégration rec-
tiligne, en considérant ¢ comme variable indépendahte, et regardant
&, ¢ ..., 7 comme les valeurs initiales de x, y, 5, ..., ¢, pour ob-
tenir un systéme déterminé d’intégrales.
Soient maintenant

(2) Ul:O, ! Vﬁo, W =o,

les » intégrales déduites des équations (1) & I'aide d’une intégration
rectiligne ou méme curviligne relative 4 une variable quelconque.
Supposons d’ailleurs que, les valeurs initiales &, v, {, ..., © des va-
riables x, y, 5, ..., ¢ demeurant les mémes, on veuille obtenir les
intégrales que fournirait une intégration rectiligne relative a la va-
riable z. SiI'on pose‘, dans les formules (2),

x—-’g‘:rel’\/——‘,

r désignant le module et p I'argument de la différence = — &, ces for-
mules détermineront, pour une valeur donnée de I’argument p et
pour de tres petites valeurs du module r, les valeurs correspondantes
des variables réelles ou imaginaires

L Yy 5 ey

considérées comme fonctions de 7. Concevons maintenant que, I'argu-
ment p demeurant invariable, on fasse croitre le module 7 par degrés
insensibles. Les valeurs trouvées de Y» 55 ..., L représenteront néces-
sairement les intégrales cherchées relatives & x; tant que les for-
mules (2) permettront au module » de croitre encore, et tant que ces
formules fourniront une valeur unique et finie de chacune des va-
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riables ¢, ¥, 5, .... En conséquence, on peut énoncer la proposition

suivante : .

THEOREME. — Supposons les n + 1 variables
Xy Yy By ..y ¢
‘assujetlies : 1° a vérifier les n équations différentielles
(1) . de =X dt, dy =Y dt, ds=2Zdt, cerd

2° @ prendre simultanément les valeurs initiales, réelles ou imaginaires

-

59 N & o T3
et sotent : .

(2) U=o, V=o, W:o,.

des intégrales qui satisfassent a cette double condition. On pourra, des
intégrales (2), déduire celles que fournirait une intégration rectiligne
relative a o, jusqu’au moment ot le module primitivement nul et croissant
de la différence x — & deviendra, pour la premiére fois, un maximum, si
dans Uintervalle les intégrales (2) fournissent pour chacune des variables
L, ¥ 5, ... une valeur unique et finie qui varie avec r par degres insen-
sibles, ou bien encore jusqu’au moment ot cetie derniere condition cessera
d’étre rémplie. Observons d’ailleurs que, dans la recherche du module
maximum de la différence x — &, Uargument de cette différence devra

étre consideré comme constant.

En s’appuyant sur le théoreme que nous venons d’énoncer, on
pourra, des intégrales relatives 2 une variable quelconque, par exemple
des intégrales relatives i ¢, déduire les intégrales relatives 4 «, pour
une valeur donnée de I’argument p, au moins tant que le module »
ne dépassera pas une certaine limite supérieure. SiI'on veut ensuite
reculer cette limite, il suffira de recommencer opération en prenant
pour valeurs initiales de #, y, 5, ..., ¢, non plus celles qui corres-
pondent & une valeur nulle de r, mais celles qui correspondent & la
limite trouvée, ou du moins a une valeur de r infiniment rapprochée
de cette limite. Ajoutons que, en répétant indéfiniment, 8'il est néces-
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saire, de semblables opérations, on finira par obtenir, dans tous les
cas, pour une valeur quelconque de r, les intégrales relatives a .
(est, au reste, ce que jexpliquerai plus en détail dans un autre
article.

345.

CALcUL INTEGRAL. — Consideérations nouvelles sur les intégrales definies qui
s’étendent a tous les points d’une courbe fermee, et sur celles qui sont
prises entre des limites imaginaires.-

-

C. R., T. XXIII, p. 689 (12 octobre 1846).

Les théoremes généraux que j’ai donnés dans la séance du 3 aott
dernier, en considérant les intégrales définies qui s’étendent a tous
les points d’une courbe fermée, fournissent, comme j’en ai fait la
remarque, la solution d’un grand nombre de questions importantes
de Calcul infinitésimal, et méme d’Analyse algébrique. Mais, en expo-

-sant ces théoremes, dont les applications sont déja si étendues, je ne
m’attendais pas 4 ce qu’ils fussent eux-mémes compris comme cas
particuliers dans d’autres théorbmes plus généraux dont les applica-
tions s’étendaient encore beaucoup plus loin. C’est pourtant ce qui
arrive, et ceux dont je vais entretenir un instant I’Académie me parais-
sent devoir contribuer notablement aux progrés de I’Analyse infinité-
simale, puisqu’ils permettent d’établir avec la plus grande facilité une
foule de propriétés remarquables des transcendantes représentées par
les intégrales définies, et, par conséquent, d’une multitude de fone-
tions, parmi lesquelles se trouvent comprises les fonctions elliptiques
et les transcendantes abéliennes, La bienveillance avec-laquelle les
géométres ont accueilli les résultats de mes précédents travaux sur
cette matiére me fait espérer que I’Académie me permettra d’entrer,
a ce sujet, dans quelques détails.

Jusqu'ici, en considérant les intégrales définies qui se rapportent

OFuvres de C. — S.1, 1.X. ) 20
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aux divers points d’'une courbe fermée décrite par un point mobile
dont les coordonnées rectangulaires représentent la partie réelle d’une
variable imaginaire z et le coefficient de V=1 dqns cette variable,
j’avais supposé que, dans chaque intégrale, la fonction sous le signef
reprenait précisément la méme valeur lorsque, aprés avoir parcouru
la courbe entiére, on revenait au point de départ. Mais rien n’empéche
d’admettre que, dans une telle intégrale, la fonction sous le signe.f,
assujettie, si I’on veut, a varier avec « par degrés insensibles, acquiert
néanmoins des valeurs diverses & diverses époques o la valeur de x
redevient la méme. C’est ce qui arrivera, en particulier, si la fonction
sous le signe f, assujettie & varier par degrés insensibles avec la posi-
tion du point mobile que I'on considere, renferme des racines d’équa-
tions algébriques ou transcendantes. Alors, si le point mobile parcourt
plusieurs fois de suite une méme courbe, les racines comprises dans
la fonction dont il s’agit pourront varier avec le nombre des révolu-
tions qui raméneront le point mobile 4 sa position primitive O, de
telle sorte qu’une racine d’'une équation donnée pourra se trouver
remplacée, aprés une révolution accomplie, par une autre racine de la
méme équation. Par suite, la fonction sous le signe f, que I’'on doit
supposer completement déterminée au moment du départ, pourra étre
remplacée, aprés une ou plusieurs révolutions, par des fonctions nou-
velles. Alors aussi le nombre des révolutions pourra exercer une in-
fluence marquée sur la valeur de I'intégrale définie obtenue, ct cette
intégrale sera généralement elle-méme une fonction de la variable =
qui, variant avec x par degrés insensibles, pourra néanmoins,  di-
verses époques, acquérir diverses valeurs correspondantes 4 une seule
et méme valeur de . Il y a plus : si la courbe que I'on considére est
formée d’une infinité de branches qui viennent toutes se couper au
méme point O, et si, dans ces diverses révolutions, le point mobile
parcourt successivement ces diverses branches, les diverses valeurs
de Vintégrale, correspondantes & une méme valeur de «, pourront
étre en nombre infini; et, par suite, si le nombre des révolutions reste
illimité, la valeur de l'intégrale sera, dans certains cas, complétement
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indéterminée. Mais cela n’ecmpéchera pas I'intégrale d’acquérir, aprés
une seule révolution du point mobile, une valeur déterminée; et ce
qui mérite d’étre remarqué, c’eést que cette valeur sera, pour I'ordi-
naire, dépendante de la position du point mobile et indépendantg,
sous certaines conditions, de la forme de la courbe. En effet, si cette
forme vient & varier par degrés indensibles, la valeur de I'intégrale ne
sera point altérée, pourvu que la fonction sous le signe f reste finie
et continue en chacun des points successivement occupés par la
courbe variable. Cette proposition, qui subsiste dans le cas méme ou
Pon remplace 1a courbe donnée par un polygone, permet de transfor-
mer les intégrales qui correspondent & des courbes quelconques, fer-
mécs ou non fermées, en d’autres intégrales correspondantes a des
lignes droites. Elle permet aussi de reconnaitre dans quels cas les
théoremes relatifs & la décomposition des intégrales prises entre des
limites réelles peuvent étre étendues aux intégrales prises entre des
limites i'maginaires. Enfin, elle permet de reconnaitre sans peine la
nature des fonctions inverses de celles qui représentent des intégrales
définies donnéés, ou plutot des fonctions que les géométres ont dési-
gnées sous ce nom, et qui ne sont, en réalité, que des intégrales
d’équations différentielles. Dans le cas ol ces fonctions sont pério-
diques, on peut, 4 I'aide de la proposition énoncée, calculer facilement
ce que I’on nomme leurs indices de périodicifé, ainsi que les diverses
valeurs de la variable qui rendent ces fonctions nulles ou infinies. Ces
valeurs étant une fois connues, si les fonctions dont il s’agit ne de-
viennent discontinues qu’en devenant infinies, alors, pour les décom-
poser en fractions rationnelles, ou pour les transformer en produits
composés d’'un nombre infini de facteurs, il suffira ordinairement de
recourir aux régles que fournit le calcul des résidus, telles que je les
ai données dans le second et le quatriéme Volume des Exercices de Ma-
thématiques (*).

(1) OEuvres de Cauchy, S. I, T. VII et IX. '
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ANALYSE.

La position d’un point mobile P étant déterminée dans un plan, &
I'aide de coordonnées rectilignes ou polaires, ou de toute autre na-
ture, concevons que l'on trace, dans ce plan, une courbe fermée, et
nommons s 'arc de cette courbe mesuré positivement dans un sens
déterminé & partic d’une certaine position initiale O du point mo-
bile P. Soient d’ailleurs u, ¢, w, ... des variables qui changent de
valeurs d’'une maniére continue avec la position du point mobile, et,
en faisant coincider ce point avec I'extrémité de I'arc s, prenons

(1) k=Udu+Vdo+Wdw+...,

U, V, W, ... étant des fonctions de u, ¢, w, ... tellement choisies, que
la somme Udu+ Vdy+ Wdw+... soit une différentielle exacte.
Enfin, nommons ¢ le contour ou périmétre de la courbe fermée, et
S I'aire qu’enveloppe cette courbe; désignons par (S) la valeur qu’ac-
quiert I'intégrale flcds lorsque le point mobile P, ayant parcouru le
contour entier ¢ de I'aire S, revient & sa position primitive; et conce-
vons que I'on fasse varier la surface S, en modifiant par degrés insen-
sibles la forme de la courbe qui I'enveloppe sans que cette courbe
cesse de passer par le point O. D’aprés ce qui a été dit dans les séances
du 3 aoit et du 21 septembre, les variations de la surface S et de son
enveloppe n’altéreront pas la valeur de Vintégrale (S), si la fonction
de u, v, w, ..., représentée par la lettre Z, reste finie et continue en
chacun des points successivement occupés par la courbe variable.
D’ailleurs, cette condition étant supposée remplie, la fonction % peut,
au moment ot le point mobile P revient & sa position primitive, ou
reprendre sa valeur initiale, ou acquérir une valeur nouvelle. Nous
allons examiner successivement ces deux cas, trés distincts 'un de
Iautre, et indiquer en peu de mots les résultats dignes de remarque
auxquels on se trouve conduit par cet examen.

Soit 00'0”... la courbe décrite par le point mobile P. Si la fonc-
tion £ reprend la méme valeur au moment ot le point P revient & sa
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position primitive O, alors la valeur K de I'intégrale (S) sera indépen-
dante de cette position primitivement assignée au point mobile sur la
courbe qu’il décrit; et si, en partant de la position O, le point mobile
parcourt une, deux, trois fois, etc. de suite le contour entier de
Iaire (8), l’intégralef/c ds dcquerra successivement les valeurs

-«

'K, 2K, 3K,

Si, d’ailleurs, on pose

(2) t;fskds,

k et ¢ seront des fonctions de la variable s, liées i cette variable de
telle maniére que, aux accroissements '

’ s, 25, 3g
de la variable s, correspondront les accroissements
‘K, 2K, 3K, ...

de la variable ¢, 1a fonction % restant invariable.
Prenons maintenant, pour fixer les idées,

(3) k= f(z)Dsz, ’
 étant une variable imaginaire, liée par I'équation
(4) =4 8yY—1

4 deux variables réelles «, 6, considérées comme propres a représenter
les coordonnées rectangulaires du point mobile P. La formule (2) sera

v

réduite a
k)
(5) t::f f(@) Dy ds. B}
0
Si, d’ailleurs, la fonction f() ne devient discontinue qu’en devenant
infinie pour certains points isolés G, ¢, C, ... situés dans I'intérieur

de 'aire ¢, et si & chacune dés valeurs de @ qui rendent /() infinie
correspond un résidu déterminé, si enfin P'arc s se mesure positive-
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ment dans un sens tel que le point P ait autour de la surface S un
mouvement de rotation direct, alors, d’apres ce qui a été dit dans la

séance du 21 septembre, on aura
(6) K=2ny=15 (f(2)),

la somme qu’indique le signe s’étendant aux seules racines de
q q g

I'équation Jﬁ = o0 qui correspondront & des points situés dans 'in-

térieur de l'aire S. Done, si I’on nomme

L ror ..

les valeurs diverses du produit 2my—1 S (f(«)), correspondantes
P C P

aux divers points isolés C, €', C”, ..., la valeur de K sera de la forme
(7) K=T+I'4+1I+...,

le nombre des termes compris dans le second membre étant précisé-
ment égal au nombre des points isolés qui seront renfermés dans I'in-
térieur de I'aire S. Si ce dernier nombre se réduit a unité, on aura
simplement K = 1.

Ainsi que nous l'avons remarqué dans la séance du 3 aott, la
courbe 00'0”... pourrait étre remplacée par un polygone curviligne
ou méme rectiligne. Considérons, en particulier, la derniére hypo-
thése, et nommons 0, 0’, 0, ... les sommets du polygone supposé
rectiligne. Soient d’ailleurs @, b, ¢, ..., & k les valeurs réelles ou ima-
ginaires de 2 qui correspondent 4 ces sommets; et, afin de ne laisser
subsister aucune incertitude sur le sens attaché i la notation

fabf(x) da

dans le cas ol les limites @, b deviennent imaginaires, concevons que
I'on se serve toujours de cette notation pour désigner le résultat de
I'intégration rectiligne appliquée a la différentielle /(&) dz. Alors,
comme on le reconnaitra sans peine, si 'on fait coincider successive-
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ment le point mobile P avec les points 0/, 07, ..., la valeur de l'inté-

grale ¢, déterminée par la formule (5), sera représentée, dans le pre-
mier cas, par le premier terme de la suite

[ ' f(e) da, [ s, S fa)ds, [ 7@ az;

dans le second cas, par la somme des deux premiers termes; dans le
troisi¢me cas, par la somme des trois premiers termes, etc.; et, lorsque
le point mobile P sera revenu & sa position primitive O, la somme
totale des termes de cette suite représentera la valeur de I'intégrale

(8) 'fcf(x)szdszK,

en sorte qu’on aura
L

b e PR "
(9) faf(x)dx+fbf(x)dx+...+fg f(x)dx+fh f(z)dz =K.

Si, pour fixer les idées, on réduit le polygone & un triangle, on trou-
vera '

b . e a
(10) ff(x)dx+f f(x)dx+ff(x)dx=1(;
a b . ¢

ct, comme on aura généralement
(1) [ r@rdo=~["yia)da,
I'équation (10) donnera encore
[ b 4
dz = d dz — K.
(12) [ r@de={ r@da [ f)do

Pour que I’équation (12) se réduise a la formule

(13) f f)de = S/ 'fe)do + [ (2 da,

il sera nécessaire que K s’évanouisse, ¢’est-d-dire que l’aire S ne ren-
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ferme aucun point isolé correspondant & un résidu qui différe de zéro.
Par conséquent, 'équation (13) et autres semblables, qui subsistent
‘généralement quand il s’agit d’intégrales prises entre des limites
réelles, ne subsistent plus que sous certaines conditions dans le cas
ot les limites des intégrales deviennent imaginaires.

Pour montrer une application trés simple des formules qui pré-

cédent, posons f(z) = % Alors on trouvera § (f(x)) =1. Donc, en

vertu des formules (12), (13), on aura

fcdx fbdx ‘d

Z 24 ——21:\/—1
a z a x

j‘ dx f d$ dx

suivant que 'origine des coordonnées sera située en dedans ou en

ou

L

dehors du triangle dont les sommets correspondront aux trois points
a, b, c; ce qu’'on peut aisément vérifier en ayant égard a la formule

=)
— =lIl{-=-)
a x a

qui subsiste,. 'quels que soient a et b, lorsque g n’est pas réel et né-
gatif. ‘

Concevons & présent que I'on différentie I’ equatlon (5) : on obtien-
dra I’équation différentielle

(14) T dt=f(z)d=

entreles deux variables , ¢. Soient &, ¢ deux valeurs particuliéres et
correspondantes attribuées 4 ces deux variables. Si ces valeurs, étant
finies, produisent une valeur finie de la fonction f(«), alors, en pre-
nant &, 7 pour valeurs initiales de @, ¢z, et faisant varier = dans le voi-
sinage de la valeur initiale &, on verra, en vertu de I'équation (14),
¢ varier avec x et /(@) par degrés insensibles. Alors aussi, tant que le
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module de la différence @ —¢ ne dépassera pas une certaine limite
supérieure, la valeur de ¢ qui, se réduisant a © pour » = £, aura la
double propriété de varier avec « par degrés insensibles et de vérifier
'équation (14), sera une valeur unique qui pourra étre également
fournie’ par I'intégration rectiligne ou curviligne. Si, pour fixer les
idées, on pose © = o0 et £ = a, en sorte que la valeur initiale de « soit
précisément celle qui correspond au point O; si, d’ailleurs, on nomme
x la valeur de  correspondante & celui des points isolés C, ¢/, C7, ...
qui est le plus voisin du point O; alors, en supposant z choisi de ma-
niere que le module de # — a reste inférieur 4 celui de x — a, on

“pourra déterminer la valeur de ¢ qui doit se réduire & zéro pour x =a,
non seulement & I"aide de la formule (5), que fournira une intégration
curviligne, mais encore 4 'aide de la formule

.

(15) ' t:fnf(x)dx,
0 .

a laquelle on arrive quand l’igtégration devient rectiligne. Supposons
maintenant que, en opérant comme on vient de le dire, on passe non
seulement des valeurs initiales £, v & des valeurs trés voisines, mais
encore de celles-ci & d’autres qui en difftrent trés peu, etc. En con-
tinuant de la sorte, et en donnant Ia plus grande extension possible
aux résultats ainsi produits‘par la variation de «, on obtiendra une
infinité de systémes de valears des variables x, ¢, et la valeur de ¢ en
« sera déterminée par une formule ou par un systéme de formules
dont chacune fournira pour valeur de z une fonction continue de la
variable x. Le systeme de ces formules est ce que nous appellerons
Vintégrale compléte de I'équation (14); une seule d’entre elles repré-
sente ce que nous avons appelé Uintégrale relative & x, puisque, en
vertu de cette derniére intégrale, ¢ doit, non seulement varier avec &
par degrés insensibles, mais encore acquérir une valcur unique pour
chaque valeur donnée de z. Au contraire, en vertu de l'intégrale com- -
pléte, ¢ sera généralement une fonction multiple de la variable .
Ajoutons que I'intégrale compléte,borrespondante 4 des valeurs ini-
OFuvres de C.— $.1, t.X. 21
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tiales données de x, ¢, ne sera point modifiée si I'on prend pour va-
riable indépendante «, au lieu de ¢, en considérant 'équation (14)
comme propre a déterminer, non plus ¢ en fonction de x, mais x en
fonction de 2.

Lafonction f(zx) étant donnée, il sera facile de trouver les diverses
valeurs de ¢ qui, en vertu de I'intégrale complete, correspondront &
une méme valeur de 2. Concevons, pour fixer les idées, que, en pre-
nant o et @ pour valeurs initiales de ¢ et de @, on veuille calculer les
diverses valeurs de ¢ correspondantes & la valeur a de x, c’est-d-dire
au point O. Il suffira, pour y parvenir, de ramener une ou plusieurs
fois le point mobile P & sa position primitive O, aprés lui avoir fait
décrire chaque fois une courbe fermée qui enveloppe un ou plusieurs
des points isolés C, ¢/, C”, ...; et, comme, & chacune des révolutions
du point P, la valeur de ¢ se trouvera augmentée de la somme de plu-

sieurs des termes
L r,or, ..

ou d’une telle somme prise en signe contraire, suivant que le point P
aura tourné dans un sens ou dans un autre autour de la courbe qu’il
aura décrite, les diverses valeurs de ¢, correspondantes a la valeur a
de , seront évidemment comprises dans la formule

(16) Pt=fmlml'E=m"l

m, m', m", ... étant des nombres entiers quelconqucs. Par suite aussi,
a unc valeur quelconque de @ correspondront diverses valeurs de ¢
que 'on obtiendra en ajoutant & I'une quelconque d'entre elles toutes
celles que fournit I'équation (16).

Les constantes réelles ou imaginaires, désignées dans la formule (£6)
par les lettres 7, I, I’, ..., représentent ce qu'on appelle les indices de
peériodicité de x considéré comme fonction de ¢. Si, dans ces indices de
périodicité, les parties réelles et les coefficients de y—1 n’offrent pas
des valeurs numériques dont les rapports soient entiers ou rationnels,
alors, dans ¢ considéré comme fonction de «, en vertu de I'intégrale
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complete de I'équation (14), la partie réelle ou le coefficient de y—1
sera une quantité absolument indéterminée. Mais on ne pourra plus
en dire autant de 'intégrale relative 4 = qui offrira, pour chaque
valeur donnée de x, une valeur unique et déterminée de ¢, ni de
I'intégrale relative 2 ¢, qui offrira, pour chaque valeur donnée de ¢,
une valeur unique et déterminée de .

Il importe de voir dans quels cas U'intégrale compléte de I'équa-
tion (14) se réduit, soit a I'intégrale relative & ¢, soit & I'intégrale
relative & . Ce probléme est facile & résoudre, d’apres les principes
que nous venons d’établir. Ainsi, en premier lieu, pour que l'inté-
grale compléte ne differe pas de I'intégrale relative & «, il sera néces-
saire ct il suffira qu’a chaque valeur finie de « corresponde généra-
lement, en vertu de I'intégrale complete, une seule valeur de ¢; par
conséquent, il sera nécessaire et il suffira que la valeur de ¢ fournie
par I'équation (16) s’évanouisse, quelles que soient les valeurs attri-
buées aux nombres entiers m, m', m”, .... Cest ce qui arrivera si
chacune des constantes I, I’, I”, ... s’évanouit, ou, en d’autres
termes, si chacun des résidus partiels de la fonction /() se réduit
a zéro. ‘

En second lieu, pour que I'intégrale compléte de I'équation (14)
ne differe pas de son intégrale relative a ¢, il sera nécessaire et il suf-
fira qu'a chaque valeur finie de ¢ corresponde, en vertu de I'inté-
grale complete, une scule valeur de . Or ¢’est ce qui arrivera géné-

ralement quand on se placera dans le voisinage d’une valour de ¢ qui

. . X .
produira une valeur finie de « ot de Fz)’ S comme nous Pavons
supposé, la fonction f() est du nombre de celles qui ne deviennent
discontinues qu’en devenant infinies. D’ailleurs, comme on peut le
démontrer, la valeur de @ fournie par l'intégrale compléte sera dis-

continue dans le voisinage de toute valeur de ¢ qui rendra @ infinie,

2?

/()

dans le voisinage de la valeur zéro de cette méme variable. Done l'in-

si le rapport n'est pas une fonction continue de la variable x
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tégrale compleéte ne différera pas de I'intégrale relative & 2, si des deux
rapports

2

T €2

le premier est une fonction toujours continue de x, et le second une
fonction de  qui reste continue dans le voisinage de la valeur o attri-

buée & la variable . Ces conditions seront remplies, par exemple si

'on pose f(x) = ﬁ};, ou, plus généralement, si 'on prend pour

-

JT(I?) une fonction de x, linéaire ou du second degré.

Observons encore que, dans le cas ol1 I'intégrale compléte ne différe
pas de U'intégrale relative a ¢, la valeur de & fournie par cette intégrale
est nécessairement unc foriction de ¢ qui ne devient discontinue qu’en
devenant infinie. Cette circonstance permet ordinairement de trans-
former la fonction dont il s’agit, & I'aide des formules que donne le
Calcul des résidus, et de la décomposer en fractions rationnelles, ou
bien encore de la représenter par une fraction dont chaque terme est"
le produit d’un nombre infini de facteurs. .

Retournons maintenant a la formule (2); mais supposons que, au
moment ou le point mobile P revient & sa position primitive, la fonc-
tion £, placée sous le signe f, acquitre une valeur nouvelle. Suppo-
sons d'ailleurs cette fonction £ toujours assujettie & varier avec & par
degrés insensibles. La valeur K de I'intégrale (S) ne sera plus indé-
pendante de la position O primitivement assignée au point mobile sur
la courbe qu'il décrit. Il y a plus : comme, d’aprés une révolution du
point mobile, la fonction X aura changé de valeur, si 'on nomme

K, K+K, K+K+K,

les valeurs successives qu’acquerra l'intégrale

::fkds .
0

quand le point mobile P, aprés avoir effectué une, deux, trois; .. . révo-

»
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lutions dans la courbe qu’il décrit, reprendra sa position primitive, les
valeurs de K, K, K, ..., évidemment déterminées par les formules

3¢

(17) —fkds, — (kas, K= ks ...

/ "
S 2¢

ne seront pas généralement égales entre elles. Néanmoins, si, aprés
un certain nombre de révolutions du point mobile, la fonction %
reprend la valeur qu’elle avait d’abord, & partir de cet instant les

termes de la série
: K, K, K

i

se reproduiront périodiquement dans le méme ordre, quelle que soit
d’ailleurs la position initiale O du point mobile P. Donc alors, en vertu
de I'intégrale complete de I'équation (14), « sera une fonction pério-
dique de ¢. Quant aux indices de périodicité, ils ne seront plus géné-
ralement représentés par des résidus, mais par des intégrales définies
qui pourront se déduire du théoreme énoncé au commencement de
cet article; savoir, que, si la courbe enveloppe de la surface S vient &
varier sans cesser de passer par le point O, I'intégrale (S) ne variera
pas, pourvu que la fonction % reste finie et continue en chacun des
points successivement occupés par la courbe variable.

Les principes que nous venons d’établir sont particuliérement
applicables au cas olt, dans lintégrale (2), la fonction sous le
signe frenf’erme des racines d’équations algébriques ou transcen-
dantes. Supposons, pour fixer les idécs, £ déterminé en fonction
de « par I'équation (3) jointe aux deux suivantes :

(18) J(z)=1(z,y),
(19) F(z,y)=0o,

dans lesquelles f(x,y), F(x,y) désignent des fonctions toujours con-
tinues de «, y. Si ’'on nomme

)’u. ya; VTR

les diverses valeurs de y tirées de I’équation (19), les valeurs corres-
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pondantes de f(x), savoir
(20) f(z,y1), f(2y0:), 1(293)y ..oy

seront ordinairement des fonctions qui éprouveront des changements
brusques, pour des valeurs de x correspondantes, non plus & des
points isolés, mais & tous les points situés sur certaines portions de
lignes droites ou courbes. Or cet inconvénient sera évité si, au lieu
de prendre pour f(x) un terme de la série (20), on considére, dans
I'équation (18), y comme une fonction de = assujettie : 1° & vérifier
I'équation (19); 2° & varier avec « par degrés insensibles, et si d’ail-
leurs on suppose connues les valeurs initiales &, v de x et de y cor-
respondantes & la valeur initiale © de la variable ¢. Alors les seules
valeurs de # qui rendront la fonction % discontinue seront celles qui
la rendront infinie. Alors aussi.la considération de ces valeurs de z
et des points isolés qui leur correspondent fera connaitre la nature
de la fonction de z qui devra représenter x, en vertu de I'intégrale
complete de I'équation (14), et permettra de transformer en inté-
grales définies rectilignes, par conséquent en intégrales définies
relatives 4 x, les valours de K, K, K, ... fournies par les équa-
tions (17).

Ce que je viens de dire fournit, si je ne me trompe, la solution com-
pléte des graves difficultés que présente la théorie des fonctions ellip-
tiques, considérée comme une branche du Calcul infinitésimal, ou
bien encore la théorie des intégrales abéliennes; et, en faisant dis-

‘paraitre ces difficultés que M. Eisenstein a trés bien signalées dans
le tome XXVII du Journal de M. Crelle (voir aussi le tome X du
Journal de Mathématiques, publié par M. Liouville), les principes
ci-dessus exposés rectifient des notions erronées jusqu'ici trop faci-
lement admises par les géometres. On voit que la fonction de ¢,
improprement appelée la fonction inverse de U'intégrale (15), est en
réalité la valeur de « fournie par l'intégrale compléte de I'équa-
tion (14), et que 'on peut déduire de la formule (5) la nature et
les propriétés de cette méme fonction, ses divers indices de périodi-
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cité si elle est périodique, etc. On voit encore que, si la fonction f(z)
renferme des racines d’équations algébriques ou transcendantes, si
I'on a, par exemple, f(z)="f(z,y), y étant 'une des racines y,,
¥a» .. de I'équation (19), on devra soigneusement distinguer 'inté-
grale obtenue dans le cas ol la racine y serait toujours la méme de
I'intégrale obtenue dans le cas ot I'on assujettirait f(x, y) & varier
avec x par degrés insensibles. On peut aisément vérifier la justesse
de ces conclusions en particularisant la forme des fonctions repré-
sentées par f(x), f(x,y) et F(x,y) dans les formules générales
ci-dessus établies, ainsi que je le ferai dans un autre article. Je me
bornerai, pour 'instant, & indiquer les applications trés simples que
I'on peut faire de ces formules aux deux exemples suivants.
Ce qu'on a nommé I'inverse de I'intégrale définie

t‘~fx dz

o VI—a*

n’est méme pas la valeur de @ tirée de l'intégrale complete de I’équa-
tion différentielle

) dx:\/%——x’dt,

mais la valeur de @ que fournira I'intégrale complete de I'équation

différenticlle
dx =y dt,

si 'on assujettit la nouvelle variable y : 1° & vérifier I'équation finie
x¥Ae yrzz g

2° A varier avec « par degrés insensibles, ct'si 'on assujettit, de plus,
x,’y, ¢t a prendre simnltanément les valeurs initiales

& =50, y=i, t==o.

Ce qu'on a nommé la fonction inverse de I'intégrale

[ z dx
_1/; V(t—z?) (1 - k”.z:’)’
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k étant réel et < 1, n’est méme pas la valeur de « tirée de I'intégrale
complete de I'équation différentielle

dz =\(1—a2*) (1— k*z*) dt,

~mais la valeur de «# que fournira I'intégrale complete de 1'équation
différentielle

dx = ydt,
si 'on assujettit la variable y : 1° & vérifier 'équation finie

Y=(—a?) (1 —k*zt);

)

\ . ’ . . 3 . . .
2° 4 varier avec x par degrés insensibles, et si I'on assujettit, de plus,
x, y, t  prendre simultanément les valeurs initiales

x=o, y=i, t—o.

Dans ces deux exemples, il résulte de la forme des équations diffé-
rentielles que l'intégrale complete ne différe pas.de I'intégrale rela-
tive a ¢.

I1 est bon d’observer qu’a la formule (19) on pourrait substituer
une équation différentielle entre @ et y. Ainsi, en particulier, on
pourrait, dans le premier exemple, substituer & I'équation finie

2+ yreg
’équation différentielle
zdzx +ydy=o,
ou, ce qui revient au méme, assujettir @, y, ¢ i vérifier les deux équa-
tions différentielles
de=ydt, dy=—azdt

Observons enfin que, en suivant les régles ci-dessus tracées, on a
généralement 'avantage d’opérer sur des équations différentielles qui
ne renferment plus de fonctions irrationnelles, ni de radicaux.
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346. /

CALCUL INTEGRAL. — Mémoire sur la continuité des fonctions qui repre-
sentent les intégrales réelles ou imaginaires d’un systéme d’équations

différentielles.
C. R., T. XXII, p. yo2 (12 oclobre 1846). ’

Un grand nombre de formules relatives & Ia transformation des
fonctions, par exemple celles qui servent & les développer en séries
ordonnées suivant les puissances ascendantes des variables, subsistent
sous la condition que les fonctions restent continues. Il importait done
d’examiner sous le rapport de la continuité les fonctions qui repré-
sentent les intégrales d’un systéme d’équations différentielles. Tel est
I'objet du présent Mémoire. '

Pour qu’une fonction donnée de la variable « reste continue dans le
voisinage d’une valeur réelle ou imaginaire attribuée & cette variable,
il est nécessaire et il suffit : 1° que, dans ce voisinage, la fonction
obtienne, pour chaque valeur de @, une valeur unique et finie; 2° que
la fonction varie avec @ par degrés insensibles. La seconde. condition
peut d’ailleurs étre remplie sans que la premiere le soit, et alors la
fonction que I'on considére est une fonction multiple dont les diverses
valeurs peuvent étre considérées comme représentant diverses fonc-
tions continues de la variable . C’est en particulier ce qui arrive,
conformément & ce qui a été dit dans le précédent Mémoire, si la
dérivée de la fonction donnée devient infinie pour certaines valeurs
de z, ou si cette dérivée renferme des racines d’équations algébriques
ou transcendantes qui soient assujetties & varier par degrés insen-
sibles avec la valeur de .

Considérons maintenant un systéme de n équations différentielles
du premier ordre qui renferment, avec une variable indépendante ¢,
n variables indépendantes x, y, 5, ... assujettics & prendre certaines
valeurs initiales £, v, {, ... pour une certaine valeur < de la variable ¢.

Supposons d’ailleurs que, dans la variable ¢, la partie réelle et le coef-
OFuvres de €. — S.1, t. X, . 22 ’
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ficient de v—1 soient regardés comme propres & représenter les
coordonnées rectangulaires d’un point P, mobile dans un plan hori-
zontal. Enfin soit O la position du point P correspondante & la valeur
initiale ¢ de la variable indépendante. Si les fonctions X, ¥, Z, ...
dez,y, 5, ..., t, auxquelles se réduisent, en vertu des équations dif-
férenticlles données, les dérivées des variables =, y, s, ..., prises par
rapport & ¢, restent finies et continues dans le voisinage de la valeur <
de ¢, alors, en s’appuyant sur les principes exposés dans mon Mémoire
de 1835 ('), on reconnaitra, non seulement que, en vertu des ¢qua-
tions différentielles données, on peut passer du systéme des valeurs
initiales des variables & un nouveau systtme qui corresponde & un
nouveau point O’ trés voisin du point O, mais encore que les inté-
grales ainsi obtenues seront indépendantes, du moins entre certaines
limites, du mode d’intégration employé et méme du choix de la
variable indépendante. Concevons, d’ailleurs, que, en opérant de la
méme maniére, on passe du systéme des valeurs de x, y, 3, ..., ¢
correspondantes au point O’, & un nouveau systéme de valeurs qui
correspondent 2 un nouveau point O” trés voisin de O’, et continuons
de la sorte. Les points O, 0’, 0", ... auxquels on parviendra succes-
sivement se trouveront sur une certaine ligne droite ou courbe, et, si
I’on nomme P un point mobile qui prenne successivement les diverses
positions O, 0’, 07, ..., les valeurs de x, y, = varieront avec ¢ par
degrés insensibles, tandis que le point mobile P se mouvra sur la
courbe 00’0"..., pourvu que, en chaque point de cette courbe, les
variables x, y, z, ... acquiérent des valeurs finies, dans le voisinage
desquelles les fonctions X, ¥, Z, ... restent elles-mémes finies et con-
tinues. On pourra d’ailleurs supposer que la courbe 00'0"... s¢ pro-
longe indéfiniment dans le plan horizontal qui la renferme, et rien
n’empéchera d’admettre qu’elle est du nombre des courbes qui se
coupent elles-mémes en un ou plusieurs points. Les formules qui
fourniront tous les systemes de valeurs des variables auxquelles on

~

(1) OEuvres de Cauchy, S. 11, T. XI.
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pourra ainsi parvenir en partant de valeurs initiales données, quelles
que soient d’ailleurs la nature et la forme de la courbe 00'0”... indé-
finiment prolongée, représenteront ce que nous nommerons les inte-
grales complétes des équations différentielles proposées. Ces intégrales
seront généralement indépendantes du mode d'intégration adopté, et
méme du choix de la variable par rapport 4 laquelle on intégrera. De
plus, comme, dans le cas ou la courbe 00'0”... se coupe elle-méme,
le point P, en reprenant deux ou plusieurs fois la méme position,
peut correspondre chaque fois & un nouveau systéme de valeurs des
variables dépendantes x, y, 5, ..., il est clair que, en vertu des
intégrales completes d’un systeme d’équations différenticlles, les
valeurs des variables dépendantes seront des fonctions multiples
de ¢, du genre de celles qui se trouvent représentées par des inté-
grales dont les dérivées renferment des racines d’équations algé-
briques ou transcendantes. Effectivement ces valeurs de x, y, z, ...
pourront étre regardées comme des intégrales définies, relatives a des
arcs de courbes tracées dans le plan qui renferme le point mobile,
et, & ce titre, ainsi que nous I'expliquerons dans un prochain article,
elles jouiront des propriétés des fonctions que nous avons considérées
dans le précédent Mémoire. )

341.

CALCUL INTEGRAL., — Mémoire sur les diverses espéces d’intégrales
d’un sysiéme d’équations différenticlles.

C. R., T. XXIII, p. 729 (19 octobre 1846).

Considérons n -+ 1 variables z, ¥, 5, ..., ¢, et supposons que ces
variables doivent, non seulement vérifier » équations différentielles
du premier ordre, mais encore -prendre simultanément certaines
valeurs initiales. En appliquant aux équations différentielles données
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Pintégration rectiligne ou curviligne, on pourra passer du systéme
de valeurs initiales de z, y, z, .. ., ¢ un second systeme de valeurs
nouvelles, trés voisines des premieres, puis de ce second systeme &
un troisiéme, .... Si, en continuant de la sorte, on donne aux inté-
grales.obtenues la plus grande extension possible, clles deviendront
ce que nous avons appelé les intégrales complétes des équations diffé-
. rentielles données. Ces intégrales completes varient et se modifient,
quand on vient & changer le systéme des valeurs initiales attribuées
aux diverses variables; mais elles restent les mémes, quel que soit le
moded’intégration adopté, et quelle que soit la-variable que I'on con-
sidere comme indépendante. En général, elles ne coincident qu’entre
certaines limites avec ce que nous avons appelé les intégrales relatives
& Uune des variables considérée comme indépendante; et, tandis que
les intégrales relatives a ¢, par exemple quand elles sont le produit
d’une intégration rectiligne, fournissent, pour une valeur donnée
de 7, une valeur unique de chacune des variables , y, 5, ..., les
intégrales complétes, au contraire, résolues par rapport a ces der-
niéres variables, cn fournissent communément des valeurs multiples.
Sous peine d’introduire une étrange confusion dans I’Analyse infini-
tésimale, il importe de bien distinguer ces deux espuces d’intégrales,
ainsi que les intégrales relatives & diverses variables indépendantes;
et ¢’est pour n’avoir pas fait cette distinction que, dans ’Analyse
transcendante, les géometres sont parvenus trés souvent & des for-
mules qui ne s’accordent point avee celles qu'ils avaient prises pour
point de départ. Les difficultés qui en résultent deviennent surtout
sensibles quand on considere des équations différentielles dans les-
quelles les variables sont séparées, ce qui permet d’effectuer I'inté-
gration a l'aide d’intégrales définies. C’est particulizrement ce qui
arrive dans la théorie des fonctions elliptiques et des intégrales
abéliennes, quand on envisage cette théorie comme une branche du
Calcul intégral; et, comme l'a trés judicieusement observé M. Eisen-
stein dans un Mémoire que renferme le Journal de M. Liouville, on
est alors conduit & des conclusions qui sont en contradiction mani-
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feste avec les définitions que 'on a posées. Ainsi, par exemple, dans
la théoric des fonctions elliptiques, on commence par définir le sinus
de amplitude d’une variable £ comme la fonction inverse d’une cer-
taine intégrale définie relative & a; puis on prouve ensuite que cette
fonction inverse @ est périodique, et méme doublement périodique; et
cette proposition contredit la définition adoptée; puisqu’il est impos-
sible d’admettre qu’une intégrale définie, dont la valeur est unique,
offre néanmoins une infinité de valeurs distinctes. Pour éviter de se
trouver en présence de semblables difficultés, M. Eisenstein a pro-
posé de fonder, comme je l’ai fait moi-méme en 1843, la thém:ie des
fonctions elliptiques sur la considération des produits composés d’un
nombre infini de facteurs. La principale différence qui existe entre la
marche suivie par M. Eisenstein et celle que j'avais tracée consiste
en ce qu'il prend pour point de départ, non pas les produits infinis
simples, auxquels j’avais donné le nom de factorielles géométriques,
mais les produits infinis doubles, dans lesquels on peut décomposer
ces produits infinis simples & I'aide des formules relatives aux fone-
tions circulaires.

Au reste, au lieu d’éluder les difficultés de la question, je les aborde
de front dans ce nouveau Mémoire; et je prouve-que I’on peut, sans
contradiction, établir la théorie des fonctions elliptiques ou méme
des transéendantes d’'un ordre plus élevé sur la considération des
intégrales définies, ou plus généralem‘ent des intégrales d’un sys-
teme d’équations différentielles. Seulement il faut alors abandonner
les définitions précédemment admises, et leur substituer des défini-
tions nouvelles. Ainsi, par exemple, le sinus de P'amplitude d’une
variable ¢ ne sera plus la fonction inverse de¢ lintégrale définie
ci-dessus mentionnée, et relative & o, mais la fonction inverse d’une
autre intégrale définie produite par une intégration curviligne; ou,
ce qui revient au méme, ce sinus sera la valeur de « que fournit I'in-
tégrale.complete d’une équation différentielle de laquelle on tire la
premiére intégrale définie, quand on cherche, non I'intégrale com-
pléte, mais l'intégrale relative a ¢, en la déduisant de I'intégration
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rectiligne. On voit, par cet exemple, combien il importe de comparer
entre elles les diverses espéces: d’intégrales qu’admet une équation
+différentielle, ou un systéme de semblables équations, et surtout d’in-
diquer une méthode i I'aide de laquelle on puisse déduire les inté-
grales complétes des intégrales produites par une intégration recti-
ligne, relative & 'une des variables considérée comme indépendante.
On trouvera, dans mon Mémoire, des théorémes généraux qui, en
permettant de résoudre ce probleme dans un grand nombre de cas,
me paraissent devoir contribuer notablement aux progres de I’Analyse
ihﬁnits’asimale.
_ ANALYSE.

I. — Sur les intégrales limitées d’un systéme d’équations différentielles.
1 ) q

Soient
Zy Yy By ..y o
n +1 variables assujetties : 1° & vérifier » équations différentielles
du premier ordre; 2° & varier ensemble par degrés insensibles et &
prendre simultanément certaines valeurs initiales

E» 1, Ca ceey T

En considérant ¢ comme variable indépendante, on pourra présenter
les équations différentielles données sous la forme

(l) Dl‘T:/I,’ Dl.y:Y, ° DIZ:Z) ey

X, ¥, Z, ... étant ou des fonctions explicites des variables z, y,
3, «.., &, ou, du moins, des fonctions implicites dont Tes valeurs
seront celles que fourniront les équations différentielles données
quand on y remplacera D,z par la lettre X, D,y par la lettre 7, ....
Si ces mémes équations fournissaient pour X, ¥, Z, ... plusieurs
systemes de valeurs distinctes, alors & chacun-de ces systémes cor-
respondrait un systéme particulier d’équations différentielles repré-
sentées par les formules (1). ~
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Concevons maintenant que, u désignant une fonction des seules
variables x, y, 2, ..., on pose ‘ '

t .
(2) Vu—_——__f (.XDmu—l—YDylt—l—ZDzll—F---)dt-
T .

Si les fonctions X, ¥, Z, ..., u restent finies et continues par rapport
aux variables @, y, 5, ..., ¢ dans le voisinage des valeurs initiales &,
n ¢, ..., 7, alors, comme je I'ai prouvé dans divers Mémoires, la
série

(3) u, Vu, Viu, ...

sera convergente, du moins pour un trés petit module de la diffé-
rence ¢ — 7} et, si 'on représente.par
| Ou
la somme de cette série, on aura identiquement
(4) D.®u-+ XD, 0u+¥D,0u-+...=o.

Si, d'ailleurs, , y, 3, ..., ¢ varient simultanément de maniére a véri-
fier les formules (1), ’équation (4) donnera

(5) : dOu—o; -

et, en remplagant successivement u par , par y, par 3, ..., on tirera
de la formule (5) '

(6) d®zx —o, dOy =o, de®z =o,

En vertu des équations (5), les fonctions de @, y, 3, ..., ¢t et T repré-
sentées par Oz, @y, @z, ... devront se réduire a des quantités con-
stantes; et, comme les valeurs initiales de @x, @y, ®z coincideront
avec les valeurs initiales de z, y, 2, ..., puisque ®u se réduit géné-
ralement au premier terme  de la série (3) pour une valeur nulle de
la différence ¢ — =, les formules (5) donneront:

(7) Or=t¢, ‘ Oy =m, Oz=1¢,

Telles sont les équations finies auxquelles devront satisfaire, du moins
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- entre certair{es limites, les variables x, y, 5, ..., ¢ assujetties : (° &
vérifier les formules (1); 2° A prendre simultanément les valeurs ini-
tiales &, , {, ..., ©. Dans quelques cas spéciaux, par exemple lorsque
les équations différentielles proposées seront linéaires et & coefficients
constants, la série (3) sera toujours convergente, et par suite les for-

-mules (7) s’étendront & des valeurs quelconques de 2. Mais, en général,
ces formules subsisteront seulement pour un module de la différence
¢t — ¢ inférieur & une certaine limite que nous avons appris & calculer,
et, pour cette raison, nous donnerons aux formules (7) le nom d’in-
tégrales limitées. :

Observons, au reste, que, en faisant usage de développements en
séries et démontrant la convergence de ces séries & 'aide du caleul
que j'ai nommé Calcul des- limites, on peut obtenir, sous diverses
formes, des intégrales limitées des équations (1). D’aprés ce qui a
été dit, il est clair que, pour de trés petites valeurs du module de
la différence ¢ — «, les valeurs de , y, 3, ..., tirées de ces diverses
intégrales, vérifieront les équations (6) et, par conséquent, les for-
mules (7).

Obscrvons encore que, en vertu des principes établis dans le
Mémoire Sur la nature et les proprictés des racines d’une équation
qui renferme un paramétre variable, les formules (7), résolues par
rapport aux variables , y; %, ..., fourniront, pour chacune de ces
variables, une valeur unique, du moins quand le module de la dif-
férence ¢ — v ne dépassera pas une certaine limite supérieure. En
conséquence, on peut énoncer la proposition suivante :

TutoriME. — Considérons n -+ 1 variables x, y, 3, ..., t assujetties :
1° a verifier n équations différentielles du premier ordre; 2° a varier
ensemble par degrés insensibles et a prendre simultanement certaines
valeurs initiales §, 1, ¢, ..., «. S les fonctions déterminées X, ¥, Z, .. .,
gut, en vertu de ces équations différentielles, représentent les derivées D, x, '
D.y, D.5, ... des variables x, y, z, ..., restent finies et continues par
rapport aux variables x, v, 5, ..., t dans le voisinage des valeurs ini-
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tiales &, 0, G, ..., T3 alors, pour un module de la différence t — © infe-
rieur a une certaine limite, on pourra satisfaire aux conditions énoncées
en atiribuant & x, y, z, ... un ceriain sysiéme de valeurs tres voisines

det,m,C, ...; et ce systéme de valeurs, qui sera unique, pourra se deduire

des formules (7).

Ajoutons que ’on arriverait a des conclusions toutes semblables si
Pon cherchait & exprimer, non plus «, y, 2, ... en fonction de £, mais
¢ ¥, 5 ... en fonction de x, et qu’alors, pour un module de la diffé-
rence & — § inférieur & une certaine limite, les valeurs de ¢, y, 3, ...
en @« pourraient encore se déduire des formules (7).

Remarquons, enfin, que les valeurs des diverses variables, expri-
mées en fonctions de I'une d’entre elles, par exemple les valeurs de «,
¥, 5, ... exprimées en fonction de 7, seront généralement, en vertu
des formules (7), des fonctions continues, non seulement de la

~ variable ¢, mais encore des valeurs initiales &, »,. ¢, ..., 7 attribuées
aux diverses variables.

.

§ Il. — Sur les intégrales rectilignes et curvilignes d’un systéme
d’équations différentielles.

Etant données les équations (1) du § 1 avec les valeurs initiales £,
N ¢ ..., © des diverses variables x, y, 3, ..., ¢, prenons ¢ pour
variable indépendante. Considérons d’ailleurs dans cette variable,
qui peut acquérir des valeurs quelconques, réelles ou imaginaires,
la partie réelle et le coefficient de y/— 1 comme propres & représenter
les coordonnées rectangulaires d’un point mobile dans un plan hori-
zontal, et nommons O la position de ce point correspondante a la
valeur 7 de ¢. Si les fonctions X, ¥, Z, ... restent finies et continues
par rapport aux diverses variables quand on attribue & celles-ci des
valeurs trés approchées de leurs valeurs initiales, on pourra, en vertu
des équations différenticlles proposées, ou plutét en vertu de leurs

_intégrales fournies par 'une des méthodes que nous avons rappelées

OFEuvresdeC. — 8. 1, t. X. 23

’
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dans le § I, passer des valeurs initiales &, 0, C, ... des variables dépen-
dantes x, y, 3, ... & des valeurs trés voisines qui correspondront &
unc nouvelle valeur de ¢ trés voisine de =, et, par conséquent, & un
nouveau point O trés rapproché du point O. On pourra de la méme
maniere, si les fonctions X, ¥, Z, ... restent finies dans le voisinage
du systeme des nouvelles valeurs de @, #, 5, ..., ¢ correspondantes
au point O’, passer de ce nouveau systéme & un troisiéme auquel
répondra un nouveau point O” trés voisin de 0%, etc. En continuant
ainsi, on obtiendra une série de points 0, 0’, 0%, ... que l'on pourra
supposer situés sur une certaine ligne droite ou courbe 00’0"...; et

. si chacun de ces points correspond toujours & des valeurs de =, y,
5, ..., ¢ dans le voisinage desquelles les fonctions X, 7, Z, ... restent
finies et continues, cette série pourra se prolonger indéfiniment.
Comme d’ailleurs les intégrales trouvées feront connaitre les valeurs
de #, y, 5, ... correspondantes, non seulement aux peints O, 0,
07, ..., mais encore aux points situés sur la ligne que I'on considere,
entre O et O’, entre O’ et 07, ..., il est clair que les valeurs de @, y,
s,..., envisagées comme fonctions de ¢, seront connues pour un point
quelconque de cette ligne. Les intégrales ainsi produites par une inté-
gration en ligne droite ou en ligne courbe devront étre naturellement
désignées sous le nom d’intégrales rectilignes ou curvilignes du systeme
des équations différentielles proposées. Du mode de formation de ces
intégrales il résulte évidemment que les valeurs qu’elles fourniront
pour z, y, 3, ... varieront, en général, par degrés insensibles avec la
variable indépendante ¢, et, par conséquent, avec la position du point
mobile P sur la ligne 0 0’0", \

Les intégrales obtenues seront rectilignes si les valeurs successive-
ment attribuées & la variable z sont telles que 'argument de la diffé-
rence ¢ — 7 reste invariable; elles seront curvilignes dans le cas con-
traire. : '

Lorsque X, ¥, Z, ... se réduisent & des fonctions de la seule
variable ¢, alors, ¢ étant pris pour variable indépendante, les inté-
grales rectilignes des équations (1) du § I peuvent étre représentées
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par les formules

+ t t
(1) xf’é:/‘/l’dt, y—n—_—f Yd,
o T

11y a plus : les valeurs de , y, 5, ... en ¢, fournies par les intégrales

. rectilignes, devront satisfaire, dans tous les cas, 4 ces derniéres for-
mules, qui peuvent étre considérées comme suffisant & déterminer
complétement ces valeurs. ‘

Si I'intégration devient curviligne ou, en d’autres termes, si ¢ varie
de maniere que la ligne 00’0"..., tracée par le point mobile P, soit
courbe, alors, en nommant s I'arc de cette courbe inesuré & partir de
la position initiale O du point P, on devra, aux formules (1), substi-
tuer les suivantes

’ 2§ §
(2) a;—g=/ XD, tds, y—-n::f YD, tds, ...
0 Y N

qui peuvent étre considérées comme suffisant i déterminer complete-
ment les valeurs de z, Vo By e

Si des formules (2) ou, ce qui revient au méme, des intégrales cur-
vilignes, on veut revenir aux intégrales rectilignes représentées par
les formules (1), il suffira de remplacer arc s par le module de Ia
différence ¢ — =, et D,¢ par I'exponentielle trigonométrique qui offre
pour argument ’argument de cette méme différence.

Jusqu’ici nous avons admis que les fonctions X, ¥, Z, ... restaient
finies et continues par rappert aux variables x, y, z, ..., ¢, dans le
voisinage des valeurs correspondantes & chacun des points O, 0,
0”, ..., ce qui suppose que ces mémes valeurs restent finies. Admet-
tons maintenant la supposition contraire, et concevons qu’a un point G
de la ligne 00’0”. .. corresponde une valeur infinie de quelqu’une des
variables @, ¥, 3, ..., ou bien encore qu’en ce point I'une des fonc-
tions X, ¥, Z, ... devienne discontinue. Pour savoir ce qu’alors on
devra nommer les intégrales rectilignes ou curvilignes des équations

o
'
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différentielles proposées, il suffira d'étendre & ce cas-la méme les for-
mules (1) ou (2), et de considérer encore ces formules comme les
- équations auxquelles devront satisfaire les valeurs de z, y, z, ...
fournies par ces intégrales. En vertu de l'extension dont il 's’a:s;it,
les i ntgrales rectilignes ou curvilignes prendront une nature sem-
blable & celle des intégrales définies dans lesquelles la fonction sous
le signe f devient discontinue. Si la discontinuité consiste en un
changement brusque de valeur dans une fonction qui reste finie, les
intégrales rectilignes ou curvilignes conserveront des valeurs finies
et déterminées. Mais, si I'une des fonctions X, ¥, Z, ... devient -
infinie, ces intégrales pourront, ou devenir infinies, ou offrir des
valeurs indéterminées, c’est-a-dire un nombre infini de valeurs parmi
lesquelles on devra distinguer des valeurs principales. Observons d’ail-
leurs que les intégrales rectilignes ou curvilignes, quand elles devien-
dront indéterminées, représenteront une sorte d’intégrales singu-
litres des équations différentielles données, et correspondront, si la
ligne 00’0"... est droite, & certaines directions particuliéres de cette
ligne, savoir aux directions qu’elle prendra quand on la fera passer
par un point C auquel répondra une valeur infinic de quelqu’une des
fonctions X, ¥, Z, .... Ajoutons que, si a cette direction singuliére
on substitue deux autres directions qui en soient trés voisines, les
valeurs de x, y, 3, ..., tirées des intégrales rectilignes, pourront
varier brusquement, leurs variations pouvant étre représentées dans
beaucoup de cas & I'aide des résidus de certaines fonctions. Pareille-
ment, si laligne 00'0"..., étant courbe, renferme un point C auquel
réponde une valeur infinie de quelqu’une des fonctions X, ¥, Z, ...,
alors il suffira souvent de faire subir & cctte ligne de trés légers chan-
gements de forme, ou méme de position, en la faisant tourner d’une
quantité trés petite autour du point O, pour que les valeurs de «,
¥» 5s ..., tirées des intégrales curvilignes, éprouvent des variationg
brusques et instantanées. ' )
Pour appliquer ces principes généraux 4 un exemple trés simple,
supposons que les formules (1) du § I soient réduites 4 la seule équa-
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tion différentielle

(3) D,z= }

et prenons o, 1 pour valeurs initiales des variables x, ¢. L’intégrale
rectiligne de cette équation différenticile sera

‘dt
x:f —':lts
A 3

" . , . I . . .
Dans ce méme cas, la fonction X, réduite a L deviendra infinie pour

¢t = o. Cela posé, soient O, C les points correspondants aux valeurs 1
et o de ¢ Si la droite OO’ ne passe pas par le point C, et si 'on fait
varier ¢ 4 partir de sa valeur initiale 1, la valeur correspondante de «
fournie par I'intégrale rectiligne

variera, par degrés insensibles, avec 2. Il y a plus : cette valeur de @
variera encore par degrés insensibles quand la droite OO’ tournera
autour du point O, dans un sens ou dans un autre, en décrivant un
trés petit angle. Mais il n’en sera plus de méme si Uon fait prendre

" & la droite OO0’ la position singuliere OC, et si, en méme temps, on
attribue 3 ¢ une valeur négative — a, a étant un nombre quelconque.
Alors, en effet, 'intégrale définie

[
. [4

deviendra indéterminée, sa valeur principale étant la; et si, en fai-
sant varier infiniment peu la direction de 00’, on pose successive-
ment

t=—a—ey—1, l=-—a+cey—1,

e étant un nombre infiniment petit, on obtiendra deux nouvelles va-
leurs de x trés distinctes de la, savoir

I(—a—ey=1) et l(—-a—;—e\/'__l)

‘
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ou, 4 tres peu pres,
da—my=1 et la-+ny=1.

Observons d’ailleurs que ces deux valeurs offriront pour demi-somme
la valeur la correspondante 4 la direction OC, la différence entre cha-
cune d’elles et la étant égale, au signe preés, au produit

my—1 :L[%] V=i,

En terminant ce paragraphe, il est bon de rappeler que les inté-
grales rectilignes d’un systéme d’équations différentielles sont géné-
ralement modifiées quand on change de variable indépendante. Il y a
plus : elles se trouvent souvent modifiées quand, aux valeurs initiales
des variables, on substitue d’autres valeurs qui vérifient ces mémes
intégrales. Ainsi, par exemple, quoiqu’on satisfasse a la formule (4)
en posant

— T
= \/— 1, x = sV 1,
néanmoins I'intégrale rectiligne quon déduit de I'équation (3), en
prenant ces valeurs de 7 et de  pour valeurs initiales, savoir

(5) x—%ﬁ:l(

t
=)
cst distincte de la formule (4), et ne s’accorde avec elle que pour des

valeurs de I'argument de ¢, renfermées entre les limites — g, -+ T.

§ III. — Sur les intégrales complétes d’un systéme d’équations
' différentielles.

Supposons que, en prenant ¢ pour variable indépendante, on ap-
plique I'intégration curviligne aux équations (1) du § I. Si I'on
nomme toujours P le point mobile qui correspond aux diverses va-
leurs réelles ou imaginaives de z, O la position initiale de ce point,
00'0"... la courbe qu’il décrit, et s I'arc de cette courbe mesuré a
partir du point O, les intégrales curvilignes des équations données
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pourront étre représentées, comme on I'a dit, par les formules (2) du
§ II. Observons maintenant que, dans ces intégrales, 'arc s pourra
croitre indéfiniment, la courbe 00’0”... pouvant étre indéfiniment
prolongée, et la forme de cette courbe étant d’ailleurs entiérement
arbitraire. Quelle que soit cette forme, ct quel que soit le nombre des
circonvolutions & la suite desquelles le point mobile P atteindra une
position donnée, les valeurs de «, y, 3, ..., fournies par les intégrales
curvilignes et correspondantes. & des positions trés voisines de celles
dont il s’agit, varieront généralement avec s et ¢ par degrés insen-
sibles lorsqu'on fera mouvoir le point P sur la courbe qu’il décrivait,
ou méme lorsqu’on fera varier infiniment peu la forme de cette courbe.
Il n’y aura d’exception i cet égard que dans le cas particulicr ot le
point P, en se mouvant sur la courbe 00'0”..., finirait par atteindre
une position & laquelle correspondraient des valeurs infinies de I'une
des variables #, y, 5, ... ou de I'une des fonctions X, ¥, Z, ..., par
conséquent 'une des positions occupées par les points G, ¢/, ¢, ...
pour lesquels @, ¥, 5, ... ou X, ¥, Z, ... devicnnent infinies. Or ces
derniers points sont nécessairement des points isolés. Si I'on faisait
passer la courbe 00’0”... par 'un d’entre eux, les valeurs de «, y,
5, ..., fournies par les intégrales rectilignes, pourraient devenir indé-
terminées et offrir des valeurs principales qui différeraient notable-
ment des valeurs correspondantes & d’autres courbes tres voisines.
Cela posé, concevons que 'on veuille donner aux intégrales curvili-
gnes la plus grande extension possible, mais cependant avec la condi-
tion que les valeurs de @, y, 5, ... varient par degrés insensibles avec
la position du point P. Il suffira évidemment d’admettre que I’on fait
prendre successivement a la courbe 00'0”... toutes les formes imagi-
nables, mais en évitant de la faire jamais passer par I'un des points
isolés G, C', €7, ..., dont clle pourra néanmoins s’approcher indéfini-
ment. G’est alors que 'on obtiendra ce que nous appelons les intégrales
complétes des équations différentielles proposées. Ainsi définies, les
intégrales completes ne seront point modifiées quand on prendra pour
~variable indépendante, au lieu de ¢, une quelconque des autres va-

’
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riables x, y; =, .... Ajoutons que les valeurs de =, ¥, 3, ... en ¢,
fournies par ces intégraleé, seront, en général, des fonctions multi-
ples de 2, souvent méme. des fonctions qui, pour chaque valeur de ¢,
offriront une infinité de valeurs distinctes, ou bien encore une infinité
de valeurs tres voisines les unes des autres. Mais il peut aussi arriver
que les intégrales complates offrent, pour chaque valeur donnée de ¢,
unc valeur unique, et alors elles coincident nécessairement avec les
intégrales rectilignes relatives a . C'est ce qui aura lieu, en particu-
lier, pour une certaine classe d’équations différentielles que nous
allons indiquer.

Supposons que, dans les équations (1) du § I, X, ¥, Z, ... repré-
sentent des fonctions toujours continues des variables @, y, 5, ..., ¢,
¢’est-a-dire des fonctions qui restent continues dans le voisinage de
valeurs finies quelconques attribuées & ces mémes variables. Alors, en
vertu des principes que nous avons établis, les valeurs de , y, 3, ...,
fournies par une intégration rectiligne relative & ¢, varieront avec ¢
par degrés ihsensibles et seront fonctions continues de ¢, & moins que
¢ ne s’approche indéfiniment d’une valeur & laquelle correspondent
des valeurs infinies de quelques-unes des variables @, ¥, z, .... Cela
posé, pour savoir si les intégrales complétes different ou ne different
pas des intégrales rectilignes relatives a ¢, il suffira évidemment d’exa-
miner si, quand une ou plusieurs des variables z, y, z, ... deviennent
infinies, les inverses de ces variables, représentées par les rapports

L 1 1 . H . .
—» ~; =, -+ restent fonctions continues de z, Or ¢’est ce qui arrivera

x Yy 3

certainement si la propriété qu’avaient les équations différentielles
proposées de fournir, pour les dérivées D,x, D,y, D,s, ... des va-
riables dépendantes , ¥, s, ..., des valeurs représentées par des fonc-
tions toujours continues, subsiste encore dans le cas ou I'on remplace
celles des variables @, ¥, z, ... qui deviennent infinies par de nou-

velles variables &/, y’, 5, ... liées aux premieres par des équations de
la forme
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Pour éclaircir ce qui vient d’étre dit & I'aide d’'un exemple tres

simple, supposons que les équations différentielles données se rédui-
sent & une seule équation de la forme

CO N D,z = f(x,¢).

Si, dans cette équation, on substitue 4 la variable = la variable

2’ = <, on trouvera
x

(2) mw:—wz<§w)

Cela posé, pour que I'intégrale complete de I'équation (1) ne differe
pas de I'intégrale rectiligne relative & ¢, il suffira que, des deux expres-

sions

st 0, @ f( 5 ¢,

la premiére soit une fonction toujours continue des variables z, ¢, et
la seconde une fonction toujours continue des variables =/, £. C’est
précisément ce qui aura lieu si f(, ¢) est une fonction toujours con-
tinue de ¢, ct, en méme temps, une fonction entiére de , du premier
ou du second degré. Ainsi, en particulier, st lion désigne ‘par f(7), '
F(¢) deux fonctions toujours continues de ¢, I'intégrale compléte de

Péquation linéaire. oo
(3) D,z =zxf(s)+F(2)

ne différera pas de son intégrale relative & ¢, et par suite la valeur de
@ que fournira l'intégrale relative 4 ¢, savoir

t 3
/ f(t)yde —/ () dt
z e

t
%) R [ F()e dt ), -

sera une fonction toujours continue de z. Ajoutons que l'on pourra
encore en dire autant si, 4 ’équation (3), on substitue la suivante

(5) - Dz =2+ 2
OFuvres de C. — S: 1, t. X. 24
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ou, plus généralement, la suivante
(6) Dix =2 {(¢)+ 2= f,(¢) + f:(£),

£(2), £, (¢), £,(¢) désignant trois fonctions toujours continues de ¢.

Lorsque les intégrales complétes d’un systeme d’équations diffé-
rentielles ne se confondent pas avec les intégrales rectilignes relatives
a ¢, il importe de comparer entre elles ces deux espéces d’'intégrales,
et surtout de voir comment on peut passer des unes aux autres. Telle
est la question qui est traitée dans la derniére Partie de mon Mémoire,
et sur laquelle je reviendrai prochaincment.

048,

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Mémoire sur les valeurs moyennes
des fonctions.

C. R., T. XXIII, p. 740 (19 octobre 1846).

Simple énoncé.

349.

CALCUL INTEGRAL. — Sur les rapports et les différences qui existent entre

les intégrales rectilignes d’un sysiéme d’équations différenticlles et les *
intégrales completes de ces mémes équations.

C. R., T. XXIII, p. 779 (26 oclobro 18{6).

Dans la derniere séance,.j’ai fait voir combien il importe de distin-
guer les unes des autres et de comparer entre elles les diverses espéces
d’intégrales qu’admet un systéme d’équations différentielles. J'ai
ajouté que j'étais parvenu i établir des théortmes généraux, a I'aide
desquels on peut effectuer cette comparaison et déduire les intégrales
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complétes des intégrales produites par une intégration rectiligne,
relative & 'une des variables considérée comme indépendante. Je vais
aujourd’hui réaliser la promesse que j’avais faite de revenir sur cette
question, et montrer comment on peut la résoudre, ¢n é’appuyant sur
la théorie des’intégrales définies singuliéres et sur la considération
des fonctions continues.

ANALYSE.

Soient toujours
. Ly Yy By .eey o
n + 1 variables assujetties : 1° & vérifier » équations différentielles du

premier ordre; 2° i varier ensemble par degrés insensibles et &
prendre simultanément certaines valeurs initiales

E’ ﬂ, C) LS4 7.

En considérant z comme variable indépendante, on pourra présenter
les équations différentielles données sous la forme

(1) Dl‘xt/r, D‘}"—:Y, ])tZZZ, ....,

X, ¥, Z, ... étant, ou des fonctions explicites des variables «, y,
5, «..y ¢, ou du moins des fonctions implicites dont les valeurs seront
celles que fourniront les équations différentielles quand on y rempla-
cera D,z par la lettre X, D,y par la lettre ¥, .... Si ces mémes équa-
tions fournissaient, pour X, ¥, Z, ..., plusieurs systemes de valeurs
distinctes, alors, & chacun de ces systemes correspondrait, comme
nous I'avons dit, un systéme particulier d’équations différentielles
représentées par les formules (1).

Concevons maintenant que, dans la variable indépendante ¢, on
considere la partie réelle et le coefficient de v — 1 comme propl'es a
représenter les coordonnées rectangulaires d’un point P qui se meut
dans un plan horizontal; et nommons O la position initiale de ce point
correspondante 4 la va\leur 7 de ¢ Supposons encore que I'on joigne
le point O.au point P : 1° par une droite OP; 2° par une courbe

‘ '
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00'0"...P, dont la longueur, mesurée & partir du point O, soit repré-
sentée par la lettre s. Supposons enfin que, dans les équations (1),
X, Y, Z, ... représentent des fonctions completement déterminées des
variables z, y, 5, ..., t. Tandis que I'on prolongera indéfiniment la
droite OP, ou la courbe 00'...P, les variables x, y, 5, ... assujetties:
1° &, prendre, pour la valeur initiale © de ¢, les valeurs initiales cor-
respondantes £, v, {, ...; 2° i varier avec tous par degrés insensibles,
ct & vérifier les équations (1), seront ce que nous ayons appelé les
intégrales rectilignes ou curvilignes de ces mémes équations, et satisfe-

ront, dans le premier cas, aux formules

t

t ¢
(2) w—i=[ .rds, y——-n-_—:det, z—ZIdet,
T T

T

dans le second cas, aux formules

y ] s
(3) x—E:/J/I’DStds, y_nzf ¥D,ids, s—czf ZD,tds, ...

0 o /9
Ajoutons que, si la droite OP ou la courbe 00'...P vient & se déplacer
cn tournant d'une quantité trés petite autour du point O, les valeurs
de @, y, 5, ..., fournies par les intégrales rectilignes ou curvilignes,
varieront trés peu elles-mémes, & moins que la droite OP, ou la courbe
00'...P, ne passe par un ou plusieurs des points isolés C, C', C’, ...
auxquels correspondent des valeurs infinies de quelques-unes des va-
riables z, y, 5, ..., ou de quelques-unes des fonctions X, ¥, Z, ....
Quant aux intégrales complétes, elles ne seront autre chose que le sys-
téme de toutes les intégrales curvilignes correspondantes i toutes les
formes imaginables de la courbe 00'...P, ou plutot & toutes les formes
que cette courbe pourra prendre, sans jamais passer par l'un des
points C, C’, C”, ... dont il lui sera néanmoins permis de s’approcher
indéfiniment. Cette restriction est nécessaire lorsqu’on veut con-
server aux intégrales completes la propriété rerharquable de fournir,
pour les variables indépendantes z, y, 5, ..., des valeurs qui varient
toujours par degrés insensibles avec la variable indépendante ¢, quelle
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que soit d’ailleurs la variation réelle ou imaginaire de 2, ou, ce qui
rovient au méme, quélle que soit la direction suivant laquelle se dé-
place le point mobile P. '

Ces définitions étant admises, et ¢ étant toujours considéré comme
variable indépendante, supposons que, a I'aide d’un procédé quel-
conque, on ait obtenu les intégrales rectilignes des équations (1), et
soient '

(4) =01, y=yt) =90

ces mémes intégrales. Soient encore
.
X, J, %
les fonctions de 2 auxquelles se réduisent
'/I’, Y, Z,

quand on y substitue les valeurs de z, y, 5, ... tirées des formules (4).
On aura identiquement

¢ ‘ ¢ ot
(3) (%) —E:f Xde, y(t)—n _—:f gdi, Y1) —c=/ % dt,
T T T
Soient, d’autre part, r la longueur du rayon vecteur OP, et p l’angle)
polaire qu’il décrit, cet angle étant mesuré a partir de la direction pri-
mitive du rayon, c’est-a-dire a partir de la direction de la tangente
menée par le point O i la courbe 0O’'P. On aura

(6) t—r—=rerV-1;

ct, dans cette derniére formule, I'angle p, d’abord positif, pourra, ou
croitre indéfiniment, si le rayon vecteur r tourne toujours dans. le
méme sens autour du point O, ou bien, aprés avoir crit pendant un
certain temps, décroitre ensuite. Il y a plus : 'angle p pourra subir
des accroissements et décroissements alternatifs, en vertu desquels il
acquerra une infinité de valeurs positives ou méme négatives. Ajou-
tons qu’a ces accroissements ou décroissements correspondront, pour '
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le rayon vecteur r, des mouvements de rotation qui s’effectueront en
sens contraires, et en vertu desquels il pourra reprendre plusieurs fois
une direction donnée. - '

Cela posé, considérons le rayon vecteur OP ou r parvenu dans une
position telle que, avant de I'atteindre, il ait toujours tourné dans le
méme sens, en décrivant un angle inférieur & quatre droits. Nom-
mons S l'aire comprise entre la courbe 00'... P et la droite OP. Le
contour en partie curviligne, en partie rectiligne, qui terminera cette
aire, sera un contour fermé; et, si I'on nomme (S) ce que -devient
I'intégrale

»

[%D,eds,
quand on la suppose étendue  tous les points de ce contour, ¢’est-

a-dire quand on considére la droite PO comme propre & représenter le
prolongement de 1’arc s, on aura évidemment

(7) (S):faDGD.,tds—— [tmdt.
(] e+

Supposons d’ailleurs que les fonctions X, ¥, Z, ... restent finies et
continues par rapport aux variables z, y, s, ..., ¢ dans le voisinage de
valeurs liées entre elles par les équations (4) et correspondantes & un
point quelconque de la surface S. Alors les fonctions de ¢, désignées
par &, J, %, ..., resteront elles-mémes finies et continues dans le voi-
sinage d’unc valeur de ¢ correspondante A un point quelconque de
cette surface; et, en vertu de ce qui a été dit dans la séance du 3 aoat .
dernier, on aura '

(8) (8)=o0;

par suite, la formule (7) donnera

§ t ‘
(9) f«‘X‘aDstds:f Ndt;
0 T

"et, comme on obtiendra des résultats semblables en remplacant X
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par 3, par %, ..., on trouvera définitivement

s 12 £ 1]
(10) fe‘)GDstds—_—f X dt, fﬁl)stds::f 5 de,
[} T 0 T

ou, ce qui revient an méme, eu égard aux équations (3),

; s
(1) o(e)—Z=[ xDeds, %(t)—mn :f 5D, tds,
hd 0
Or il suit des formules (11) que les valeurs de @, y, z, ..., fournies
par les équations (4), satisfont aux formules (3). Ces valeurs repré-
“senteront donc, non seulement les intégrales rectilignes, mais encore
les intégrales curvilignes des équations (1), et méme elles seront les
seules que pourra fournir I'intégration curviligne, lorsque, en par-
tant du point O pour arriver au point P, on suivra la courbe 00'...P,
puisque, dans tous les points de cette courbe, elles produiront des va-
-leurs finies &, ¥, %, ... des fonctions X, ¥, Z, ..., qui, par hypo-
thése, resteront continues dans le voisinage de ces mémes points (voir
le théoreme des pages 176-177). En conséquence, on pourra énoncer
la proposition suivante :

TuoniMe [ — Supposons les n + t variables x, y, 5, ..., t assujetties :
1° a vérifier les équations (1), dans lesquelles X, Y, Z, ... désignent des
Jonctions determinées de x, y, =, ..., t; 2° a varier ensemble par degres
insensibles et & prendre simultanément les valeurs inttiales &, 1, ¢, .. ., 7.
Considerons d’ailleurs, dans la variable ¢, la partie réelle et le coefficient
de \/— 1 comme propres & représenter les coordonnées rectangulaires d’un
point P qui se meut dans un plan horizontal, et nommons O la position
initiale de ce point correspondante d la valeur © de t. Enfin représentons
les intégrales rectilignes des équations (1) par les formules{4); joignons
le point O au point P: 1° par la droite OP ; 2° par une courbe O 0'...P; sup-
posons le rayon mobile OP parvenu dans une position telle que, avant de
Uatteindre, il ait toujours tourné dans le méme sens en deécrivant un angle
inférieur a quatre droits ; et nommons S la surface que terminent, d’une

part, ce rayon vecteur, d’autre part, la courbe 00'...P. Si les fonctions
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X, Y, Z, ... restent finies et continues par rapport aux variables x, y,
3, ..uy &, dans le voisinage de valeurs lices entre elles par les formules (4)
et correspondantes a un point quelconque de la surface S, les valeurs de
Ly Yy 5y eney données par ces formules, coi'ncideroﬁl, pour chaque point .
de la courbe 00'...P, avec les valeurs de x, y, =, ... que l'on déduirait

de Uintégration curviligne, en faisant décrire ceile courbe au point mo-
bile. '

~ Corollaire. — Soit R un point situé sur la courbe 00’...P, entre les
deux points extrémes O, P, et nommons s, t les valeurs de s,  corres-
pondantes au point R. La formule (9) dornera

s t
(12) | f ;\:Dsedc:fa;dt.
[} v

De plus, si 'on nomme 8 I'aire que terminent, d'une part, les rayons
vecteurs OR, OP, d’autre part, la portion de courbe RP, et si I'on
nomme ($) ce que devient 'intégrale

./'QXDstds

quand on la suppose étendue a tous les points du contour de la sur-
face 8, on aura évidemment

’ t s t
(13) (S):f &:,dH—f éanstds——f X dt,
T 5 T

ct 4 la formule (8) on pourra joindre la suivante :
(14) (8)=o0;

" or, de cette derniére, jointe & la formule (13), on tirera

$ I3 3
(15) [exD‘tds=f ;x.dt—f o0 dt;
Vg T T

et il suffira, évidemment, de combiner entre elles, par voie d’addi-
tion, les formules (12) et (15), pour retrouver I’équation (g).
Ce n’est pas tout. La démonstration que nous venons de donner de
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la formule (15) continuera évidemment de subsister, si le rayon vec-
teur r, aprés avoir tourné dans un sens pour atteindre la direction OR,
tourne en sens contraire pour atteindre la direction OP; et, comme
les formules (12) et (15), combinées entre elles par voie d’addition,
reproduisent toujours I’équation (g), il est clair que cette derniére
équation doit étre étendue, avec le théoréme I, au cas ou le rayon vec-
teur r, avant d’atteindre sa position finale, tourne d’abord dans un
sens, puis en sens contraire. 1l y a plus : si, avant d’atteindre sa posi-
tion finale, le rayon vecteur OP tourne alternativement dans un sens
et dans un autre plusieurs fois de suite, on pourra diviser I'arc s en
plusieurs parties, dont chacune soit comprise entre deux points telle-
ment choisis, que le rayon vecteur tourne toujours dans le méme sens
quand son extrémité passe d’'un de ces points & l'autre; et, pour
retrouver alors le théoreme I, il suffira de combiner entre elles, par
voie d’addition, les diverses formules correspondantes aux diverses
parties de I’arc s. En conséquence, on peut énoncer la proposition
suivante :

"Tutonimg II. — Les mémes choses élant posées que dans le théoréme 1,
avec cette seule difference que, avant d’atteindre sa position finale, le rayon -
vecteur QP tourne tantét dans un sens, tanidt dans un autre, en decrivant
des angles quelconques, nommons 8 la portion de surface plane dont les
divers points sont précisément ceux que rencontre dans son mouyement le
rayon vecteur OP. Si les fonctions X, Y, Z, ... restent finies et conlinues
par rapport aux variables z, y, s, ..., t, dans le voisinage de valeurs
lices entre elles par les formules (4) et correspondantes a un point quel-
conque de la surface 8, les valeurs de x, y, 5, ..., données par ces for-
mules, coincideront, pour chaque point de la courbe 00'...P, avec les
valeurs de x, y, 5, ..., que l'on déduirait de I'intégration curviligne,
en faisant décrire cette courbe au point mobile.

Corollaire. — 11 est important d’observer que le théortme précédent
subsisterait dans le cas méme ou le contour 00"...P serait en partie
rectiligne et en partie curviligne, par exemple dans le cas ol ce con-

OFuvres de C. — S. 1, t. X. 25
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tour se composerait d'un rayon vecteur OO0’ mené du point O au
point O', et d’'une portion de courbe O’'P tracée entre les points 0’
et P.

En s’appuyant sur les théorémes que nous venons d’établir, on
résout facilement la question suivante : '

ProsLimE, — Les lettres X, Y, Z, ... étant des fonctions déterminées
des variables x, y, 5, ..., t, supposons que les intégrales rectilignes des
équations (1) solent connues et représentées par les formules (4). Suppo-
sons encore que, les variables x, y, %, .. ., t étant lides entre elles par les
Jformules (4), les fonetions X, ¥, Z, ... ne deviennent discontinues qu’en
devenant infinies, pour certaines valeurs particuliéres de t correspondantes
@ certains points isolés G, ¢/, C”, .... On demande les intégrales curyr-
lignes, correspondantes @ une courbe 00'0”, ... tracée arbitrairement
dans le plan qui renferme le point mobile P, et prolongée indefiniment, _d
parar du point O,

. Solution. — Les valeurs initiales des variables étant supposées les
mémes dans I'intégration rectiligne et dans I'intégration curviligne,.il
résulte du théoréme II que les intégrales curvilignes se confondront
avec les intégrales rectilignes jusqu’au moment ot le rayon vecteur 7,
mené du point O a la courbe, rencontrera un ou plusieurs des points
isolés G, C/, €, ..., par exemple le point C. Nommons R la position
que prendra en ce moment I’extrémité P du rayon vecteur, et R’, R”
deux positions infiniment voisines situées, I'une en de¢a, I'autre au
dela de la position R. Soient enfinx, y, z, ... les valeurs de z, y, 3, ...
fournies par les équations (4) au moment ol le point mobile P atteint
la position R ou plutot la position R'. Le rayon vecteur 7 continuant &
se mouvoir, le point mobile P passera de la position R’ & la position
infiniment voisine R”, & laquelle correspondront, en vertu de I'intégra-
tion curviligne, des valeurs de @, y, 5, ... qui différeront infiniment
peu de x,y, %, .... Mais il n’en sera plus de méme des valeurs de , y,
z, ... fournies par I'intégration rectiligne; et pour que, dans le pas-
sage du point O au point R”, I'intégration rectiligne reproduise des
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valeurs de , y, z, ... sensiblement égales 4 X, ¥, Z, ..., il sera néces-
saire que, en partant du point O, 'on attribue aux variables dépen-
dantes x, y, =, ..., non plus les valeurs initiales &, », {, ..., mais
d’autres valeurs initiales &,, ,, §,, .... Ajoutons que, pour obtenir
ces derniéres, il suffira évidemment d’appliquer I'intégration recti- -
ligne aux équations (1), en faisant mouvoir le point P sur la ligne
droite R”0, et le ramenant ainsi de la position R” & la position O.

Les valeurs &,, ,, {,, ... étant déterminées, si on les prend pour
valears initiales, les valeurs générales de , y, 5, ..., que produira
I'intégration rectiligne, seront données, non plus par les équations (4),
mais par des équations du méme genre,

(16) 2=0,(t), y=x(t), s=d(8),

en vertu desquelles z, y, 5, ... se réduiront 2 &,, 1, G,y ... pour t=r;
et, si I'on replace le point mobile P dans la position R, ou plutét dans
la position infiniment voisine R”, ces équations reproduiront précisé-

" ment les valeurs X, y, z, ... des variables @, ¥, 3, .... Si l'on suppose -
ensuite que le point P, poursuivant sa route primitive, se meuve sur

e prolongement de la courbe 00Q'...R, les intégrales curvilignes cor-
respondantes a cette courbe se confondront, en vertu du théoréme II,
avec les intégrales rectilignes représentées par les formules (16), jus-
qu’au moment ol le rayon vecteur OP rencontrera de nouveau un
point isolé. Alors, en raisonnant comme ci-dessus, on se trouvera
conduit & substituer aux formules (16) d’autres formules du méme
§enre, ' |

(17) 2 == 9s(%), ¥y =%(8), 5 =1,(2), sy

g

en vertu desquelles z, y, 3, ... acquerront, pour ¢ =1, certaines va-

. leurs &, ny, Coy oo généralenient distinctes de &, 0, ¢, ... etde §,, v,

C,V, ... et il est clair que, en continuant de la sorte, on finira par

“obtenir, pour un point quelconque de la courbe 00'0"... ., les valeurs
cherchées de @, y, 5, ... .. _

Les intégrales curvilignes des équations (1) étant ainsi connues,
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quelle que soit d’ailleurs la courbe suivie par le point mobile P, on

connaitra, par suite, les intégrales complétes, c’est-a-dire le systeme

des intégrales curvilignes relatives & toutes les formes que cette courbe

pourra prendre, sans jamais p[asser par I'un des points isolés C, C',
* €% ... dont il lui sera néanmoins permis de s’approcher indéfini-
ment. "

Dans d’autres articles, j'examinerai, en particulier, ce qui arrive
quand X, ¥, Z, ... sont des fonctions non plus explicites, mais impli-
eites de z, y, z, ..., par exemple des fonctions dont les valeurs,
assujetties d varier par degrés insensibles avec z, ¥s By ...y doivent
vérifier certaines équations algébriques ou transcentdantes; et je mon-
trerai, par des applications diverses, l'utilité des formules générales

que je viens d’établir,

350.

AstroNomiE. — Méthodes nouvelles pour la détermination des orbites
des corps célestes, et, en particulier, des cometes. .

C. R., T. XXIII, p. 887 (16 novembre 1846).

Dans les calculs relatifs & la détermination de 'orbite que décrit un
corps céleste, par exemple une comete, on doit distinguer deux espéces
de quantités. Les unes, savoir la longitude et la latitude géocentriques
de la comete, et leurs dérivées prises par rapport au temps, sont immé-
diatement fournies par les observations, ou, du moins, s’en déduisent,
pour une époque. donnée, avec une exactitude d’autant plus grande,
que le nombre des observations faites & des époques voisines est plus
considérable. La cométe étant censée décrire une section conique, et
les quantités dont je viens de parlet, ou plusieurs d’entre elles, étant
supposées connues, les autres quantités, par exemple la distance de la
cométe 2 la Terre, ou plutdt la projection de cette distance sur le plan
de T'écliptique, I'inclinaison de l’orbite, la direction de la ligne des
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noeuds, ete., se déduisent des équations du mouvement, a I'aide de
formules approximatives ou exactes. Parmi les formules approxima-
tives, on doit remarquer celles qu'ont données Lambert, Olbers, Le-
gendre, et, en dernier lieu, MM. de Gasparis et Michal. Parmi les for-
mules ‘exactes, on doit distinguer celles auxquelles sont parvenus
Lagrange, Laplace et M. Gauss. Lagrange et Laplace ont ramené le
probléme & la résolution d’une équation du septiéme degré. Celle que
M. Gauss a trouvée est du huititme degré, mais, peut étre réduite,
comme 1'a remarqué M. Binet, dans un Mémoire que renferme le
Journal de I’ Ecole Polytechnique, i équation déja mentionnée du sep-
tiéme degré. D’ailleurs cette équation, comme I'a reconnu M. Gauss,
offre quatre ou six racines imaginaires. Ajoutons que les coefficients
qu’elle renferme peuvent étre déterminés, au moins approximative-
ment, 4 'aide de trois observations de la comete. Mais comme, dans
le cas ol trois racines sont réelles, deux orbites différentes peuvent
satisfaire & la question, il en résulte que, pour obtenir, dans tous les
cas, une orbite completement déterminée, on doit supposer connues
au moins quatre observations faites & des époques voisines, ou plutot
les quantités dont les valeurs approchées peuvent étre calculées a
Paide de ces quatre observations. J’ai cherché, en admettant cette
supposition, un moyen simple de résoudre le probléme. Les astro-

- nomes apprendront, je I'espére, avec plaisir, qﬁ’on peut, dans tous
les cas, le réduire 4 la résolution d’une seule équation' du premier
degré.

Jajouterai que, en supposant connues les seules quantités dont la
détermination approximative peut s’effectuer 4 I'aide de trois obser-
vations, je raméne le probléme a la résolution d’une seule équation
du troisitme degré. ' -

ANALYSE.

Prenons pour plan des , y le plan de I'écliptique, pour demi-axes
des z et y positives, les droites menées du centre du Soleil aux pre-
miers. points du Bélier et du Cancer, et supposons les z positives
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mesurées sur une perpendiculaire au plan de I'écliptique du coté du
pole boréal. Soient d’ailleurs

x, ys 5 les coordonnées de la planéte ou de la cométe que I'on consi-
dere; ’

r la distance de cette cométe au Soleil ;

X, y les coordonnées de la Terre;

R la distance de la Terre au Soleil ;

w la longitude héliocentrique de la Terre;

«, 0 la longitude et la latitude géocentriques de la cométe;

¢ la distance de la Terre a la cométe; :

p la projection de cette distance sur le plan de P'écliptique.

On aura

(1) x=X+pcosa, y=y-+psina, z:p‘tange
et

(2) - x=Rcosw, y=Rsinw,

De plus, en prenant pour unité de masse la masse du Soleil, et pour
unité de distance la distance moyenne de la Terre au Soleil, on aura

encore’
x K4
(3) Dia+ 5 =0, Diy+Y=o, Diz+S=o0
et
X : '
(4) Dix+ =0 Diy+=o.

Or, des formules (3), jointes aux équations (1) et (4), on tire

1 I

. {9) D,p=4Ap, D,’p—l—;%:Bp, i =Cp,

Jes valeurs des cocfficients 4, B, C étant déterminées par le systéme

des formules

( Cx+[B— (D;a)*]cosa — (D} +24Da)sina=o,
Cy+[B—(D,a)*]sina+ (D}a+24D,a)cosa =o,

(7) BO4+24D,0 +D}0 =0,

(6)
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et la valeur de ® étant

(8) : 0 =tangf.

alllems on tirera des formules (1) et (2)
(9) r’—R’+2Rpcos(oc—m)+(;+®“‘)pﬂ

Connaissant le mouvement de la Terre, on connait par suite, & une
époque quelconque, les valeurs des quantités x, y, R, ». D’autre part,
les valeurs des quantités «, 0 et les dérivées de ces quantités, diffé-
rentiées par rapport au temps, peuvent se déduire, pour une époque
donnée, d’ohservations faites & des époques voisines, avec une exacti-
tude d’autant plus grande, que le nombre des observations est plus
considérable. On peut y parvenir  aide de la formule d’interpolation
due & Newton ct cmployée par Laplace, ou mieux encore, a I'aide de
celles que j’ai données dans un Mémoire lithographié 2 Prague, en
1837, et réimprimé dans le Journal de M. Liouville (M-

Les valeurs de ‘ :
«, D;a, Dia, ‘6, D8, D26

-

étant connues, les équations (6) et (7) détermineront les coefficients
A, B, C, et 'on pourra dés lors tirer des formules (5) et (g).les va-

leurs de
gy 7y DIP’ D?P-

Sil'on consideére en particulier la derniére des équations (5), il suffira
d’en éliminer p ou r & I'aide de la formule (9) pour obtenir I'équation |
en r ou p que donnent Lagrange et Laplace, et qui est du septieme
degré.
, Concevons maintenant qu’a la premiére des équations (5) onjoigne
sa dérivée : -
Dip=4Dip+pD,A4;
on en conclura :

(10) Dip=(A4*+D,4)p.

(3) OBuvres de Cauchy, $. 11, T. 1L
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D’ailleurs, les deux derniéres équations (5) donnent

I
(11) D}p:(B—Ei—Ce>p.
En égalant I'une & l'autre les deux valeurs précédentes de D;p, on
trouvera '
- (12) . Cp=B—A—DA— .

Telle est I'équation du premier degré qui fournira immédiatement la
valeur de I'inconnue p.

Pour tirer pratiquement de I'équation (12) la valeur de p, c’est-
a-dire la distance d’une cométe ou d’une planéte & la Terre, ou plutdt
la projection de cette distance sur le plan de I'écliptique, il est néces-
saire de connaitre au moins quatre observations completes, afin que
Pon puisse calculer au moins approximativement les dérivées du troi-
sieme ordre de « et de 6, contenues dans la valeur de D, 4.

Au reste, lorsqu'il s’agit d’'une comeéte, et que I'orbite est supposée
parabolique, on peut, des formules (5) et (g) jointes & ’équation des
forces vives, déduire facilement une équation nouvelle qui, étant seu-
lement du troisieme degré par rapport & I'inconnue p, ne renferme
plus les dérivées du troisiéme ordre Da, D0. On y parviendra, en
effet, en opérant comme il suit.

Soit a le demj grand axe de I'orbite décrite. On aura généralement

(13) 122 (Dol (Duyy— (Des .
D’ailleurs, de I'équation (13), jointe aux formules (1) et 4 la premiére
des formules (5), on tirera '

2 1 .
(14) . ;:(—l+aﬂu—l—1lbp+€p’,

les valenrs de &, W, € étant
e = (Dx)*+ (D,y)?, .
(15) W= (Acosa —sinaD,a)D;x+ (4 sina + cosa D;a) Dy,
@:A2+(D¢a)’+(A@+D,®)2. ' '
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Si l'orbite décrite se réduit & une parabole, en sorte qu'on alt - =0,
I'équation (14) donnera simplement '

(16)

2
;':J‘a—i—ﬂ‘o.p—l—@p*.

D’autre part, la derniere des équations {5), présentée sous la forme

(17) %—m+0%

et combinée, par voie de multiplication, a\;éc I'équation (9), donnera
<l{’ + Cp> [R2+ 2Rpcos(a —®) + (1-+ 0%)p?],

Donc, eu égard & l’éqﬁation (16), on aura

(18) 2<Rd+0p> [R*+2Rpcos(a—m) -+ (1+ 0%)p ]—una.;_m,p_F@p

Telle est I'équation du troisiéme degré, a I'aide de laquelle on déduira
facilement la valeur de la distance e des valeurs de «, 6 et de leurs
dérivées du premier et du second ordre, quand I'astre donné sera une
comete dont l'orbite sera sensiblement parabolique.

Il est bon d’observer que, si, en nommant o la vitesse de la cométe,
on pose

y ‘
(19) r=a, 0?=Q,
on aura, eu égard aux formules (9) et (15),

A =R+ 2Rpcos(a—w) + (1+ B%)p?,

(20)
Q = +1hp+ Sp?,

et, en vertu de la formule (13),

(21) . ;: é + Q.

-

Or, en dlfferentlant la premlere des équations (19) et la formule (2r1)
on trouvera

2"Dtr:D;&R, 2,*—2D’,.:__D19’
OFuvres de C.— S.1,t. X. . 26
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et, par suite,

(22) x _&g.‘
o D‘c(ﬂ

De cette derniére formule, combinée avec 'équation (17), on tire
(23) <?;—3+Cp>D,5{+D‘SZ:o.

D’ailleurs, & et Q seront déterminées en fonctions de p par les for-
mules (20), et, en vertu de ces formules§ jointes a la premiére des
équations (5), D, &, D,Q seront, ainsi que & et Q, des fonctions en-
tieres de p, du second degré. Donc I'équation (23) sera du troisiéme’
degré en p; et cette équation, qui subsistera, dans le cas méme ou
'astre donné cessera d’étre une cométe, et ou 'orbite cessera d’étre
parabolique, pourra étre-substituée avec avantage a I'équation (18).

" Ajoutons que I'équation (23), comme I'équation (18), renferme seu-
lement, avec les angles «, 9, leurs dérivées du premier et du second
ordre, c¢’est-a-dire des quantités dont les valeurs approchées peuvent
étre déterminées 4 I'aide de trois observations.

351.

k)
MECANIQUE APPLIQUEE. — Rapport sur le systéme proposé par M. bE Jourrroy,
pour les chemins de fer.

C. R., T. XXIII, p. gt1 (16 novembre 1856).

Prévenir et diminuer le plus possible les graves accidents qui, trop
souvent, compromettent la vie des voyageurs sur les chemins de fer,
tel est surtout le but que M. de Jouffroy s’est proposé d’atteindre, a
’aide du nouveau systéme qu’il a présenté 4 ’Académie, et que nous
avons été chargés d’examiner. Les principales différences qui existent
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entre ce systéme et ceux qu’on emploie le plus généralement sont les
suivantes. '

Dans les systemes communément adoptés, chaque locomotive com-
prenant la chaudiére qui renferme la vapeur est portée par quatre ou
six roues, deux d’entre elles étant les roues motrices qui, 4 chaque
coup de piston, exécutent une révolution complete. Chaque wagon est
porté par quatre roues. Ces diverses roues, munies de rebords de o™, 03
de hauteur, courent sur deux rails saillants, & surface bombée, en
tournant avec-les essieux. La distance entre les deux rails est d’en-
viron 1®,50. Mais les wagons et leurs marchepieds débordent de
chaque coté, de telle sorte que la largeur totale de la-voie est d’en-
viron 3™, Le centre de gravité des wagons chargés est situé au-dessus
des essieux, et & plus de 1®,50 au-dessus du sol. Enfin la hauteur
totale de ceux-ci est de 3™ environ.

Dans le systeme de M. de Jouffroy, trois rails sont établis sur chaque
voie. Les deux rails latéraux, qui supportent les roues des wagons et
les quatre petites roues de la locomotive, sont écartés a 2,60 I'un de
'autre, et offrent des rebords intérieurs dont la saillie est de o™, 12.
Les deux roues motrices de la locomotive sont remplacées par une
seule roue d’un grand diamétre et & large jante, qui roule sur le troi-
sieme rail établi au milicu de la voie, & o™, 25 au-dessus des rails laté-
raux. Les wagons, portés chacun sur deux roues qui tournent autour
de leurs fusées, sont réunis deux & deux par une articulation verti-
cale. En vertu de ces dispositions, les essieux ne tournent‘pas et res-
tent indépendants 'un de I'autre. La locomotive se compose de deux
trains, dont le premier, armé de la roue motrice, porte les cylindres,
tandis que le second porte la chaudiére. Ces deux trains sont unis par
une articulation de o™, 80 & 1™ de hauteur. L’articulation qui unit deux
wagons est plus longue encore, et sa hauteur est de 1™,70. Les couples
de wagons se rattachent les uns aux autres, et la locomotive se rat-
tache elle-méme au tender par l'intermédiaire de doubles ressorts
articulés. Le diamétre des roues des wagons qui, dans les systémes
adoptés en France, ne dépasse pas 1™, est augmenté et porté a 1,50
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environ. Le centre de gravité des wagons chargés est abaissé presque
au niveau des essieux, et leur hauteur est réduite & 2™, & partir de la
voie. En vertu d’un mécanisme particulier, qui ne géne en rien les
mouvements des wagons dans I’état normal, des freins se trouvent,
lorsqu'un choc survient, appliqués et pressés fortement cntre les
jantes des roues des wagons, afin que le convoi s’enrayc de lui-méme
si une circonstance imprévue fait naitre quelque danger. Enfin, un
autre mécanisme et d’autres freins que dirige le conducteur permet-
tent & celui-ci, non seulement d’enrayer & volonté la roue motrice et
le dernier des wagons, mais encore d’isoler immédiatement les wagons
et de les rendre indépendants les uns des autres.

Apres avoir mis sous les yeux des Commissaires un petit modéle
propre a donner déja quelque idée du systeme que nous venons de
décrire, M. de Joufroy s’est déterminé & le réaliser en grand; et, pour
en faire mieux ressortir les propriétés, il a, dans cette réalisation,
cherché & réunir les principales difficultés que I'on peut avoir 2 sur-
monter dans la pratique. Dans un espace fort resserré, il a fait con-
struire une voie circulaire de 12, 50 de rayon, sur laquelle sont éta-
blis les trois rails dont nous avons parlé, Le rail central, de forme
parallélépipédique, a pour section transversale un carré dont le coté
-est de o™, 13 et porte des stries d’environ o™,005 de profondeur.
D’ailleurs la voie circulaire offre une rampe dont I'inclinaison est
de o™, 030 par metre. Enfin,-pour combattre I'effet de la force cen-
trifuge, on a élevé le rail extérieur & o™, 06 au-dessus du niveau du
rail intérieur. ’ )

Quant & la grande roue motrice, clle offre un diametre de 2™, 20. Sa
jante en bois se compose de trente-six pieces, placées dans le sens du
bois debout, ct serrées entre deux joucs de métal qui, débordant de
o™, 10, embrassent le rail du milieu. Les deux trains dans lesquels
se divise lalocomotive pésent chacun 6000%s. Ajoutons que des bielles,
mues par le piston, transmettent leur mouvement de rotation i la roue
motrice, non pas directement, comme dans les locomotives dont on
fait généralement usage, mais indirectement par I'intermédiaire d'un
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arbre horizontal et de deux engrenages qui ne fonctionnent jamais
simultanément. I] en résulte que, la vitesse du piston restant la méme,
la roue motrice peut acquérir deux vitesses trés distinctes I'une de
'autre. Pour la locomotive que nous avons eue sous les yeux, des deux
vitesses qui correspondent a un coup de piston par seconde, la plus
petite serait de 205 par heure, et la plus grande de 4ok,

Les Commissaires ont vu fonctionner & plusieurs reprises et soumis
a différentes épreuves le systéme de M. de Jouffroy. Nous allons main-
tenant faire connaitre le résultat de leur examen. '

Les Commissaires pensent que le nouveau systeme, comparé & ceux
qui sont généralement employés, offre une sécurité beaucoup plus
grande. Les rebords des rails latéraux s’opposent d'une maniére effi-
cace au déraillement. La sécurité est augmentée par la stabilité du
systéme 2 laquelle concourt V'abaissement du centre de gravité des
wagons. Enfin la sécurité est encore accrue par 'emploi des divers
trains et des deux mécanismes, dont I'un produit, quand un choc sur-
vient, I’enrayement spontané, tandis que I'autre permet au conduc-
teur d’isoler les wagons, en les rendant indépendants les uns des
autres. ‘ )

L’expérience réalisée sous nos yeux prouve qu’a I'aide du nouveau
systéme on pourra gravir des pentes de o™, 030 par métre, et de plus
fortes encore; clle prouve aussi que, en modérant la vitesse, on pourra
parcourir, avec moins d’inconvénients, des courbes de petit rayon. Les
facilités que présente a cet égard le nouveau systéme tiennent surtout
a la liberté que conscrvent dans leurs mouvements les roues devenues
plus indépendantes les uncs des autres. Les dangers que fait naitre la
force centrifuge se trouvent d'ailleurs diminués par P'abaissement,
déja mentionné, du centre de gravité des wagons. -

On peut espérer que la faculté de gravir des pentes plus considé-
rables, et de tourner dans des courbes de petit rayon, permettra d’éta-
blir des chemins de fer dans des pays montagneux, sans recourir si
fréquemment & la construction de tunnels et de viaducs qui occasion-
nent d’énormes dépenses. )
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L’installation de la locomotive est simple et ingénieuse. Il semble,
au premier abord, que I'adhérence de la grande roue motrice au rail
central devrait diminuer la vitesse en augmentant le tirage. Toute-
fois, il importe d’observer que cette adhérence est précisément ce qui
fournit au systéme le point d’appui dont il a besoin. C’est pour obtenir
cette adhérence qu’on donne ordinairement aux locomotives un poids
exorbitant qui devient un inconvénient grave, et qui se trouve nota-
blement diminué dans le nouveau systeme. Quand cette adhérence
n’est pas suffisante, les locomotives glissent sur les rails, les convois
s'arrétent, et une notable quantité de vaf)eur se trouve dépensée en
pure perte. D’ailleurs 'augmentation du diametre des roues rendra la
locomotion plus facile. K

Conclusions.

Le systeme de M. de Jouffroy nous parait offrir des avantages réels
sous le rapport de la sécurité des voyageurs. En conséquence, il nous
parait désirable que I'inventeur soit mis 3 méme d’appliquer ce sys-
teme & unc ligne assez étendue pour que I'expérience prononce d’une
maniére définitive, et montre si, 4 coté des moyens de sécurité que
nous avons signalés, ne se trouveraient pas quelques inconvénients
que I'on n’aurait pas prévus.

- 352.

AstroNoMIE. — Mémoire sur I’application de la nouvelle formule d’inter-
polation ¢ la détermination des orbiles que décrivent les corps celestes,
et sur U'introduction directe des longitudes et des latitudes observees

dans les formules astronomiques.

C. R,, T. XXIII, p. 956 (23 novembro 1846).

Dans la derniére séance, je suis arrivé a ce résultat remarquable,
que le rayon « mené d’'une cométe ou d’une planéte a la Terre, & une
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époque donnée, peut étre fourni par une équation trés simple du pre-
mier degré, dont les coefficients, pour I'ordinaire, peuvent étre déter-
minés, au moins approximativement, i I'aide de quatre observations
faites & des instants voisins de I'époque dont il s’agit. Sil'on nomme p
la projection du rayon ¢ sur le plan de I'écliptique, et r la distance du
Soleil 4 la cométe, les trois équations du mouvement fourniront, outre
'équation connue du septieme degré, les valeurs de D,p et de D} o
exprimées en fonction de p. En différentiant D,p, on obtiendra une
seconde valeur de D?p, et, en égalant cette seconde valeur & la pre-
miére, puis éliminant D,p, on formera I’équation ci-dessus men-
tionnée. Si, comme 'indique M. Binet, on complétait les équations
du mouvement en y introduisant les termes qui dépendent de I'action
excercée par les autres planktes sur la cométe, 'équation trouvée en p
ne serait plus du pfemier degré; mais on pourrait, de cette équation
jointe & celle qu’a donnée M. Binet, déduire une équation du premier
degré, en faisant disparaitre les radicaux, et recourant ensuite a la
méthode du plus grand commun diviseur. Le rayon p étant connu,
ainsi que ses dérivées du premier et du second ordre, les coordonnées
de la comete avec leurs dérivées relatives au temps, et par suite tous
les éléments de l'orbite, sont aussi connus. D'ailleurs, on peut arriver
de diverses manieres ‘a 'équation du premier degré, méme lorsque
Pon considere trois corps seulement. On a regardé comme difficile la
détermination des longitudes et latitudes géocentriques et de leurs
dérivées correspondantes & une époque donnée. Mais cette difficulté
disparait lorsqu’on applique a cette recherche la formule d’interpo-
lation que j’ai trouvée en 1837. Comme je le montrerai dans un pro-
chain Mémoire, Iopération se partage alors en deux autres, dont 'une
" détermine des nombres qui dépendent uniquement des époques des
observations, tandis que ’autre emploie seulement les longitudes et
les latitudes déduites de ces observations mémes.
Il me reste a faire encore une remarque essentielle. La formule que
j'ai donnée dans la derniere séance suppose les longitudes et les lati-
tudes géocentriques corrigées chacune de la quantité qui représente
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I'aberration. Il semble, au premier abord, que ces corrections exigent
un calcul approximatif préliminaire. Mais on peut rendre mon équa-
tion du premier degré, ou méme toutes les formules astronomiques,
indépendantes de la correction dont il s’agit, et introduire dans ces
formules, au lieu des longitudes et latitudes géocentriques corri-
gées, les longitudes et latitudes géocentriques apparentes, directe-
ment tirées des observations. Ce qui ne pourra manquer d’intéresser
les astronomes, c’est la conclusion & laquelle je parviens; savoir que,
dans ce cas encore, I'équation obtenue est, par.rapport a g, du pre-
mier degré.
ANALYSE.

Admettons les mémes notations que dans le précédent Mémoire.
Aprés avoir déterminé p et D,p & I'aide des équations

(1 Cp:B—A’—-D,A——Ti,;,

(2) D.p=Ap,

on déterminera «, y, s 4 I'aide des suivantes :

(3) x=X-+pcosa, y=—Yy-psine, 5 =0p.

En différentiant ces derniéres,/on obtiendra les valeurs de D, z, D, y,
D,z. Si d’ailleurs on nomme 2S I'aire décrite, pendant 'unité de
temps, par le rayon vecteur mené du Soleil & I'astre que l'on con-

sidére, et 2U, 2V, 2W les projections algébriques de cctte aire sur
les plans coordonnés, on aura

(4) U:yD[Z—ZD[y, V:SDlx_xD‘Z, W:xD;y-—-}’D;a‘,
(5) S =\Ur+ Vi Wz,

et, comme les quantités
u v, w

seront respectivement proportionnelles aux cosinus des angles formés
par la perpendiculaire au plan de I'orbite avec les axes, il est clair que
la seule connaissance de ces quantités, ou plutot de leurs rapports, don-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 352. 209

nera immeédiatement la position du plan de I'orbite. Ajoutons que la
distance r de I’astre au Soleil et sa dérivée D,r seront déterminées
par I'équation

T
R3

6 - - m=pp+Ce

14

et par sa différentielle. Enfin, si 'on nomme w la vitesse de I'astre,
a le demi grand axe de 'orbite, et ¢ 'excentricité, on aura

(7) wi=(D; 2+ (D, y)2+ (D;z)?
(8) LI S
(9) a(l—aﬁ):zr—g_rn(D‘,)z.

Disons maintenant quelques mots de la correction que I'aberration
exige dans la détermination du rayon p.
On démontre aisément les deux propositions suivantes :

TuioriMe 1. — Le rayon vecteur mené au bout du temps t de la Terre
au lieu apparent de Uastre que ['on considere est sensiblement parallele
au rayon vecteur qui joignait la Terre au lieu vrai de 'astre, au. bout du

temps t — At, At étant le temps qu’emploie la lumiére pour venir de I’ astre
a la Terre. ‘

TutortmE II. — Le rayon vecteur mené de la Terre au lieu vrai de
U'astre, au bout du temps ¢, est sensiblement paralléle au rayon vecteur
qui joindra la Terre au lieu apparent de [’astre, au bout du temps t + As.

Cela posé, soit

(10) . p=K

-

la valeur de p fournie par l’équatidn (1). Soit d’ailleurs H la partie de

D, K que I'on obtient en considérant, dans K, « et 0 seuls comme fonc-

tions de ¢, ¢’est-d-dire en rejetant seulement les termes que produit la

différentiation de R, » et D, =. Lorsqu’on assignera aux quantités «, 0

et & leurs dérivées les valeurs que I'on déduit des observations, on
OEuvres de C. — S. 1, t. X. 27

-
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aura sensiblement, en vertu du théoréme II, ,
(1)~ . p=K -+ HAt.

Si d’ailleurs on nomme 2 la vitesse de la lumiére, et ¢ la distance de
la Terre 4 I'astre que 'on considére, on trouvera

(12) sAt—r, p=-tcosl; .

par conséquent,

_r__°P
(13) At’"s—acoso
Donc la formule (11) donnera
p=HK+ acos@H’
et 'on en conclura
K
(14) p=——gr
" scosh
ou, i trés peu pres,
_ H
(13) p_1(<1+m>-
353.

AstroNoMIE. — Note sur les formules relatives a la détermination
des orbites que décrivent les corps célestes.

C. R., T. XXIII, p. 1002 (30 novembre 1846).

Je me propose, dans un prochain Mémoire, de montrer, par des
applications numériques, les grands avantages que présente ma nou-
velle méthode pour la détermination des orbites des corps célestes.
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Je me bornerai, pour instant, A faire, au sujet des formules que
j'ai données ou indiquées dans les précédentes séances, quelques
remarques qui ne seront pas sans utilité.

Projetons, sur le plan de P'écliptique, le rayon vecteur mené de la
Terre & I'astre observé, et nommons p la projection ainsi obtenue.
Soit d’ailleurs 28 I'aire que décrit, dans 'unité de temps, le rayon
mené du Soleil & 'astre. Soient encore 2U, 2V, 2 W les projections

" algébriques de I'aire 25 sur les plans coordonnés, et @ ce que devient
W, quand on substitue la Terre & I'astre dont il s’agit. Eu égard a

I’équation qui fait connaitre la valeur de %, c’est-a-dire, en d’autres

termes, la valeur de la dérivée logarithmique de p, les rapports des

constantes
u Vv, W—o

a la distance p pourront étre immédiatement exprimés en fonctions
linéaires de p. Donc la valeur de p étant une fois déterminée par la
résolution de I’équation du premier degré a laquelle elle doit satis-
faire, on connaitra les constantes

u v, w )

et, par suite, les rapports de ces constantes, ainsi que la valeur de S.
Drailleurs U, ¥, W, S étant connus, on connaitra la position du plan
de l'orbite, le pole boréal de cette orbite étant, sur la sphére céleste,

le point dont la longitude aura pour tangente le rapport lU/’ et dont la
latitude aura pour sinus le rapport - Ajoutons que, le demi grand

axe a de lorbite étant déterminé i I'aide de I’équation des forces
vives, ¢’est-a-dire & I'aide de la formule (8) de la page 269, on pourra,
si 'on veut, déduire de la troisieme loi de Képler, le temps T'de la
‘révolution, et que le demi. petit axe aura pour valeur le rapport du
produit ST & la demi-circonférence décrite avec le rayon a. Au reste,
e étant connu, on peut, ainsi qu’on I'a dit, obtenir immédiatement la
valeur de I'excentricité ¢ & I’aide de Ia formule (g9) de la page 209, et
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alors le demi petit axe se trouvera exprimé par le produit a1 — &7

Parlons maintenant de la formule que nous avons donnée, pour dis-
penser les astronomes de calculer séparément les corrections qu’en-
traine ’aberration de la lumiere. Cette formule, substituée & une
équation linéaire, dont les coefficients pouvaient se déduire de quatre
observations voisines de 'astre proposé, semble, au premier abord,
exiger I'emploi d'une cinquiéme observation, attendu qu’elle ren-
ferme la dérivée de la valeur de p fournie par 'équation du premier °
degré, ou plutdt la partic de cette dérivée qui contient les dérivées
du quatrieme ordre de la longitude et de la latitude du nouvel astre.
Mais on peut éliminer ces dérivées du quatriéme ordre, au moyen de
’équation qui détermine la dérivée logarithmique de p. Donc quatre
observations voisines suffiront pour déterminer les valeurs, au moins
approximatives, des coefficients que renfermera I’équation linéaire en
¢, dans le cas méme ol I'on aura égard & 'aberration de la lumiere.

Je remarquerai enfin que 'on peut, avec avantage, prendre pour
équations différentielles du second ordre les équations complétes du
mouvement relatif de 1'astre que 'on considére autour du Soleil, et
décomposer chacune des coordonnées de cet astre en deux parties,
dont la premiére soit la coordonnée du lieu ou se trouve placé 1’ob-
servateur. La distance.qui sépare I'astre de I'observateur étant pro-
jetée sur le plan de I’écliptique, la projection p ainsi obtenue et ses
deux dérivées D,p, D] p seront les seules inconnues que renfermeront
les trois équations du mouvement. Si dailleurs, aprés avoir tiré de
ces équations les valeurs de D,p et de D;p, on égale D;p a la dérivée
de D,p, on parviendra, en éliminant D,p, & une équation nouvelle
en p; et celle-ci pourra étre présentée sous une forme telle, qu’elle se
réduise, dans le cas o 'on néglige les perturbations et la parallaxe,
al’équation trouvée du premier degré. Or il est clair que cette équa-
tion nouvelle en p pourra étre, dans tous les cas, utilement employée
et facilement résolue, attendu que celle de ses racines qui résoudra
le probléme se confondra sensiblement avec la racine unique de
I'équation du premier degré.
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ANALYSE,

§ I. — Sur la détermination du plan de Uorbite.

En conservant les notations adoptées dans les précédents Mémoires,
prenons toujours pour plan des , y le plan de I'écliptique, pour demi-
axes des « et y positives, les droites menées du centre du Soleil aux
premiers points du Bélier et du Cancer, et supposons encore les 5 posi-
tives mesurées sur une perpendiculaire au plan de I'écliptique du coté
du péle boréal. Soient, d’ailleurs,

z,y, = les coordonnées de I'astre que I'on-considére;

r la distance de cet astre au Soleil;:

a, O la longitude et la latitude géocentriques de I'astre;
¢ la distance de cet astre & la Terre;

e la projection de cette distance sur le plan de I'écliptique;
X, y les coordonnées de la Terre;

R la distance de la Terre au Soleil ;

= la longitude hélioéentrique de la Terre.

En posant, pour abréger, ® = tang9, on trouvera

(1) rex+peosa, y=y-+psinag, z=0p. ’
et
(2) x=Rcosw, y=Rsinw.

De plus, les équations du mouvement de Pastre que I'on considere
donneront

I

' P 1 .
(3) Deip=4dp, Dip+5=8p F—m=0Ch

A, B, C étant trois fonctions de x, ¥, &, D¢, Dia, @, D,0, D20, déter-

minées par les formules (9) et (7) de la page 198, Enfin, la premidre
des formules (3) entrainera la suivante
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et de cette dernigre, jointe aux formules (3), on tirera

(5) | Co=B—A—D,d— 1

Soient maintenant 2§ l'aire que décrit, dans 'unité de temps, le
rayon vecteur r, et 2U, 2V, 2W les projections algébriques de cette

aire 28 sur les plans coordonnés. Soit encore ® ce que devient W
quand on substitue la Terre & I’astre dont il ’agit. On aura

(6) U=yD;z—zD,y, V=3sD,2— 2Dz, W=zD,y —yD,z;

(7) ®=xD,y —yD:x;

et, comme les quantités :
! u v, W

seront respectivement proportionnelles aux cosinus des angles formés

par une perpendiculaire au plan de P'orbite cherchée avec les demi-

axes des coordonnées positives, il est clair que la connaissance de ces

quantités, ou plutot de leurs rapports, donnera la position de ce méme
plan. D’ailleurs, en vertu des formules (1), jointes a I'équation

(8) D,p=Ap,

les coordonnées x, y, 5, et méme leurs dérivées D, @, D,y, D, 3, se
trouveront immédiatement exprimées en fonctions linéaires de p.
Donc, en vertu des formules (6), jointes aux équations (1) et (8),
les quantités U, V, W seront exprimées par des fonctions de p,
entieres et du second degré. Mais, dans ces fonctions, les parties
indépendantes de p se réduiront évidemment aux valeurs gu’ac-
quitrent les seconds membres des formules (6), quand on y pose
x=X,y=y, =0, cest-d-dire &

o, o, .

Done, en vertu des formules (6), jointes aux équations (1) et (8),

les quantités
u v, w—®
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seront des fonctions de p, entiéres et du second degré, qui s’éva-

nouiront avec p; en sorte que les rapports
u v w—w

2

b
Pr e

se réduiront & des fonctions linéaires de p. On trouvera effectivement

%: 9D,0 — (D, y — Ay) + p(sin aD,® — 8 coser D, ),
(9) ° -g:—xm®+@Uhm—Aﬂ—mmmam®+®ﬁnﬂL@,
W—®

- =(xD;z+D,;y—Ay)cosa+ (yD;a —D;x+ A3)sinat + pD; e,

De ces derniéres formules, jointes a I'équation (5), on déduira immé-
diatement les valeurs de U, V, W, et 'on pourra ensuite obtenir la
valeur de S A I'aide de la formule ’

(10) S =P+ Vi W2

1
D’autre part, si 'on nomme
) x et ¢

la longitude et la latitude héliocentriques du pole boréal de U'orbite
décrite par Pastre que I'on considere, on aura

U V. . W
(r1) § = cosy cost, 5 = siny cos, 5 =siny,

par conséquent

v
(12) tangy = g7

et il est clair que, les valeurs U, V, W, S étant connues, on tirera
immédiatement la valeur de y de la formule (12), puis la valeur de ¢
de I'une quelconque des formules (11). Ajoutons que les formules (g)
et (12) donneront | ‘ ‘ ;

__ xD,0—0(D;x-~Ax)+p(cosaD,0+ 0 sinaD a)
yD:®—0(D;y—Ay) + p(sinaD,0 —OcosaD,x)

(r3) tangy—
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On pourrait, au reste, arriver encore a la valeur de tangy, que four-
nira I'équation (13), & l'aide d’une autre méthode que nous allons
indiquer.

Il suffit d’ajouter entre elles les formules (g), respectivement mul-

tipliées par les facteurs
cosa, sinx, O,

pour éliminer & la fois de ces formules les quantités D, x, D,y et 4. On
trouve ainsi

©(14) Ucosa + Vsina + (W—®)0=Ap,

la valeur de A étant

(15) A=(xcosa+ysina)®D,a — (x sina —ycosa)D,0

ou, ce qui revient au méme,

(x6) A=R[Bcos(¢ —w)D;a—sin(a—w)D,;0].

D’ailleurs, en différentiant deux fois de suite 'équation (14), et ayant
égard aux formules (4), (8), on trouvera .

UD,cosa+ VD, sina+(W—®)D,0=(AA+D:A)p,

(17) UD? cosa -+ VD?sina + (W — @)D20
=(A?A +AD, A+ 24D, A+D}A)p.

Or il est clair que les formules (14), (17) suffiront pour déterminer
les rapports mutuels des quatre quantités

U’ I/’ W— o, P

il y a plus : en posant, pour abréger,

+

) ) A cosa __ sina
(18) o=k o =k g =>

on tire de la formule (14)

(19) o Up+ VV+W——'@:)\p.
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D’autre part, en différentiant I'équation (1g), on trouvera

(20) UD,p+ VDtV:(A7\+D;7.)p

ou, ce qui revient au méme,

_ UDyjp+ VD,
(21) S VI Y

-Cela posé, 1"équgtion

A;%:D,Ip

i

donnera évidemment

UDip+VDiv _,  D(AX+D,0)

(22) UD:p s VD — 2T ~ 14D

ou, ce qui revient au méme,

D+ tangyDiv D, (424D, M)
. (23) D,{J-—f—tangx]),v ~—A+ A)\—{“'I);)t

2

1

puis on en conclura

(3) tan  (AA+DA)Dip — [(A2+ D, A)h 424D+ DIAID e
L =" (Ar¥D,M)Div = [(A*+ D, A)r+ 24D A+ D7D,y

Or les formules (13) et (24) se confondent I'une avec I'autre, lors-
qu'on substitue, dans la premiere, la valeur de p tirée de Ia for-
mule (5), et dans la seconde, les valeurs de A, g, v, tirées des for-
mules (15) et (18), en ayant d’ailleurs égard aux deux équations

(25) Dix+ = =o, D,’y+%:o.

3

11 est bon d’observer que, si l"on élimine p entre la formule (14) et
la premitre des équations (17), on trouvera -
s U[D,cosa— (A +D,;1A)cosa] S ‘
~+ V[D,sina — (A4 -+ D;1A)sina] -
+[D;0— (4 +DJA)OT(W—19)=o,

(26)

Cette équation linéaire, entre les constantes U, V, W—®, est 'une

QLuvres de C. — S. I, t. X. 28
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de celles qu’a obtenues M. Michal (voir la page 973) ('). D’ailleurs,

dans cette méme équation: les coefficients de U, V, W renferment les

quantités

o, D,o, Dia; O, D,0, D?O,

dont les valeurs peuvent étre déterminées, au moins approximative-

ment, 4 I'aide de trois observations voisines. Enfin, il est clair que

deux équations de la forme (26), construites i I'aide de deux séries

d’observations, suffiont pour déterminer les rapports mutuels des

trois constantes

u vV, W—@. \

Une troisitme équation de la méme forme, construite a I'aide d’une

troisitme série d’observations, et jointe aux deux premieéres équa-

tions, ne pourrait servir qu'a controler celles-ci, et non & déterminer

les valeurs des trois constantes, comme a paru le croire M. Michal

(page 973) (*). Ajoutons que, si la seconde série d’observations se

rapproche indéfiniment de la premiére, les rapports des trois con-

stantes

u v, w—o

se trouveront déterminés par I'équation (26) jointe & sa dérivée ou,
. ce qui revient au méme, par les deux formules que 'on tire des équa-

tions (17), en y substituant la valeur de p fournie par I'équation (14).

Donc alors on obtiendra, pour valeur du rapport

V

Vi tangy,

’

celle que donnent simultanément les formules (13) et (24).

§ . — Sur la correction qu'exige l'aberration de la lumiére.

Soient toujours r la distance de la Terre & I'astre observé, ct p la
projection de cette distance sur le plan de I'écliptique. Soit, de plus,
(1) - ' p=K

(1)-(2) Comptes rendus, T. XXII; 1846.
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la valeur de p fournie par 'équation (5) du § I; K pourra étre consi-
déré comme une fonction des seules quantités variables

R, w, Do
o, Do, Dia, Dle; 6, D0, D0, D30,

dont les trois premiéres se rapportent au mouvement de la Terre,
et les autres au mouvement de I'astre observé. De plus, comme la
valeur K de p devra vérifier I'équation

D,p=4p,
on aura identiquement

(2) D[.K == AK.
Enfin, il est clair que, dans la dérivée D, K, on pourra distinguer deux
parties, dont 'une G, relative au mouvement de la Terre et produite
par la variation des quantités

R, ®, D,

renfermera deux dérivées nouvelles

-

D.R Diw,

tandis que 'autre partie H, relative au mouvement de I’astre observé,
sera produite par la variation des quantités
o, D;a, D?a, Dia; 6, D,6, D}0, D?G’,

et renfermera deux dérivées nouvelles, savoir

, Dia, DEO.
Ajoutons que, de la formule '(2), combinée avec l’équation identique
(3) D, K=G—+H,
on tirera immédiatement ,

(4) G+ H= AK.

Ces principes étant admis, examinons attentivement la nature de la
correction qu'exige l'aberration de la lumitre. D’aprés ce qui a.é6té dit
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dans la séance précédente, on pourra introduire immédiatement dans

le calcul les valeurs de «, D,2, ..., 0, D,6, ..., tirées des observa-
LN . . . . '

tions, si & équation (1) on substitue la suivante

(5) | p= —~l—{7’7,—,

" ¥cost
¢ étant la vitesse de la lumiére. Or, au premier abord, la détermina-
tion approximative de la quantité H qui renferme D}a et D}6, sem-
blerait exiger cinq observations de 'astre, faites a des époques voi-
sines 'une de I'autre, c’est-a-dire ung observation de plus que la
détermination approximative de K. Mais, il importe de le remarquer,
on peut substituer dans la formule (5) la valeur de H tirée de I'équa-
tion (4), et I'on trouve alors '

: _ _ K
] — —
8 cosf
ou a tres peu prés ‘
_ AK — G

Or, dans le second membre de la formule (6) ou (7), les scules quan-
tités variables qui se rapportent au mouvement de 1’astre observé sont
celles qui-étaient déja renfermées dans la valeur de K, savoir

@, D;a, Dia, Dia; 0, D,0, D36, D36,

c’est-a-dire des quantités dont les valeurs approchées peuvent se
déduire de quatre observations faites & des instants voisins I'un de
l'autre.

§ Ill. — Sur la détermination de Uorbite que décrit un astre autour du
Soleil, dans le cas ot Uon lient compte des actions perturbatrices, et de
la position que Uobservateur occupe sur la surface de la Terre.

Le centre du Soleil étant pris pour origine des coordonnées, et le
plan de I'écliptique pour plan des #, y, nommons toujours , y, = les
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coordonnées de I'astre observé. Soient, de plus, X, ¥, Z les projec-
. I . 'z . . . .

tions algebriques de la force accélératrice qui sollicite cet astre dans
son mouvement relatif autour du Soleil. Les équations de ce mouve-
ment seront

\

(1)  Diz+X=o0, Diy+V¥=o, Diz+Z=o.
Soient d’ailleurs, au bout du temps 2,

¢ la distance de 'observateur a I'astre que I'on considére;

p la projection de cette distance sur le plan de I'écliptique;

«, 0 lalongitude et la latitude de I'astre, mesurées par rapport au lieu
qu’océupe I’observateur; enfin

[

@, y, 5 les coordonnées de ce méme lieu.

On aura

(2) Z£=X=+vcosacosh, y=y-+esinacosb, 2=z ¢sind,

’

(3) = cosf

et, par suite, .

(4) x=x-+pcosa, y=y- psina, z-—::Z+®p;
la valeur de © étant

(3) | ' 0 = tang¥.

D'autre part, si on prend pour unité la masse du Soleil, et si I'on
" nomme r la distance du Soleil & I’astre observé, on aura, non seule-
ment ‘
(6) r2:x2+‘},2+52,
mais encore
x

(7) A= +% 1*:-%4_5', Z=2= 4%,

) 3

%, J, % étant des fonctions de ¢ et de p, qui seront de l'ordre des
forces perturbatrices. Cela posé, en nommant R la distance de la
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Terre au Soleil, on tirera des équations (
et (7).

(8) d

D(P:AP’ D?P‘F"—&:BP,

les valeurs des coefficients 4, B, C étant
des formules

( Cx+[B—(D;a)] cosa — (D242

© i Cy+[B— (D,a)]sina+ (Dia+2

(10)

et les valeurs de ¢, o, 06 étant

N+Dix+
L= 2
( F+Diy—+
(1) mNe—mm—uno
p
b+D}lz+
oG —
P

Ajoutons que 'on tirera des formules (8)

(12)

COMPTES RENDUS DE L

Co=B—A"—DA—

'ACADEMIE.

1), jointes aux formules (4)

1

I —
s

Co,

déterminées par le s¥steme

AD,o)sina+ L —o,

AD,a)cose + M =o,

B®+2/1D,®—|—D§®44é)‘6:0,

X
&

’

¥
Iz

b

2
I

»’

Si, en réduisant  zéro les forcés perturbatrices, on faisait coin-

cider le point dont les coordonnécs sont
le centre de la Terre, on aurait

désignées par x, y, z avec

x =0, J =0, %= o;
(13) ,
D?x—i—]%t—‘o, D?y—&——}%‘:—O, sz—l-j%:o
et, par suite,
(14) £=0, M=o, N=o.

Donc alors les valeurs des coefficients 4,
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tions (9), deviendraient indépendantes de p, et la valeur de p se trou-
verait immédiatement donnée par I'équation (12), ¢’est-a-dire par une
équation du premier degré. g

‘Dans le cas général ol les conditions (13) cessent d’étre vérifiées,
les trois sommes '

X

Z
w’ I

v+ 7%, sz—i—m

Dix +

sont des fonctions connues de ¢; mais
X, ¥ %, £, M, 5%

se réduisent a des fonctions connues de z.et de p. Done, en passant du
cas particulier, ol £, 91U, 9% s’évanouissent, au cas général, on verra
les coefficients
A, B, C, -

qui étaient d’abord indépendants de g, acquérir de tres petits acerois-
sements qui seront représentés par des fonctions déterminées de ¢ et
de p. Ajoutons que, eu égard i la premiere des formules (8), I'ac-
croissement trés petit de D, A pourra lui-méme étre exprimé en fonc-
tion de ¢ et de I'inconnue p. Cela posé, il est clair que, dans le cas
général, on pourra déterminer encore I'inconnue ¢ a Vaide de la for-
mule (12), qui, sans étre alors du premier degré par rapport i p,
offrira, du moins, une racine trés peu différente d'une valeur de p
fournie par une équation linéaire. D’ailleurs, cette racine étant com-
mune & la formule (12) et & la derniere des formules (8), on pour-
rait la déduire de ces formules en faisant disparaitre les radicaux, et
recourant ensuite & la méthode du plus grand commun diviseur. |

Il est bon de remarquer que, dans le cas ot I'astre observé est une
cométe, et out 'on tient compte d’une seule force perturbatrice, savoir
de I'action exercée sur cette cométe par la Terre, les valeurs de x,

Y, % sont sensiblement proportionnelles & pi Donc alors les trois rap-
N ¥ % . . ) 1.
ports > %, A seront sensiblement proportionnels & é, et, en négli-

geant les quantités comparables au carré de la force perturbatrice, on
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verra la formule (12) se réduire 4 une équation en p du quatriéme
degré.

Nous avons, dans ce qui précéde, fait abstraction des corrections’
qu’exige I'aberration de la lumiére, et la formule (12) suppose que
les valeurs de o et de 0 ont subi chacune la correction due & cette
cause. Mais il suffira d’appliquer & I’équation (12) les principes éta-
blis dans le précédent Mémoire, pour la transformer en une équa-
tion nouvelle dans laquelle on pourra substituer immédiatement les
valeurs de «, 9, D,a, D,0, ... tirées des observations.

Nous ferons ici une derniére remarque, relative aux formules (18)
et (23) des pages 201 et 202. La premitre de ces deux formules ren-
ferme seulement, avec les angles « et 0, leurs dérivées du premier et
du second ordre, c’est-a-dire des quantités dont les valeurs appro-
chées peuvent étre déterminées  I’aide de trois observations. Si 'on
veut que la formule (23) de la page 202 jouisse de la méme propriéte,
il faudra éliminer de cette formule, 2 'aide de ’équation (12), la
dérivée D, 4 renfermée dans la valeur D, Q. Mais alors on obtiendra
une équation p qui sera identique. Donc la formule (23) de la
page 202 n’est autre chose qu’une équation du troisitme degré,
dont le premier membre est exactement divisible par

p—K,

K étant la valeur de p que fournit I’équation (12) dela page 200. )

- 354,

ANALYSE MATUEMATIQUE. — Note sur quelques propriétés des facteurs
complexes.

C. ., T. XXIV, p. 347 (8 mars 1847).
Dans le Mémoire que renferme le dernier numéro des Comptes rendus,

M. Lamé a établi diverses propriétés de certains facteurs complexes.

-
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Ces facteurs, dont je me suis occupé moi-méme & diverses époques,
ne sont, comme I'on sait, autre chose que des fonctions entiéres de
I'une quelconque r des racines imaginaires de ’équation binéme

{

Corhtoe=a,

I'exposant n et les coefficients des diverses puissances de r dans chaque
fonction étant des nombres entiers, Un facteur complexe u, qui, mul-
tiplié par un autre ¢, donne pour produit un nombre entier N, ou
méme un nouveau facteur complexe w, est appelé diviseur de N ou
de w. Il résulte, en pérticulier, des principes exposés par M. Lamé,
que si, » étant un nombre premier et A, B deux quantités entieres,
on nomme :
Mgy, My, M, ..., M,

les n facteurs connus de A”+ B", représentés par des fonctions
linéaires de A et de B, savoir

A+B, Ar+B, Art+B, Ar14.B,

ces facteurs scront tous divisibles par tout diviseur complexe qui
diviserait deux d’entre eux. )

Si I'on se propose, avec M. Lamé, d’appliquer ce principe a la
démonstration du dernier théoreme de Fermat, on pourra se borner
a4 considérer le cas ol, A et B étant premiers entre eux, le rap-
A"+ B®
A+B

la proposition établie par M. Lamé, il suffira de faire voir que 4, &

port est premier & A + B; et, dans ce cas, pour démontrer

étant deux quelconques des nombres entiers 1, 2, 3, ..., n —1, tout
facteur commun de M,, M, divisera nécessairement M,. Or cette der-
niere proposition peut étre démontrée trés aisément de la maniére
suivante.

Pour vérifier I'équation

(n Muu+ Mo =M,,
il suffit de poser

; urt+ ork=1, U—+9¢=—1;
OEuvres de C. — S. 1, t. X. ' 29
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par conséquent

. 1—rk 1—rh
Uu=prte—-——, p—=r=*

[ — ph—k

{— ,-Ic+nx § — rh+ux

(2) w=r-t—, v:l“‘"m:

@ étant un nombre enticr quelconque. Or, en choisissant ce nombre
entier de maniére a rendre 4 -+ na divisible par la valeur numérique
de £— £, on obtiendra évidemment pbur u et ¢ des facteurs eom-
plexes. Cela posé, il résultera immédiatement de la formule (1) que
tout diviseur complexe de M, et de My divisera M,. Il y a plus : le

produit
. An+ Br
Mihlgo . .1\],},—1: _‘A_——*:_E——

*
étant, par hypothése, premier 2 A + B, les facteurs M,, M, seront
nécessairement premiers entre eux, c’est-a-dire qu’ils ne pourront
avoir d’autres diviseurs communs que les diviseurs complexes de
Punité. '

395,

PHYSIQUE MATIEMATIQUE. — Mémotre sur les mouvements des systémes
de molécules.

C. R., T. XXIV, p. 348 (8 mars 1847).

Dans mes anciens et nouveaux Exercices, j'ai donné les équations
d’équilibre et de mouvement d'un systeme de points matériels solli-
cités par des forces d’attraction et de répulsion mutuelle, ou ‘méme
de deux semblables systemes qui se pénétrent mutuellement; et,
apres avoir spécialement considéré le cas olt les mouvements sont
infiniment petits, j’ai montré ce que devenaient alors les équations
différentielles quand elles acquéraient une forme indépendante de la
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-direction des axes coordonnés. J'ai ainsi obtenu des équations géné-
rales et trés remarquables, qui représentent les mouvements isotropes
d’un ou de deux systémes d’atomes ou points matériels. J'ai, de plus,
dans un Mémoire présenté & I’Académie le 4 novembre 1839, étendu
4 un nombre quelconque de systémes d’atomes les formules généréles
que j’avais précédemment établies, et j’ai obtenu, de cette maniére,
les équations propres A représenter les mouvements vibratoires ainsi
que les mouvements atomiques des corps cristallisés, dans lesquels je
considérais chaque molécule comme composée d’atomes de diverses
especes, qui, soumis eux-mémes a diverses forces d;attraction ou de
répulsion mutuelle, pouvaient s’approcher ou s’éloigner les uns des,
autres en faisant varier la forme de la molécule. Toutefois, quand on.
se propose d’étudier, d'une part, les mouvements généraux de trans-
lation et de rotation des molécules, d’autre part, leurs changements
de forme ou, en d’autres termes, les mouvements atomiqueé, il peut
étre  utile de transformer les équations que je viens de rappeler, en
prenant pour inconnues trois especes de variables qui sont propres &
exprimer ces trois espéces de mouvement. Tel est I'objet que je me
suis spécialement proposé dans mes nouvelles recherches. Des neuf
inconnues que mes équations renferment, trois représentent les dépla-
cements du centre de gravité d’'une molécule, mesurés parallélement
aux axes coordonnés; trois autres déterminent les directions des plans
mobiles et rectangulaires auxquels il faudrait rapporter le mouvement
pour que la vitesse de rotation moyenne et apparente de la molécule
se réduisit constamment & zéro; enfin les trois dernieres déterminent
les déplacements de chaque atome mesurés paralielement aux direc-
tions des axes suivant lesquelles se coupent ces plans mobiles. D’ail-
leurs, de ces neaf inconnues, les six premieres peuvent étre regardées
comme fonctions de quatre variables indépendantes qui représentent
le temps et les coordonnées du centre de gravité d’une molécule. Les
trois derniéres inconnues dépendent en outre des trois coordonnées
qui déterminent la position qu’occupe, dans cette molécule, I'atome
que l'on considére.
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Les neuf équations du mouvement, propres & déterminer les neut
inconnues que nous venons dé mentionner, sont aux différences
mélées. Ces équations renferment, avec les dérivées des inconnues
prises par rapport au temps, les accroissements qu’acquiérent les
inconnues, lorsqu’on passe d’un atome 4 un autre, ou d’une molé-
cule & une autre, et se partagent en trois groupes correspondants
aux trois espéces d'inconnues, de telle sorte que les trois équations
appartenant 3 un méme groupe renferment les dérivées d’'une seule
espece d’inconnues, prises par rapport au temps. )

Les gix premieres équations qui renferment les dérivées des six
premieres inconnues & I'aide desquelles s’expriment les mouvements
généraux de translation et de rotation des molécules sont celles que
nous appellerons les dquations du mouvement moléculaire. Les trois
autres, qui renferment les dérivées des inconnues propres a repré-
senter les déplacements des atomes dans les diverses molecules,
seront nommées les équations du mouvement atomique.

Au reste, il est juste de le reconnaitre, on peut déduire directe-
ment les six équations du mouvement moléculaire de celles & I'aide
desquelles M. Coriolis a représenté, dans le XVe Cahier du Journal
de UEcole Polytechnigue, le mouvement d’un corps considéré comme
un systeme de points matériels. 1l suflira, pour opérer cette déduc-
tion, de substituer & un corps envisagé comme un systéme de points
matériels unc molécule considérée comme un systeme d’atomes, et
de substituer pareillement aux forces qui représenteraient les actions
exercées par d’autres corps les forces qui expriment les actions exer-
cées par d’autres molécules.

Le cas ol les divers atomes sont uniquement sollicités par des forces
d’attraction ou de répulsion mutuelle mérite une attention spéciale.

" Déja Lagrange avait observé que, dans un systéme de points matériels
qui s'attirent ou se repoussent, les composantes de la force totale appli-
quée h chaque point peuvent étre représentées par les trois dérivées
partielles d’une seule fonction, relatives aux trois coordonnécs de ce
point; et M. Ostrograd’sky a montré le parti que 'on peut tirer de cette.
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observation, lorsque I’on considére; non plus un nombre fini, mais ust
nombre indéfini de points matériels. Or je trouve que, dans le méme
cas, les équations du mouvement moléculaire peuvent étre réduites a
une forme trés digne de remarque, et que les seconds membres de ces
équations peuvent étre exprimés symboliquement  'aide d’une seule
fonction qui renferme, avec la distance des centres de gravité de deux
molécules, des lettres symboliques & 'aide desquclles s’indiquent des
différentiations effectuées par rapport aux trois variables qui repré-
sentent les projections de cette distance sur les axes coordonnés.

Si les distances qui séparent les molécules les unes des autres sont
supposées trés grandes par rapport aux dimensions de chacune d’elles;;
si d’ailleurs les actions mutuelles des atomes décroissent trés rapide-
ment quand la dislance augmente; si enfin chaque atome est en équi-
libre & I'instant ol le mouvement commence, ce mouvement pourra
étre tel, que chaque molécule conserve une forme sensiblement inva-
riable. Alors, les mouvements atomiques venant a disparaitre, on aura
seulement & s’occuper des six équations qui exprimeront les mouve- -
ments de translation et de rotation de chaque molécule, et qui, comme
I'a observé M. Savary, dans la séance du 4 novembre 1839, pourront
étre facilement déduites des principes de la Mécanique rationnelle.
On se trouvera ainsi ramené, par exemple, aux formules que jai pré-
sentées 4 I'’Académic le 5 décembre 1842, ou bien encore a celles qu’a
données M. Laurent dans son beau Mémoire sur les mouvements infi-
niment petits d'un systéme de sphéroides. ‘

Il importe d’observer que la fonction symbolique renfermée dans
les six équations du mouvement d’une molécule est le prdduit de trois
facteurs. De ces trois facteurs, le dernier dépend uniquement de la
distance comprise entre le centre de gravité de cette molécule et le
centre de gravité d’'une autre molécule; il est donc fonction des ac-
croissements que prennent les coordonnées du premier centre de gra-
vité quand on passe de ce premier centre au second. Quant & chacun
des deux autres facteurs, il renferme trois lettres caractéristiques qui
indiquent la formation de dérivées prises par rap.port a4 ces accroisse-

[Y
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ments, avec les quantités variables qui expriment les différences entre
les coordonnées des atomes dont se compose une molécule et les coor-
données de son centre de gravité.

Il peut arriver que I'un de ces deux facteurs, par exemple celui qui
correspond & la molécule dont on détermine le mouvement, soit, au
premier instant, une fonction otrope des variables qu’il renferme,
¢’est-a-dire une fonction dont la valeur soit indépendante des direc-
tions assignées aux trois axes coordonnés, supposés rectangulaires.
Alors, si toutes les molécules sont de méme forme, le second facteur,
c’est-a-dire le facteur correspondant & une autre molécule, sera lui-
méme, au premier instant, une fonction isotrope des variables qu’il
renferme, et les mouvements moléculaires pourront se réduire  des
mouvements de translation des centres de gravité des molécules, les
rotations étant réduites 4 zéro. Par suite aussi, les équations du mou-
vement seront de la forme de celles qu'on aurait obtenues en rédui-
sant les molécules 2 des points matériels. Ainsi se trouve généralisé
un théoréme que j’avais établi dans le Mémoire du 5 décembre 1842,
et que j’ai rappelé dans la séance du 27 mai 1844 (voir le Compte rendu
de cette derniere séance, page g70) (*).

Dans mes nouvelles recherches, j’ai spécialement considéré le cas
ot les mouvements de rotation deviennent infiniment petits. Dans ce
cas, les trois inconnues correspondantes au mouvement rotatoire
d’une molécule peuvent étre réduites aux angles infiniment petits qui
représentent les rotations moyennes de la molécule autour des axes
coordonnés. .

Dans un autre article, je développerai, 4 'aide du calcul, les consé-
quences des principes que je viens d’exposer et des formules qui s’en
déduisent.

A

(1) OEuvres de Cauchy, S. 1, T. VIII, p. 220,
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336.
TukoRIE DES NOMBRES. — Mémoire sur les racines des équations algebrigues
a coefficients entiers, et sur les polyndmes radicauz.
C. R., T. XXIV, p. 407 (15 mars 1847).
En recherchant les propriétés que possédent les racines d’équations
algébriques & coefficients entiers, je me suis trouvé conduit & divers

résultats qui m’ont paru dignes de remarque, et que je vais indiquer
en peu de mots. '

¢

§ 1. — Sur les équations algébrigues & coefficients entiers.
Soit ¢ (x) une fonction entiére de = du degré m, en sorte qu’on ait
p(z)=aqy+az—+...+ a,,lx"‘l.
Si les valeurs numériques des coefficients

Qyy  Qqy seey Ay

se réduisent & des nombres entiers, I'équation

(1) A e(x)=0o0

sera ce que j'appellerai une équation algebrique & coefficients entiers.
Si

(2) x(z)=o

représente une seconde équation de méme espéce, qui ait des racines
communes avec la premiére, il suffira de chercher le plus grand com-
mun diviseur algébrique entre les deux polynomes ¢(z), (), puis
d’égaler ce plus grand commun diviseur & zéro, pour obtenir une troi-
sieme équation

(3) w(x) =o,

qui offrira toutes, les racines communes aux deux premiéres. Cette
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troisiéme équation sera elle-méme a coefficients entiers, si, avant
d’effectuer chacune des divisions partielles que réclame la recherche
du plus grand commun diviseur, on a eu soin de multiplier chaque
-dividende par un facteur entier, convenablement choisi. En consé-
quence, on peut énoncer la proposition suivante :

Tutorine I. — Si deux équations algébriques et & coefficients entiers
offrent des racines communes, celles-ct sont, en méme temps, les racines

d’une troisiéme équation algébrique et a coefficients entiers.

Corollaire I. — En vertu des relations qui existeront entre les divi-
dendes et diviscurs partiels et les restes correspondants, le premier
membre de la formule (3)sera évidemmentlié aux premiers membres
des formules (1) et (2), par une équation de la forme

(4) w(z)=une(z)—ry(z),

u, v étant deux fonctions entiéres de x & coefficients entiers. Si 'on
nomme  le degré de (), n le degré de y (), et v le degré de w(x),
les degrés de u et de v seront respectivementn —v —1et m —v —1.
D’ailleurs, lorsque w(#) sera connu, les valeurs de u et de ¢ pourront
se déterminer directement 4 I'aide d’'une méthode semblable i celle
que j'ai donnée dans les Ewxercices de Mathématiques, t. I, p. 160 (*).

Corollaire II. — 8i, des deux équatjons donnges, celle qui est de
degré moindre offre des racines étrangeres a I'autre, la troisieme équa-
tion sera nécessairement d’un degré inférieur aux degrés des deux
Premiéres. '

Corollaire III. — Si, des deux équations données, la seconde n’offre
pas de racines étrangéres i la premiére, () sera divisible algébri-
quement par y (), et.I'on aura" .

(5) ko(z)=vy(z),

¢ désignant une nouvelle fonction entiere et a coefficients entiers, et £

(1) OEuvres de Cauchy, S.1I, T. VI, p. 202.
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une quantité constante. Si, dans le diviseur y («), la puissance la plus
élevée de & a pour coefficient I'unité, alors le coefficient £ pourra étre
réduit & I'unité, puisque la division algébrique fournira immédiate-
ment pour le quotient %((—2—; une fonction entiere de = A coefficients

entiers. Donc alors la formule (5) pourra étre réduite &
(6) ¢(2) =0y (@)

Une équation algébrique et-h coefficients entiers sera irréductible,
's’il n’est pas possible de former une autre équation algébrique, de
degré moindre et & coefficients entiers, qui ait avec elles des racines
‘communes. Nous supposerons d’ailleurs généralement que, dans notre
équation irréductible, les divers coeflicients, réduits 4 leurs mbindres'
valeurs numériques, n’offrent pas de diviseur qui leur soit commun &
tous. Cela posé, le théoréme I entrainera évidemment les propositions
suivantes : ‘

Tutoreme I1. — Une équation algébrique et a coefficients entiers n’est
point irréductible, lorsque, parmi ses racines, quelques-unes seulement

vérifient une autre équation algebrique et a coefficients entiers.

Tutoreme 1I1. — Supposons que, X étant une fonction entiére de x, a,
coeffficients entiers, I’équation ‘
X=o0
soit irréductible. Si une seule racine x de cette équation verifie une autre

equation algebrique et a coefficients entiers o

. CP (x) = 0,
alors la fonction ¢(x) sera divisible algébriqguement par la fonction X.

Donc, si dans cette derniére le coefficient de la plus haute puis-
sance de « se réduit a 'unité, on aura

¢ (@) désignant encore une fonction entiere de = & coefficients en-
tiers. '

OFuvres de C.— 8.1, t. X, . 3o
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Les théorémes II et III fournissent le moyen de décomposer en
équations algébriques irréductibles une équation bindme de la forme

(7) o"—1=0,

n étant un nombre entier quelconque. On peut ainsi, par exemple,
établir les propositions suivantes. '

Tutorime IV. — n étant un nombre entier quelconque, supérieur é 2,

nommons m le nombre des termes de la suite
1, 2, 3,. siey R—I,

qui sont premiers a n. Soit, de plus,
(8) 4  X=o
I’équation algebrique et a coefficients entiers qui @ pour premier terme x™,
pour dernier terme l'unité, et pour racines les diverses racines primitipes
de U'équation binéme
(9) . " —1=0.
L’équation (8) sera toujours irréductible.

THEOI;EME V. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme

précédent, nommons o(x) une fonction entiére de x a coefficients entiers.
Si une seule racine de U'équation (8 vérifie la condition

cp(x):o,'
¢(z)=XU(z),

{(x) désignant encore une fonction enticre de x & coefficients entiers.

on aura, quel que soit x,

§ II. — Sur les polyndmes complexes ou radicauz.
Soit p une racine primitive de ’équation binéme
) (1) xt—1=0,

n étant un nombre entier quelconque. Une fonction entiére ¢(p) de
cette racine pourra toujours étre réduite 4 la forme

(2) "Q(p) = G+ AP+ AP . . .+ Ay PP,
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et représentera ce qu'on nomme quelquefois un nombre complexe.
Mais ici le mot nombre parait détourné de sa signification naturelle.
Afin d’éviter cet inconvénient, nous donnerons simplement & la fonc-
tion ¢(p) déterminée par la formule (2) le nom de polyndme compleze,
ou, mieux encore, de polyndme radical, pour rappeler I'origine d’un
tel polynome dont les divers termes sont proportionnels aux diverses
puissances d’'une méme expression radicale, savoir d’une racine nime
de l'unité. S0
Soit maintenant 7z le nombre des termes qui, dans la suite

I, 2, 3y .e., R—I,

sont premiers a m. Soit encore
(3) X=o

I'équation réciproque et irréductible qui a pour premier terme x™, et
pour racines les diverses racines primitives de 'équation (r). Toute
fonction entigre ¢(«) de la variable « se réduira, pour @ =p, au reste
qu’on obtient en divisant cette fonction par X; et, comme ce reste sera
seulement de degré m — 1, il est clair que tout polynome radical o (p)
sera réductible & une fonction entiére du degré m—1, c’est-d-dire a'la
forme '

(4) (‘D(P):a°+alp+a2p=+--'+am—1p’n._1-‘

* Lorsqu’un polyndme radical aura été ramené a cette forme, nous le
dirons réduit & sa plus simple expression. Si les coefficients des diverses
puissances de x sont entier$ avant la réduction, ils le seront encore
aprés. Dans ce qui suit, nous considérerons seulement des polyndmes
radicaux, & coefficients entiers, et nous les supposerons réduits a
leurs plus simples expressions. Lorsqu’un polyndme-radical ¢(p),
multiplié par un autre y(p), en produira un troisiéme f(p), nous

- dirons que celui-ci a pour facteur le polynéme ¢(p), par lequel il peut
étre divisé. Cela posé, un polynome radical ¢(p) ou f(p) aura évi-
demment pour facteur enticr tout nombre entier qui divisera tous les
coefficients & la fois. De plus, un facteur sera linéaire, s’il est de la
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forme a, + a, p; du second degré, ¢'il est de la forme a,+ a, p + a,p*;
et ainsi de suite.

Ces définitions étant admises, on déduit immédiatement des prin-
cipes établis dans le § I les propositions suivantes.

TutoriMe I. — p étant une des racines primitives de I’ équation (1), et
f( p) un polyndéme radical a coefficients entiers, si ce polyndéme est de-

composable en deuz facteurs de méme forme ¢(p), ¥ (p), en sorte qu’on

ait

) , e =e el

on aura encore, pou;' une valeur quelconque réelle ou imaginaire de (a
variable x, .

(6) - f@)=s(@)x(2) + X (@),

y (@) désignant une nouvelle fonction entiére de x a cocfficients entiers.

TutoriyE 1. — p élant une racine primitive de I’équation (1), et % un
nombre entier quelconque, si 3% se décompose en deux facteurs radicaux
o(p), %.(p) @ coefficients entiers, en sorte qu'on ait

(7) I =g (p)x(p),

.

on aura encore, pour une valeur quelconque reelle ou imaginaire de la
variable x,

(8) o =o(z) x (=) + X {(2),
Y (z) dekigna}zt une nouvelle fonction enticre de & coefficients entiers.

Tuorine III. — p étant une racine primitive de I'équation (1), si le
nombre entier 9% admet un facteur radical linéaire, c’est-a-dire de la

Jorme
ap-t-ap,

on aura, pour une valeur quelconque réelle ou imaginaire de la va-
riable x,

(9 | |06 = (ag+ ayz) y (z) + kX,
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v () désignant une fonction entiére de x, du degré m — 1, & coeffi-
clents entiers, et k un coefficient constant dont la valeur numerique soit
entiere.

Dans la recherche des diviseurs radicaux d’un nombre entier donné
9%, on peut toujours supposer que le diviseur radical cherché, et méme
le quotient du nombre 9% par ce diviseur, n’offrent pas de facteurs
entiers. En effet, si, dans 'équation (7), on supposait

9(p)=c91(p)
ou ‘

x(p) =cxa(p)
0,(p) ou. y,(p) étant un polyndme radical 2 cocfficients entiers,
¢ devrait diviser 9v, et 'équation (7) pourrait étre remplacée par la
suivante

g—f:%(p)x(p), ou %z@(p)xl(p),

T dG
en vertu de laquelle 9, (p) ou 9(p) serait diviseur de —-

On pourra donc toujours supposer, dans le théoréme III, que cha-
cun des facteurs radicaux a,~+ a,p, y(p) n’offre pas de diviseurs
entiers. Alors les coefficients a,, a, seront premicrs entre eux, et par
suite, comme il est aisé de le voir, chacun d’eux sera premier & n.
Alors aussi, en nommant p un diviseur premier de ¢, on tircra de la
formule (g)

(10) (ag+ airav)x(x)—i—kXEo (mod. p),

quelle que soit la valeur attribuée & X. La formule (10) se réduirait a

.

(11) (a+a@)y(z)=0  (mod.p),

si p divisait £ Majs, comme dans cette hypothése I'équation (11),
dont le degré est m, devrait offrir p racines distinctes, il est clair que
p devrait étre inférieur ou tout au plus égal & m. '
Lorsque, @, et a, étant premiers cntre eux, le binome radical
a,-+a,p sera diviseur de 9t; si d’ailleurs ot n’a pour facteurs premiers

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



238 COMPTES RENDUS DE L’ACAPEMIE.

R /. \ . . ' (XY .
que des nombres supérieurs & m, il suffira de choisir « de maniére &
vérifier la condition

(12) ' ay+ a2 =0 (mod. %),

pour que la formule (10) entraine la suivante

(13) X=o0 (mod.%)

et, 4 plus forte raison, la suivante :

(14) Tt =1 (mod. %),

Mais, d’autre part, si.l’onl nomme N l'indicateur maximum correspon-

dant au nombre entier g%, tout nombre & premier & ot vérifiera la con-
dition

(15) aN=1 (mod. 9G).

Enfin, si w désigne le plus grand commun diviseur de N et de 7, les
formules (14), (15) entraineront la suivante .

(16) 2®=1  (mod. ),

et, dans cette dernitre, w ne pourra se réduire & l'unité. Car, si &
I'équation (13) on joignait la condition

(17) c =1 (mod. %),

% devrait se réduire & 'unité, ou bien encore-au nombre 7, si n était
un nombre premier ou une puissance d’'un tel nombre. En consé-
quence, on pourra énoncer généralement la proposition suivante :

Tutorime IV. — n, 96 étant deux entiers quelconques, nommons m le
nombre des entiers premiers & n, et N 'indicateur maximum correspon-
dant au nombre 3. Supposons d’ailleurs que le nombre 5% ait pour facteurs
des nombres supérieurs a n, ou méme a n (I —_ %>, st n est une puissance
d’un_nombre premier c.” Pour que le nombre 3% admette un diviseur
radical linéaire et de la forme

Q-+ ayr,
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a,, a, élant premiers entre-euz, il sera nécessaire que n et N offrent un

commun diiseur supérieur & l'unite.

Corollaire I. — Si n est un nombre premier, alors, en vertu du théo-
reme précédent, N devra étre divisible par n.

Corollaire II. — Si ot et n sont deux nombres premiers, on aura

N=2a0 —1;

et par suite, pour que ot admette un diviseur radical linéaire de la
forme a, + a, p, il sera nécessaire que 9% soit de la forme 4o + 1.

Considérons maintenant d’'une maniére spécialé le cas ol1 n est un
nombre premier. Alors on aura

m=n—1 et X=gt-14pzr24,, . +o+1.

Alors aussi la formule (13) offrira m racines distinctes; et, si ot est
décomposable en deux facteurs radicaux

ay+aip, 2%(p)

dont 'un soit linéaire, et dont aucun n’admette de diviseur entier,
les m racines de I’équation (13) devront satisfaire a la formule (11),
dont le degré est m, et I'une d’elles & la formule (12). Dans un pro- .

chain article, nous appliquerons ce principe, et les principes analo-
gues auxquels conduiraient les formules (6) et (8), a la décomposi-

tion des nombres entiers en facteurs radicaux, ou méme des polynomes
radicaux en polyndmes de méme espéce.

357, )

PIIYSIOUE MATHEMATIQUE. — Mémoire sur le mouvement d un systéme de
moléciles dont chacune est considérée comme Sormeée par la réunion de
-plusteurs atomes ou points materiels.

C. R., T. XXIV, p. 414 (15 mars 1847).

Simple énoncé.
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398.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur de nouvelles formules relatives a
la théorie des polyndmes radicaux, et sur le dernier théoréme de’

Fermat.
C. R., T. XXIV, p. 469 (22 mars 1847).

Y

Préliminaire.

Le mode de démonstration, proposé par Fun de nos confreres pour
le dernier théoreme de Fermat, dans un Mémoire présenté 4 la séance
du 1° mars, exigerait, comme I'a remarqué M. Liouville, que I'on
établit d’abord, pour les polyndmes appelés complexes, des proposi-
tions analogues & celles sur lesquelles repose, en Arithmétique, la
décomposition d’un nombre en facteurs premiers. Une scconde diffi-
culté se tire de la considération des expressions imaginaires désignées
par 5; dans le Mémoire dont il s’agit : car ces expressions étant, comme
I’a remarqué encore M. Liouville, des diviseurs de I'unité, on ne sau-
rait dire que leurs puissances ne peuvent diviser certains polynomes
complexes, ni que, pour ce motif, la formule (11) de la page 315 (*)
soit irréductible. D’un autre ¢6té, 'auteur d’une Note insérée dans le
Compte rendu de la derniére séance s’esf proposé de faire voir que le
principe fondamental sur la décomposition d’'un nombre en facteurs
premiers, ainsi que la méthode d’Euclide pour la recherche du plus
grand commun diviseur, sont entiérement applicables aux polynomes
complexes; et, pour le prouver, il a commencé par reproduire, & peu
de chose pres, analyse dont M. Dirichlet a fait usage dans un beau
Mémoire sur les formes quadratiques. A la vérité, auteur de Ia Note
areconnu que les mémes principes s’appliquent aux polynémes com-
plexes qui renferment les racines cubiques de 'unité; mais une objec-
tion s’éleve contre le passage ol il assure qu’on peut aisément étendre
le méme mode de démonstration aux nombres complexes de forme

(1) Compies rendu..r, T. XXIV; 1847.
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plus compliquée qui dépendent des racines de I’équation bindme

‘ =1,

r étant un nombre entier quelconque. En effet, suivant la Note citée,
pour opérer cette extension, il suffirait de prouver que le produit d’un
polynome donné par les polynomes semblables qu’on“obtignlﬂ en sub-
stituant successivement I'une & l'autre les diverses racines imagi-
naires de l'équation binome est un nombre toujours inférieur &
P'unité, lorsque, dans le polynome donné, chaque coefficient est com-
pris entre zéro et 'unité. Or il est aisé de voir que cette derniére pro-
position ne saurait étre admise, méme dans le cas trés simple ot 'on
prend n=7. En effet, si 'on nomme p une racine primitive de I'équa-
tion binome |
.T',:I, .

on aura, comme I'on sait,

prpi+pl+ptpipf=—r,

p— P pr—pt gt —pr =gy,
et, par suite, le module de chacune des sommes

ppipty POt

€

sera réduit au module commun des deux expressions imaginaires *

L]
i S ’ R
—l+7?\/———1’ —1——72\/—-1,
2 .

2

c’est-a-dire & 2. Done le produit des deux sommes sera égal au

nombré 2, ce dont-il est d’ailleurs facile de s’assurer directement; et

si Pon désigt'le par f(p) I'une des deux sommes, par exemple le tri-

néme complexe K '

ppitph -

le produit de ce trindme par les trindmes semblables qu’on obtiendra

en substituant successivement a la racine ¢ les autres termes de la

suite S ' '

PP P ph P p

sera égal au nombre 8, notablement supérieur & I'unité. Ajoutons que
OFEuvresde C.— S.1, t.X., = - ’ <31

v
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3

ce produit sera encore trés peu différent du nombre 8, et par suite
supérieur a I'unité, si, dans le trindme

v

ap + 6p*+ ypt,
on attribue aux coefficients «, €, v des valeurs positives inférieures i
'unité, mais qui en different tres peu' Généralement, si, » étant un
nombre premier de la forme 4m -1, on nomme r une racine pnml-
tive de 'équivalence
Cogh—l== (mod. n),

les Hmes
es deux polynomes s,

p P pr L p
P _|_Pu+pys_|_“.+pl"—’

auront pour module commun I’expression

n—+

A

’

ct le produit de tous les polynomes semblables qu’on obtiendra en
substituant successivement & la racine p ses diverses puissances d’un
degré inférieur & n sera

(n+1 *
4 . X *

Le méme produit serait réduit a

!!__—_1
n+41\ ?
(%) .
si, dans les polyndmes donnés, chaque coefficient était réduit i £, et
alors ce produit surpasserait I'unité pour toute valeur du nombre pre-
mier 7, égale ou supérieure a 17.
On voit, par ce qui precede, que la théorie générale des nombres
. complexes est encore & établir. Je vais essayer de poser ici les prin-
cipes fondamentaux de cette théorie; je chercherai ensuite 3 en dé-
duire le dernier théoreme de Fermat.
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§ I. — Considérations générales sur les polyndmes radicauz.
Propriétés diverses de ces polyndmes.

Soit o une racine primitive de I'équation binome
(l) ’ =1,

n étant un entier quelconque; nommons m le nombre des termes (ui
sont premiers a r, dans la suite

et désignons par

1, a b, c ...,\h

ces mémes termes. Les diverses racines primitives de I'équation (1)
seront
a b ke
Ps P% PTs e P
et si 'on pose

(2) .X:(x—-p)(x—p“)...(w—p"),
alors
(3) X=o

sera une équation & coefficients entiers, irréductible et du degré m. Si

d’ailleurs on pose
(4) . f(p) = o+ 6p + yp?+.. .+ mp"* ™,

les coefficients , 6, vy, ..., v étant réels, f(p) sera un polynéme com-
plexe ou radical qui, étant réduit a sa plus simple expression, prendra la
forme ' - i

(5) f(p) = o+ 8p + yp2+...+ep™ 1
et le produit de ce polynéme par les polynomes semblables qu’on

obtient en substituant successivement & la racine p lés autres termes

de la suite ‘
Ps P% ph ..., pt
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scra une fonction entitre des seuls coefficients a, 6, v, .... Ce produit,
composé de facteurs qui se déduisent les uns des autres suivant une
loi déterminée, peut étre appelé factoriel tout aussi bien que les facto-
riclles arithmétiques et géométriques dont j'ai parlé dans d’autres
Mémoires (Tome XVII des Comptes rendus, page 641) (*). Nous lui
donnerons effectivement le nom de factorielle complexe ou radicale. Si
on le représente par ®, on aura ‘

(6) L= 1) (e () ().
\

D'ailleurs Ia factorielle ® devra étre soigneusement distinguée des
modules de ses divers facteurs considérés comme expressions imagi-
naires. Si 'on représente ces modules par

ry Tay Tpy «ovy Th
et les arguments correspondants par les angles

Ps Pas Pss +oss Ph

on aura

(7) flp)y=rerV=t,  f(p*) =r, eraV=,
et

(8) @ =rrars..irm

les angles p, pg, ..., ps disparaissant dans la valeur de @, attendu que
les racines ‘ ' '
P, pa’ Pb, ceey Ph

%

de I'équation (3) seront imaginaires ct conjuguées deux a deux. Pour
ce méme motif, les modules

Py Tay Toy ovy I'p

seront eux-mémes égaux deux 4 deux; et I’on aura, en tenant comple
sculement des modules correspondants & la moitié des racines, savoir,

(1) OEuvres de Cauchy, S. 1, T. VIII, p. 65.
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aux racines non conjuguées,

(9) @)"_—.rﬁr;rz...,‘

chaque module étant déterminé p}u- une équation de la forme
(10) o o r=1(p) () |

Si I'on suppose la valeur du polynome f(p) donnée par la for-
mule (4), et si 'on attribue aux coefficients des valeurs «, 6, Y e N
finies, la factorielle ® sera une fonction de ces coefficients qui ne va-
riera pas quand on les fera tous croitre ou décroitre simultanément
d’un nombre quelconque /, puisqu’on aura toujours, en prenant pour p
une racine primitive de I'équation (1),

(11) ' ' I+p-+ptt. . priz=o,

Donc alors la factorielle ® conservera une valeur finie pour des valeurs
infiniment grandes de /, ¢’est-d-dire pour un accroissement infiniment
grand attribué aux divers coefficients. Mais il n’en sera plus générale-
ment de méme, si 'on attribue des aceroissements infiniment grands
a quelques coefficients seulement. 11y a plus : si 'on suppose le poly-
nome f(p) réduit i sa plus simple expression et ramené 3 la forme (5),
il arrivera souvent que la factorielle ® deviendra infinie pour des va-
leurs infinies quelconques des divers coefficients. Ainsi, en particu-
lier, si I'on prend n = 3, en sorte que p désigne une racine primitive
de Péquation binéme ' . |

Lxi=1, .
alors, en posant

f(p) = a + 8p + &y + yo?
on trouvera '
(2 =8+ (2 =y (B—y)
2

O=a+ 6_2-4—72——0(8——0(7——6)/:

et par suite la factorielle ® conservera une valeur finie quand on
attribuera simultanément aux trois coefficients a, 6, Y un méme ac--
croissement fini ou infini. Mais elle deviendra toujours infinie, si 'on
fait croitre indéfiniment deux coefficients o, 6, ou I'un des deux seu-
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lement. 1l y a plus : si le polynome f(p) est supposé réduit a sa plus
simple expression, on aura y = o, et la valeur de 0, réduite &

(e — 8+ a8
= ’

O =2+ 82— b 5

deviendra toujours infinie pour des valeurs infinics des deux coeffi-
cients ou de 'un des deux seulement.

Il importe d’observer que, en vertu de la formule (6), la facto-
rielle @ est une fonction symétrique des racines primitives de I'équa-
tion (1). Donc, si 'on nomme ¢; la somme des /iémes pyissances de ces
racines, c¢’est-a-dire si I'on pose
(12) o= pl 4 p® - ptl 4. M, .

{ étant un nombre entier quelconque, © sera une fonction entiére, non
seulement.des coefficients «, 6, y, ..., mais encore des sommes

Sty G2y eeey Sm—1e

Donc, si les coefficients «, 6, v, ... offrent des valeurs entiéres, la fac-.
torielle © se réduira simplement & un nombre entier.

Parmi les valeurs nouvelles que peut prendre ®, lorsqu’on y fait
varier les coefficients «, €, v, ..., on doit remarquer celles qu’on
obtient quand on fait croitre ou décroitre un ou plusieurs coefficients
de quantités entiéres, et spécialement celles qu’on obtient quand on
fait croitre ou-décroitre un seul coefficient de 'unité. Concevons,
pour plus de commodité, que on désigne par @,, ou &, ou 0Oy ..o
ce que devient ® quand on fait croitre «, ou 6, ou vy, ... de I'unité. On
aura évidemment ‘

(13) Ou =[x+ {(p)] [14£(p*)] . .. [1 +T(p")];

ot comme, en vertu de la formule (13), les facteurs de @, seront deux
a deux conjugués, et de la forme

1+ rerV=i, 14 pepV,
la formule (13) donne

(14) 0o == (1— 27 COSP + 1) (1— 27, COSP,+ T'2) + - s
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le nombre des facteurs du second membre étant égal & {m. On trou-
vera pareillement

(18) ®e:[P+f(p)j[p“+ £(po)]. . [p" +1(p™)]

ou, ce qui revient au méme, |

(16) Os=[1+p~ £(p)) [t + p=* £(p)] . - . [1 =+ p=* £(p")].
D’ailleurs, une racine primitive p de I'équation (1) sera de la forme

(17). p==eoV-1,

w étant un arc réel que I'on pourra, si I'on veut, supposer déterminé
par la simple formule :

27
(18) E—TZ—-

Cela posé, I'équation (Ié) donnera

(19) Og=[1+2rcos(p— z;r) +r][14-2r cos(p,—aw)+ri]....

On trouve, de la méme maniére,

(20) ®Y::[1+2rcos(p—zw)+r2]4[1—|—2raCOS(Pa—”2aw)+r§]..., .

et ainsi de suite. Par conséquent, si 'on attribue & f(p) la forme géné-
rale que présente la formule (5), les divers termes de la suite

(21) 0,, Og, 06y, ..., 0,

ne seront autre chose que les diverses valeurs que prendra 'expres-

sion .
(23) Q=[t+2rcos(p—aw)+r][1+2r,cos(p —aw)+ri]...,

lorsqu’on y substituera successivement, & la place de w, les divers
termes de la progression arithmétique '

(23) 0, @, 2®, 3w, ..., (Ri1)wm.

Observons d’ailleurs que, en vertu de la formule (18), si 'on porte, &
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partir d’une méme origine, sur la circonférence du cercle dont le
rayon est I'unité, les arcs représentés par les divers termes de la pro-
gression (23), les extrémités de ces arcs seront les sommets d’un po-
lygone régulier inscrit au cercle, et qui offrira n cotés.

Soient maintenant

(24) 0 O Oy ..., 6 | ,

les valeurs que prend la factorielle ©, quand on y fait croitre de I'unité,
non plus les quantités «, ou €, ouy. ..., mais les quantités — o, oun
— 6, ou — ¥, .... Les tcrmes de la suite (24) représenteront encore
les valeurs que prendra successivement ©, si I'on y fait décroitre «,
ou s, ouy, ... de la quantité —1; et, en raisonnant comme ci-dessus,
on prouvera que, pour obtenir ces divers termes, il suffit d’attribuer
successivement & o les valeurs

0, W, 2W, 3w, ..., (r‘z‘— 1)w,
non plus dans le produit Q déterminé par I'équation (22), mais dans
le produit Q,, déterminé par la formule
(25) Q=[1—2rcos(p—ow)—+r][t—ar,cos(p—aw)-+r;]. ..
Il existe un moyen facile d’obtenir dans tous les cas une limite égale

ou supérieure & la factorielle . En effet, posons, pour abréger,

R— rrrl4rige.,.
im

(26)

Tow

ou, ce qui revient au méme,

R TR E(E™) + £(p%) £p=) . ..+ £(p™) £(p~)

m .

(27)

R sera la moyenne arithmétique entre les nombres représentés par les
produits ‘

(38) fp) ™) £(p*) Ep=) oo (P 1),
D’autre part, on tirera de la formule (6),eny remplagant p par e

(29) - O =1f(p~t) f(p=*) f(p0).. . f(p~"),
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:

et par suite on aura
(30) 02 =1(p) f(p~") £(p*) [(p=2)... f(p") f(p~").
Donclamoyenne géométrique entre les produits (28) seralaracine mi¢me

2
de ©* ou . Mais la moyenne géométrique entre plusieurs nombres est
toujours ou égale, ou inférieure & la moyenne arithmétique entre les
mémes nombres. On aura done

et
(31) : 6 SR

Si, pour fixer les idées, on suppose que ~ soit un nombre premier

impair, on aura
m=—n-—i,

et la formule (27) donnera

ooy A8y ..

(32) R:ja’:i—82+y2+..-. Py

Donc alors, en posant, pour abréger,

(s=a+86+4+y +...,
(33) [ sy oty &g 2
Sy= a4 B yi4. ..,
on aura simplement ‘

_2(n—1)s—s

(34) - R= a(n—1) ’

par conséquent la formule (31) donnera

n—1
[2(n—1)s5— 5?7 2 -

(33) 0:[ 2(n—1)
et, a plus forte raison,

\ -

v 2
@E nsy .
(36) < <n—1
Si chacun des coefficients a, €, v, ... offre une valeyr numeérique
OFuvres de C. — 8.1, t. X, . 3,
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inférieure & I'unité, si d’ailleurs v, comme on peut toujours le sup-
poser, se réduit & zéro, on aura

Sﬁén_"‘ly

’

et la formule (36) donnera
(37) ) . esn

La méme formule donnerait

(38) ~ @g(%)T, \'

si, 0 étant nul, on attribuait aux divers coefficients a, 5, Y, «+. des
valeurs numériques comprises entre les limites o et 1. -

Le cas o1, dans le polynome f(p), les coefficients «, 6, v, ..., 7 se
réduisent, aux signes prés, i des nombres entiers, mérite une attention
spéciale. Lorsqu’un polynome f(p) i coefficients entiers est le produit
de deux autres polynémes de méme espéce ¢(p), . (p), chacun de ces
derniers est appelé diviseur du polyndéme f(p); et, comme I'équation -

f(p) =e(p) x(p)

entraine la suivante
~ f(p") =9 (p") x(p"),

quelle que soit la valeur du nombre entier /, il est clair que, si o(p)

est diviseur de f(p), ':p(pl) sera diviseur de f(p). Si f(p) se réduit a
un nombre entier £, on aura encore :

f(p') =k;

et, par suite, on peut affirmer que, si un polyndme radical (p) & coef-
ficients entiers est diviseur de £, le polyndme ¢(p’) sera pareillement
diviseur de £, quel que soit Z ’

Observons encore que, en vertu de I’équation identique

ar 4 8r= (a4 8) (a+6p)...(a -+ 6pr=1),

qui subsiste pour une valeur quelconque du nombre entier et impair »,
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.

le rapport
ot - gn
a+8

représentera la factorielle correspondante 4 chacun des binémes radi-

caux
a-+8p, a+8p% ..., a-Eprl

Donc tout binome radical de la forme
o -+ 8p!
seta un diviseur de ce rapport, quelle que soit la valeur entiere de /.
Or, comme on réduit’le rapport dont il s’agit & I'unité, quand on pose
a=6=r1,
et au nombre n, quand on pose

a=—6=1,

nous pouvons affirmer que tout binéme radical de la forme
*

i
S

1+ pf

est un diviseur de 'unité, et tout binome radical de la forme
1—pf,

un diviseur du nombre entier n.

Remarquons encore, avant de terminer ce paragraphe, que, dans
le cas ot les cocfficients «, 6, v, ... sont entiers, on peut de la for-
mule (6) déduire le quadruple de la factorielle ®, sous une forme
semblable & celles sous lesquelles nous avons présenté, dans un pré-
cédent Mémoire, des entiers dont chacun est le quadruple d’une puis-

sance d’'un nombre premier. Ainsi, par exemple, » étant un nombre
premier, si I'on nomme 7 une racine primitive de I'équivalence

(39) ' == (mod. r),
'équation (6) donnera

(4o) ' 8 =F(p)F(p"),
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la valeur de F(p) étant de la forme
F(P) = 4 b(P -+ P,‘,"’_' - p,-u-ll) - t'(p]-+ p;'a+. o p,-n—l),

et a, b, ¢ étant des coeflicients qui seront entiers en méme temps que

a, 6, ¥, .... Par suite, si 'on pose

(41) A=p—p'+p"—p"+. i —pr
ct ‘ ‘
(42) A=2a—b—r¢, B=b—r, '
on aura

(43) T 4e=A'— DA

Comme on aura d’ailleurs . -

(44) A= (1) T n,
I'équation (43) donnera )

(45) 4O =A'— (—1) T nB
On aura done

(46) 40 =A*—nBs,

si 2 est de la forme 4/ +1, et '
(47) | 40 = At nB?,

si n est de la forme 47 + 3.
A Taide des formules précédentes, il est facile de prouver que, si
n est de la forme 47+ 3, [ étant positif, ® ne pourra se réduire
I'unité sans que cette réduction entraine la condition B = o. En effet,
_ lorsque O se réduit & 'unité, la formule (47)‘donn'e

(48) nB*=4 — A2,

Or, n étant, par hypothése, un nombre premier de la forme 4/ + 3,
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on ne pourra vérifier I'équation (48) qu’en supposant, ou

" (49) A=!, n—=3
ou ' _
(50) : A =2, B—=o.

On pourrait demander encore sous quelles conditions la factorielle ®
peut se réduire au nombre premier 7 supposé de la forme 47+ 3. Or,
si cette réduction a lieu, la formule (47) donnera

n(4— B2) = A2,

Donc alors A sera de la forme »C, G étant choisi de maniere a vérifier
I'équation .
4 —_ B:= nC*; .

et par conséquent, si A ne s’évanouit pas avec G, il faudra que I'on ait

=3, B=q, C=1, A=3.

Donc ® ne pourra se réduire 4 z, & moins gue l'on n'ait A=o
ou n=73.

Le polynome f(p), déterminé par I'équation (4), renferme géné-
ralement ~ termes. Considérons maintenant le cas ou, plusieurs des
coelficients venant & s’évanouir, le nombre des termes est réduit a /.
Si chacun des coefficients restants offre une valeur numérique infé-
rieure & 1 on aura . '

2

l
Sg; Z)

et la formule (36) donnera

n--1
n I\ ?
(51) - - G)g('n—: Z) .

En vertu de cette derniére formule, © sera inférieur 3 P'unité, si 'on .
suppose /=2, n étant supérieur a 'unité, ou /=3, n étant supé-
vieur 2 3. . ' )
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On verra, dans un autre article, les avantages que présente, pour
la solution des deux problémes précédemment indiqués, I'emploi de
quelques-unes des formules que nous venons d’établir.

899.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur de nouelles formules relatives ¢ la
théorie des polynémes radicauz, et sur le dernier théoréme de Fermat
(suite).

C. R., T. XXIV, p. 516 (29 mars 1847).

Lorsqu’on veut faire servir & la démonstration du dernier théoréme
de Fermat la considération des polynémes complexes, on a deux pro-
blémes distincts & résoudre. D’abord, comme I'a fort bien remarqué
M. Liouville, on doit faire voir qu'un produit de polynomes complexes
ne peut étre décomposé en facteurs premiers que d’'une seule maniére;
puis, en supposant ce principe établi, on doit en déduire le théortme
de Fermat. Les observations de M. Liouville et celles que j’ai insérées
moi-méme dans le Compte rendu de la derniere séance prouvent la

* nécessité d’attaquer ces deux problemes. Je commencerai par m’oc-
cuper du premier. Aprés quelques recherches, je suis parvenu a le
ramener & une question de maximum, ainsi qu’on le verra dans le
paragraphe suivant.

§ 1. — Sur la décomposition d’un polyndme radical en deux parties,
dont l'une corresponde & une factorielle plus petite que I’unité.

Supposons que, p étant une racine primitive de I'équation binome
(1) ‘ ) . zr=1,
on pose ‘
(2) . . f(p):o:-|—8p+yp’—|—...+np"“’,

% € %, ..., n étant des coefficients réels. Si ces coefficients s'éva-
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nouissent tous, & I'exception du premier, le polynome radical £(p)
sera réduit & une quantité réelle «, et la factorielle correspondante
au méme polyndme sera représentée par o™, m étant le nombre des
entiers inférieurs i n, et premiers i n. Alors aussi le polynome f(p),
réduit a la quantité réelle «, pourra étre décomposé en deux parties,
dont la premiére soit entiere, et dont la seconde corresponde & un
module compris entre les limites o, 1, par conséquent & une facto-
rielle inférieure & I'unité. I y a plus : en augmentant ou diminuant
de 'unité, s’il est nécessaire, la premiére partie, on pourra toujours
faire en sorte que le module de la seconde partie devienne inférieur

\ J . By 1 . . . .
a3, et la factorielle correspondante & —- Voyons maintenant s'il-sera

m
possible d’arriver & des résultats du méme genre, dans le cas ol les
coefficients 6, v, ... cessent de s’évanouir tous & la fois, et si, dans ce
cas encore, le polynome f(p) pourra étre décomposé en deux partics,

*dont la premiére soit un autre polynome 4 coefficients entiers, mais

tellement choisis que la factorielle correspondante & la seconde partie

devienne inférieure a 'unité.
Soient . ‘ _
1, a, b, ..., A .-

les entiers inférieurs et premiers & n. Posons, comme dans le § I,

f(p):rel’\/:f, f(pa):rael’a\/"_‘, Ty

r, Ia ... étant les modules des polynomes £(p), f(p%), ....
Enufin, soit ' -

(3) @:F(“’s’}"---:ﬂ):rra"'r":rzrg"'

la factorielle relative au polynéme radical f(p), et concevons que,
dans la formule (3), on attribue aux coefficients

a, §, P22 S

des accroissements entiers, positifs ou négatifs, représentés par

(4) , A“’ As’ A}” ey An-
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La factorielle ® prendra un accroissement correspondant A®, et, parmi
les diverses valeurs de © + A®, il y en aura généralement une qui sera
inférieure & toutes les autres. Nommons T cette plus I;etite valeur. La
question qu’il s’agit de résoudre consiste évidemment & savoir si I'on
aura toujours

(5) . T <1.

Nous observerons d’abord que, en choisissant d’une maniére con-
venable les accroissements attribués aux coefficients a, 6, v, ..., 0,
on peut abaisser la valeur numérique de chacun de ces coefficients’
au-dessous de 3, et par conséquent la somme s, de leurs carrés au-des-
sous du nombre 3/, / étant le nombre de ceux des coefficients qui ne
sont pas alors réduits & zéro. D'ailleurs, en vertu de la formule (36)
du paragraphe précédent, la valeur de ® est toujours inférieure &

. :

n—1

E)

ns 2 , i . . .- .
(n — I) . Done, en opérant comme on vient de le dire, on obtiendra

une valeur de ® + A®, qui vérifiera la condition

n—1
®+A®<( n £> : ’
n—1 4
et ’on aura encore, & plus forte raison,”
_ n—t
n I\ 2
(6) <)

D’ailleurs, le second membre de Ia formule (6) est égal ou inférieur
3 l'unité, quand on suppose /=2, n étant supérieur 2 P'unité, ou
/=3, n étant supérieur 2 3. Donc la condition (5) se vérifiera tou-
jours, quand le polynéme f(p), réduit si 'on veut & sa plus simple
expression, renfermera deux termes seulement, n étant supérieur i
'unité, ou trois termes, n étant supérieur 4 3. Il y a plus : en s’ap-
puyant sur la formule (31) du § I, on prouvera assez facilement qu’on
peut, & la condition (6), substituer la suivante

n—1

@ | T< (5 7’,)— o
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et que, en conséquence, la condition (5) se vérifie encore quand le
polynéme f(p) renferme quatre termes au plus, quelle que soit d’ail-
leurs la valeur de n.

Supposons maintenant que, dans l’équatidn (3), les coefficients

a, 6 Y, ...y M

recoivent précisément les valeurs pour lesquelles la factorielle @ -+A®
atteint sa plus petite valeur T, en sorte que cette plus petite valeur
corresponde A des valeurs nulles des accroissements

Aa, A8, Ay, ..., An,

et, par conséquent, & une valeur nulle de A®. L’équation

(8) | A8 =o,

qui sera vérifiée quand on aura ® =T, se trouvera généralement rem-
placée, lorsque les accroissements A«, A8, ..., Ay, ou du moins quel-
ques-uns d’entre eux, cesseront de s’évanouir, par la formule

(9) - , AB® > o,

D’ailleurs, si, comme dans le § I, on nomme @,, ou &, ou O, ... la
nouvelle valeur que prend ®, quand on y fait croitre «, ou 6, ouvy, ...
de I'unité, la valeur de A®, correspondante & cette hypothese, sera
représentée par la différence 0,—0,0u0;—0, ..., ou0,— 6, Donc
la formule (g) comprendra les suivantes :

(10)" 0y,—0>o0, 0z— 0 > o, cae, 0,— 0 > o,

Pareillement, si 'on nomme O_,, ou O_g, ou‘@)_y, ... la nouvelle
valeur que prend @ quand on y fait décroitre «, ou 6, ou y de
'unité, la formule (g) donnera encore -

(1) . 0_4—0>0, O —0>0, vey 0, —8>o0.

Mais, en vertu de ce qui a été dit dans le paragraphe précédent, les
divers termes de la suite

@a,,@@, ey 071 »
OEuyres de C, — 8. 1, t..X. 33
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seront les diverses valeurs que recoit le produit Q déterminé par la

formule
(12) 9:[1+2rcos(p—9)+r2] [1+2r,cos(pa—aw)+ri]...,

quand on prend successivement pour valeurs de o les divers termes
de la progression arithmétique ‘

(13) - 0, @, 2, 3, ..., (n—wm,
la valeur de = étant

(14) m’:-;'—'

Pareillement les divers termes de la suite
O O ..., O_,

seront les diverses valeurs que recoit le produit Q,, déterminé par la
formule

(15) Q=[1—2rcos(p—ow)+r][1—ar,cos(ps—aw)+rij...,

lorsqu’on attribue successivement i  les n valeurs dont il s’agit. Donc
les formules (10) et (11) seront vérifiées si I'on a '

(16) R—0>0, Q—-0>0

pour I'une quelconque des valeurs de w compriseé dans la progres-
sion (13).

En résumé, la valeur T de O, pour laquelle la condition (g) sera
remplie, quelles que soient les valeurs entiéres attribuées aux acerois-
sements g
Ao, A8, ..., Axg,
vérifiera constamment les formules (16). Cela posé, concevons que,
pour un systéme donné de valeurs des coefficients «, 6, ¥, ..., 7, on
nomme II le plus petit des termes compris dans les deux suites

g, O, reey G)'I]’
®—a, @-6, “eey @—’qo
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IT sera en méme temps le plus petit des nombres qui représenteront
les diverses valeurs de Q, Q correspondantes aux divers termes de la
progression (13); et la condition (5) sera toujours remplie, si, pour
des valeurs quelconques attribuées aux coefficients «, €, v, ..., n, par

conséquent aux modules r, r,, 1}, ... et aux angles p, p,, ps, ..., la
factorielle '
(17) ' 0 =rr;ri,

est constamment inférieure a I'unité, lorsqu’elle vérifie la formule
(18) | o<,

ou, ce qui revient au méme, la formule

(19) - 0 =01,

0 désignant un nombre compris entre les limites o, 1.
Observons, a présent, que si l’on pose

les pdlynémes A
[y, f(p%), ..., f(p*) -

s’évanouiront tous avec leurs modules. On aura donc alors

r=o, r.—o, vy rp,=o
et
O—=o0<1I1;

par conséquent, la condition (5) sera vérifiée. Alors aussi les for-
mules (12) et (15) donneront

Q= =1, . -

et par suite on aura
M=1..

Supposons maintenant que les coefficients
a, 67 Y e M,

cessant d’étre nuls, acquiérent de trés petites valeurs numériques qui
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)

soient entre elles dans les rapports donnés, et posons
(20) SQ=r4riie. 1k
on aura sensiblement, pour de trés petites valeurs de &,

Q=1+2[rcos(p—w)+rycos(p,—aw)+...],
Q=1—2[rcos(p—)+ro,cos(p,—aw)+...],

lorsque I'angle  sera choisi de maniére que la somme
rcos(p —w) +racos(pa—am) +...

ne s’évanouisse pas. Donc alors, des deux quantités Q, Q, la plus
petite sera inférieure & I'unité, et 'on aura

M<1.

Alors aussi la valeur de 0, tirée de la formule (17), sera trés petite,
par conséquent inférieure & l'unité; et, comme II différera peu de
Punité, cette valeur de © vérifiera certainement la condition (18),
ou, ce qui revient au méme, la condition (19).

Supposons enfin que les coefficients

a, §, Y ooy M
continuent & varier, par degrés insensibles, avec les arguments

r, ].Aa) rb, ey

et les modules
Py Pas Pbs  veoy

et que, en conséquence de cette variation, la valeur de ¢ croisse indé-~
finiment. Quand la valeur de ®, donnée par la formule (17), vérifiera
la condition (18), on aura, d’une part, ‘

(21) ) GH:r’r};rZ', veuy

f étant un nombre inférieur a l'unité; et, d’autre part,
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tant que I'unité surpassera la valeur commune des deux membres de
la formule (2r), et, par suite, la valeur du produit

rrery..

Donc, en vertu de ce qui a été dit plus haut, la condition (5) sera
. toujours remplie, si I'unité surpasse la plus grande valeur de 011
que I'on puisse déduire de la formule (21), en y faisant croitre les

modules ' .
ry Tg Ty L

: és insensi : ir de zéro, et en s t
par degrés insensibles & partir de zéro, et en supposan

, §<1.
Il'y a plus : il est facile de s’assurer que cette plus grande valeur de

611 correspond précisément &
f=r.

Donc le premier des problémes qu’il s’agissait de résoudre se trouve
ramené, comme nous ’avons dit, 2 une questlon de¢ maximum, savmf
a celle dont voici I'énoncé :

Prosrive. — Soit 11 la plus petite des valeurs que fournissent pour 3 et
pour Q les formules (12) et (15), quand on y substitue successivement a
la place de o les divers termes de la progression (13). Concevons d’ail-

leurs que les modules
ry Tay Ty .oy

d’abord réduits & zéro, varient, par degrés insensibles, avec les argu-

ments
Ps Pas Pbs cees

de maniére a véryfier I’ équation /

(22) CM=rriri....

On propose de rechercher la plus grande des valeurs que pourra prendre,
dans cette hypothése, la fonction 11, et d’examiner si cetie plus grande
valeur est inférieure a I'unite,
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On peut remarquer d’ailleurs que la plus grande des valeurs de II
sera précisément la limite supérieure 2 laquelle pourra s’élever, sans
la dépasser jamais, la quantité représentée par la lettre T dans la for-
mule (5).

Le probléme étant réduit & ces termes, donnons maintenant, en
quelques mots, une idée succincte des procédés qui peuvent en
fournir la solution. '

Comme nous I'avons déja remarqué, les diverses valeurs de w, com-
prises dans la progression (13), représentent des arcs dont les extré-
mités sont les sommets d’un polygone régulier de n cotés inscrit au
cercle. Par une conséquence' nécessaire, les arcs, que représenteront
les diverses valeurs de p — w et méme de = + p — © correspondantes
aux diverses valeurs de v, auront encore pour extrémités, lorsque le
nombre 2 sera pair, les sommets d’un polygone régulier de » cotés.
Mais, si n est impair, les extrémités des arcs corregpondants aux
diverses valeurs de p — w seront distinctes des extrémités des arcs
correspondants aux diverses valeurs de @ +p — v; et les extrémités
de ces deux espéces d’arcs marqueront les sommets d’un polygone
régulier de 2n cotés. Il est aisé d’en conclure que, pour, un systéme
donné’'de valeurs des modules

", ra, I‘/,, ey
II sera inférieur au produit
T o
(1 —2rcos— -+~ r-) (1) (1) .,
si » est un nombre pair, et au produit .
. 7 2 2 2
1—27cos— + 7)) (1+ra) (14 ). ..,
si n est un nombre impair. Par suite aussi, lorsqu’on fera croitre les

modules ,
ry TPgas bb, veey

supposés d’abord réduits 4 zéro, par degrés insensibles, la valeur de I,
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fournie par I'équation (22), ne pourra devenir supérieure 2 celle que
détermineront les formules

f

¥y
(23) - <r—zrcos;+r’> (1 + r)ym—2—=pm, M= rm,
si 72 est un nombre pair, ou les formules

T
(24) <1——2r cos — +r’> (14 r)yr—2=rmn, = rm,

si 2 est un nombre impair.
Si, pour fixer les idées, on suppose n = 4, on aura

m=2;

et, comme p sera une racine primitive de I’équation

=1,
on aura encore
’ pi+1==o0, p=t=y—1,

0 = (o + 8p) (a + 8p?) == o+ 62,

.

Alors aussi les formules (23) donneront

_— 1

1——7'\/2:0, r=—:
(25) \ . \/2
H:—-;

. 2

et la quantité T elle-méme ne pourra surpasser la limite supérieure é,

que cette quantité atteindra effectivement, si dans la factorielle

-

0 =02+ &2
on pose

- o= et 6

f
I+

N
N[ -

Supposons maintenant » = 3, on aura

m=a,
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et les formules (24) donneront

13 : 7r—
1—2rcosg =o, r

’

=

[l

=l

(26)

W] =

Par conséquent, la quantité II et la quantité T elle-méme auront pour
limite supérieure la fractlon » qu’elles ne dépasseront jamais.

11 importe d’observer que la premiére des equatlons (23) peut étre
présentée sous la forme ‘ '

(27) [(x—r):-}- <2 sin%)ﬁr] (1+r)m=t—rm=o,

Or, dans cette derniere équation, le premier membre sera réduit a
'unité, si 'on pose r=o; et, si I'on fait passei‘ r, par degrés insen-
sibles, de la valeur r = o & la valeur r =1, le premier membre passera
de la valeur 1 4 la valeur ,

" (sin —:_n)z_ 1

qui sera négative, sil'on a _ ‘

wel§

. T 1
(28) . S‘“;ﬁ<(;) ’

et, & plus forte raison, sil'ona . : ‘

m

T r\?

(29) Z<(3)"
Cela posé, il est clair que, si"la condition (28) ou (29) est remplie,
I’équation (27) offrira une racine positive comprise entre les limites o
et 1. 1 est vrai qu’une autre racine positive sera comprise entre les

limites 1 et «o. Mais de ces deux racines ce sera la plus petite, com-
prise entre les limites o et 1, qui, substituée dans I'équation

o= rm,

fournira une limite supérieure i la valeur maximum de II. On doit
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en conclure que, si la condition (28) ou (29) se vérifie, n étant un
nombre pair, la valeur maximum de TI sera inférieure & Vunité, et
qu’alors la condition (5) sera toujours remplie.

Pareillement on conclura des formules (24) que, n étant un nombre
impair, la condition (5) se vérifiera toujours, si lon a

ne

; LT 1\?
(30) . sin in < (-2->
-et, & plus forte raison, sil'on a '
3 1 %
(31) W < <'2-> .

Si on prend successivement pour n les nombres pairs
4, 6, 8, 10, 12, 14,
on trouvera, pour valeurs correspondantes de m, les nombres
3 3, 4 & b 6

et les valeurs correspondantes du produit

. m
: ry
I -
! an| —
2

4 6, 4 5, 6, %,

seront les nombres

qui sont tous supérieurs i = = 3,1415.... Donc alors la formule (29)
sera vérifiée, et 'on pourra en dire autant de la condition (5).
Sil'on prend successivement pour » les nombres impairs

3, 5’ 7’ 99 ]5’
on trouvera, pour valeurs correspondantes de m, les nombres
2, A, 6’ -6, 8,

et les valeurs correspondantes du produit

| (3

¢ OFEuvres de C. — S. 1, t. X. 34
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seront les nombres
15

L O
qui tous surpassent le nombre w. Donc alors la condition (31)-sera
vérifiée, et 'on pourra en dire autant de la formule (5).

Il est donc déja démontré que la condition (5) se vérifie pour tout
nombre entier ~ qui ne surpasse pas le nombre 10, et méme pour
n =12, ainsi que pour n = 14 et pour 2 =15.

Lorsque le nombre 7 est égal & 11 ou & 13, et lorsqu’il surpasse 15,
les formules (23) et (24) ne fournissent plus le moyen de prouver
que T reste toujours inférieur & I'unité. Mais on ne doit pas en con-
clure que la condition (5) cesse d’étre remplie. I y a plus : on est
conduit & penser qu’elle doit I'étre encore, par les raisons que je vais
indiquer.

Lorsque le nombre 7z est trés grand, un point quelconque de la cir-
conférence décrite avec le rayon 1 est toujours trés voisin de 'un des
sommets d’'un polygone régulier de 7 ctés, ou de 2n cotés, inscrit &
cette circonférence, ct par conséquent trés voisin de l'extrémité de
'un des ares représentés par les divers termes de la progression (13).
Alors, assujettir I'angle © & demeurer compris parmi les termes de
cette progression, c’est, & peu de chose pres, le laisser entiérement
arbitraire. D’ailleurs si, dans la fonction Q ou Q,, on laisse 'angle w
entierement arbitraire, la plus petite valeur IT de Q ou de O sera une .
fonction entiére des modules 7, r,, 7% ..., ainsi que des arguments p,
Pas P -+ -3 et alors la valeur maximum de II, déterminée & aide du‘
Calcul différentiel, sera, comme je le prouverai dans un autre article,

&)

Or cette derniere fraction, qui peut étre considérée comme la valeur

représentée par la fraction

m
2

approchée du maximum de II correspondant au cas ot I'on prend
pour @ un terme de la progression (13), sera trés petite, par consé-

.
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querit trés inférieure a I'unité, quand le nombre » sera supérieur
a 10; d’olt il est naturel de conclure que la quantité dont elle repré-
sente une valeur approchée sera encore inférieure a I'unité. Toutefois,
comme les raisons que je viens d’énoncer ne suffisent pas pour con-
stater en toute rigueur I'existence de la condition (5) dans tous les
cas possibles, je me propose de revenir encore sur cet objet dans un
autre Mémoire, et de compléter ainsi la solution du probleme dont je
viens de m’occuper. ‘

La formule (5), une fois établie pour un nombre donné =, devient
la base fondamentale de la théorie des polyndmes complexes ou radi-
caux, qui renferment les racines de I'équation 2" =1, et permet de
résoudre avec une grande facilité des problémes relatifs aux résidus
quadratiques, cubiques, etc., ainsi qu'une multitude de questions de
nombres. En partant de cette formule et en faisant usage de la mé-
thode suivie par M. Dirichlet, dans le Mémoire que j’ai déja cité, on
obtient facilement la décomposition des polyndmes radicauzx ou com-
plexes en facteurs premiers, ¢’est-a-dire en facteurs radicaux, dont cha-
cun n’ait pour diviseurs que lui-méme et les diviseurs de I'unité; puis
I'on étend a ces polynomes et a ces facteurs les théoremes que I'on
démontre en Arithmétique pour les nombres entiers. On reconnait,
par exemple, que tout diviseur premier du produit de deux polyndmes
radicaux doit nécessairement diviser U'un des facteurs, et que, si un
polynéme radical étant élevé & une puissance du degré n, on décompose
cette puissance d’une maniére quelconque en facteurs premiers enire eux,
chaque facteur sera nécessairement une autre puissance du degré n, ou
du moins le produit d’une telle puissance par un diviseur de [’unité. On
reconnait enfin que, si, n étant un nombre premier, (o) est un facteur
premier d'un nombre premier p, les seuls facteurs premiers de p seront
les termes de la suite '

o(p)y 9(pY)s --er @(p* ),

et les produits de ces termes par les diviseurs.de 'unité. Ces mémes
termes seront, comme il est aisé de le voir, premiers entre eux,

-
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~

lorsque le nombre p sera de la forme n/ - 1, et alors leur produit sera
précisément égal & p. Mais si le nombre premier p se réduit au nombre
premier z, supposé impair, ses facteurs premiers, représentés par les
termes de la suite

1—p, I_P2’ RS ] I—Pn_l)

cesseront d’étre premiers entre eux, puisque I'un quelconque de ces
termes est le produit d’un autre arbitrairement choisi par un diviseur
de I'unité.

360.

TuEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur de nouvelles formules relatives a la
théorte des polynémes radicauzx, et sur le dernier théoréme de Fermat
(suite).

C. R., T. XXIV, p. 578 (5 avril 1847).

Lorsqu’une fois on a établi, pour un nombre donné n, la théorie de
la décomposition des polyndmes radicaux, formés -avec les puissances
d’une racine ™ de 1'unité, en facteurs premiers, on peut déduire
immédiatement de cette théorie une multitude de conséquences
dignes de remarque. Je vais en .indiq'uer quelques-unes dans le para-
graphe suivant.

S L. — Conséquences diverses de la décomposition des polyndmes radicaux
en jfacteurs premiers,

Soit n un nombre premier impair; soit encore p une racine imagi-
naire, par conséquent primitive, de I’équation

(1) "t —1z=0,

et supposons établie la théorie de Ja décomposition des polyndomes
radicaux formés, avec cette racine, en facteurs premiers. Le nombre

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



. EXTRAIT Ne 360. . 269

premier n pourra étre décomposé en facteurs radicaux i l'aide de
I'équation identique

(2) -~ ’ n=(1—p)(1—p?)...(1—pr1).

Mais ces facteurs ne seront pas premiers entre eux. Au contraire, tous -
seront divisibles par I'un quelconque d’entre eux, les quotients étant
des diviseurs de I'unité; car, si 'on nomme ¢(p) le quotient qu’on
obtient en divisant 1 — p* par 1 — p, A et £ étant deux termes quel-
conques de la suite ‘

1, 2, 3, Lee R—T,
on aura évidemment

\ — oh) (11— ). .. (1 — p(r=1)h)
<P(P)<P(P )"'?(Pn—l): ((II__F;/C) (I__Zz/c)n.u_;;(u—n/:)’

par conséquent
n

9(p) p(pt) -+ (") =~ =1.

On peut observer encore que, en vertu de la formule (2), on aura

(3) n=(—p) " 4(p)

$(p) étant un polynome radical & coeflicients entiers, équivalent au-
produit des rapports '

1 — Pn-—l

= Pt
T I+p-t+p p

’

Y e

Il est d'ailleurs évident que, dans la formule (2), chaque facteur. sera
premier, c’est-a-dire non décomposable en deux facteurs qui ne divi-
seraient pas I'unité; car une telle décomposition entrainerait la dé-
composition du nombre » lui-méme en deux facteurs distincts de
I'unité, ce qui est impossible. Donc 1 — p est un facteur premier de »,
et la formule (3) fournit la proposition suivante :
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TukortME I. — 7 étant un nombre premier impair, et p une racine pri-

mitie de I’équation
" —1=o,

le nombre n sera le produit de la (n — 1) puissance du facteur radical

et premier 1 — p, par un diviseur de l'unite.
Soit maintenant 7 une racine primitive. de 'équivalence

(4) | ‘ arl==1 (mod. n).
\
Nommons w(p) un diviseur radical de I'unité, et prenons

H(p):w(p)w(p*) ew(ptTl);
on aura '

A (5)- . 1=H(p)11(p").

Si d’ailleurs on pose, pour abréger,

(6) L A=p—prpr— =™
on trouvera

A+BA ) A—BA
(7) H(p)=——» M(p")=——>

A, B désignant deux quantités entiéres, et la valeur de A* étant

n—1

2

(8) At= (1)

n.

Par conséquent la formule (5) donnera
n—1

(9) 4=A2_(-1)’2_“nBﬂ.

»

Si n est de la forme 47+ 3, / étant supérieur i zéro, on aura nécessai-
rement (vour la page 253)

A== B=o,

et, par suite,

(10) H(p)=M(p") =1.
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Si n était égal a 3, on pourrait avoir encore

A==x=B==x1,
et, par suite,
(1) H(o)=%p=, I(p")==%pF".
Soit maintenant p un nombre premier de la forme nl + 1. L’équiva-
lence
(12) @p'—1=0  (mod.p)

aura, comme l’on sait, pour racines les divers termes de la progres-
sion arithmétique

I, 2, 3, .., p—1;
et 'on en conclut aisément que I’équivalence

(13) " —1=0 (mod. p)

offrira toujours n racines, représentées par les divers termes d’une cer-
taine progression géométrique

1, ¢ 2, B, ..., "L

Toutes ces racines, & 'exception du premier terme 1 de la progres-
sion, pourront étre considérées comme primitives, et la racine 1en
particulier rendra, non seulement la différence #* — 1, mais aussi le
rapport '

i"—l '
T e e Al AP ol 2 b Y

divisible par p. Posons, en conséquence,

(14) Pl P, -

{1 ,
P sera un nombre entier, et I'on aura identiquement
(15) (6—p) (E—p")... (E—p"~) = pP.

Le premier membre de la formule (15) étant le produit de facteurs
bindémes dont aucun n’est divisible par p, il suit immédiatement de
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cette formule que p sera décomposable en facteurs radicaux. Cela
posé, nommons ¢(p) un facteur radical et premier de p. Il divisera

I'un des facteurs ,
t—p, ¢—p% ..., t—p"l,

Admettons, pour fixer les idées, qu'il divise ¢ — p, et nommons ¥ (p)
le quotient correspondant. On aura

st—p =¢(p)x(p)

" e =ole

( t—prt=o(p* ") x(p"");

puis on en conclura, en désignant par h, k deux termes distincts de la
suite 1, 2,3, ..., n —1, ‘

(17) ot —pF=9(p") 2(p") — ¢ (p*) 2(p")-

Or il résulte de la formule (17) que les deux facteurs

‘ ?(p"),  9(p"%)

seront premiers entre eux; car, s'ils ne I'étaient pas, ils offriraient un
commun diviseur qui diviserait tout & la fois le nombre p et la diffé-
rence p*— pf, sans étre diviseur de l'unité. Mais la différence

Plz_ Plc: ph(l _— Plc—h)

correspond, ainsi que le bindme 1 — ¢*=*, & la factorielle 7; donc le
diviseur commun devrait diviser les deux nombres premiers n et p,
sans étre diviseur de l'unité, ce qui est impossible. Donc, si ¢(p) est
‘un facteur premier de p, deux termes quelconques de la suite

o(p), @(p*), +..5 @(p™)

seront premicrs entre eux; et, puisque chacun d’eux divisera le
nombre premier p, leur produit ou la factorielle correspondante a

¢(p) divisera encore ce nombre dont elle ne pourra différer, en sorte
qu’on aura '

(18) P9 elph)...9(p" )
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* Ajoutons que les seuls facteurs premiers de p seront évidemment les
termes dont il s’agit et les produits de ces termes par les diviseurs de
I'unité. On peut done énoncer la proposition suivante :

Tutorime II. — Soient n un nombre premier impair, p une racine pri-
mitive de I’équation
r*—1=0,
et p un nombre premier vmpair de la forme nl—+ 1. Le nombre p sera
décomposable en n facteurs radicaux et premiers entre eux, dont on ne
pourra faire varier-les formes qu'en les multipliant respectivement par
des diviseurs de I'unité tellement choisis, ‘que le produit de tous ces divi-

seurs se reduise a ['unite.

Concevons & présent que I'on désigne par A, B deux nombres entiers
quelconques, ou méme deux polyndmes radicaux formés avec les ra-
cines de I'équation (1). On aura

(19) A" Br=(A+B) (A4 Bp)...(A+ Bpr),

par consequent

.

A"+ B

(20) m=(A+BP)(A-+Bpﬂ)-..(.A—|—Bp"").

Cela posé, considérons en particulier deux des facteurs bindmes com-
pris dans le second.membre de la formule (19), par exemple les fac-
teurs : .
A+Bph, A-+Bpt,
- h, k étant deux termes distincts de la suite 1, 2, ..., » — 1. Tout divi-
seur commun de ces deux facteurs devra diviser leur différence

>

B(p"—p*);

donc il devra diviser ou B et par suite A, ou le bindéme radical p* — p*
et par suite le nombre n. On peut donc énoncer la proposition sui-

vante :
Trtortme 11l — A et B étant deux nombres entiers ou méme deuz
OEuvres de C.— S.1,t.X. 35
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polyndmes radicaux arbiratrement choisis, tout polynéme qui divisera -

deuz des facteurs bindmes du rapport

A"+ B
A+B'’

c’est-a-dire deux termes de la suite
(21) A+ Bp, A—l—lﬁp*, <oy A=Bpn-,

sera nécessairement ou un diwiseur de n, ou un diviseur commun de A et
de B.

Soicnt maintenant, s'il est possible, A, B, C trois quantilés entiéres

qui vérifient la formule

.(22) ' ] AIL_‘__BII_'_CIL:O‘

Si A + B est premier & n, on pourra en dire autant de
A+Bpt=A 4B —B(1—ph),

Ak étant un nombre enticr quelconque, ct alors chacun'des termes de

la suite (20) sera le produit de la ni#me puissance d’un certain poly-

nome radical ¢ (p) par un diviseur de 'unité. Donc, en nommant & (p)

ce diviscur, on aura

(23) A-+Be=w(p)[e(p)]"

et on doit ajouter que la formule (23) continuera de subsister quand
on y remplacera p par I'un quelconque des termes de la progression
geomeétrique ) .

Pro PhH eees P

/

Si A + B cessait d’étre premicr & n, alors, dans la formule (23), s(p)
serait, non plus un diviseur de 'unité, mais un diviseur de ».
Si maintenant on pose

(24) (p)=9(p)9(p™) .- 0 (p™ ™)

r étant une racine primitive de I'équivalence (4); si d’ailleurs on
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nomme II(p), F(p) ce que devient ®(p) quand on remplace la fonc-
tion ¢(p) par w(p) ou par A + Bp, on tirera de la formule (23)

(25)" F(p)=M(p)[®(p)]*,  F(pr)=T0(p") [®(p")]";

et chacune des fonctions F(p), F(p") sera la moitié d’une expression

de la forme
a=DhA,

a, b étant deux quantités entiéres, et la valeur de A étant donnée par
I'équation (6). Ces mémes fonctions sont i)récisément celles dont 1a
considération a fourni les démonstrations connues du dernier théo-
réeme de Fermat pour certaines valeurs spéciales de 7, et, en particu-
lier, pour » =3 ou 5. Effectivement,-lofsqu’on pose =3, par
exemple, on peut déduire immédiatement des formules (25) une
démonstration qui coincide, au fond, avec cclle qu’'Euler a donnée.
Mais il reste & voir quelles sont les conséquences auxquelles peut con-
duire la considération des fonctions F(p), F(¢"), lorsqu’on attribue &
n des valeurs différentes de celles pour lesquelles on était déja par-
venu & démontrer le dernier théoréme de Fermat. C’est ce que j'exa-
minerai dans un autre article. ‘ '

Comme je I'ai déja remarqué, la théorie précédente s’appuie sur la
formule (5) du § II. Fexaminerai, dans les paragraphes suivants, les
objections qui peuvent s’élever contre la démonstration donnée de
cette formule quand le nombre n est considérable. On verra que, pour
rendre rigoureuses cette démonstration et les conséquences déduites
de la formule, il suffit, dans certains cas, de prendre pour @ le module
méme du polynome radical f(g), et de substituer partout ce module &
la factorielle quel O représentait auparavant. B '
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361.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur de nouvelles formules relatives a la
théorie des polynémes radicauz, et sur le dernier théoréme de Fermat

(suite).
C. R., T. XXIV, p. 633 (12 avril 1847).

Comme je l'ai remarqué dans I'avant-derniére séance, lorsqu’on
veut faire servir 4 la démonstration du dernier théoréme de Fermat
la considération des polyndmes complexes ou radicaux, formés avec
les diverses puissances d’une racine »*=¢ de 'unité, on a deux pro-
blemes & résoudre. Le premier, et le plus important, puisqu’il suffit
de le résoudre pour établir sur des bases solides la théorie générale
des polynomes dont il s’agit, consiste & faire voir qu’un produit de ces
polynomes ne peut étre décomposé en facteurs premiers que d’une
seule maniere, ou bien encore, que tout polynome radical peut étre
décomposé en deux parties, dont I'une offre seulement des coeflicients
entiers, tandis que I'autre correspond & une factorielle plus petite que
'unité. Jai attaqué ce dernier probléeme dans le § II de ce Mémoire,
et j’en ai ramené la solution, dans le cas le plus général, i une ques-
tlon de maximum. J’ai depuis obtenu, pour résoudre le méme pro-
bleme, une nouvelle méthode, qui me parait offrir de grands avan-
tages sur celle que j’ai développée dans avant-derniére séance. Cette
nouvelle méthode ramene la solution, non plus 4 Ia recherche de la
valeur maximum de la plus petite entre diverses fonctions données,
mais, ay contraire, & la recherche de la plus petite des valeurs maxima
de ces fonctions considérées isolément, ou égalées entre elles deux a
deux. L'analyse dont je me sers, et qui semble digne de I'attention
des géomeétres, offre cela de remarquable, que le module du polynome
radical donné se trouve éliminé du calcul, aussi bien que les modules
des polynomes associes, que 'on déduit du premier en remplagant une
racine de Punité par une autre. Les conditions auxquelles il s’agit de
satisfaire ne renferment plus que les arguments de ces divers poly-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 361. 277

nomes. D'ailleurs, ces conditions sont trés simples et se réduisent &
celles que je vais énoncer.

Soient » un nombre entier quelconque, p une racine primitive de
I'équation bindéme ‘ ‘

(1) xh=1
et
(2) f(p)=a—+6p+ yp?... 4+ np»

un polynoéme radical 4 coefficients entiers, formé avec les racines, de
cette équation. Soient encore "

(3 1, a, b, ..., n—b, n—a, n—1

les entiers inférieurs & n et premiers a4 n, et m le nombre de ces

entiers. Nommons
P, Pas Pbs

les arguments des polynomes

f(p), f(p*), f(p*)
'Enﬁn, prenons -

(&) T=—;

n

et, en désignant par » l'un quelconque des termes de la progression

arithmétique
(5) 0, W, 2, ..., (P—1)T,
posons
P—2%sin L 2sin L2290,
2 2 .
(6)

m M .

z —® —aw
P’:z’cosp2 cos P2 .
: 2

sy

les facteurs trigonométriques que renferme le second membre de cha-

A\ s . . m . .
cune des formules (6) étant en nombre égal & —, c’est-a-dire en nombre

égal a celui des termes qui, dans la suite (3), sont inférieurs & S0
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Ma nouvelle méthode réduit le probleme qu'il s’agissait de résoudre a
la recherche de la plus petite entre les valeurs numériques des pro-
duits P, P’ et a cette proposition, que, pour des valeurs données quel-
conques des arguments p, p,, ..., la plus petite entre les valeurs
numériques de P ou de P’ qui correspondent aux divers termes de la
progression (5) ne surpasse pas l'unité. '

Outre la méthode que je viens d’indiquer, j’ai encore obtenu divers
théorémes assez curieux, dont quelques-uns se trouvent déja énoncés
dans les Mémoires que j’ai présentés derniérement a I’Académie. L'un
de ces théoremes, que M. Lamé parait avoir rencontré de son coté,
détermine, pour le cas particulier ou le nombre 7 est-3 ou 5, la forme
générale des diviseurs de 'unité. Je prouve aussi trés facilement que
la différence entre la n¥®me puissance d’un polynéme radical a coeffi-
cients entiers et la somme des coefficients de ce polyndome est toujours
divisible par n, lorsque n est un nombre premier impair. Il en résulte
immédiatement que la différence entre les puissances ™ de deux
polyndmes associés est divisible par n; et cette derniere proposition
comprend elle-méme, comme cas particulier, un théoréme énoncé par
M. Lamé, relativement aux polynomes qu'il ‘appelle conjugués directs.

Voici la démonstration trés simple du théoreme qui se rapporte &
la néme puissance d'un polynéme radical i coefficients entiers. Suppo-
sons toujours ce polynome déterminé par la formule (2). Si on I'éléve
a la n'*=¢ puissance, et si 'on admet que 2 soit un nombre premier
impair, on aura évidemment

(7) . [f(p)]":oc"+6"-}-}l”+.l-+:n"+n¢(p),

¢ (p) £tant un nouveau polyndme radical a coefficients entiers. D'ail-
leurs, en vertu d’un théoréme connu, si l’on pose

§=a+E4+y+...4+m
ol
Sy ="+ 8yt T,
la différence
Su—3¢
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sera divisible par n. En d’autres termes, on aura

(8) ’ Sn=¢+ nl,

~

[ étant une quantité entiere. Donc, en posant, pour abréger,

I+ V(p) =w(p),
on aura ’

(9 [f(p)]* =+ nw(p),

w(p) étant un polynome radical i eoefficients entiers. L’équation (g)
devant subsister quand on y remplace p par I'un quelconque des
- termes de la suite

1, P’ Pz’ P3’ ey Pn—i’
on en conclut que, si 4 et £ représentent deux quelconques des

nombres
0, 1, 2, 3, ... B—I,

la différence '

[0(p™)]"— [F(p™)]" ‘
sera divisible par n. Ainsi la différence entre la '™ puissance de
deux polynomes radicaux associés est toujours divisible par n, ct,’
par conséquent, elle est divisible par (1 —p)"".

TR

" 362.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur de nouvelles formules relatives a ta
théorie des polyndémes radicauz, et sur le dernier théoréme de Fermat

suite).
( ) C. R., T. XXIV, p. 6(51 (19 avril 1847).

. § IV. — Sur la plus petite des factorielles qui correspondent & un polyndme
radical, dans lequel chaque coefficient peut étre augmenté ou diminué
arbitrairement d’'une ou de plusieurs unités.

La lettre 72 représentant un nombre entier quelconque, soit

'

L oa b ..., n—b, n—a, n—1
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la suite des entiers inférieurs et premiers & n. Noinmons m le nombre-
de ces entiers,

élant ceux d’entre eux qui ne surpassent pas —. ‘Soient d’allleurs pune
racine positive de I’équation

(1) xt=1,

et F(p) un polynome radical a coefficients réels, généralement repré-
senté par une fonction entiére de p, du degré n — 1. Enfin, nom-
mons f(g) le reste qu’on obtient, quand du polynéme radical F(p) on
retranche un autre polynome de méme espece, mais & coefficients
entiers; et supposons ce dernier polynome tellement choisi que la
factorielle ® correspondante au reste f(p) soit la plus petite possible.
© sera égal ou inférieur aux diverses-factorielles qui pourront corres-
pondre au polynéme F(p), quand on y fera croitre ou décroitre arbi-
trairement chaque coefficient d’une ou de plusieurs unités. Donc, si,
en désignant par £ 1'un quelconque des nombres entiers.
ceey R—T,
on nomme '
: 0, ou B,
ce que devient la factorielle @, lorsque, dans le polyndme f(p), on fait
croitre ou décroitre de I'unité le-coefficient de ¢*, on aura, non seule-
ment ‘
(2) 020y,
mais encore
(3) , 00);

et, pour établir sur des bases solides la théorie des polynomes radi-
caux, il suffira, d’aprés ce qui a été dit dans les précédents para-
graphes, de prouver que les conditions (2) et (3), quand elles se
vérifient quel que soit %, entrainent la suivante :
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Soient maintenantr, r,, r, ... les modules, et p, pa, ps, .. . les argu-
-ments des polynomes radicaux
. . f(p), 1f(p%)," 1(p®),
Les polynomes ' .
A f(Pn—l), f(Pn—a), f(pn—b)’ ey
dont les modules seront encore 7, 7, Ty +.., auront pour arguments
les angles — p, — p,, — p;, ...; et par suite on aura, non seulement

¢
(5) o 0 —=rriri, R

malts aussi

-

0r=[1+2rcos(p—kw) -+ rtj[r+2r,cos(pa—akw)+ri]...,

6 ,
(6) r=[1—2rcos(p— kw)+rt][1—2rscos(ps— akw) +ri]...,

(2

la valeur de = étant , S

o w= 27

4 n

Cela posé, concevons que les coefficients des diverses puissances
de p, étant d’abord nuls dans le polynome f(p), viennent & varier, et
que, par suite, les valeurs des modules ' '

r’{ Tas T

varient elles-mémes, par degrés insensibles, a partir de zéro. La valeur
de © variera en méme temps que les modules r, r,, 1y, ..., et ne pourra,
tant que"la condition (2) ou (3) sera remplie, dépasser une certaine
limite supérieure. Nommons A; ou A cette lillnite,, qui, pour certaines
valeurs de &, poutra devenir infinie. Il est clair que les formules (2)
et (3), quand elles se vérifieront pour toutes les valeurs entieres de %,
entraineront la formule (4), si pour une ou plusieurs des valeurs de #

on a, ou

(8) | Av<t

ou

(9) ' Ap<a, . .
OEuvres de C. — §. 1, t. X, 36
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Il en résulte que, dans la théorie des polynomes radicaux, la question
fondamentale sera résolue, si 'on parvient a établir, au moins pour
certaines valeurs de £, ou la formule (8), ou la formule (g). Occu-
pons-nous maintenant de ce dernicr probléme.

D’abord on reconnaitra aisément que, si A; n’est pas infini, il sera
un maximum commun de O et de ®,. Alors les valeursde r, r,, 73, ...,
correspondantes & la valeur A, de ©, satisferont a 1'équation '

(10) ' 0,— 0=\,
et, de plus, vérifieront les formules
(1) de —o, d*0 <o

pour toutes les valeurs de dr, dr,, dry, ... qui rempliront la condi-

tion * f

o (12) ' de,—=do.

Par suite, lorsque @ atteindra la valeur maximum A, on aura

(13) .0, __D,0, — D0 _
. b, p,.6 " D,O =....

. . I
Soit maintenant ~0 la valeur commune des rapports que renferme

I'équation (13): On aura, eu égard & la formule (10),

16_ D,-@k . D.10,
2 D,® Do’
par conséquent
i rtt+reos(p—hkw) __ ra4ra cos(pa— akw) .

(14) ;6.:_ 1+2rcos(p—kw)+r*~ 1+2r,c08(pg—akw)+r;

puis, en posant, pour abréger, s = 1 = 0, on tirera de I'équation (14)

1— 72 1—r2
14+ 27C08(p — ko) +r* " 14+ 2r,C08(pa— akw) 41}

[ Y

(15) 8=

En vertu de la formule (14) ou (15), les modules r, r,, r;, ... et, par
suite, la différence ©,— O deviendront fonctions de la seuleinconnue ¢
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dont la valeur sera déterminée par I'équation (10). D’ailleurs cette
- équation, résolue par rapport & s, fournira, non seulement les valeurs
de cette inconnue qui chrésPo_ndront 4 un maximum commun de @ et
de O, mais encore celles qui correspondront & un minimum commun
des fonctions @, O supposées égales entre elles. Seulcment, dans le
- cas du minimum, la seconde des formules (11) devra étre remplacée
par la suivante :

(16) d20 > o.

Enfin, si les deux fonctions @, @, dont le rapport est I'unité pour des
valeurs infinies de r, r,, 13, ..., ne peuvent, quand on les égale I'une
a 'autre, s’abaisser simultanément au-dessous d’un certain minimum,
cette circonstance indiquera que A, n’est pas infini. '

Observons & présent que, pour une valeur positive de s, la for-
mule (15) fournira toujours des valeurs positives des binomes 1 —r,
. ..etde®
inférieures & I'unité. Au contraire, pour une valeur négative de &,

1— 7, I —T1s, ..., par conséquent des valeurs de r, r,, 74, .

la formule (15) fournira toujours des valeurs négatives de 1 —r,
I—7, 1—T1y, ..., par conséquent des valeursde r, r,, 15, ... et de(®
supérieures a 'unité. Enfin, comme il est aisé de le faire voir, une
racine réelle & de 'équation (10) ne pourra vérifier la seconde -des
formules (11), que si elle est positive et supérieure a 'unité. Donc
la condition (8) sera certainement remplie pour toute valeur finie
de A;. On prouvera de méme que la condition (g) sera remplie
pour toute valeur finie de A,. Il reste donc seulement & prouver
que, parmi les valeurs de A4 A}, quelques-unes demeurent finies.
La question, réduite & ces termes, peut étre facilement résolue de
plusieurs maniéres. Je me bornerai & indiquer les suivantes.
Premigrement, de ce qui a été dit plus haut, il résulte que A; sera
fini, si ’équation (10), résolue par'rapport a 8, offre une ou plusieurs
racines réelles inférieures & I'unité. Or ¢’est précisément ce qui aura -
lieu, si la fonction ©;, — O, étant positive pour ¢ =1, devient négative

pour s = o. Mais, en posant
3= 0, )
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on tirera de la formule (15) ( ct ‘
r:ra:I‘b:...—

puis des formules (5), (6),

Q=1
et
(17) ’ 0, =P}, :
la valeur de P, étant ~ ‘ o
(18) P/;:ﬁcosp—zkw cos p,,—aakm.:'.
'Donc, alors, on trouvera
’ @]c'——@:P?‘_IO

Cela posé, la différence @, — @ sera négative pour & = o, et ordinaire-
ment positive pour g =1, sil'on a -

(19) Pi<1.

Donc la valeur de A, sera ordinairement finie, si la quantité P, déter-
minée par I'équation (18), offre une valeur numérique inféricure a
I'unité,

En raisonnant de la méme maniére, on prouve encore que la valeur
de Ay sera ordinairement finie, si I'unité surpasse la valeur de @}, déter-
minée par les deux équations

(20) ' =Py,

) 2. p—ko . p.—akw
(21) Pj=2?% sin sin .
2 2

ey

ou, ce qui revient au méme, si la quantité P, déterminée par la for-
mule (21), offre une valeur numérique inférieure 4 'unité. -

En définitive, on prouve que la question fondamentale, relative a la.
théorie des polyndmes radicaux, sera résolue si, pour une ou plusieurs
valeurs entitres du nombre £, 'un des produits P, P offre une valeur
numérique inférieure & I'unité, quels que soient d’ailleurs les argu-
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= A . . . . , . m v ,u - . .
ments p, pu, Py, -- ., dont le _nombre est égal & 2 La démonstration
de ce dernier théoreme peut d’ailleurs se déduire de la considération

: N 1T - - :
des rapports 5-» 5> comme nous le prouverons dans un autre article.

: P Py

Mais, pour résoudre complétement la question principale, il n’est
méme pas nécessaire de recourir 4 la considération des produits P,
et P;; on pourrait & cette considération substituer, par exemple, celle

. Vi L4
des produits
?=0,0,...0,,, *®=0,0,...0,,.
Si, pour fixer les idées, on suppose que n soit premier et impair, on
. { .

aura N .
®=(1+2rrcosnp -+ r2*) (14212 cosnpg+ ri*). ..,

®'=(1—2rmcosnp + r**) (1 — arkcosnp,+ri*)...,
et il suffira d’observer que les rapports

® Q!
& o

.

ne peuvent, pour des valeurs infiniment grandes des modules r,
Tay +++s Ty vester I'un et autre supérieurs & l'unité.

363.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Mémotre sur les maxima et minima

»

conditionnels.

C. R., T. XXIV, p. 757 (5 mai 1847).

-

Pour résoudre certains problémes, il est quelquefois nécessaire de
déterminer, non pas le maximum ou le minimum absolu d’une fonc-
tion de plusieurs variables indépendantes, mais la plus grande ou la
plus petite valeur que cette fonction peut acquérir sous des conditions
données. On doit spécialement remarquer le cas oli ces conditions

* s'expriment par des inégalités, en sorte que d’autres fonctions des
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mémes variables soient assujetties  ne pas dépasser certaines limite_s.
Comme je I'ai observé dans mes précédents Mémoires, c’est précisé-
ment & une question de ce genre qu’on se trouve conduit dans la
théorie des polynomes radicaux. J’ai cherché s'il ne serait pas possible
d’obtenir une méthode générale qui put étre facilement appliquée a
tous les problémes de cette nature. Celle que je vais exposer dans ce
Mémoire me parait digne de fixer un moment I'attention des géo-
metres. .
Je me bornerai, aujourd’hui, & établir les principes généraux sur
~ lesquels je m’appuie et les formules qui s’en déduisent; dans un
autre article; je donnerai I'application de ces formules a la théorie des
polynémes radicaux. ‘
Soient
s, 4, ©, W, ...
des fonctions données de » variables =, ¥s & +.., et proposons-nous
de trouver la plus grande valeur ¢ que puisse acquérir la fonction s
quand les variables @, y, z, ... sont assujetties a vérifier les conditions

(1) : uZo, v<o, wSo, cees

dont le nombre est inférieur ou égal & 2. Les valeurs de z, y, =, ...,
qui correspondront a la valeur ¢ de s, pourront, ou ne vérifier aucune
des équations

¢

(2) u=o, p=—o, w==0, ceey

ou vérifier-unc ou plusicurs de ces mémes équations. Dans le premier
cas, ¢ sera un rmaximum absolu de s, que Ton pourra déterminer,
abstraction faite des conditions (1), sauf a s’assurer plus tard que ces
conditions sont remplies. Dans le second cas, ¢ sera un maximum con-
ditionnel de s. Voyons maintenant comment on pourra déterminer ces
divers maxima, soit absolus, soit conditionnels.

Désignons, 4 I'aide de la caractéristique A, des accroissements infi-
niment petits, simultanément attribués aux variables et aux fonctions
données. Lorsque x, y, 5, -.. auront acquis des valeurs correspon-

+
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dantes 4 un maximum absolu de s, on aunra
(3) As < o, .

quels que soient les accroissements infiniment petits Az, Ay, Az, ....
La formule (3) suffira, comme on le sait, pour déterminer compléte-
ment les valeurs de «, Y» 55 -... On devra ensuite examiner si ces va-
leurs satisfont aux conditions ’

(4) . u<o, v<o, w<o,

Cherchons maintenant les maxima conditionnels de s correspon-
dants a des valeurs de z, y, 5, ... qui vérifient une seule des équa-
tions (2), par exemple I'équation -

(5) u=o.
Alors on aura
As <o
(6) S pour.tm’n.es les valeurs de. Ax, Ay, Az, ...
qui vérifieront les conditions
? . AuZo.

D’ailleurs, ces derniéres formules, jointes & I'équation (§), suffiront,
comme nous l'expliquerons tout & I'heure, pour déterminer compléte-

ment les valeurs de , y, 5, .... On devra ensuite examiner si ces va-
leurs satisfont aux conditions : .
(7) v << 0, w < 0,

Cherchons encore les maxima conditionnels de s correspondants &
des valeurs de «, y, 5, ... qui vérifient deux des formulés (2), par
exemple les équations ,

(8) u=o, Y=o, -
Alors on aura
As<<o
() ‘ pour toutes les valeurs de Az, Ay, Az, ..
9 qui vérifieront les conditions

Auto, AvZo,
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D'ailleurs, ces derniéres formules, jointes aux équations (8), suffi-
ront, comme on le verra, pour déterminer complétement les valeurs
dex, ¥, 5, ....On devra ensuite examiner si ces valeurs de @, ¥, 5, . .-
satisfont aux conditions ' A

(10) w << 0,

On obtiendra, de la méme maniére, les formules qui devront étre
vérifiées, lorsque s acquerra un maximum conditionnel correspondant
4 des valeurs de «, y, 5, ..., liées entre elles par trois, quatre, cing, . . .
des éq*uations (2)- Il ne reste plus qu'a aévelopper les formules (3),
ou (6), ou (9), ..., en considérant d’'une maniére spéciale le cas que
'on rencontre le plus fréqueinment, savoir, le cas ou s, u, v, w, ...
sont des fonctions continues de z, y, 3, ....

Supposons d’abord que les valeurs des variables @, y, =, ... corres-
pondent & un maximum absolu de s. Alors ces variables étant indépen-
dantes entre elles, si I’on nomme ¢ une quantité infiniment petite, on
pourra supposer

Az = dx, . Ay =tdy, As =1ds, ceey

et 'on aura '
l2
As.—:cds—r—;d’s-*—....

Cela posé, Ia formule (1) donnera :
i .
tds + ;d2s+. ..<o,

quel que soit le signe det, et, .par conséquent,

(1)’ . ds=o, d*s <o,

quels que soient dz, dy, ds, .... Comme on aura d’ailleurs
ds:stdx-i—Dysdy—i-Dzs'dz + coy

la premiére des formules (11) donnera

(12) D.s=o, Dys=o,” Dys=o, ..
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‘Si les valeurs de @, y, 5, ..., tirées de ces dernieres équatioﬁs,’fai—
saient évanouir s, il faudrait, comme P'on sait, recourir i la considé- ~
ration des différentielles de s, d’un ordre supérieur au second.
Supposons, en second lieu, que les valeurs de «, y, =, ... corres-
pondent & un maximum conditionnel de s, pour lequel se vérifie la
formule (5). Alors @ pourra étre. considéré comme fonction de y,
5, ... et si, en désignant par v une quantité infiniment petite, on

?

ose ’
P Ay =tdy, As = 1ds, caes

'

on aura \ .
: ¢
Ax:zdx-!—;dzx-i-u-,

. 2
As —ds +—2-d28 .oy

Lﬂ
Au tzdtt+—2—d2u 4.

Alors aussi les formules (G) donncront, d'une part,

(13) . ds=o0, d's<o

pour toutes les valeurs de dz, dy, d=, ... propres a vérifier la condi-
tion ' |

(14) . du=—=o,

et, d’autre part,

(15) , tds<<o
pour toutes les valeurs de dx, dy, ds, ... propres a vérifier la condi-
tjoil

(16) tdu < o.

Sil'on combine par voie d’addition la premiére des formules (13)
avec la formule (14) multipliée par un facteur indéterminé A, on

trouvera
@ . o ds+ddu=o
OEnvres de C. — S.1, t. X. : ' 37
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ou, ce guirevient au méme,
(Des +AD,u)dz + (Dys+ADyu)dy +...=o.

Or, en choisissant le facteur A de manibre i faire disparaitre, dans la
derniere formule, le coefficient de dz, on obtiendra une équation qui
devra subsister, quels que soient dy, ds, .... On aura donc alors

(18) Dys+2AD,u=o, Dys+ADyu=o,

Ces derniéres formules, jointes & I'équation .(5), détermineront com-
pletement z, y, =, ... et A, D'ailleurs, z, y, 5, ..., A étant ainsi déter-
minés, I'équation (17) subsistera, non plus seulement pour les valeurs
particuliéres de dx, dy, ds, ..., qui vérifieront la condition (14), mais
pour toutes les valeurs possibles de dz, dy, dz, .... Donc alors la for-
mule (15) sera réduite &
. — Mdu<<o;

et cette derniere condition, devant étre vérifiéc pour toutes les valeurs
de dz, dy, ds, ... qui satisferont & 'équation (14), donnera

(19) ) ' A<o.

11 est bon d’observer que, dans la seconde des formules (13), on peut,
eu égard aux formules (14) et (19), supposer la valeur de d*s déter-
minée par I'équation

( d*s=(Dis+ADiu)dzt+ (Dis+2ADJu)dy?+...

(20) z +2(DzDys +AD,Dyu)dzdy +-....

Donc, non seulement on peut remplacer la seconde des formules (13)
par la suivante '

(21) d*s +Ad2u < o,

que U'on en déduit immédiatement, en égard & 'équation (r4); mais,
de plus, le premier membre de 'équation (21) se réduit & une fonc-
tion homogeéne. de dx, dy, ds, ..., savoir, & celle avec laquelle il coin-

cide dans le cas ott les variables «, y, 5, ... deviennent indépendantes
les unes des autres. ' ’ )
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Supposons, en troisieme lieu, que les valeurs de , y, 5, ... cOrres-
pondent & un minimum conditionnel de s pour lequel se vérifient les

formules (8). Alors @, y pourront étre considérés comme fonctions
de 5, .... Alors aussi les formules (9) donneront, d'une part,

(22) ds—=o, d's<o

pour toutes les valeurs de dz, dy, ds, ... propres a vérifier les condi-
tions '

(23) i du=o, dy = o,
et, d’autre part,
(24) 1ds <o

pour toutces les valeurs de dz, dy, dz, ... propres i vérifier les condi-
tlons ‘ ,

(25) tdu < o, vdv << o,

Pan des signes < pouvant étre ici remplacé par le signe =. Cela
posé, en raisonnant comme ci-dessus, on déduira aisément des for-
mules précédentes, non seulement I'équation.

(26) ds +hdu—+pdv=o,

a laquelle on pourra satisfaire, quels que soient dw, dy, ds, ..., si
on choisit convenablement les facteurs indéterminés A, p., mais
encore, en supposant les facteurs A, p choisis comme on vient de le

dire,
(27) Dys+ADzu—+pDye=o, Dys+ADyu+pDyv=o, ceey
(28) A<o, p<o. _

Ajoutons qu’h la seconde des formules (22) on pourra substituer la
suivante

(29) dzs—*—)\dzu—l—.p.dzv<0‘,l

dont le premier membre se réduira, en vertu des formules (27), 4 une
fonction homogene de dz, dy, ds, ...
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On obtiendra, de la méme maniere, les formules correspondantes &
un maximum conditionnel de s pour lequel se vérifieront trois, quatre,
cing, ... des équations (2). A .

- Le cas ol 5 doit &tre un minimum peut étre ramené 2 celui que nous-
venons de traiter, par la simple substitution de — s & s. Il est clair,
en effet, que, si s devient un minimum, — s deviendra un maximum,
et réciproquement. '

Lorsqu’on applique les principes ici établis au probléme traité dans
la séance du 19 avril, on arrive aux conclusions déja énoncées, que la
condition (8) ou (9) de la page 281 est remplie pour toute valeur
finie de A, ou de A;. Mais on reconnait en méme temps que, pour
obtenir la solution complete du probléme, il est nécessaire de joindre
a la considération des deux maxima A;, A; celle du maximum com-
wmun des trois factorielles ©, @, @,. Cest la, au reste, un point sur
lequel je me propose de revenir prochaincment.

364.

.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Mémoire sur les lieux analytiques.

C. R., T. XXIV, p. 885 (24 mai 1847). .

Considérons plusicurs variables @, y, =, ... et diverses fonctions
explicites u, ¢, w, ... de ccs mémes variables. A chaque systeme de
valeurs des variables x, y, 5, ... correspondra généralement unc

.valeur déterminée de chacune des fonctions «, ¢, w, .... Si d'aillcurs
les variables z, y, =, ... sont au nombre de deux ou trois seulement,
elles pourront étre censées représenter les coordonnées rectangulaires
d’un point situé dans un plan ou dans I’espace, et par suite chaque
systéme de valeurs des variables pourra étre censé correspondre a un
point déterminé. Enfin, si les variables x, y, ou @, y, 5, sont assu-
jetties & certaines conditions représentées par certaines inégalités, les
divers systétmes de valeurs de «, y, z, pour lesquels ces conditions
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i

seront remplies', correspondront & divers points d’un certain lieu; et
les lignes ou les surfaces qui limiteront ce lieu dans le plan dont il
s’agit, ou dans I'espace, seront représentées par les équations dans
lesquelles se transforment les inégalités données quand on y remplace
le signe <C ou > par le signe =.

* Concevons maintenant que le nombre des variables z, y, s, ...
devienne supérieur & trois. Alors chaque systéme des valeurs de «, ¥,
%, ... déterminera ce que nous appellerons un point analytique, dont
ces variables sefont les coordonnées, et, & ce point, répondra une cer-
taine valeur de chaque fonction de @, y, z, .... De plus, si les diverses
variables sont assujetties & diverses conditions représentées par des
inégalités, les systemes des valeurs de , y, 5, ..., pour lesquels ces
conditions seront remplies, correspondront & divers points analytiques
dont I'ensemble formera ce que nous appellerons un lieu aralytique.
Ce lieu sera d’ailleurs limité par des enveloppes analytiques dont les
équations seront ¢elles auxquelles se réduisent les inégalités données
quand on y remplace le signe < ou > par le signe =.

Nous appellerons encore droite analytique un systeme de points ana-
lytigues dont les diverses coordonnées s’exprimeront & 'aide de fonc-
tions linéaires données de I'une d’entre elles. Enfin, la distance de
deux points analytiques sera la racine carrée de la somme des carrés
des différences entre les coordonnées correspondantes de ces deux
points. '

La considération des points ct des lieux analytiques fournit le
moyen d’éclaircir un grand nombre de questions délicates, et spé-
cialement celles qui se rapportent & la théorie des polyndmes radi-
caux. Elle confirme et laisse subsister, non seulement les formules
et propositions établies dans les Mémoires que j’ai présentés en 1830,
et qui ont été publiés, soit dans le Bulletin de M. de Férussac, soit
dans le Recueil des Mémoires de I’ Académie, mais encore les formules
et propositions que renferme mon Mémoire du-15 mars de cette année,
sur les racines des équations algébriques a coefficients entiers, et
méme celles que contient le Mémoire présenté dans la séance du
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22 mars et dans les suivantes, et relatif i la théorie des polynomes
radicaux, sauf toutefois quelques modifications que je vais indiquer.
Soit p une racine primitive de I'équation

’

H .
=g

soit, de plus, f(p) un polynome radical et & coefficients réels, repré-
senté par une fonction linéaire des diverses puissances de p. La mé-
thode du plus grand commun diviseur de deux polyndmes radicaux
a coefficients entiers et, par suite, Ia théorie des polynomes radicaux,
pourront étre complétement établics pour une valeur donnée du
nombre 7, s’il est prouvé que le polynome f(p) peut toujours étre
décomposé en deux parties, dont I'une soit un polynéme radical &
coefficients entiers, et dont 'autre corresponde & une factorielle ®
plus petite que I'unité, les cocfficients demeurant finis. [1 y a plus :
quand il s’agira de fonder la méthode et la théorie en question, on
pourra, conformément & 1'observation que j'ai faite dans la séance
du 5 avril, prendre pour @, non plus la factorielle, mais Ie module
méme du polyndme f(¢), et substituer partout ce module & la facto-
rielle que ® représentait auparavant; en conséquence, il suffira de
prouver que lc polynome f(¢) I;eut toujours étre décompbsé en deux
parties, dont I'une soit un polynéme radical & coefficients entiers,
et dont l'autre offre un module inférieur & I'unité, les coefficients
demeurant finis. .

Or, en premier lieu, il résulte des principes exposés dans les divers
paragraphes de mon dernier Mémoire, et spécialement dans le § 11,
page 256, que la décomposition dont il s’agit pourra étre effectuée
pour un polyndme radical composé de trois ou quatre termes au plus.
Pour des polynomes radicaux composés d'un nombre quelconque de
termes, la méme décomposition a été réduite a la solution d’un pro-
bleme de maximum ou de minimum. Mais cette réduction suppose
(page 256) que, parmi les diverses valeurs que peut acquérir ® quand
on fait croitre ou décroitre d’unc ou de plusieurs unités les coeffi-
cients renfermés dans le pol;vn‘(“)me f(p), il y en a une inférieure a
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toutes les autres, et produite par des valeurs finies de ces coeffi-
cients. C’est ce qui aura lieu, par exemple, si, n étant égal & 3, le
polyndme f(p) se réduit, comme on peut alors le supposer, & un
binome de la forme o« —+ &p. C’est ce qui aura encore licu toutes les
fois que © deviendra infiniment grand pour des valeurs infinies des
coefficients renfermés dans le polynome f(p). Mais on congoit que
cette derniere condition pourrait n’étre pas remplie, et alors la solu-
tion du second probleme n’entrainerait pas nécessairement la solution
du premier.

Comme je le montrerai dans un prochain article, la considératjon
des lieux analytiques est éminemment propre a guider le calculateur
au milieu des difficultés que je viens de signaler.

Dans la derni¢re séance, M. Liouville a parlé de travaux de
M. Kummer, relatifs aux polyndémes complexes. Le peu qu’il en a
dit me persuade que les conclusions auxquelles M. Kummer est
arrivé sont, au moins en partie, celles auxquelles je me trouve con-

- duit moi-méme par les considérations précédentes. Si M. Kummer a
fait faire 4 la question quelques pas de plus, si méme il était parvenu
a lever tous les obstacles, japplaudirais le premier au succes de ses
efforts; car ce que nous devons surtout désirer, c’est que les travaux
de tous les amis de la Science concourent a faire connaitre ct & pro-
pager la vérité. ‘

365. :

Tmi:oRIE DES NOMBRES. — Sur la décomposition d’un polynéme radical a
coefficients réels en deux parties, dont la premuére_est un polyndme
radical a coefficients entiers, et dont la seconde offre un module plus
petit que lunité. ~

C.R, T. XXIV, p- 943 (31 mai1847).

~

Simple énoncé.
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366.

TniorIE DES NOMBRES. — Mémoire sur diverses propositions relatives
a la théorie des nombres.

C. R., T. XXIV, p. 996 (7 juin 1847).

Des propositions diverses, relatives a la théorie des nombres,
peuvent se déduire du théoréme fondamental que renferme mon
Mémoire du 15 mars dernier, et qui-s’y trouve énoncé dans les

termes sulvants :

. - *
1 - . .y
Tnionime. — Supposons que, X étant une fonctiorn entiére de x a coef-
Jicients entiers, I'équation
: X=o0
sott irréductible; si une seule racine x de cette équation vérifie une autre

equation algébrique, et & coefficients entiers,
..m (x)=o,

alor's la fonction ¢(x) sera divisible algébriquement par la fonction X.
Done, si, dans celte derniére, le coefficient de la plus haute puissance
de x se réduit a l'unité, on aura

¢(z) =4 (),

N

{(z) désignant encore une fonction entiére de x, & coefficients entiers.

Ce théoreme conduit surtout a des résultats dignes de remarque,
dans le cas ot les racines de I'équation )

X=o
peuvent étre exprimécs par des fonctions entitres

Ty Loy e

d’une premiére racine x. Alors, en effet, si 'on prend pour y(z) le

v
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¢

produit de fonctions entiéres et semblables des diverses'racines, et
sl les diverses fonctions sont & coefficients entiers, le produit y (),
quand on prendra pour x la racine en question, se trouvera réduit a
un nombre entier 7, et par suite la différence ' -

x(z)—1

sera divisible algébriquement par X. Donc, par suite, si I'on attribue
4 « une valeur entiére qui rende X divisible par I, le produit y (x)
sera lui-méme divisible par 7.

Supposons maintenant que ’on désigne par y une fonctxon entiére
des diverses racines «, xz,, @,, ..., et solent

Yy JYis Y

les valeurs distinctes que peut prendre y en vertu d’échanges opérés
entre les racines dont il s’agit. Alors les termes de la suite

’ Yo Yo D
seront les diverses racines d’une équation nouvelle, et rien n’empé-
chera de prendre pour y () le produit de fonctions semblables des
divers termes de cette nouvelle suite. Alors aussi on obtiendra encore
des propositions analogues a celles que je viens d’énoncer.

Ces diverses propositions, et les'conséquences qui s’en déduisent,
comprennent, comme cas particuliers, ainsi qu’on le verra dans mon
Mémoire, celles qui se rapportent & ld théorie des polynomes radi-
caux, et spécialement celles que renferme un beau. Mémoire de
M. Kummer, présenté a lAcademle par notre confrere M. Liouville,
dans une des précédentes séances. . !

Parmi les théorémes auxquels je suis parvend, et q-ui sont relatifs &
la théorie des équations bindmes, je citerai les suivants :

Soient n un nombre premier impair, / un nombre entier quel-
conque, et g, A deux facteurs entiers dont le produit soit égal a
n —1, en sorte qu’on ait

n—1=gh

' . -

» OEuvres dc C. — S. 1, t. X. . o 38
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Soient, de plus, p une racine primitive de I'équation

(1) zn=1,

r une racine primitive de 'équivalence

(2) z'=1  (mod.T),

et s une racine primitive de I'équivalence

(3) =1 (mod. n).

Enfin, supposons qu’aprés avoir partagé les racines imaginaires de

I'équation (1) en % périodes, dont chacune comprenne g racines
diverses, on nomme

Pos P15 «eey Ph-i
les 2 sommes dont chacune est formée avec les racines comprises
dans une méme période, en sorte qu’on ait

shk

(._,|) = Ps’f + P -+ Ps,h+k+- . p_?(g—i)h+k’

et posons -
(5) Y= (.Z'— losk) (.2} . Psh+k). . .(.’B - Ps(!—i)h-i-k).

Si I'on représente par f(p) le polynome radical et du degré n — 1,
auquel on peut réduire une fonction entiére des sommes

Pos P1s sees Ph-gs
la différence

f(2) —1(p)
sera divisible algébriquement par la fonction X,, et la différence
f(z) —f(p")
par la fonction Xj.
De plus, si I'on représente par r; ce que devient p; quand on rem-

place p par r dans le second membre de la formule (2), les divers

termes de la suite
! Foy T'is  vony Tpey

» \ . N . . ’ .
représenteront 4 racinés distinctes de I’équivalence

R

(6) _ Li=1 (mod. I),
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et le produit .
(7) [1(r) — ()] [1(r) —1(p*)]...[T(r) —1(p™)]

sera divisible par 1.
Il est bon d’observer que, dans le cas ot / est un nombre composé,
en sorte qu’on ait ' : '
: I=phqv, coes
Ps g, - .. étant des nombres premiers, et A, %, ... des nombres entiers,
les racines de ’équivalence (2) sont en nombre égal &

12
n",

. m étant le nombre des facteurs premiers p, ¢, .... Mais, parmi ces
racines se trouvent-des racines primitives, dont chacune doit étre
élevée au moins a la ni®m¢ puissance, quand on veut la transformer en
une puissance équivalente & 1’unité suivant le module ». Ajoutons
que, si 'on nomme 7 une de ces racines primitives, les.divers termes
de la suite '

T R
représenteront n racines distinctes de 1'équivalence (2).
Dans un autre article, je reviendrai sur ce sujet, et je comparerai
les résultats auxquels je suis conduit, dans la théorie des polynomes
radicaux, avec ceux qu’a obtenus M. Kummer.

361.

TutoriE pES NomBRES. — Sur la décomposition d’un nombre entier

-
-

en facteurs radicaux.

C. R., T. XXIV, p. 1022 (14 juin 1847). -

Soient 7, 9% deux nombres entiers quelconques; soient encoro

1, a b, ..., n—b, n—a, n-—1
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les entiers inférieurs & n, mais premiers  n, et m le nombre de ces
entiers. Enfin, soit p une racine primitive de 'équation

‘

(1) a"=1,

et supposons le nombre entier ot décomposé d’une maniére quel-
conque en facteurs radicaux, en sorte qu’on ait

(2) 9% = o(p) 2(p) ¥(p)...m(p),

o(p)s x(p)s ¥(p)s ++.» w(p) étant des polynomes radicaux a coeffi-
cients entiers. Si parmi ces polynomes plusieurs se réduisaient & des
diviseurs de I'unité, c’est-d-dire 2 des polyndomes auxquels correspon-
drait la factorielle 1, leur produit serait encore un diviseur de I'unité;
et, par conséquent, on pourra toujours admettre que, parmi les divers
facteurs compris dans le second membre de la formule, un seul, = (p),
est diviseur de I'unité. On_pourrait méme, si 'on voulait, se débar-
rasser entierement.de ce facteur, en le réunissant 2 I'un des autres
par voie de multiplication.
Soient maintenant
a, b, ¢

les nombres entiers qui représentent les facteurs premiers et distincts
de n, en sorte qu’on ait '

“ (3) n:a“})GCY,

les exposants «, 6, ¥, ... étant eux-mémes entiers; et posons

P (z"—1) (x“%—-l) (x;"i"-— 1) cee (wﬁ"— I> e ..

(at 1) (b ) (). (oo .

Les racines primitives de I'équation (1) pourront étre représentées
par les divers termes de la suite

(4)

(3) Py P%H ph e 7% PN P
et seront précisément les m racines de I'équation irréductible

(6) X =o.
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Cela posé, concevons que la lettre caractéristique N, placée devant un
polyndme radical & coefficients entiers, indique le nombre entier qui
représente la factorielle correspondante 4 ce méme polynéme, en sorte
qu’on ait généralemeﬁt ‘

(7) No(p) =0(p) ¢(p*) ¢ (p®)-..9(p™*) o (p*) @(p1).

Comme I’équation (2) continuera de subsister, quand on y remplacera
la racine primitive p par I'un quelconque des 7 termes de la série (p),
on tirera de cette équation

(8) rm'-’"’ZNCP(P)NX(P)Nll{(P)---Nw(f’)-

De plus, w(p) étant le seul diviseur de I'unité comipris dans le second
membre de la formule (2), on aura

(9 | Nw(p)=1,

tandis que les factorielles

: Ne(p), Nx(p), Nd(p)s

représenteront des nombres entiers distincts de I'unité, dont le pro-
duit, en vertu de la formule (8), devra étre égal & 5t™. Si d’ailleurs on

nomme
P 9

les entiers qui représentent des facteurs premiers et distinets de o,
en sorte qu’on ait

(10) _ 9.z prgt...

-

la formule (8) donnera définitivement
(11) pl’”q}*’”...:N@(p')Nx(p)NLI/(p)...;

et comme chacune des factorielles comprises dans le second membre
de cette derniére équation sera un nombre entier distinct de I'unité,
il est clair que le nombre de ces factorielles, ou, ce qui revient au
méme, le nombre des facteurs de 9% qui ne divisent pas 'unité ne

-
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pourra surpasser le nombre total des facteurs du produit p¢*~. ..,
c’est-a-dire le nombre

(A+p+...)m.
En conséquence, on peut énoncer la proposition suivante :

TnioriME I. — Supposons un nombre entier quelconque 9% décomposé
d’une maniére quelconque en facteurs radicauz. Ceux de ces facteurs qui
ne seront pas diviseurs de I’unité seront en nombre inférieur ou tout au
plus égal au nombre total des facteurs entiers et premiers de 3., ou, ce
qui revient au méme, au produit du nombre total des facteurs premiers

de 9% par le nombre m des entiers inférieurs et premiers a n.

Corollaire. — 11 suit évidemment du théoréme I que, si I'on par-
vient & décomposer un nombre premier en facteurs radicaux, puis ces
facteurs en d’autres de méme forme, et ainsi de suite, on arrivera
bientot & des facteurs radicaux premiers, un facteur premier étant
celui qui ne peut se décomposer en deux autres dont aucun ne soit
diviseur de I'unité. ‘

Revenons maintenant a I’équation (2). En vertu d’un théoréme fon-
damental énoncé dans la séance du 15 mars (voir le théoréme I11 de la
page 233), cette équation entrainera la suivante

(12) N =o(z)x(@)Y(z)...w(x)+ (),
f(z) étant une fonction entiére de = & coefficients entiers. D’autre

part, siles nombres » et 9% sont tels qu’on puisse satisfaire & I'équiva-
lence

(13) xh—1=0 (mod. 9%),

toute racine primitive r de cette équivalence vérifiera certainement Ia
formule

(14) A=o0 (mod. %),

ainsi qu'on peut le conclure de 'équation (4). Donc alors la for-
mule (12) donnera

(15) o(r) (M (ry...o(r)=0  (mod. ).
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Mais, d’autre part, I'équation (7), que 'on peut écrire comme il suit

No(p)=29(p) ¢(0%)...9(pm=2) ¢ (pm-1),

entrainera la formule-

(16) No(p) =9(#) 9(2%) ... 9(2"%) 9(2"~") + X f(=),

J(x) étant encore une fonction entiére de x a coefficients entiers.
Donc, en remplacant  par r, et ayant égard & I’équivalence (14), on
trouvera '

(17) N‘P(P)ECP(")QD(I‘“)...cp(r"‘“)cp(rn—'l);

puis, en substituant =(¢) & ¢(p), et ayant égard & I'équation (g), on

obtiendra la formule P

(18) Ee(n)s(re). . e(r) e (ret)  (mod. 9b),

en vertu de laquelle les nombres ot et =(r) seront nécessairement
premiers entre eux. Donc la formule (15) donnera simplement '

(19) o(r)x(r)g(r)...=o (mod. 3C),
et ’on pourra énoncer la proposition suivante :

TuioriMe I. — Supposons le nombre 9 décomposé en facteurs radi-
caux formés avec la racine primitive p de I'équation

=1,

et la décomposition effectuce, comme on peut toujours ’admettre, de ma-
niére que parmi ces facteurs radicaux, U'un, au plus, divise 'unité. Si

lUon nomme

o(p)y 2(p)s Y(p)

les facteurs de 36 qui ne divisent pas Uunité; si d’ailleurs les nombres n,

"3 sont tels, que 'on puisse satisfaire par des valeurs enticres de x a
I’équivalence '
' Zh=1 (mod. 9%), !

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



30% COMPTES RENDUS DE L'ACADEMIE.

toute racine primitive r de cette équivalence rendra le produit

e(ryy(ryd(r)...
divisible par ..

Corollaire. — Si 9% se réduit & un nombre premier p, la formule (19)
entrainera I'une des suivantes :

(20) ¢(r)y=o, x(r)=o, q)'(r):o, (mod.pj.

Les propositions et formules précédentes fournissent immédiate-
ment, quand » est réduit & un nombre premier impéir, plusieurs des
résultats auxquels est parvenu M. Kummer. :

Lorsqu’en supposant n premier et impair, on pose, dans la for-
mule (16),

r=1,
la fonction ™

xt—1
=

X —1

se réduit précisément au nombre n, et, par suite, la formule (16)
donne

(21) " No(p)=[o(1)]*? (mod. n).

Cette derniere équivalence, étant combinée avec un théoreme connu
de Fermat, entraine, ainsi que M. Kummer I’a remarqué, la proposi-
tion suivante :

i

Tutoreme III. — Lorsque n est un nombre premier impair, la facto-
rielle correspondante au polynéme radical (p) est équivalente a I unité,
suivant le module n, excepté dans le cas ou ¢ (1) est divisible par n, et,
dans ce dernier cas, elle devient divisible elle-méme parn.

Observons encore que, si » est un nombre premier et impair,
'équation (7) pourra étre présentée, non seulement sous la forme

(22) No(p) =0(p) 9(p?) .. -9 (p*1),

mais encore sous la forme

(23) Ne(p)=9¢(p)o(p®) 9(p) ... 0(p™ ™),
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s étant une racine primitive de I’équivalence
(26) ' z-'=1  (mod.n).

Soient, dans cette méme hypothése, g, 4 deux entiers liés entre eux
par 'équation

Jr—1=gh,
- et posons
(25) D(p)=¢(p) o(p") 9 (p™) - -0 (s ).
L’équation (23) donnera | '
(36) No(p) = ®(p) @ (p?) .. S(p).

Ajoutons que, si les deux premiers des facteurs renfermés dans le
second membre de la formule (25) deviennent égaux, tous ces fac-
teurs seront égaux les uns aux autres, et que, par suite, ¢(p) sera une
fonction symétrique de ‘

g2h 5(5_1)1"
y  vaey .

b P P
Alors aussi les formules (25), (26) donneront

(27) e =Lee)e,
(28) No(p)=[o(p) 9(p*) .- -9 (™I,

et le produit 5
o(p) 9(p%) -9 (p™™)

sera réduit 3 un nombre enticr. I1 y a plus : on reconnaitra facilement

que si, dans la suite .
e(p) 9(p?)s ..o o™ -

plusieurs termes deviennent égaux, ces termes sont de la forme de
ceux que comprend le second membre de la formule (25), et I'on en
conclura immédiatement, avec M. Kummer, que la factorielle N ¢(p)
prendra la forme indiquée par I’équation (28).
Supposons maintenant que p soit un nombre premier de la forme
OEuvres de C. — S.1,t.X. : 39
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na -+ 1. Soit encore § une racine primitive de I'équation -
(29) rP—1,

~tune racine primitive de 'équivalence
(30) zP-l=1  (mod.p);
et, en désignant par £, /, ... des nombres entiers quelconques, pre-
nons
(B1) 4 @p O ok pROP .4 plo—nk g,

'On aura (voir les Mémoires insérés dans le Bulletin de M. de Férus-
sac, de 1829, et dans le Tome XVII des Memoires de I’ Académie des
Sciences),. ‘

(32) 0,0, =Ry, 0wt
Ry, 6tant un polynéme radical i coefficients entiers; et, si 'on pose

Ry, =1f(p),
on aura encore

(33) p=f(p)f(p™"),

pourvu que les entiers £, [ et £+ [ soient premiers & n. Or, en vertu
de la formule (33), tout nombre premier de la forme na + 1 sera dé-
composable en facteurs radicaux. Mais on doit observer que, dans la
formule (33), f(p), f(p™") ne seront pas généralement des facteurs
premiers de p. Dans tous les cas, si 'on décompose chaque facteur
non premier de p en facteurs nouveaux, et si 'on pousse la décompo-
sition aussi loin que possible, on finira par obtenir des facteurs pre-
miers de p. Soit ¢(p) un de ces facteurs premiers, en sorte que I'on
ait '

(34) p=9(p)x(p)

y.(p) étant un nouveau polynome a coefficients entiers. L’équation (34)
continuera de subsister, quand on y remplacera p par 'un quelconque

des termes de la suite
[T N
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Donc p aura pour facteur premier I'un quelconque des termes de la

suite
elp)s 9(p%) vy @(p®1);

et, comme on tirera de la formule (34),
(35) P '=Nog(p)Nx(p),

No(p) ne pourra étre qu'un diviseur de p*=', c’est-a-dire p ou une
puissance de p. En désignant par p* cette puissance, on aura

(36) ' Pr=No(p)p(p?)...o(p"").

Au reste, si'le nombre n est tel, que les théoremes relatifs & la dé-
composition des nombres entiers en facteurs premiers subsistent,
quand on substitue des facteurs entiers aux facteurs radicaux, alors,
en raisonnant comme dans un précédent Mémoire (voir la séance du
-5 avril, page 272), on prouvera : 1° que les facteurs

. e(p)y @) -.vr @(p™Y)

seront premiers entre eux; 2° que leur produit ou la factorielle N ¢ (p)
divisera le nombre p dont elle ne pourra différer. Donc alors le
nombre A devra se réduire 4 I'unité dans la formule (36) qui coinci-
dera elle-méme avec la formule (18) de la page 272, en sorte qu'on
trouvera '

(37) p=Neo(p)=0(p)o(p*) ... o(p"")

Alors aussi (voir la séance du 22 mars dernier, page 252), on aura
nécessairement g

n—1

(38) bp=A*—(—1) 2 B,

4, B étant deux nombres entiers. Mais il n’est pas toujours possible
de choisir 4, B de maniére & vérifier cette derniere équation. Si, pour
fixer les idées, on prenait » = 23, p = 47, I'équation (38) donnerait

188 = A2+ 23 B2,
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et ne pourrait se vérifier que pour des valeurs de B? positives et infé-
rieures 2

par conséquent pour des valeurs de B positives et inférieures a 3. Or,
comme en attribuant successivement & B les valeurs 1 et 2, on obtient
pour valeurs correspondantes de la différence

188 — 23 B,

les deux nombres 165, 96, dont aucun n’est un carré parfait, nous
devons conclure, avec M. Kummer,'que les théoremes relatifs & la dé-
composition des nombres entiers en facteurs premiers ne s’appliquent
pas aux polynomes radicaux, pour des valeurs quelconques de =, et
cessent, par exemple, d’étre applicables,‘quand on suppose » = 23.

Il reste & examiner ce que devient la formule (36) quand elle ne se
réduit pas & la formule (37), et & montrer le parti qu’on peut tirer
alors des principes établis dans la précédente séance. C'est ce que
nous verrons dans un autre article.

368.

THEORIE DES NOMBRES. — Meémoire sur les facteurs modulaires
des fonctions enticres d’une ou de plusieurs variables.

C. R., T. XXIV, p. 1117 (28 juih 1847).

Les formules que I'on désigne en Algébre sous le nom d’éguations
se trouvent remplacées, dans la théorie des nombres, par ce qu’on
a nommé des équivalences ou des congruences relatives & un module
donné. On sait que le nombre des racines réelles d’une équation ne
peut surpasser son degré, et 'on peut en dire autant du nombre des
racines réelles d’'une équivalence, lorsque le module est un nombre
premier. On sait encore que le premier membre d’une équation algé-
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brique a coefficients réels est toujours décomposable en facteurs réels
du premier ou du second degré, dans le cas méme ol cette équation
n’offre pas de racines réelles, et que cette décomposition, quand le
nombre des facteurs est le plus grand possible; ne peut s’effectuer
que d’une seule maniere. Il importait de voir s’il existait des propo-
sitions analogues pour les premiers membres des équivalences algé-
briques, dont, jusqu’a ce jour, on a cessé généralement de s’occuper,
quand leurs racines réelles venaient & disparaitre. Telle est la ques-
tion que j’ai voulu approfondir, et que je suis effectivement parvenu
4 résoudre, comme on le verra dans le présent Mémoire. Je me bor-
nerai, dans cet article, 4 indiquer sommairement les principaux résul-
tats de mes recherches, le Mémoire devant étre prochainemeht publié
dans mes Exercices d’ Analyse et de Physique mathématique.

Soient @, y, 3, ... diverses variables et » un module entier quel-
conque. Deux fonctions entieres de z, ¥, 5, ..., & coefficients entiers,
seront dites éguivalentes entre elles, suivant le module n, lorsque, pour
des valeurs entitres quelconques de x, y, 3, ..., la différence de ces
deux fonctions sera divisible par . Lorsqu’une fonction sera équiva-
lente au produit de plusieurs autres, chacune de ces derniéres sera ce
que j'appellerai un diviseur ou facteur modulaire de la premiére. Un
facteur modulaire sera irreductible lorsqu’il ne pourra étre décomposé
en facteurs du méme genre. Considérons en particulier une fonc-
tion f(x) de la seule variable @, cette fonction étant toujours entiére
et a coefficients entiers. Si le module » est un nombre premier, alors,
d’aprés un théoréme connu de Fermat, on aura pour une valeur entiére
quelconque de z,

(1) = (mod. n);
et, par suite, dans une équivalence de la forme
(2) f(z)=o, ' . )

le degré du premier membre pourra toujours étre abaissé au-dessous
de n. Cet abaissement étant effectué, le nombre des racines réelles de
I’équivalence (2) ne pourra surpasser le degré de cette équivalence.
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Donc I’équivalence ne pourra subsister pour une valeur entiére quel-
conque de z, et une fonction f(), d’un degré inférieur i », ne pourra
étre équivalente & zéro, qu'autant que chacun des coefficients compris
dans f(x) sera équivalent & zéro, ¢’est-h-dire divisible par ».

Si le module 7 cesse d’étre un nombre premier, en sorte qu’on ait

(3) ' : n=phgb...,

P ¢, ... désignant les facteurs premiers de z; si d’ailleurs on nomme
N l'indicateur maximum correspondant au module », tout nombre
entier z premier a » vérifiera la formule

(4) . a¥=1 (mod. n).

Par suite, si 'on nomme o le plus grand des exposants A, @, ..., un
nombre entier quelconque x vérifiera la formule

6)) zV+o=2  (mod.n).

Donc alors, dans I'équivalence (2), le degré de f(«) pourra toujours
étre abaissé au-dessous de la limite N -+ ®, qui, elle-méme, est infé-
rieure au module 7.

Revenons maintenant au cas oi le module 7 est un nombre pre-
micr, le degré de f(«) étant, comme on peut le supposer, inférieur
3 n. Alors, en s'aidant de quelques formules établies dans le premier
Volume des Ezercices de Mathématiques, page 160 ('), on arrive aux
propositions suivantes : ‘

Tutorime [. — Le module n étant un nombre premier, une fonction de
f(x) a coefficients entiers ne peut étre décomposee que d’une seule maniére
en facteurs modulaires irréductibles, dans chacun desquels le coefficient
de la plus haute puissance.de x peut étre supposé réduit a I'unite.

TatoreME II. — Les mémes choses etant posées que dans le théoréme
précédent, concevons que la fonction f(x) soit. équivalente au produit de
plusieurs facteurs modulaires o (x), v (), ¢(@), ..., en sorte qu’on ait

(6) . f(af)E.cp(x)?(_(x)qz(x)... {mod. »).

(') OEuvres de Cauchy, S. 11, T. VI, p. 202.

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 368. ' IV e

Si l'on désigne par w(x) un facteur modulaire irréductible, ce dernier
ne pourra diviser f(x) sans diviser Uun des facteurs o(x), y(z),

O

Tueorime III. — Les mémes choses étant posées que dans les théorémes

precédents, nommons
o 6 'y, ...

les racines réelles ou imaginaires de I'équation algébrique
(7) w(x)=o,

qu'on obtient en égalant a zéro le Sacteur modulaire et irréductible, repré-
senté par le facteur w(x). La fonction f(x) sera ou ne sera pas divisible
par = (&), suivant que la condition

(8) f(a) f(8)f(y)...=0 (mod. n)
. sera ou ne sera pas satisfaite.

Tutorime V. — Tout commun diviseur modulaire de deux fonctions
enticres f(x), V() divise nécessairement leur plus grand commun diyi-

seur.

Pour montrer une application de ces principes, supposons 2 =19, et
f(z)=a—1. y
Puisque, en prenant pour « un nombre entier quelconque, on aura
2¥—x=o0 (mod. p),
et que le plus grand commun diviseur modulaire des d‘eux bindmes
20—z,  aP—1 -
sera le plus grand- commun diviseqr algébrique x—1, l’.équiva‘lencé
. x2t—i1=o0
n’aura qu'une seule racine réelle, savoir, I'unité; et la fonction

. ' ' w"-1=(»’v--l)(.70"+.7c'3+a:2+x+1)
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n’aura qu’un seul diviseur linéaire du premier degré, savoir & — 1.
Donc, en vertu du théoreme I, le facteur modulaire

-zt

sera ou un facteur irréductible, ou le produit de deux facteurs irré-
ductibles du second degré. Cette derniere hypothese est la véritable ¢
on a, en effet,

xb+x3+x‘-’+x+1:(xﬁ_4x+l)(xz+5$+l)_l_lgx
. et, par conséquent, ‘

B B T @ 1= (20— hx +1) (@ Bz 1) (mod. 1g).

369.

ANALYSE ALGEBRIQUE. — Mémoire sur une nouvelle théorie des imaginaires,

et sur les racines symboliques des équations et des équivalences.

C. R., T. XXIV, p. 1120 (28 juin 1847).
Préliminaires.

Les géométres, surtout ceux qui s’efforcent de contribuer aux pro-
gres des Sciences mathématiques, ont été quelquefois accusés de
parler une langue qui n’a pas toujours I'avantage de pouvoir étre
facilement comprise, et de fonder des théories sur des principes qui
manquent de clarté. Si une théorie pouvait encourir ce reproche,
c’était assurément la théorie des imaginaires, telle qu'elle était géné-
ralement enseignée dans les Traités d’Algebre. C’est pour ce motif
qu’elle avait spécialement fixé mon attention dans I'Ouvrage que j’ai
publié, en 1821, sous le titre’d’ Analyse algébrique, et qui avait pré-
cisément pour but de donner aux méthodes toute la rigueur que I’on
exige en Géométrie, de maniére & ne jamais recourir aux raisons tirées
de la généralité de I'Algéhre. Pour remédier & I'inconvénient signalé,

Javais considéré les équations imaginaires comme des formules sym- -
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boliques, c'est-a-dire comme des formules qui, prises a la lettre et
interprétées d’apres les conventions généralement établies, sont
inexactes ou n’ont pas de sens, mais desquelles on peut déduire
des résultats exacts en modifiant et altérant, selon des.régles fixes,
ou ces formules, ou les syniboles qu’elles renferment. Cela posé, il.
n’y avait plus nulle nécessité de se mettre Pesprit i la torture pour
chercher & découvrir ce'que pouvait représenter le signe symbo-
lique y—1, auquel les géomdtres allemands substituent la lettre i.
Ce signe ou cette lettre’ était, si je puis ainsi m’exprimer, un outil,
un instrument de calcul dont U'introduction dans les formules per-
mettait d’arriver plus rapidement & la solution trés réelle de ques-
tions que I'on avait posées. Mais il est évident que la théorie des
imaginaires deviendrait beaucoup plus claire encore et beaucoﬁp plus
facile a saisir, qu’elle pourrait étre mise a la portée de toutes les intel-
ligences, si 'on parvenait & réduire les expressions imaginaires, et la
lettre ¢ elle-méme, & n’étre plus que des quantités réelles. Quoiqu’une
telle réduction parit invraisemblable et méme impossible au premier
abord, j’ai néanmoins essayé de résoudre ce singulier probleme, et,
apres quelques tentatives, j’ai été assez heureux pour réussir. Le
principe sur lequel je m’appuie semble d’autant plus digne d’atten-
tion qu’il peut étre appliqué méme i la théorie des nombres, dans
laquelle il conduit & des résultats qui méritent d’étre remarqués.
Entrons maintenant dans quelques détails. |

§ 1. — Sur les équations symboliques et sur leurs racines.
Application a la théorie des imaginaires.

Les deux lettres /, m désignant deux nombres enfiers, les notations
admises par les géometres offrent plusieurs moyens d’exprimer que
ces deux nombres, divisés par un troisiéme r, fournissent le méme

reste, ou, en d’autres termes, que / est équivalent A m suivant le
module n. Ainsi, en particulier, on peut écrire, avec M. Gauss, -

(1) ' ' {=m  (mod.n).
CEupres de C. — S. I, t. X, . 4o
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Pareillement, étant donnés deux polyndmes ¢ (x), y(x) dont chacun
soit une fonction entiére de la variable «, si 'on veut exprimer que
ces deux polynomes fournissent le méme reste, quand on les divise
algébriquement par un troisiémeé =(«x), ou, en d’autres termes, que
9 () est équivalent & y («) suivant le module = (), on pourra écrire,
comme on I’a déja fait (voir le Mémoire de M. Kummer inséré dans le
Journal de M. Crelle, XXX* Volume, 2° Cahier), .

(2) p(x)y=y(x) [mod. w(z)].

Mais il est clair que, a I’équivalence (2), on pourrait substituer I’équa-
tion '

(3) . ‘ Ro(z)=Ry(2)

si 'on désignait  l'aide de la letire caractéristique R, placée devant une
fonction entiere de z, l¢ reste qu’on obtient quand on divise cette fonc-
tion par w(a). Alors aussi, en nommant f(z) une fonction entiere divi-
sible exactement par (), on aurait

(4) R f(z)=o.

Ce n’est pas tout. Au lieu de placer une lettre caractéristique R
devant une fonction entiere 9 (), pour indiquer le reste qu’on obtient
quand on divise cette fonction par =(x), on pourrait convenir que I’on
se servira, pour cette indication, d’une lettre symbolique substituée i
la variable #, dans la fonction elle-méme. Soit ¢ celte lettre symbo-
lique. La seule présence de la lettre Z, substituée 4 « dans une fone-
'tion entiére 9(x), indiquera que, avant de poser dans cette fonc-
tion z =1, on doit la réduire au reste de sa division par w(), et alors
la formule (3) pourra s’écrire comme il suit :

(5) ?(8) =% (),
tandis que la formule (4), qui suppose la fonction f(x) divisible par

w(x), donnera

»

(6) | (i) =o.
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Comme la plus simple des fonctions divisibles par le diviseur w(x)
est ce diviseur lui-méme, la plus simple des equatlons symboliques
de la forme (6) sera

Y

(7) | w(i)=o.

~

Si la fonction f(a) n’a pas =(x) pour diviseur, alors, en nommant
() le quotient, et {(x) le reste qu on obtient cn divisant f(x) par
= (&), on aura

(8) f(w) = H(w)w(d‘)-*-q/(w),
par conséquent

(9) 1) =) w(@) + ¢ (@),
et, cu égard & la formule (7),

(10) f(i) = o).

Mais il importe d’observer que, si I’équation (g) se réduit a la for-
mule symbolique (10), cela tient uniquement a la convention adoptée,
suivant laquelle on doit, dans le second membre de I'équation (9),
effacer le terme qui renferme w(a), dés que I'on substitue 7 & x. Si,
apres cette substitution, =(Z) se réduit & zéro, c’est en vertu de Ia
convention dont il s’agit, ¢ pouvant d’ailleurs étre numériquement
égal 4 une quantité réelle queleconque, qui, prise pour valeur de @,
pourra fournir pour () une valeur trés différente de zéro.

Pour nous rapprocher, autant que possible, du langage algébrique
généralement admis dans la théorie des imaginaires, nous dirons que
i est une racine symbolique de I’équation caractéristique

(11) ‘ " w(x)=o,
et méme de ’équation
(12) ' f(z)=o0

quand f(z) sera divisible par o() : mais au mot racine symbolique
nous n’attacherons pas I'idée d’une valeur de = pour laquelle w(x) ou
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f(z) devienne numériquement égal 4 zéro; et, tandis que les racines
réelles d’une équation algébrique en z, par exemple de I'équation (12),
devront annuler le premier membre f(x), une racine symbolique i de
la' méme équation devra faire évanouir, non pas f(x), mais le reste de
la division de f(x) par un certain diviseur =(x), et méme faire éva-
nouir ce reste, quel que soit .

Lorsque, w(x) étant du degré » par rapport & la variable x, f(x)
représente une fonction entiére quelconque de x, le reste ¢ (« ), qu'on
obtient en divisant f(z) par o(z), est généralement de la forme

(13) oo Y(@) =gt ez a2 Qe 2,

Qos @y, -+ .y @, désignant des quantités constantes; et pour que ce
reste s’évanouisse, quel que soit @, il faut que 'on ait

(14) ay= 0, ay=0,  Q;=0, ceey ay_y=o0.

Donc alors la formule (6), ou

v f({)=o,
que 'on peut réduire a
(15) (i) =o
ou, ce qui revient au méme, a .
(16) Qg+ i+ agi®+. ..+ a,_ " t=o,

entraine les conditions (14). Donc I'équation symbolique (6) ou (16)
équivaut, en réalité, & ces conditions, exprimées par n équations dis-
tinctes. On arriverait & la méme conclusion, en observant que, dans
I'équation (16), la lettre symbolique 7 représente une quantité réelle
indéterminée, & laquelle on peut attribuer telle valeur que I'on voudra.
Or, en posant z = o, on tire de la formule (16) |

a,=o0;

et comme, en vertu de cette derniere condition, 'équation (16) peut
étre réduite
a1i+a,i2+. .. a,,_ii"'"ZO,
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L 3

on aura encore, ¢ restant arbitraire,
‘ A+ Ayl ...+ a, " 2=o0.
Si maintenant on pose de nouveau i = o, on obtiendra la condition
- a;==0;

et, en continuant de méme, on finira par déduire de I'équation (16)
chacune des conditions (14). _

Une théorie nouvelle et rigoureuse des formules et des équations
imaginaires se déduit immédiatement des principes généraux que
nous venons d’exposer. Pour obtenir cette nouvelle théorie, il suffit
de réduire le diviseur w(x) au facteur binome z*+1, et, par con-
séquent, de prendre pour point de départ cette convention fonda-
mentale, que la lettre symbolique i, substituée 4 la lettre o dans une
fonction entiere f(x), indiquera la valeur que recoit, non pas cette
fonction f(x), mais le reste de la division algébrique de f(x) par
x*+1, quand on attribue a @ la valeur particuliere . Cette conven-
tion étant adoptée, on aura, en supposant f(x) divisible par 2+ 1,

(17) - f({)y=o. i

Alors aussi la quantité indéterminée ¢ sera une racine symboligue de
I'équation : ' o ‘

(18) ‘ ~ f(z)=o,

qui sera réduite a
(19) . Zr+ 1= 0,

si 'on suppose f(z) = @*+ r. Il est vrai que la formule (18) pourrait
ne pas avoir de racines réelles, et que, effectivement, elle n’en a
point quand elle se réduit & I'équation (19), attendu que, pour toute
valeur réelle de @, le premier membre de cette équation acquiert une
valeur tres différente de zéro, et supérieure & I'unité. Mais, suivant la
remarque déja faite, dire que 7 est racine symboliqgue d’une équation
caractéristigue en « du degré n, ce n’est pas dire que cette équation est
satisfaite quand on prend ¢ pour valeur de @, ¢’est-a-dire seulement

-
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L]
que la substitution de ¢ & = dans une fonction entiére f(x) de la

variable  indique le reste qu’on obtient quand, apres avoir décom-
posé cette fonction en deux parties, dont 'une soit du degré » —1,
et dont 'autre ait pour facteur le premier membre de I'é6quation carac-
téristique, on a soin, avant de poser # =i, d’effacer la seconde partic,
comme si le premier membre de I'équation caractéristique devenait
nul pour unc valeur de @ égale & 7. Dans le cas particulier qui nous
occupe maintenant, 'équation caractéristique se réduit & la for-
mule (19), et la formule symbolique .

(20) +1—0

exprime simplement que zéro est le reste de la division de #* + 1 par
le premier membre a*+ 1 de I’équation caractéristique ou, ce qui
revient au méme, le reste de la division de i+ 1 par i2+ 1. Alors
aussi, pour exprimer que deux fonctions entiéres (x), y (), étant
divisées par «* + 1, fournissent le méme reste, on écrira

(21) | L () =30

Supposons, pour fixer les idées, que (), divisé par 2+ 1, donne
pour reste a + bx, et que y(x), divisé par &* +1, donne pour reste
¢ -+ dz, les quatre lettres a, b, ¢, d désignant des quantités constantes.
La formule (21) pourra étre réduite &

(22) a-+bi=c-+di;

et, comme elle devra se vérifier, quel que soit 7, elle entrainera les
deux équations,

(23) a=c, b=d, ’

dont on obtiendra la premiére en posant { = o.

La formule (21) est ce qu'on a nommé une équation imaginaire. La
lettre symbolique ¢, renfermée dans cette équation, doit étre consi-
dérée, d’aprés la théorie nouvelle, comme une quantité réelle, mais
indéterminée, & laquelle on pourra donner teile valeur que l'on
voudra, et méme une valeur nulle, quand on posera =i dans les
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fonctions @(z) et y(x), apres avoir réduit chacuneé de ces fonctions
au reste de sa division par #* + 1. Ajoutons que toute équation ima-
ginaire pouvant étre ramenée & la forme (22) sera toujours décom-
posable, comme I'équation (22), en deux équations réelles, dont
aucune ne renfermera plus la lettre .

Comme, en vertu de la formule (20), on aura

i!__.

=1,

= it=,

et, par suite, en nommant 2 un nombre entier quelconque,
m — 1, A prm+l — i,

pmrt—pt— g, pmed = B—— |,

il en résulte que, si la fonction f(z) est déterminée par une équation

de la forme
() =a,+a;z + as 2>+ azx®+a,x* . . .,

on aura
f({)=a,—as+a,—...+ (a,—a;+...)L

Cela posé, il est facile de voir ce que deviendront les équations algé-
briques dans lesquelles entre une variable =, quand on les transfor-
mera en équations symboliques, en substituant & la variable = la
racine symbolique ¢ de 'équation imaginaire

4+1—o0.
Ainsi, en particulicr, les équations algébriques

(a+bx) (c+dx)=ac -+ bdz*+ (ad + bc) z,
(a—bzx)(c—dx)=ac+ bdz*— (ad + bc)x,

desquelles on tire
(a— b2x?) (¢ — d?x?) = (ac + bd 2*)*— (ad-+ be)*x?,
fourniront, quand on y remplacera @ par 7, les équations imaginaires

( (a+bi)(c-+di)y=ac— bd + (ad + bc)/,

4
(24) | (a— bi) (¢ — di) = ac — bd — (ad + be)i ’
et
(35) (a4 (c*+d2)':(ac—bd)‘3+(ad+bc)2.l
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Si, dans la derniére, on réduit a, .0, c, d 3 des nombres entiers, on
obtiendra immédiatement le théoréme connu, suivant lequel deux
nombres entiers, dont chacun est la somme de deux carrés, donnent
encore pour.produit une somme de deux carrés. De plus, si dans la
premiére des équations (24) on pose '

a == cosa, b=sina, ¢ ==cos6, d =s5in§,
on obtiendra la formule connue

(26)  (cosa + isina)(cos8 4 isin8) = cos(e -+ 8) + {sin(a +6),

de laquelle on passera immédiatement au théoréme de Moivre, com-
pris dans I'équation

(27) (cosa +isina)*=cosna 4 isinna.

D'ailleurs, quand on voudra décomposer une équation imaginaire, par
exemple I'une quelconque des formules (24), (26), (27), en deux
équations réelles, on ne devra pas oublier de réduire d’abord chaque
membre & la forme linéaire @ + bi. Sous cette condition, la for-
mule (27) fournit immédiatement les valeurs connues de cosna et
de sinna exprimées en fonctions entiéres de cos« et de sina.

§ I. — Application des principes ci-dessus exposés & la théorie des nombres.

Les principes exposés dans le § I, apres avoir fourni le moyen d’éta-
blir une théorie claire et précise des équations imaginaires, peuvent
encore étre appliqués avec avantage & la théorie des équivalences.
Seulement, dans cette théorie, ce que nous avons nommé I’éguation
caractéristiqgue en x devient une équation ou une équivalence algé-
brique & coefficients entiers; et une racine symbolique i de cette for-
mule caractéristique est une indéterminée & laquelle on peut attri-
buer définitivement, non plus une valeur réelle quelconque, mais
une valeur entiére arbitrairement choisie. Ajoutons que, s'il s'agit
d’équivalences relatives 4 un module premier p, le coefficient de la
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plus haute puissance de « dans la formule caractéristique pourra tou--
jours étre supposé réduit a I'unité. . L

Je développerai, dans les Exercices d’ Analyse et de Physique mathé-
matigues, la théorie des racines symboliques des équivalences. Je me
bornerai, pour l'instant, & énoncer quelques-unes des propositions
remarquables auxquelles mes recherches m’ont conduit.

Tutonime I. — Le module p étant un nombre premier, nommons w(x)
un facteur modulaire irréductible, et i une racine symbolique de I'équi-

valence

(V) w(x)=o0 (mod. p).

Sotent d’ailleurs

0@ @k Y ...

des fonctions enticres de x a coefficients entiers. Si la formule

(2) (&) 2()¢(¥)...=0  (mod.p)

se vérifie, elle entrainera l'une des suivantes :

3 ely=o, x(D=o, Y=o, ... (modp)

Tukorkye II. — Le module p étant toujours un nombre premier, = (x)
etant un facteur modulaire irréductible, et i une racine symbolique de
'équivalence (1), nommons f(x,7) une fonction entiére de x et de i, qui
r’offre que des coefficients entiers, et qui soit du degré n par rapport a x,
n pouvant étre un nombre entier quelconque inférieur a p. Soient d’ail-
leurs

(4) io, in 1.29 sevy in—t

n fonctions entiéres de i, dont chacune, prise pour valeur de x, vérifie la
Sormule '

(5) . f(x,i)=0 (mod. p),

aucune fonction enlicre de i ne pourra remplir cette méme conditiort sans

devenir équivalente & 'un des termes de la suite (4).
OFusres de C. — S.1, 1. X, 41
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TatortMe I, — Les mémes choses etant posees que dans le théoréme
précédent, sil’on peut décomposer la fonction f(x, i) en facteurs modu-

laires symboliques de méme forme qu’elle, en sorte qu’on ait

(6) .f(x, OH=olx, ) y(z, ) d(x,i)... (mod. p),

chacun de ces facteurs sera équivalent au produit de plusieurs des facteurs
linéaires

(7) 5 .Z)—ic, x’—ily LS ] x—-l.,,,_“

multepliés par un nombre entier.

Ce qui semble mériter une attention particuli¢re, ce sont les appli-
cations que I’on peut faire des théoremes ici énoncés aux équivalences
bindmes, c’est-h-dire aux équivalences de la forme
(8) a"—1=0 (mod.p),
lorsque p — 1 n’est pas divisible par n. Considérons spécialement le
cas ol le facteur irréductible =(z), étant un diviseur modulaire de
" —1, ne divise jamais ™ — 1, quand on prend pour 7 un entier
inférieur & n. Alors ¢ sera ce que j’appelle une racine symboligue
primitive de 1'équivalence (8), et I'on déduira des théorémes déja
énoncés la proposition suivante : .

Tntoreye 1V, — Le module p étant un nombre premier, et n un nombre
entier qui ne digise pas p — 1, nommons i une racine symbolique primi-
tive de I'équivalence (8). Cette équivalence aura pour racines les divers

termes de la suite
I, i, i:l’ Petey in—j;

en sorle qu’on aura
cxt—1=(z—1)(x~I)...(z— 1)
On peut aussi établir la proposition suivante :

Tut:oriME V. — Les mémes choses étant posées que dans le theoreme 1V,

nommons s une racine primitive de I’ équivalence

(9) a-i=1  (mod.n), ;
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.

et g, h deux nombres entiers qui verifient la condition

‘n—1=gh.
Si l’on pose

(10) Xi= (2 — %) (2 = ). (2 ),

X sera un facteur modulaire, non symbolique,.c’est-a-dire indépendant

de i, quand la condition

(11) ’ pE=1 (mod. n)

sera verifiée; et alors tout diviseur modulaire, non symbolique, de " — 1

sera de la forme X,

Exemple. — Si, pour fixer les idées, on suppose z =3, p =1yq,
i sera une racine primitive symbolique de la formule

28—1=0 (mod. 19),
et le binéme .
: xb—1
aura pour facteurs modulaires du second degré les deux trindmes
2—hx+1, 22+S5x+1, .
qui seront équivalents aux deux produits

(2 —i)(x ——li‘), (=) (x — &),

Dans un autre article, je montrerai comment le théoreme V se
lie & quelques propositions démontrées par M. Kummer, dans le
Volume XXX du Journal de M. Crelle.

——— e
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310.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur les racines primitives des équiva-
lences bindmes correspondantes a des modules quelconques, premiers’
ou non premiers, et sur les grands avantages que présente la conside-
ration de ces racines, dans les questions de nombres, surtout en four-

nissant le moyen d’établir la théorie nouvelle des INDICES MODULAIRES des
polynémes radicauzx.

{

C. R., T. XXV, p. 6 (5 juillet 1847).

Simple énoncé.

371.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur les racines des équivalences corres-
pondantes a des modules quelconques premiers ou non premiers, et sur

les avantages que présente ’emploi de ces racines dans la théorie des
nombres.
: . C. R., T. XXV, p. 37 (12 juillet 1847).

Les équivalences relatives & des modules premiers ne sont pas les
seules qui puissent étre employées avec avantage dans la théorie des
nombres, et I'on peut établir, pour les équivalences relatives a des
modules quelconques, des propositions générales, entre lesquelles
on doit surtout distinguer celles qui se rapportent aux équivalences
bindmes. En effet, comme on le verra dans ce Mémoire, la considé-
ration des racines des équivalences bindmes 4 modules quelconques
est éminemment utile dans la recherche des propriétés les plus impbr-
tantes des polyndmes radicaux. Pour abréger, je me bornerai i indi-
quer succinctement les résultats les plus remarquables auxquels je
suis parvenu, me réservant de publier bientot les développements de
ce travail dans les Exercices d’Analyse et de Physique mathématiques.
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§ I — Sur les équivalences relatives & des modules quelconques
premiers ow non premiers.

Parmi les théorémes qui se rapportent a des équivalences de forme
quelconque, on doit distinguer le suivant, qu’il est facile de démon-
trer, et qui subsiste, quel que soit le module.

TuioriMe I. — Les lettres m, n, | désignant trois nombres entiers 'guel-
conques, nommons f(x) une fonction entiére de a, du degré n et d coef-
Jictents entiers. Soient d’ailleurs

Toy T1y <20y Iy
.

m racines DISTINCTES de I équivalence

(1) f(x)=o0 (mod. 1),

¢’est-a-dire m racines qui, divisées par le module 1, fournissent des restes
distincts. St les differences entre les racines ry, r,, ..., Iy, ont toules

pour valeurs numeriques des nombres premiers a 1, la formule (1) entrai-

nera la suivante

(2) f(z)=(z—ry)(2—r)...(®—rpy) F(z)  (mod.1),

F(ac) etant une nouvelle fonction entiére et @ coefficients entiers, dont le
degré sera égal ou inférieur a n — m. ‘ '

En supposant successivement m = n et m > n, on déduit immédia-
tement du théoréme I les deux propositions suivantes :

Tutoriye II. — Sotent f(x) une fonction entiére de x, du degre n, et
7'0, "1’ Yy rn—i
n racines distinctes de I équivalence

f(z)=o (mod.T);

st les différences entre ces racines sont des nombres premiers ¢ 1, on

aura .

(3) f(:::)——.:k(x—-ro)(x——r‘)...(x——-r,,-‘) (mbd.lj,

-
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k désignant une constante dont la valeur sera

f(o)

Polyeee Ppyey

(4). k=(—n0» (mod, I).

Tukorene I11. — Soient f () une fonction entiére de x, du degré n, et -
oy Ty vesy Ty

m racines distinctes de l’e;'guivalence
(1) ) fx)=o (mod.I);
st, les déﬁ”érénces entre ces racines étant des nombre:s' premiers dl,ona-
m>n,

I'équivalence (1) subsistera, quel que soit n.

Il est bon d’observer que si, » étant une racine quelconque de
'équivalence (1), on attribue 4 6 une valeur entiére quelconque, les
deux quantités '

‘ r, r+91
ne seront pas deux racines distinctes, puisque ces deux quantités,
divisées par I, fourniront le méme reste. Néanmoins, si 'on §ubstitue
successivement ces deux quantités  la place de @, dans le rapport

f(z)
T’

3

les deux valeurs entiéres que recevra ce rapport, savoir
f(r)’ f(r+6I)
I I
pourront n’étre pas équivalentes suivant le module 1. En effet, la
seconde de ces deux valeurs, divisée par I, fournira le méme reste
que I’expression
f(r)

—L ! N
i “+ 61 (r), .

N

et cette expression pourra devenir équivalente, suivant le module I, &
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un nombre entier quelconque, si f'(r) est premier a I. Il y a plus:
pour que I'expression dont il s’agit devienne équivalente, suivant le
module I, & un entier donné /, il suffira que la fonction

étant réduite & sa plus simple expression, acquiére un dénominateur
premier & I. En conséquence, on peut énoncer la proposition sui-
vante :

. Tueoreme IV. — Sotent r une racine quelconque de l’équivalence
f(z)=o0 (mod.I),

et l un nombre entier donné. Si le rapport”’

f(r)
-
ey’
étant redwit a $a plus simple expression, acquiert un dénominateur qui
soit premier au module 1, alors i suffira de. poser '
PG
(5) 0= —7 (mod.I),

pu& de faire croitre r de 01 dans le rapport

f(r)

—5

1
pour que ce rapport devienne équivalent a 1, suwvant le module 1.
En réduisant / & zéro, on déduira du théoréme-IV la proposition
sulvante : '
TukoriMe V. — Sout r une racine guelconque de I'équivalence

f(z)=0  (mod.I).

St le rapport
: Pl ()
17(ry’
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étant réduit a sa plus simple expression, acquiert un dénominateur qui

sous premier a 1, alors il suffira de prendre

(6) b=—q5os  (mod.I),

puis de faire croitre r de 01, pour que
x=r+0I
devienne une racine de [’ équivalence
f(z)=o (mod.I*).

Ajoutons que la condition énoncée sera toujours satisfaite, si f'¢r) est
premier a I.
On établira de la méme maniére le théoreme plus général dont voici
I’énoncé :
i
TutoriMe VI. — Soit r une racine de I'équivalence
f(z)=o0 (mod.1); -

les valeurs de ', r", r"”, ..., qui seront déterminées a I’aide des formules

(7) GE_'I_fT-'(’g_-} (mod. 1), r'=r+6l,
, f’ of .
(8) =— 1% (mod.1), .  rl=r'4 6P,

............. tes e ey errec ey

s'il est possible d'y satisfaire, seront respectivement racines des équiva-

lences
(9) f(x)=o0 - (mod.I?),

(10) flz)=0 (mod. I3),

........ e}

et seront méme; pour ces équivalences, les seules racines correspondantes
a la racine r de I'équivalence (1). djoutons que I'on pourra toujours satis-
Jaire auz formules (7) et (8), sif'(r) est premier a 1.
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On peut encore déduire du théoréme V la proposition suivante :
Tukorime VII. — Soient f(x), F(x) deux fonctions enticres de x, &
coefficients entiers, et r une racine quelconque de I’équivalence
f(x)=o0 (mod. I.
Supposons d’ailleurs que U'on ait, pour une valeur entiére quelconque
de x, : '
(11) F(x)=o.
Sif'(r) est premier & 1, alors, en supposant la valeur de 0 déterminée par
Uéquation (6), on aura. :

(12) £¥2+9F’(,-)Eo (mod. I).

Dans le cas ot le module I se réduit 2 un nombre premier p, et olt
’on connait » racines _
' ]'0, Iy, evey "n—l
de I’équivalence (1), alors, en supposant que cette équivalence n’est
pas une de celles qui subsistent pour toute valeur entiere de z, et que
les différentes racines
Poy Fyy o ovvy Tpey
sont distinctes les unes des autres, on tire de la formule (3), jointe &
la formule (1), '

(1A3) (x—r){x—"r)e..(@—rp—y)=0 ‘(mod_.p);
et, comme p ne peut diviser le produit -
(z—r)(z—r). (2 —2py)
sans diviser I'un de ses facteurs, la formule (13) entraine évidemment
la proposition suivante : '

Tmionine VIIL. — Si le module 1 se reduit a un nombre premier p, et si
Uéquivalence

(14) f()=o0 . (mod.p),
CEuvres de C.— S. 1, t.x. : b2
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étant de degré n, n’est pas une de celles qui subsistent pour toute valeur

de x, cetle équivalence ne pourra pas offrir plus de n racines distinctes.
Du théoreme VIII, joint au V1, on déduit encore le suivant :
Ttorime 1X. — Si le module 1 se réduit & une puissance entiére p*

d’un nombre premier p, et si léquivalence

(15) f(z)=o0  (mod.p}),

étant du degré n, n’est pas une de celles Zui subsistent pour toute valeur -

entiere de x, cette équivalence n’offrira pas plus de n racines distinctes.

Enfin, on établira sans peine la proposition suivante :

Tutortme X. — Concevons que, le module 1 étant décomposé en fac-
teurs premiers, on nomme p, ¢, ... ceux de ces facteurs qui sont inégauzx,
et posons, en conséquence,

(16) 1= prgh...,
A, W, ... étant des nombres entiers. St l'on désigne par r' une racine de

Uéquivalence
f(z)=0 (mod. p),

par r’ une racine de Iéquivalence

f(x)=o0 (mod. p¥*), |

correspondra une seule racine r de | ‘équivalence

f(z)=o0 (mod.I);
et, pour obtenir cette derniere racine, il suffira de chercher le nombre qui,
diyisé par p‘, ou par g*, ..., donnera pour reste, dans le premier cas, r’,
dans le second cas, r"; etc. Par suite, si I’'on nomme n le degré de f(x),
et v le nombre des facteurs premiers inégaux, p, q, ... du module 1, le

nombre des racines distinctes de la formule (1) sera égal ou inférieur

A
n nt
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§ II. — Applications diverses des principes exposés
dans le premier paragraphe.

Pour ne paé trop allonger cet article, je me bornerai i indiquer ici
quelques-uns des résultats auxquels on arrive quand on applique les
principes ci-dessus exposés aux équivalences binomes et & la théorie |
des polynomes radicaux.

Considérons d’abord une équivalence hinome relative & un module
quelconque et de la forme

' (1) "t —1=0 (mod. I).
1

On satisfera toujours & cette équivalence en posant @ = 1. Si on la vé-
rifie encore en posant & = r, elle aura pour racine chacun des termes
de la suite : '
L, r,ory, ..., rely

et tous ces termes seront autant de racines distinctes, si r'—1 est
premier & I, pour toute valeur de Z inférieure i n. Alors r sera ce que
j'appellerai une racine primitive de 'équivalence donnée.

" Concevons maintenant que, le module I étant décomposé en fac-
teurs premiers p, ¢, ..., on ait |

(2) I=prg*. ...

Si les facteurs p, ¢, ... sont tous de la forme nz + 1, on pourra
trouver des nombres
’,, ’.l/’

propres a représenter des racines primitives des équivalences

( gt —1=o0  (mod.p"),

(3) zt—1=0  (mod.g®),

et alors, pour chaque systéme de valeurs de 7/, r”, on obtiendra une
racine primitive » de la formule (1), en cherchant un nombre qui,
divisé par p?, par ¢* ..., donne pour reste, dans le premier cas, 7/,

-
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. . o
dans le second cas, ”, .... Si, au contraire, les facteurs p, ¢ ne sont
pas tous de la forme na + 1, quelques-unes des équivalences (3) ces-

seront d’offrir des racines primitives reelles et il en sera de méme de
la formule (1).

Soit maintenant p une racine primitive de I'équation
(4) ar—1=so0.

On pourra former avec les puissances de cette racine des polynomes
radicaux & coefficients entiers ¢t construire les factorielles correspon-
dantes. Cela posé, en supposant d’abord ces factorielles décompo-
sables en facteurs premiers de la forme nx + 1, et, en prenant pour »
un nombre premier et impair, on déduira des pr1nc1pes exposés dans
le § T les propositions suivantes :

TutoriMe |. — Sotent n un nombre entier quelconque, r une racine pri-
mitive de la formule (1), et 1 un module décomposable en facteurs pre-

miers qui sotent tous de la forme nx —+ 1. Soit encore p une racine primi-
tive de l'équation

(4) xt—1=o,

el supposons '
I=9o(p)x(p)

\

q)(p), 1. (p) €tant deux polynémes radicaux a coefficients entiers. Enfin,
[ étant U'un quelconque des nombres

1, 2, ..., n—1,

désignons par y, le plus grand commun diviseur des deux quantités

I, ® (’.[ )’
et par ¥, le plus grand commun diviseur des deux quantitcs

I, x(rH.

On aura, pour chacune des valeurs de I,

pvi=1L ‘
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Turorime II. — n élant un nombre entier quelconque, sotent o une ra-
cine primitive de Iéquation (4), et £(p), F(p) deux fonctions entiéres de
¢ a coefficients entiers. Soient encore A, B les factorielles correspondantes

aux deux polynémes radicaux f(p), F(p), en sorte que I'on ait
(5) A=Nf(p), = B=NF(p),

et nommons 1 l'un quelconque, par exemple le plus petit des nombres qui
sont divisibles & la fois par A et B; puis, en supposant le nombre 1 décom-
posable en facteurs premiers qui soient tous de la forme nx + 1, nom-
mons r une racine primitive de U’équivalence (1). Concevons enfin que,

[ étant l'un quelconque des nombres
1, 2, 3, ..., n-—I1,
lon nomme ¢, le plus grand commun diviseur des entiers

1, f(rH,

.

et C; le plus grand commun diviseur des entiers

L, F(r).

Si F(p) est divisible par £(p), alors aussi C, sera towjours divisible par ¢;;’
et réciproguement, st C, est toujours divisible par c,, F(p) sera divisible
parf(p). ‘

TutoreMe 111, — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme
précédent, si l'on a constamment C, = ¢,, le rapport de F (o) a f(p) sera

un diviseur radical de I'uniié.

Dans un autre article, nous montrerons comment ces derniers théo-
remes peuvent étre généralisés a I'aide de la considération des racines
symboliques des équivalences bindmes.

\
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372.

THEORIE DES NOMBRES. — Mémotre sur la décomposition des nombres

entiers en jfacteurs radicausx.

C. R., T. XXV, p. 46 (12 juillet 1847).

Jai remarqué, dans le précédent Mémoire, que la considération des
racines primitives des équivalences bindmes &4 modules quelconques,
premiers ou non premiers, est éminemment utile, quand on se pro-
pose de découvrir les propriétés générales des polynomes radicaux.
Mais, en cherchant & tirer parti de cette remarque, je ne m’attendais
pas que mes recherches me conduiraient & des méthodes de solution
directes pour I'une des questions les plus épineuses de la théorie des
nombres, je veux dire pour la décomposition des nombres entiers en
facteurs radicaux. C’est pourtant ce qui est arrivé. L'importance de ce
résultat me donne lieu d’espérer que les géométres voudront bien
encore accueillir, avee leur bienveillance accoutumée, le nouveau tra-
vail que j’ai ’honneur de présenter aujourd’hui & ’Académie.

Les méthodes de solution que j’ai obtenucs se fondent sur la consi-
dération des indices modulaires des polynomes radicaux. Pour les bien
comprendre, il est donc nécessaire d’expliquer en premier lieu en quoi
consistent ces indices. Entrons, & ce sujet, dans quelques détails.

§ I. — Sur les indices modulaires des polyndémes radicauz.

Sotent

n un nombre entier quelconque;
1 un module entier quelconque;
rune racine primitive de I’équivalence

(1) " —1=0 (mod. I),

en sorte que r’ — 1 soit premier i I, tant que I'on a'/< 1. Alors on
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aura, quel que soit n,

(2) zt—1=(2—1)(£—"r)...(2—r="  (mod.I).
Soient maintenant

1, a b, ..., n—b, n—a, n—1

les entiers inférieurs & n, mais premiers & n; et nommons m le nombre
de ces entiers. Enfin, posons

(3). I=pigt...,

p» q étant les facteurs premiers et inégaux de ¢, et soit ¢ le nombre de
ces facteurs. Le nombre total des racines de ’équivalence (1) sera n',
et le nombre de ses racines primitives sera m*, D’ailleurs, r étant U'une
de.ces racines primitives, les termes de la suite

+

(4) 1, r, r ..., roo!
représenteront n racines distinctes, et les termes de la suite

(5) r, l'“,. ,../)’ ey r’l"'.b, rn—a’ ,-n—i’

~m racines primitives de I'équivalence (r). Ajoutons que ces derniéres
représenteront encore les m racines primitives de chacune des équi-
valences '

(6) @t—1=o0 (mod.p}), zt—1=0 (mod.g"),
ou méme de chacune des équivalences

(7) zt*—1=o0 (mod.p), zt—1=o0 (mod.gq),

-

Il en résulte que, pour obtenir une racine primitive 7 de 1'équiva-
lence (1), il suffit de chercher un nombre qui, divisé par p*, par
g*, ..., donne successivement pour restes

' N
My Ty ey

', r’, ... étant des racines primitives des formules (6) dont la solu-
tion se déduit immédiatement de celles des formules (7).
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Ainsi chaque racine primitive r de la formule (1) correspond & un
systeme déterminé de racines primitives des formules (7), et chacune
de ces derniéres racines pourrait méme étre représentée par r.

Par conséquent, le nombre » étant donné, si 'on forme une Table
qui offre des valeurs de r, relatives & des valeurs du module I repré-
sentées par des nombres premiers pour lesquels on puisse satisfaire
a 'équivalence (1), les valeurs de 7, relatives a4 des modules com-
posés pour lesquels se vérifiera la méme équivalence, seront com-
plétement déterminées par la seule condition de correspondre aux
valeurs inscrites dans la Table, et pourront étre censées former avec
celles-ci un systeme unique de valeurs de r relatives aux divers
modules premiers ou non premiers. Dans ce qui suit, nous suppo-
serons que les diverses racines primitives relatives a divers modules
font toujours partie d'un semblable systéme; en sorte qu’on pourrait
les réduire toutes & un seul et méme nombre, si I'on prenait pour
module le plus petit nombre qui se laisse diviser en méme temps par
tous les modules que I’on considere.

Soiént maintenant p une racine primitive de I'équation

(8) " —1=0,
et f(p) un polyndme radical formé avec les puissances de cette racine.

Alors, r étant une racine primitive de I’équivalence (1) relative au
module I, le plus grand commun diviscur des deux nombres

I et f(r)

sera ce que nous appellerons I'indice modulaire correspondant a I'in-
dice I. Si I'on introduit dans ce module de nouveaux facteurs, l'indice
dont il s’agit pourra seulement croitre, mais sans jamais dépasser une
certaine limite, qui dépendra de la forme du polynéme f(p), et que
nous nommerons I'indice maximum. Si A représente un nombre entier
dont f(p) soit diviseur, 'indice maximum ne différera pas de I'indice
modulaire qu'on obtiendra en posant I = A. Enfin, si I'on nomme ©
la factorielle correspondante au polynome f(p), en sorte qu’on ait

-(9) © @ =NT(p)="1(p) f(p?)...[(p"2) f(p"),
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on pourra évidemment réduire A & ®; par conséquent, l'indice
-maximum ne différera pas de I'indice modulaire qu’on obtiendra
en prenant pour module le nombre @.

On peut établir, pour les indices modulaires, un grand nombre

de propositions remarquables, entre lesquelles je citerai les sui-
vantes :

1
. Tutortne 1. — Sotent m et 1 deux entiers quelconques dont le second
ait pour facteurs les nombres premiers et inégaux p, q, ..., éleves a cer-
laines puissances, en sorte qu on ait T

I= p)‘qp'. -
Soit, d’ailleurs, p une racine primitive de I'équation
xh=—=1,.

Enfin, soit f(p) un polyndme radical, a coefficients entiers, formé avec
les puissanices de p. L'indice modulaire du polynéme f(p), pour le mo-

dule 1, sera le produit des indices modulaires du méme polyndme corres-
pondants aux modules p*, g%, ....

TutoreMe 1I. — Les mémes choses etant posées que dans le théoréme

précédent, si un nombre entier A est le produit de plusieurs polyndmes
radicaux '

o(p) () Y(p)

en sorte qu’on ait

(10) "A=o(e) 1) V) ..o

et si I'on suppose le module | égal & A, ou a un multiple de A, alors, en
nommant

-

e, ¢, ¢
les indices modulaires des polyndmes

o(p)s x(p)s "d(p),

on aura encore . | :

sy

(11) A=cc'e', ..

OFuvres de C.— S. 1, L. X.

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



338 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.
TutoriME 1II. — Supposons que le polyndme radical f( ), a coefficients
+ entiers, ait été décomposé en plusieurs facteurs radicaux 9(p), 1.(p)s

$(p), ..., en sorte qu'on ait
(12) f(p) =9(p) x(p) ¥(p)-- -,

et nommons

! n
C, ¢, ¢y ¢,

les tndices MODULAIRES MAXIMA des polyndmes
f(P), ‘P(P): X(P); ll)(p), cea g
on aura
(13) C=cc'c"....
Tnioreme 1V. — Sout [ un quelconque des entiers inférieurs a n et pre-
miers @ n. Si, pour chacune des m valeurs de I, l'indice maximum du

polynéme £(p) est divisible par un certain nombre entier k, le poly-
néme {(p) sera divisible par k.

TutoriME V. — Soit [ un quelconque des entiers inférieurs a n et pre-
miers a n. Soient, de plus, f(¢), 9(p) deux polynémes radicauz, a coef-
Jicients entiers, et nommons

Ci ¢
les indices MODULAIRES MAXIMA des polyndmes .

£(p), .9 (p").

Si, pour chacune des m valeurs de l, Uindice C, est d{visible par Uindice c,,
le polynome f(p) sera divisible par ©(p); et réciproquement, si £(p) est
divisible par (), I'indice C, sera divisible par c,.

TatoreMe VI. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme
précédent, si l’on.a, pour chacune des m valeurs de |,

¥
: Ci=c¢y

le rapport des deux polyndmes £(p), 9(p) sera un diviseur de l'unite.
Réciproguement, si ce rapport est un diviseur de I'unité, on aura

C(Z Cre
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II. — Sur la décomposition des nombres entiers en facteurs radicauz.

Soient » un nombre entier quelconque, p une racine imaginaire de
I'équation

(1) Zh—1=o0, .

et f(p) un polynome radical, & coefficients entiers, formé avec les

puissances de p. Soient encore
1, a, b, ..., n—b, n—a, n—1

les entiers inférieurs & n, mais premiers & », et m le nombre de ces
entiers. Enfin, désignons par @ la factorielle

N£(p) = {(p) F(®) ((p). .. £(p"~*) £(p"~*) [("~),
correspondante au polynome f(p). L'équation
(2) O =Nf(p)

fournira immédiatement la valcur du nombre entier , quand on con-
naitra la valeur de f(p). Mais le probléme inverse, qui consiste &
trouver la valeur de f(p), en supposant connue la valeur de @, est
tout & la fois une des questions les plus difficiles et les plus impor-
tantes de la théorie des nombres. Aprés quelques recherches, je suis
parvenu a obtenir, pour la solution de ce probléme;'de nouvelles
méthodes que je vais indiquer en peu de mots.

Observons d’abord que, en vertu de I'équation-du degré m, a
laquelle satisfait toute racine primitive p de la formule (1), un poly-
nome radical f(p), & coefficients eritiers, pourra toujours étre réduit
a un polynéme du degré m — 1, ou, ce qui vaudra mi'e'ux encore, a un
polynoéme du degré m, qui n’oflrira pas de terme indépendant de p, et
qui sera en conséquence de la forme

(3) : f(P)“:alP‘f‘aap’+---+ A p™. ‘ .
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Dans ce qui va suivre, nous supposerons cette réduction toujours
effectuée.

Observons encore que, si I'on nomme ¢(p) un polynéme radical
quelconque réduit & la forme (3), en sorte qu’on ait '

e(p) =c,p+ czg*+. oo™y

€45 Cyy + .y Cypy 6tant des constantes déterminées, I'équation
(4) 9(p)=o
entraincra toujours les m équations
(3)- S o=o, cy=o, cey Cn==0.
Ce dernier principe est précisément celui qui fournit la solution de
la question proposée. Entrons & ce sujet dans quelques détails.

D’abord la question qui nous occupe pourra étre aisément résolue,
pour une valeur quelconque de 0, si elle peut étre résolue dans le cas
ou I'on remplace ® par I'un quelconque de ses facteurs premiers. En

conséquence, il suffira d’examiner le cas ou ® se réduit & un nombre
premier p. Alors la formule (2) deviendra

f(pj étant toujours de la forme qu’indique I'équation (3); ct si, en
rommant [ un quelconque des entiers inférieurs & n, mais premiers
h n, on pose généralement

pe=[{p"), - .
la formule (6) donnera

(7) . P=D1PaPbePrtPp-aPr—1+

Cela posé, le probleme & résoudre se réduira évidemment a trouver
les valeurs des m coefficients

(8) Gy Qay A3y ooy Qpogy Apyy Op

compris dans la fonction f(p); et Pon peut ajouter qu’il sera facile
~ d’obtenir ces valeurs, si I'on parvient & déterminer celles des m fac-
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teurs radicaux

N (9) . P1> Pas Pbs o9 Pn—by Pp—ay Apn—i-

Ce que nous avons a faire, c’est donc de chercher & établir des équa-

tions desquelles on puisse déduire les valeurs des coefficients a,,

Ais ooy Ay ou des facteurs radicaux p,, pa, pss +++» Prss Proar Pur-

Or évidemment la formule (6) ou (7) ne fournit qu'une seule des

équations demandées. Mais la question pourra étre résolue & I'aide

des considérations suivantes.

La suite des nombres

1, a, b

vey —b, n—a, n—1

étant décomposée en deux autres suites, dont la premiére. soit de la -

forme
], a’ b’ H

et la seconde de la forme

n—1, n—a, n—>5b, ...,
prenons .
(10) F(p)=pipaps.--»
on aura
(r1) F(P_1) =Pt Prn—aPn—b:++»

et la formule (7) donnera
(12) o p=F(p) F(p™)

Or supposons que, par une méthode quelconque, 'on soit parvenu &
déterminer la valeur de F(p). L’équation (10) ou (1 1), étant de la’
forme (4), entrainera, en vertu du principe énoncé plus haut,-des
équations analogues aux formules (5); et de ces é?{uations se dédui-
ront les valeurs des coefficients @, @, ..., a,, qui, eu égard a la
nature du probléme, seront généralement en nombre infini. On devra
. seulement choisir e, &, ..., de nianiére que le nombre des valeurs
de a,, @y, ..., @ renfermées entre des limites quelconques, soit le
plus petit possible. La question se trouve donc réduite i la détermi-
nation de I'une des valeurs de F(p) ou de F(p~*), qui vérifient 'équa-
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tion (10) ou (11), quand les nombres a, b, ... remplissent la con-
dition que nous venons d’énoncer. D’ailleurs cette détermination
peut s’effectuer & I'aide de méthodes déja connues, lorsqu’on peut
effectivement satisfaire au probléme par des valeurs entieres de a,,
@y, ..., @y, ce qui suppose que le nombre premier p est de la
forme nx + 1. Dans le cas spécial ol p se réduit précisément &
I'unité, on a, comme I'a prouvé M. Kummer,

(13) F(p)==p!,\

3

[ pouvant étre un nombre entier quelconque. Ajoutons que, si p est
un nombre premier de la forme nx +- 1, mais différant de I'unité, on
pourra trouver des valeurs convenables de la fonction F(p) ou F(p“' )s
a I'aide des théorémes établis dans mes précédents Mémoires (voir le
Bulletin de M. de Férussac de 1829, et le Tome XVII des Mémoires de
U Académie) (*). On pourra d’ailleurs, & I’aide de la théorie des indices
modulaires établis dans le précédent paragraphe, déterminer facile-
ment les valeurs des nombres 1, a,b,...o0un—1,n—a,n—0>, ...,
qui correspondront & une valeur donnée de F(p) ou de F(p~).

Au reste, & la recherche des valeurs des coefficients a,, a,, ..., a,,
on peut, avec avantage, comme on I’a déja dit, substituer la recherche
des facteurs radicaux p,, psy « -+ Pr—as Pr-1» €D S€ servant des diverses
formes que prend I'équation (10) quand on y remplace p par I'un
quelconque des termes de la suite

P} Pa’ p[;, cey pn—b’ Pn—a, pn—l‘

Pour donner un exemple de ce genre de calcul, supposons, en par-
ticulier, » = 5. Alors on aura

(14) P =P1P:2p3 Pis

et,  aide des méthodes exposées dans mes précédents Mémoires, on
pourra déterminer la valeur de chacun des quatre produits

Pi1Ps  P2Pus P3Py PiaPse

(1) OEuvres de Cauchy,S. 11, T.11, et 8. 1, T. IIL.
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Supposons que I'on ait effectivement calculé 15 valeur F(P) du pro-
duit p, p,. Alors on aura

(15) pip=F(p)y  PP=F(p*),  pip=F(p),  p, p,=F(p*);
puis on en conclura
(16)  (pr+p)P=F(p) +F(p*),  (pi+p)P=F(p") + F(p*); ’

et comme, en supposant les fonctions f(p), F(p) réduites a la forme
qu’indique I’équation (3), on aura

f(1)+1f(p) + L (p?) +£(p*) +f(p") =0,
F(1) +~F(p) + F(p?) + F(p?) + F(p*) = o,

il est clair que, si 'on pose, pouf abréger,
u—=—f(1), c=—F(@),

on aura, non seulement
Pitpet-ps+p=1u,

mais encore, en vertu des formules (16), ,
(Pi+p) (P ps) =

Cela posé, les sommes p, +p,, p,+ p, seront les.deux racines x,, z,
de ’équation

(17) x*— ux 4+ c=o.
Ces deux sommes devant d’ailleurs étre des fonctions entiéres de
p+ph PP

le carré de leur différence devra étre de la forme 5¢%, ¢ étant un
nombre entier; et, comme la formule (17) donnera

(@—@)r=hu—c,

il est clair que les nombres entiers u, v devront satisfaire 4 I'équation
indéterminée

(18) hul—5p2=c,
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Cette derniére équation étant résolue, on connaitra les valqui's de
P1+Pas P2+ Pss puis, 4 'aide des formules (16), les valeurs de py, ps»
desquelles oni déduira immédiatement les valeurs de p,, p,.

Dans un autre article, je développerai les principes que je viens
d’établir, et je montrerai, d’'une part, comment on peut-les généra-
liser et les étendre par la considération des racines symboliques,
au -cas méme ou les équivalenceé binomes n’offrent pas de racines
réelles, d’autre part, comment on peut éviter la résolution d’équi-
valences analogues 4 la formule (17). Enfin, je comparerai les resul-
tats de mon analyse avec ceux qu’a obtenus M. Kummer.

373.

TuEORIE DES NOMBRES. — Meémoire sur les indices modulaires des poly-
némes radicaux que fourmssent les puissances et produits des mcmes

de la résolvante d’une équation bindme.
C. R., T. XXV, p. 93 (19 juillet 1847).

On éait,,que la résolution d’une équation algébrique peut toujours
étre réduite & la résolution d’une autre équation que Lagrange appelle
la résolvante. On sait encore que; si 'équation algébrique donnée est
une équation binome, il suflira de multiplier entre elles les racines
de la résolvante, pour voir apparaitre certains polynomes radicaux.
Plusienrs géométres, entre autres MM. Gauss et Jacobi, ont déja
signalé des propriétés remarquables de ces polynémes dont je me
suis occupé moi-méme dans divers Mémoires (voir en particulier le
Bulletin des Sciences de M. de Férussac, année 1829) ().

Mais d’autres résultats, dignes de remarque, se présentent immé-
diatement, quand on applique la théorie des indicés modulaires aux
polynomes dont il s’agit. C’est ce que I'on verra dans le nouveau

(1) OEuvres de Cauchy, 8. 11, T. 1.
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Mémoire dont je me bornerai & donner ici une idée en quelques

mots.
“Soient p un nombre premier impair, et » un diviseur entier de

p — 1, en sorte qu’on ait
' . p—l=nwm, . -

Soient encore § une racine primi.tive de I'équation b.in()me
o) L ar=y
2 une racine primitive de I'équivalence
(2) - aPl=1 (mod.p);
p une racine primitive de I'’équation |

. (3) zr=1,

et
r=1w

_une racine primitive de I'équivalence
(4) zh=1 (mod. p).

Tnfin, soient 4, 4, { des nombres entiers quelconques, et ppsons
(5) ' 0,=0 + p" 0+ p¥ 0" . . . 4 plP=2hgir=,

Les diverses valeurs de 0, correspondantes aux diverses valeurs de 4
et de n seront autant de racines de la résolvante de I'équation (1).
On aura, d’ailleurs : 1° si % est divisible par n,

(6) 0,=0,==—1;
2° si & — 4 est divisible par 7,

(7) 0, =0,;
3° si k -+ A est divisible par 7,

(8) 0,0,=0,0_;,=(—1)7tp,

OFEuvresdeC.— S. 1, t. X. - _ 44
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De plus, si I’on pose

(9) Rh,k_—:'

on aura : 1° en supposan't ou 4, ou £, 6u h et £ divisibles pa;' n,
(10) _ Ry = Rpo=R =Ry ,=—1;

2° en supposant &, £ non divisibles par n, et & + £ divisible par n,
(11) ,\ Ry, p=Rp, - =—(~1)%"p;

3° en supposant £, & et & + % non divisibles par 7,

(12) . Ry R_p,—=p.

Ajoutons que I’on aura; en supposant les nombres 4, %, / non divi-
‘sibles par n, et la somme & + £ + { divisible par »,

(13) (—0)® Ry, = (—1)"* Ry, ;= (—1)"" Ry, 13
puis, en supposant la somme £ + 2/ divisible par #,
(I4) . R/l,/f: (_ l)m’h-l“?h, he

En vertu de la formule (10) ou (11), Ry 4 offrira une valcur entiére
toutes les fois que 4 + £ sera divisible par n. Mais, si cette condition
n’est pas remplie, alors Ry , sera un polynome radical, et I'on aura

(15) Ry, p= a4 a;p = 0% . . .+ apy p2~,

89, ;5 Az, ..+, A, étant des nombres entiers qui vérifieront la for-
mule

(16) ao+al+ag+-..+an_1:P——2-

D’ailleurs ces nombres entiers pourront étre facilement déterminés
pour une valeur donnée de ¢, ou, ce qui revient au méme, pour une
valeur donnée de

==,
a I'aide d’équivalences relatives au module r (voir I'article inséré
en 1829 dans le Bulletin déja cité).
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Concevons maintenant que ’on pose
. (19) . Si=g,5
on aura : 1° en supposant /zA= oeth=1,
(18) = Se=—1, S,=1;
2° en supposant % divisible par »,
(19) CSy=— @7,

’

et, en particulier,

(’20) S,=— 0}
On aura encore
; Shea
(21) B/ u: ———i
" E ShSlr
ou, ce qui revient au méme,
(22) o Sher= Bp, 1 SkSk;

puis on en coﬁclu1~a, en remplagant £ par » — h, ou par nk — h,
(23) Sy=—(=1)"p84Sn-ns |

et, plus généralement,

(24)  Spe=— (= 1)7p S Satei

Enfin, on tirera des formules (18) et (22) B

ﬁ25) , Sy=R Rz Rius.

A laide de cette derniere formule, jointe & I'équation (21), on déter-
minera aisément, pbur des valeurs quelconques de 4 et de £, les
valeurs de S, et de R, quand on connaitra celles des polyndmes

radicaux

(26) Ry Bie vy B,y

et méme, eu égard i I'équation (24), quand on connaitra les valeurs
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de R, correspondantes & des valeurs de A positives et inférieures
. n ' .
a —_—

2 .

Il est bon d’observer que, si dans la formule (22), on remplace £
par nk, on en tirera '

(27) Snlc+h:_Snkslz:@'fkslu

Dans le cas oi z est un nombre impair, v = p:‘ est un nombre
. . \

pair; et par suite les formules (8) et (24) donnent

(28) @h®—h:}7,

(29) ' Sn,k:‘—'PS/zsnlc”h-

Alors aussi on tire des formules (13) et (14) : 1° en supposant 4, £, {
non divisibles par 7, et la somme % + & + I divisible par n,

(30) ) . By, w=RBp, 1= Ry,13
2° en supposant la somme % -+ 24 divisible par z,
(31) ' Ry, =Ry pe

Alors, enfin, on pourra déterminer, pour des valeurs quelconques de
% ot k, les valeurs de S, et R, ;, quand on connaitra les termes de la

suite

(32) Ry, Ren ooy Rn—-hll-—l).
* ou méme, eu égard & la formule

(33) Rh,h Rn—h, n—-h=— P,

les termes de la suite

(34). Bl,l’ Rﬂ.h Y] Rn—-1 h—1¢
: T

En effet, pour réaliser cette détermination, il suffira de recourir aux
formules que nous allons indiquer. \
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Concevons que, pour abréger, on écrive R, au lieu de Ry, »- On tirera
de la formule (22), en y posant £ = 2, '

i

(35) ’ Sen= RS},

puis on en conclura, en désignant par ¢ un nombre entier quel-
conque, ' ‘ '

(36) Sy== Rywip Riy, ... BRI ST

Or, de cette derniére équation, jointe aux formules (27), (29), on
tirera : 1° cn supposant 2 — 1 divisible par z,

- (37) Sippyn=— Ry Ry .. RET S
2° en supposant 2'+ 1 divisible par »,
(38) Seunp=—pRy—1R—p ... Ry S+

Les formules (36), (37), (38) suflisent & la détermination de S,
quand on a caleulé¢ B, pour toute valeur entiére et positive de 4
inférieure a %n.

Si, pour fixer les idées, on suppose que t soit racine de I'équiva-

lence
, xrl=1 (mod. n),
alors, en posant
h=1, =21, 2t 1=nh,

on tirera de la formule (38)

(39) 07 = p Ry Rl . R}

puis, en laissant & « une valeur quelconque, et posant 2 =1, on tirera
de la formule (36)

(40) Sgt: Ry—iRit—!. . le—’-,-

Enfin, de cette derniére, jointe & I’équation (27) et i la formule (39),

on déduira la valeur de S, correspondante 4 une valeur quelconque
dea A. ) ‘
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En s’appuyant sur les diverses formules que nous venons d’établir,
on peut aisément calculer les indices modulaires des polynomes radi-

caux représentés par ‘
Ry, r etpar OF

Ainsi, par exemple, on établira les propositions suivantes :

Tutoreme I. — Pour obtenir U'indice modulaire maximum du poly-
ndme Ry, , correspondant a la racine primitive r* de Uéquivalence (4), il
suffit de chercher les plus petits nombres positifs qui soient équivalents,
suvant le module n, aux produwits hk, hi. St la somme de ces deux
nombres est inférieure a n, Uindice cherché sera le nombre p. Il se
réduira simplement & l'unité dans le cas contraire.

Exemple. — L’indice modulaire de R, , correspondant & la racine

e ey c,y . . , . W n
primitive 7° est p, ou I'unité, suivant que / est inférieur ou non & —-

TntorinE II. — L'indice modulaire maximum de ©), correspondant a
la racine primitive r* de la formule (4) est le plus petit des nombres équi-

valents, suivant le module n, au produit
— i,

Exemple. — 1’indice modulaire maximum de @7 correspondant a la
racine primitive r¢ de la formule (4) est n — L.

Ainsi que nous 'expliquerons dans un autre article, le théoréme 11
s’accorde avee 'un de ceux qu’a obtenus M. Kummer.

En vertu des formules (13) et (14), ou (30) et (31), le nombre
total des valeurs de R qui sont distinctes (abstraction faite des
signes), et représentées par des polyndmes radicaux, se réduit,

. . ., n*4+3 . . ni— .
quand » est impair, & 5 ou bien a —5 et, quand » est pair,

.y on? . . nt— .
A 5 ou bien a 5 4, suivant que n est divisible ou non divisible

par 3.
Ainsi, par exemple, pour » =5, les valeurs distinctes de Ry,
représentées par des polynomes radicaux, seront au nombre de
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quatre, savoir :

B Ry =Ry, Rmzﬂz,n Ry = Ry, RA,B:RAA’

ou, plus simplement,
Rl’ Rm B39 le

Pour n =7, les valeurs distinctes de R, ;, représentécs par des
polynémes radicaux, seront au nombre de huit, savoir :

Rb Rl’ Ra; Rln B57 RG
et

Rl,z: Riy= Ry, R 5= Rs,3: Ry 5.

Dans un prochain article, je montrerai le parti qu'on peut tirer de

cette remarque pour décomposer Ry, et, par suite, le nombre p en
facteurs radicaux.

. 374.

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Mémoire sur Uapplication de la nouvelle théorie

des imaginaires aux diverses branches des Sciences mathématiques.

C. R., T. XXV, p. 129 (20 juillet 1847).

La nouvelle théorie des imaginaires que j'ai présentée a I'Aca-
démie dans l'une des précédentes séances offre le double avantage
de faire completement disparaitre 'une des plus grandes difficultés
qu’offrait étude de l’Alg‘ébre, et de s’appliquer avec un égal succes
aux diverses branches des Sciences mathématiques. Pour mettre cette
vérité dans tout son jour, je me bornerai ici & quelques exemples.

On dit, en Algebre, qu'une équation du degré » a toujours » racines
réelles on imaginaires. Cette proposition acquiert un sens facile'a saisir
dans la nouvelle théorie, et s’énonce alors dans les termes suivants :

f(x) étant une fonction entiere de x, st l'on pose x =a + bi, a, b, ¢
étans des quantités réelles, on pourra toujours choisir a et b de maniére
que le reste de la division de f(a + bv) par ©* + 1 s’évanouisse, quelle que
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soit la valeur réelle de i. Si d’ailleurs la Sonction f(x) est du degré n, le
nombre des sysiémes de valeurs de a et b qui rempliront la condition
indiquée sera-precisément égal & n:

Ajoutons que les racines réelles de I'équation

flzy=0

seront évidemment les valeurs de @ qui correspondront & des valeurs
nulles de b. ~
En Trigonométric, le théoréme de Moivre peut s’énoncer dans les
termes suivants : ’
Si Uon divise la n*"e puissance de cosa -+ isina par i+ 1, le reste

de la division sera cosno +isinno.

Appliquée & des questions des nombres, la nouvelle théorie trans-
forme une racine p de I'unité qui entre dans un polynome radical f(p)
a coefficients entiers en une quantité indéterminée; et, si cette racine
est du degré », la lettre n désignant un nombre premier, on n’a méme
plus besoin de prouver que I'équation

' f(p) =0
entraine la suivante '

f(x):f:

! F(x),

—1

.F(z) désignant encore une fonétion entitre i coefficients entiers. Car
la premiére équation n’a plus d’autre sens que celui qu’elle acquiert
quand on la transforme en la seconde. Alors aussi tous les théorémes
établis dans mes précédents Mémoires deviennent faciles i saisir; et
toutes les formules auxquelles je suis parvenu subsistent pour des
valeurs réelles quelconques des quantités que désignent dans ces for-
mules les lettres p ct 8, pourvu que I'on réduise les deux membres de
chaque formule aux restes que I'on obtient quand on divise ces deux
membres par les facteurs bindémes

pr—1 et OP—1,

Enfin, la nouvelle théorie des imaginaires fait encore disparaitre
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les difficultés que Ion rencontrait, en Géométrie, quand on voulait.
étendre la démonstration de certaines propriétés des figures au cas ou
certaines lignes, certains points, cessent d’étre réels. La loi de con-
tinuité, dont un de nos honorables confréres, M. Poncelet, a fait dans
ses Ouvrages des applications si- élégantes et si dignes de remarque,
prend alors une signification précise. Seulement chacune des lignes
droites ou courbes, que 'on appelait imaginaires, se trouve rem-
placée par un systeme de lignes de méme nature, qui changent de
forme avec la valeur variable d’un parametre indéterminé. Il en
résulte que, en Géométrie, les solutions imaginaires résolvent tou-
jours des questions plus générales que celles que 'on avait posées.
Rendons cette méthode plus sensible par un exemple.
Soient o

(1) f(z,y)=0, F(z,y)=0

les équations de deux courbes réelles dont on cherche les points com-
muns. Si elles ne se coupent pas, on pourra du moins satisfaire aux
équations données par des valeurs imaginaires de la forme

( $_=a+ﬁi, y=y-+9i

ou, pour parler plus exactement, on pourra choisir les quantités
réelles @, B, y, ¢ de manitre que I'on ait, quelle que soit la valeur

réelle de ¢,
fla+Bi,y+00) = (1+ )],

F(oao—4-Bi,y+00)= (14 2)J,
I, J étant des fonctions entieres et déterminées de 7. Cela posé, les
solutions imaginaires des équations proposées feront connaitre les
points d’intersection de deux courbes quelconques, représentées par
deux équations de la forme

(2) f(@,7) =0+, Fz,y)=@+d);
et si une combinaison linéaire des équations (1) produit une troisiéme
équation N
(3) . eay)=o, .
CEuvresde C. — S. 1, t. X. : [15
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qui représente une courbe réelle, cette troisiéme courbe renfermera
toujours les points d’intersection des courbes représentées par les
équations (2), quelle que soit d’ailleurs la valeur réelle attribuée au
paramétre i.

Supposons, pour nous borner  un cas trés simple, que les équa-
tions (1) représentent deux cercles, et soient de la forme '

(4) \ (x — a2+ yt=ri (24 @)+ yr=1r=

En les combinant entre elles par voie de soustraction, on obtiendra
une troisitme équation

(5) ' z 20,

qui représentera la droite d’intersection des deux cercles, dans le cas
ol ils se couperont, c’est-d-dire lorsqu’on aura a <r. Si a devient
supérieur & r, les valeurs imaginaires

(6) z=o, y=+(a’—r‘3)%¢',

+

qui sont censées vérifier les équations (4), satisferont en réalité aux

suivantes
(= a)am yr=14 (a®—r?) (14 2%),

(2 +a)+ Y =11+ (@t = 1) (14 )}

et ces dernieres représenteront, quel que soit 7, deux cercles qui sc
couperont suivant la droite représentée par I'équation (5).

3175.

THEORIE DES NOMBRES. — Memoire sur diverses propositions

"

A
relatives a la théorte des nombres.

C. R., T. XXV, p. 132 (26 juillet 1847).

La théorie des indices modulaires ne fournit pas seulement divers
moyens de décomposer les nombres entiers en facteurs radicaux, elle
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permet encore d’établir avec facilité un grand nombre de propositions
qui paraissent propres & intéresser les géométres, et qui, jointes a
plusieurs autres, peuvent étre utilement employées pour la démon-
stration du dernier théoréme de Fermat. Afin de ne point dépasser
les bornes prescrites aux articles qui doivent étre insérés dans les
Comptes rendus, je me bornerai aujourd’hui & donner une idée de ces
diverses propositions, en annoncant celles qui semblent mériter d'étre
particuliérement remarquées.

TutoriME I. — Soit, comme nous I'admettrons généralement ici, n un

nombre premier impair. Soit encore p une racine primitive de U’ équation
(1) xh=1, -

et nommons f(p) un polynéme radical & cocfficients entiers, formé avec
les puissances de p. St f(p) est divisible par 1 — p, on aura

(2) f()=o0 (mod. n), .

et réciproquement, si celte derniére condition est satisfaite, f(p) sera divi-

sible par 1 — p.

Tutorime II. — Supposons le polynéme radical f(p) de’composdble en
deux facteurs de méme espéce 9(p), 7.(p), en sorte.qu’on ait

(3) : f(p) = ¢(p) x(p)-

Se f (p) est divisible par (1 — p)t, I étant un nombre entier quelconque,

‘alors
o(p)y x(p)

seront-respectivement diyisibles par deux expressions-de la forme
(r—p) (1—p)%

h, k etant deux nombres entiers, dont l'un pourra étre nul, et dont la
somme sera .

Tukorime I11. — Soit towjours

f(p) = 9(p) %(p).
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(4 ' flpy=o0  (mod.n),
' san:s‘ ayoir en méme temps

(%) , x()=o0  (mod.n),
" on aura nécessairement

(8) ‘ ¢(p)=o0  (mod.n).

Tutorime 1V. — Si, en posant

at—1
Zz—1

(7 _ X=

3

*

on désigne par X) la dérivée de X de 'ordre I, on aura, pour x =1,
(8) X=o, X'=o, vy X=t=0  (mod.n).

Nota. — Pour établiv ce dernier théoréme, il suffit de différentier
n — 2 fois, par rapport & z, I'équation (7), réduite i la forme '
zt—1=X(z —1),

et de poser ensuite
T =il.

TutoriMe V. — Supposons que, f(x) étant une fonction enticre de x,
on pose successivement

(9) f(z)=zf(2), fz)=zl(x), ....

Alors, en prenant
f(z)= ‘P(xh)’ /

on aura, pour toute valeur entiére de m,
(.’L‘) =hm ch(xn') H
eten prenant

f(z) =¢(x) x(2),
on aura

f.(2)=0o(z) xmﬁ(x) + ’_i% @1(2) Yt (2) v oo G (@) 3 (@),
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Taeorime VI, — Sile polynéme radical f(p), a coefficients entiers, est
tel que U'on ait '

(‘10) ' f(py=o (mbd. n),
on aura encore ‘
(r1)  f(x)=o, fi(1)=o0, hL)=0, ..., fa()=o (mod. n).

TrtortMe VII. — Si le polynéme radical {(p), a coefficients entiers, est
tel que U'on ait ‘ '

(12) 9(p)—9(p~)=o0  (mod.nr),
on aura encore *

(13) o;(1)=o, o3(1) == 0, Vet Op—2(1)=0 (mod. n);
et si, dans le méme cas, on pose

) ¢i(x) _
(14) 1Y) — (),

“

alors, en supposant o(1) non dwisible par n, on aura
(15)'_ &, (1)=o, D,(1)=o, Ceey (I)n_2(l)'Eo (mod. n),

Considérons maintenant en particulier un binéme radical u, qui
soit une fonction linéaire de p, sans étre divisible par un nombre
entier, en sorte qu’on ait

u—a-+ bp,
a, b étant des cntiers premicrs entre eux; et posons généralement,
pour une valeur enti¢re quelconque de /Z, ]

(16) u=a—+ bp',

Enfin, soit

T

(17) I=N(a+bp) ,

[ ~

le nombre enticr qui représente la factorielle correspondante au bi-
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néme a + bp. Ce nombre ne pourra, comme l'on sait, avoir pour fac-
teurs premiers d’autres entiers que le nombre 7~ et des nombres pre-
miers de la forme na + 1. A cette proposition déja connue, j'ajoute
les-théorémes suivants :

Tutorene VIII. — Supposons que, le nombre 1 étant 'un quelconque

des termes de la suite
I, 2, 3, ..., n—1,

on nomme a, un autre de ces termes, choisi de manicre a verifier la con-

dution

(18) : la,=1 (mod. n),
et posons

(19) ' 9(p) =PV tta, Ugy - < Uy

Uexposant p. étant un nombre entier. Soit, d’ailleurs, F(p) un poly-

néme radical a coefficients entiers. Si, le nombre a+ b étant premier ¢ n,

le nombre 1, déterminé par Uéguation (17), est une puissance enticre du
. degré n, on pourra choisir ’exposant . et le polynéme F(p) de maniére

a verfier la formule

3

(20) e(p™h) [F(P_')]”,

o(p) T L F(p)
et, par conséquent, la suivante :
(21) o) —¢(p)=o0 (mod.n).

Tatorime IX. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme
précédent, nommons s une racine primitive de I'équation '

(22) =1 (mod. n).
Soient d’ailleurs a,, I'un quelconque des nombres

Ay, Qg ovey a1y
2
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et ay, celut d’enlre ces mémes nombres qui vérifie la condition

(Qg) : ) ap==s"ay.
Enfin posons
. ' s"a
(24) ° dpp=t1= £
N aj

et soit  la valeur numerique de la résultante formeée avec les divers
termes du tableau

O,19 Oy,2) ceey O‘hn—u
2
- a1y Cq,2y ey ag,’.l_—l’ .
(23) 2
. e iy ey sy e ean y
&y 1’ a[l—-l,29 LS ] Lp—1t n—ty
! 2 2 ' T2

termes dont chacun se réduit, au signe prés, a U'unité. On pourra choisir
Uexposant v de maniére que, pour une valeur quelconque du nombre en-

. . oo U_\© Ly t . .
tier 1, Uexpression (p“" ——1> se réduise a la n**™ puissance d’un rapport
v U
F(p—t . .
de la forme ELL et que l'on ait, par suite,
. ¥(p)
(pYu)®—(p~Yu_)®=o (mod. n)
St U’on attribue successivement a n les valeurs
3, 5 7, 11, 13, ...
on pourra réduire les valeurs correspondantes de w aux nombres
&, 2, 2,. 6, 10,

Dans un prochain artiele, j’expliquerai comment ces diverses pro-

positions peuvent étre appliquées a la démonstration du dernier théo-
reme de Fermat. :
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3176,

TutoRrIE DES NOMBRES. — Memoire sur diverses prbposilions relatives
a la théorie des nombres (suite).

C. R., T. XXV, p. 177 (2 aodit 1847).

\

Aux propositions énoncées dans le Compte rendu de la précédente
séance, il est utile d’en joindre plusieurs autres que je'suis parvenu a

démontrer, et que je vais indiquer en peu de mots.

Tutorime I. — Sorent n, p a’eu‘x nombres premiers impairs, dont le
second sout de la forme nx + 1. Sotent, de plus, p une racine primitive de
l’équation
(1) i =g
¢ une racine primitive de I’ équivalence
(2) . P 1=1 (mod. p);
puis, en admettant que‘les entt:ers ky k, h =+ k sovent premiers a n, posons
(3) R/L‘L_: Spah+6lc’
la somme qu’indique le signe § s'étlendant & toutes les valeurs enticres de

o« comprises dans la suite
L o2, 3 .., p—o,

et € désignant, dans la méme swite, le terme qui verifie I’ équivalence
P+ =1 (mod.p).

On aura

(4) p=RurBRoy_s;

puis, en posant k= h, et ecrivant, pour abréger, R, au lieu de Ry, on2
trouvera

£3) - r=RiR_s.
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D’ailleurs‘, R, et B, seront des polyndmes radicauc, dans chacun des-
quels les cocfficients des diperses puissances de p fourniront une somme

egale a p — 2. Enfin, si l'on pose

(6) ‘ r=:",
r sera une racine primitive de I’ équivalence
xt=1 (mod. p),

et U'indice modulaire maximum de R,, correspondant & la racine primi-
tve r', sera, ou le nombre p, ou l'unité, suivant que le nombre 1 sera infe-

. [
rieur ou non a -:-3-'
De ce premier théoréme, on peut déduire la proposition suivante :

Tntorime I1. — Faisons

(7) u=a- bp,

.

a, b étant deux nombres entiers premiers enire eux, dont la somme ne
soit pas divisible par n; et supposons que la factorielle '
(8) ) 1=N(a+bp),
correspondante au bindme radical a + bp, ait pour facteurs premiers les
entiers p, q, ..., en sorte qu'on ait '
(9) I=phgt....
Concegons d’ailleurs que, I étant I'un quelconque des entiers

1, 2, 3, ..., n—1, -~ .
on nomme a, un autre de ces entiers choisi de maniére a vérifier la condi-
tion
(10) la;=1  (mod.n).
Enfin, soit r celle des racines de I’ équivalence

(rr) z'=1  (mod.I), .
CFuvres de C. — S. 1, t. X, , . 46 -
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qut verifie la condition

(1?) a+br=o (mod. I),

»- . . .
et nommons R, R, ... les diverses valeurs de R, quv correspondent (voir

le théoréme I) a la racine r et aux divers modules p, q, .. .; on aura

\

(13): ualua,...ua"T_,:R}R',"...w(p),

w(p) étant un diviseur de lunité, qui se rédwira, au signe pres, & une
puissance entiére de p.
Corollaire. — Si le nombre I est une puissance entiére du degré n, -
le produit
RIR®...

sera de la forme [F(p)]*, F(p) étant une fonction entiére de p,  coef-
ficients entiers, et I’on obtiendra la proposition suivante :

Tutorine 1. — Les mémes choses étant posées que dans le théoréme 1,

st le nombre 1'se réduit & une puissance du piéme degré, on aura

L 4

(14) . ualua:"'lt,an_—l—_?[F(p)]{lm(P)’

F(p) étant une fonction entiére a. coefficients entiers, et w(p) un diviseur
de U'unité, qui se réduira, au signe prés, a une puissance entiére de p. Si

d’ailleurs on pose, pour abréger,

(15) . ' = — V:———)—-)

@ (s~!)

- sera une puissance entiére de p, on trouvera
(16) ‘ Va, Vay o o Vap ;= V"l
- .

v désignant un nombre entier.
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Corollaire 1. — Comme, en supposant toujours a + b et, par suite, [
non divisibles par n, on aura '

(17) : Vr=1 ('mod.n),

la formule (16) entrainera la suivante

(18) Va, Vay -+ Vap =1 (mod. n),

EY
Al

¢

qui coincide avec la formule (21) de la page 358. De plus, si a, etant
Pun quelconque des termes de la suite
Ay  Qay v eey a_l_';“

2

-

et a; celui d’entre ces mémes termes qui satisfait & Péquivalence
(19) . . ap=ZFs"a, (mod. n),

‘on désigne par o, celle des deux quantités +1, — 1 qui vérifie la
condition .
. Sm(l/,,_ N

Ap,m= a, > .
k

alors, en nommant o la valeur numérique de la résultante . -

S(i Oy, Clgg e s e Onrt ,1_1>,

T2
on déduira de I'équation (16) une autre équation de la forme
(20) y P =" p¥,

% étant un nombre entier, et © étan't de la forme -

: F(p~
(21) :_____
' (p)

Enfin, comme on aura

(225 . =1 . (mod.n),
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on trouvera encore
. 0P = p* (mod. n),

et 'on sera ainsi ramené au théoréme IX de la page 358. Ajoutons que

la valeur de w, déterminée par la formule ‘

(23) -w—_—tS<o¢1,1a2,2...o¢,_,___1,£,;1>,
. n’est pas toujours la plus petite de celles que I'on peut adopter dans
la formule (20), et que, en attribuant successivement. & » les valeurs

3, 5, 7, 11, 13, ...,
on peut réduire les valeurs correspondantes de v aux nombres
‘1, ‘2, 2, 6, 10, ....

Corollaire 1I. — Des seules propositions énoncées dans cet article
et dans le précédent, on peut déja déduire diverses conséquences rela-
tives au dernier théoréme de Fermat. 11 en résulte, par exemple, que,
pour démontrer 'impossibilité de résoudre I'équation :

. ar+ b+ c*=o

.par des entiers premiers entre eux et premiers a n, il suffit de s’as-
surer que la somme '

n—1 n—&
L o L o L S (—-——)
2

n’est pas-divisible par n, ou bien encore que w est un nombre pre- .
mier & n. On voit donc combien il importe de déterminer la valeur du
nombre , ou du moins le reste qu'on obtient en divisant o par 2. On
y parvient i I'aide d’une méthode qui permet de résoudre facilement
une classe trés étendue d’équations linéaires, et que je vais indiquer
en peu de mots. '

Soient données, entre z inconnues

Xy Y By wi.y Uy 9,
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n équations linéaires de la forme

AQpx +ay Y+ a5+ Apn U~ Ayq ¥ = Koy

GT Gy 4 QE A negu 4+ ayy = ks
(24) A QP @Al - ay v =k,
. .

Ay @+ Aoy + Q35 4. .y U+ Apa¥ = ku—1,
et posons, pour abréger,
(25) T4y 454+ u+y=s

On observera d’abord que, des formules (24) combinées entre elles
par voie d’addition, on tire

. et by
(26) g= Kot bt Koy
' Ao+ Qg+ oo o+ Ty

Pour trouver ensuite les valeurs des diverses inconnues

.

Xy Yy Ey eees Uy 9
on multipliera les formules (24), avant de’les ajouter entre elles, par
les divers termes de la progression géométrique
I, p, P%H - prt,
p étant une racine primitive de I'équation

ah=1;
et 'on trouvera ainst

v
ko~ kyp 4 kgpa ...+ kyyprt
g+ @ p + a;pF . ..+ @y pt!

(27) @+p~'y +p iz 4...+p U

Donc, si 'on pose, pour abréger,

ko kyp =+ kyp2=-. ..+ kprp* !
Qo+ Q1P+ @yp?F ..o+ Qi PP

= A+ AlP_l.*}- App= 4. - Appm Y,

N

- on aura

(28)‘w:Ao+C, y:Aq—"C, 5:Ag+c, Veey o ll:An_1+C,
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C étant une quantité dont la valeur se déduira aisément de 1'équa-
tion (26), puisque, en vertu des formules (28), on aura

(29) ' nC:S—Ao—A,—Ag—...——A,,__l.
a oo
THEORIE DES NOMBRES. — Meémotre sur diverses propositions relatives

a la théorie des nombres (suite).

C. R., T. XXV, p. 242 (9 aolt 184~).

Les prop(;sitions énoncéces dans le précédent article, et les formules
qu’il contient, sont relatives au cas ot le nombre désigné par la
lettre » est un nombre premier impair. Mais on peut généraliser
encore ces formules, et en particulier celles qui se rapportent a la
résolution d’une classe tres étendue d’équations linéaires.

Effectivement, supposons que, n étant un nombre entier quel-
conque, on se propose de résoudre les formules (24) de la page 365.
Pour obtenir la valeur de I'une quelconque des inconnues, de x par
exemple, il suffira évidemment de combiner entre elles, par voie d’ad-
dition, ces mémes formules, respectivement multipliées par certains
facteurs

EO’ EH‘ s sy En—h

ces facteurs étant assujettis & vérifier les conditions

”

ayky, —+ a4+ By = o,

(1) . (aiio +a251+‘---+ao Eioy=o,
( ............. et ieireaae s

an—lE_o"" aogl"‘ oo + an‘-—zgn—-l =0,

dans lesquelles w peut étre un nombre quelconque arbitrairement

’

choisi. Or soit p une racine primitive de I'équation

(2) ' ’ zh=1.
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Les conditions (1) entraineront avec elles la formule
(3) + w={(a+ap + cet @ P (B B4l Epeypm ¥y,

et méme cette derniere formule continuera de subsister, quand on 'y
remplacera p par 'une quelconque des puissances de g, ¢’est-a-dire,
en d’autres termes, par 'une quelconque des racines de I'équation (2)-
Réciproquement, si la formule (3) subsiste quand on y remplace p par
une quelconque des racines de I'équation (2), alors les facteurs

EO’ 517 tevy En-—l

satisferont certainement aux conditions (1). D'ailleurs, si I'on pose,
pour abréger,

(4) f(P):a0+ ap+...+ ﬂn—1P"._‘a

Ta formule (3) donnera

' —1 ' —n+1 -— __(i_ .
(5) ct?o+51P +...—‘|—£n--1P +.—1-(P);
et, si la formule (3) subsiste quand on y remplace p par o™, m étant un
nombre entier quelconque, on aura encore.
. A ' [A)
(6 Bot Bip Tk By p T
1
Or, si dans Ia formule (6) on remplace successivement le nombre m
par les divers termes de la suite

(7) 0, 1, 2, ..., n—1,

les équations ainsi trouvées donneront
-

m=n—~1

' -—_I. et ml
(8) ‘E/‘Tn S f(Pm)P ’

m=90

[ étant I'un quelconque des entiers inférieurs & 7, et le signe \ indi-
b > A

*
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quant la somme des valeurs du produit

_L mi
f(P'm)p
correspondantes aux diverses valeurs de .

Les valeurs de X
t £0$ E,u saey gn-i’

fournies par I'équation (8), satisfc\mt, quel que soit w, aux condi-
tions (1); et par suite, §'ll s’agit seulement de résoudre les équa-
tions (24) de la page 365, on pourra prendre w = 1. Mais, dans cer-
tains problémes, les valeurs des inconnues doivent étre entiéres,. et
I'on peut demander, par exemple, de vérifier les formules (1) par des

valeurs entieres de
E_o, En cies Eumpy @,

dans le cas ol les coefficients a,, a,, ..., @,_, ont eux-mémes des va-
leurs entiéres. Or je suis parvenu & démontrer que, pour satisfaire &
cette derniére condition, il suffit de prendre

(9) w="T){(p) I(p*)...f(p"").
t
378.
TrEORIE DES NOMBRES. — Mémoire sur I’emplot des racines de l'unité

’ - . 2\ . ‘. . (R
. pour la résolution des divers systémes d’équations linéaires.

)
C.'R., T. XXV, p. 285 (23 aout 184y).

T’ai montré, dans les précédentés séances, comment on peut faire
servir les racines de l'unité & la résolution de cerlains systémes
d’équations linéaires; mais les équations que j’ai indiquées ne sont
pas les seules qui puissent étre ainsi résolues. D’autres, qui ne sont
pas moins dignes d’attention, jouissent encore de la méme propriété.
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Ajoutons que les unes et les autres se résolvent en nombres entiers,
sous des canditions qui méritent d’étre remarquées. C’est ce que ’on
verra dans le Mémoire que j'ai 'honneur de présenter a I'’Académie.
Je me bornerai ici 4 en extraire quelques propositions fondamentales,
le Mémoire lui-méme devant étre prochainement publié dans les Exer-
cices d’ Analyse et de Physique mathématique.

Je commence par établir la proposition suivante :

.
TuroriMe. — Sort

L}

Jley=am4clam—tt @™ 4. .+ Cpy &+ Cpy

une fonction enticre du degré.m, dans laquelle le coefficient de la plus
haute puissance de x se trouve réduit a U'unité. Supposons d’ailleurs les

m racines de l'équation
(1) - ‘ J(z)=o

partagées er: deux groupes o, 6,%, ...; Ay (v, ... Soit enfin

’

U=F(Q, hy ¥y« )

uné fonction des racines A, p, v, ..., symetrique, enticre, el a coefficients
entiers. On pourra transformer U en une fonction entiére des racines o,
6, Y, ..., et des cogfficients c,, ¢y, ..., Cys qui, €tant elle-méme a cocffi-

cienls entiers, sera symétrique par rapport auz racines o, 6, v, ...
H

Nota. — Pour démontrer ce théoréme, il suffit d’obscrvexj :1° que,.
@, 6, ¥, ... étant racines de I'équation (1), on pourra diviser algébri-
quement f(x) par le produit (& — o) (#.— €) (x — v)...; 2° que, si
'on nomme [(x) le quotient ainsi obtenu, f(x) sera une fonction en-
tiere de @, dans laquelle la plus haute puissance de x se trouvera mul-
tipliée par I'unité, les autres puissances-de @ étant respectivement
multipliées par des fonctions entieres de c,, ¢y, ..., Cpey; 0, 6, Y5+ s
qui seront & coefficients entiers, et symétriques par rapport aux ra-
cines «, 6, ¥, ...; 3° que A, i, v, ... seront précisément les diverses
racines de ’équation ((z) = o. -

OFuvres de C. —~ $.1, t. X. : 47
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Soit maintenant » un nombre entier quelconque, et considérons le
systeme des équations

L ayx —a iy +ays+...+ apogtt + a,_ v = Ky,
(2) . Salx + @y +a st e u-—a, v=k, ‘
........................................... ,

( Apoy & — QY — Q15 — oo — Ay gl — Qp_g ¥ == Ky

que 'on déduit des formules (24) de la page 365, en changeant, dans

la deuxiéme, la troisitme, la quatriéme, ... formule, les signes du

dernier, puis des deux derniers, puis des trois derniers, ... termes.

Pour obtenir la valeur de I'une quelconque des inconnues, de @ par

exemple, il suffira évidemment de combiner entre elles, par voie d’ad-

dition les formules (2) respectivement multipliées par certains fac-

teurs £,, E,, «ees &0y, ces facteurs dtant assujettis & vérifier les condi-

tions

’ @l +arki+ @by st Gny B = 0,

(3) aby Fabi+ @b+ A apy by —ay Eamy=o,
......... ey

an—tEo— ao’é - aiir" s an—kan—n - an—zEn—l = 0,'

dans lesquelles o peut &tre un nombre entiel quelconque arbitraire-
ment choisi. Or, soit p une racine primitive de I’équation

¢

(4) . zt =,
les conditions (3) entraineront avec elles la formule
(5) ®=(a+ap+a:p F @y p" ) (B +Ep =t L pi et Eumy p 7Y,

ot méme cette derniere formule continuera de subsister quand-on y

remplacera p par 'une quelconque des puissances impaires de p, c’est-

a-dire, en d’autres termes, par 'une quelconque des racines de I'équa-
. !

tion '

(6)  pr=— ,

Réciproquement, si la formule (5) subsiste quand on y remplace p par
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I'une quelconque des racines de I'équation (6), alors les facteurs &,,
Enbar e By satlsferont certainement aux condltlons (3) D’ailleurs,
si Pon pose, pour abreger, f(p) = @+ a,p + @yp*+. ..+ a,_, "',
la formule (5) donnera

(7) EO+EIP_1+EEP—2+ o+ Entp” "H'—(—&;)';

et si, dans cette derniére, on remplace p par g™, m étant un nombre -
impair quelconque, on aura ‘

(8) G+ ks PR AL —|— Epgp=(r—tim— f(::n)

’

pufs on en cohclura
— _1_ w mi
(9) A El‘—‘ n Sf(Pm)P ’

/ étant I'un quelconque des entiers inférieurs an, et le signe S indi-

quant la somme des valeurs du produit ; )p”‘l, correspondantes aux

f(p™

diverses valeurs impaires de m comprises dans la suite 1, 3, 5§,
2n'—1. ‘ o

Les valeurs de £, £, &, ..., £,_, fournies par 'équation (g) satis-
font, quel que soit w, aux conditions (3); et par suite, 'l s’agit seu-
lement de résoudre les équations (2), on pourra prendre w =1. Mais,
dans certains problémes, les valeurs des inconnues doivent étre en-
tieres, et 'on peut demander, par exemple, de vérifier les formules (3)
par des valeurs entiéres de &, 5,, £,, ..., §,—, . Or il résulte du théo-
reme énoncé au commencement de cet article, que, pour satisfaire 2
cette derniére condition, il suffira de prendre ..

(o) = (e 1(p). . F(pt).

~ Les formules précédentes fournissent le moyen de calculer aisément
le nombre entier désigné par w dans la séance du 2 aout dernier.
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PuvsiQue MATUEMATIQUE. — Note sur la polarisation chromatique.

C. R., T. XXV, p. 331 (30 aofit 1847).

Un des savants les plus distinguéside I’Allemagne, M. d’Ettings-
hausen, étant venu ces jours derniers & Paris, et m’ayant dit quelques
mots au sujet de ses recherches sur la théorie de la lumiére, je lui
parlai aussi des miennes, et j'ajoutai que les Comptes rendus renfer-
maient sculement une faible partie des résultats contentus dans les
Mémoires que j'avais présentés & I’Académie sur I'Analyse ou sur les
applications de I’Analyse & la Physique. Je citai, & cette occasion, le
Mémoire du 8 mars dernier, sur les corps considérés comme des sys-
temes de molécules dont chacune est elle-méme un systeme d’atomes,
et mes Mémoires plus anciens, relatifs & la polarisation chromatigue.
Alors, M. d’Ettingshausen me témoigna le désir de me voir publier
immédiatement au moins les parties les plus importantes de ces Mé-
moires, surtout les deux dernieres pages d’un manuscrit, que j"ai mis
sous ses yeux, et qui avait été paraphé par I'un de MM. les Secrétaires
perpétuels, avec I'indication d’une seule date, deux fois reproduite,
celle du 22 avril 1844. Comme ces deux pages, dont chacune porte
le paraphe de M. Arago, sont relatives 4 un objet dont M. d’Ettings-
hausen s’est aussi occupé de son coté, et dont il s’occupe encore, je
me bornerai 2 les transcrire, sans y changer un seul mot.

Equations différentielles de la polarisation chromatique.

Les équations différentielles des mouvements infiniment petits d’un
systeme de molécules sollicitées par des forces d’attraction ou de ré-
pulsion mutuelle sont de la forme

() Dt =S[m(x + AL) f(r + p)],
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[voir les Exercices d’ Analyse, tome 1, page 3 ("], la valeur de p étant

sensiblement <
LR XAl yAg+zAZ
p= ~ :

-

o : x
Si 'on veut obtenir la polarisation chromatique, il suffira d’ajouter
aux seconds membres des équations (1) des termes de la forme

. (2) S%m[z(y—*—An)—y(l—l—AC)]f(r);::S[m(zAn———yAC)f(l')],
En effet, sil’on pose v

(3) _fi — % —_ _é — eUTHIY+WI—st

de semblables termes deviendront
('4) (BD, —CD,)K, ...,

K désignant une fonction de u, ¢, w, ...; et il suffira de supposer K
fonction de £%= u® + ¢* + w?, pour réduire les expressions (4) a la-
forme '

DK

L2 = (WB—00)G, o

(5) (wB—v(C)

G étant fonction de £.
Il est important d’observer que le produit

(6) m{z(y + An) — y(z + AZ) f(r)

représente la projection sur I’axe des « d’une force perpendiculaire au
plan qui passe par les droites OA, O’A’, dont la premiere est menéc,
dans Détat d’équilibre, de la molécule w qui coincide avec le point
(%, ¥, 3), & une molécule voisine m qui coincide avec le point
(z+X, y+7y, 5+ 5), et dont la seconde est ce que devient la pre-
miére, quand on passe de I’état d’équilibre a I'état varié. De plus, la
force, dont I'expression (6) est la projection, est proportionnelle,
d’une part, au produit des droites OA, 0’A’ par le sinus de Pangle
compris entre elles; d’autre part, & une fonction () de la distance r.

-

" (1) OEuores de Cauchy, 3. 11, T. XL

»
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Il reste & savoir si, en attribuant aux molécules des corps des
formes déterminées et des mouvements de rotation. trés petits, on ob-
tiendra, pour les mouvements infiniment petits, des équations de
‘méme forme que celles auxquelles conduit la supposition que nous
venons d’énoncer.

Le produit des droites OA, O'A’ est sensiblement proportionnel
ar*. Donc la force dont nous avons parlé sq réduit au produijt d’une
fonction de r par le sinus de I'angle compris entre les deux droites.

380.

AsTrRONOMIE, — Mémoire sur la détermination des orbites des planétes

et des comeles.

~

C. R., T. XXV, p. 401 (20 septembre 1847). -

Les nouvelles méthodes que j’ai données pour la détermination des
orbites et des mouvements des corps célestes ne sont pas, il importe
de le remarquer, des théories purement spéculatives; et si, d’une
part, elles. peuvent contribuer au progrés de ’Analyse mathématique,
d’autre part, elles offrent des moyens de calcul qui s’appliquent utile«
ment  la solution des grands problémes de 1'Astronomie. Déja, dans
de précédents Mémoires, j'ai déduit des résultats numériques de la
méthode par laquelle j’étais parvenu a déterminer, dans la théorie
des mouvements planétaires, les perturbations d’un ordre élevé, et
j'ai fait voir que l'on pouvait retrouver ainsi la grande inégalité dé-
couverte par M. Le Verrier dans le mouvement de Pallas. J’avais pro-
mis de montrer aussi, sur un exemple, les avantages que présentent
mes formules pour la détermination dés orbites des planetes et des
cométes. En cédant aujourd’hui au veeu de plusieurs savants qui récla-
ment 'accomplissement de celte promesse, je suis heureux de penser
que je fournirai ainsi aux astronomes, et, en particulier, 3 mes hono-
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.

&

rables confréres du Bureau des Longitudes, un moyen facile de fixer
avec une grande précision les éléments des orbites des petites planetes
récemment découvertes par divers observateurs. Entrons maintenant
dans quelques détails. .
Pour déterminer aussi exactement qu’on ‘le peut les éléments de
Lorbite d’une planéte & une époque donnée, en les déduisant d’obser-
vations astronomiques, il convient de 1'ésoudre successivement deux
problémes bien distincts 'un de P'autre. Le premier consiste & déve-
lopper les quantités variables, spécialement la longitude et la latitude
de la planéte, suivant les puissances du temps mesuré i partir de
I’époque donnée. Le second probléme consiste a substituer les coeffi-
cients des premiers termes des développements dont il s’agit, dans
des formules simples desquelles on puisse aisément déduire des dis-
tances de la planete au Soleil et & la Terre, ct, par suite, les divers
éléments de l'orbite cherchée. Le premier probléme peut étre aisé-
ment résolu a-1'aide de la méthode d’interpolation que.j’ai proposée
dans un Mémoire publié cn 1833, et réimprimé dans le Journal.de
M. Liouville (). Comme je I'ai remarqusé, cette méthode offre de nom-
breux avantages qui permettent d’arriver promptement et.stirement
aux développements cherchés. En effet, elle substitue a la recherche

* des divers termes du développement de 'une quelconque des quan-
tités variables la recherche d’une certaine espéce de différences finies
de divers ordres, représentées par des fonctions linéaires des valeurs
observées de la variable, ou des différences déja calculées. Or ces
fonctions linéaires sont faciles 4 former, attendu que dans chacune
d’elles chaque coeflicient se réduit, au signe prés, & Punité; et d’ail-
leurs clles sont précisément celles qui offrent les moindres chances
d’erreurs possibles. Ce n’est pas tout : la méthode dent il s’agit peut
faire concourir & la solution du probléeme un nombre guelconque d’ob-
servations dont les résultats sont combinés entre eux par voie d’addi-
tion et de sousiracﬂon seulement; et le calcul, loin de se compliquer, |

-

(1) OEuvres de Cauchy, 8. 11, T. 1.
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tandis que 'on avance, devient d’autant plus simple, qu’il est appli-
qué a la recherche de différences finies d’'un ordre plus élevé. Ajou-
tons que la méthode, fournissant elle-méme la preuve de la justesse
des opérations effectuées, ne permet pas au calculateur de commettre
la faute la plus légére, sans qu’il s’en apergoive presque immédiate-
ment, et que le calcul s’arréte de lui-méme & I'instant ol I'on atteint le

. degré d’exactitude auquel on pouvait espérer de parvenir. Remar-
quons enfin que les divers termes des\développements cherchés peu-
vent étre aisément déduits des différences finies dont nous venons de
parler, et de la détermination de certains nombres dont les valeurs
dépendent uniquement des époques auxquelles les observations ont
été faites. Si le calculateur connait ces époques sans connaitre les
observations elles-mémes, il peut immédiatement calculer les nombres
dont il s’agit, et achever ainsi, chose singuliere, la partie la plus labo-
rieuse de tout son calcul.

Les premiers termes des développements des variables étant calcu-
lés, comme on vient de le dire, et déduits d’observations dont je sup-
poserai le nombre égal ou supérieur & quatre, on connaitra les dérivées
des trois premiers ordres de chaque quantité variable, différentiée par
rapport au temps, ou plutot leurs valeurs correspondantes & I'époque
donnée; et il ne restera plus qu'a substituer ces valcurs dans des for-
mules simples desquelles on puisse -aisément tirer les éléments de
I'orbite avec les distances qui séparent le Soleil et la Terre de I'astre
observé. Remarquons d’ailleurs que ce dgrnier probléme ne serait pas
completement déterminé, si le nombre des observations n’était pas au
moins égal & quatre, deux orbites distinctes I'une de 'autre pouvant
satisfaire & trois observations données. L’hypothése admise est donc
celle qu’il convenait d’adopter. Or, dans cette hypothése, si I'on prend
pour inconnues les distances de I’astre observé & la Terre et au Soleil,
on déterminera facilement les valeurs de ces deux inconnues 2 I'aide
des opérations trés simples que je vais indiquer.

1° Une équation linéaire déterminera immédiatement le cube de la
distance r de astre au Soleil, et, par suite, cette distance elle-méme.
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Mais, comme cette premiére équation renferme des dérivées du troi-
sieme ordre, dont les valeurs se déterminent avec moins de précision
que celles des dérivées du premier et du second ordre, la distance
calculée pourra n’étre pas rigoureusement exacte, et il conviendra de
lui faire subir une correction dont nous parlerons tout & I’heure.
2° Lorsqu'on aura déterminé approximativement, comme on vient
de le dire, la distance r de I'astre au Soleil, une seconde équation
linéaire, qﬁi renferme des dérivées du premier et du second ordre,
fournira une valeur approchée de la distance 7’ de I'astre & la Terre.
Ajoutons que cette derniére distance sera déterminée avec une plus
grande précision, si on la déduit de la résolution-du triangle recti-
ligne quia pour sommets les centres de la Terre, du Soleil et de I'astre
observé, c’est-a-dire, en d’autres termes, si on la déduit de la résolu-
tion d’une équation du second degré qui renferme seulement, avec les
distances cherchées, deux constantes relatives & la position de la Terre
et deux angles fournis par 'observation. ‘ )
3° Lorsqu’on aura déterminé approximativement, ainsi qu’on vient
de Iexpliquer, les valeurs des deux inconnues 7, ', alors, pour ob-
tenir des valeurs plus exactes, il suffira d’appliquer la méthode d’ap-
proximation linéaire ou newtonienne 2 la résolution simultanée des
deux équations desquelles se déduit la distance ’ de la Terre 4 'astre
observé. En effet, il importe de le remarquer, Ia méthode d’approxi-
mation newtonienne s’applique, avec la plus grande facilité, a 1'éva-
luation rigoureuse, non seulement d’une seule inconnue déterminée
par une seule équation, mais encore de deux, trois, ... inconnues,
détermimées par deux, trois, ... équations, lorsque déja I'on posséde
des valeurs approchées de ces inconnues. D’ailleurs, les deux équa-
“tions auxquelles on appliquera la méthode dont il s’agit ne renfer--
ment aucune dérivée du troisieéme ordre, mais seulement des dérivées
"du premier et du second ordre, qui, par aucun moyen, ne sauraient
étre bannies entierement du calcul. Donc, en définitive, sil’on applique
la méthode newtonienne & ces mémes équations, aprés avoir déter-
miné les valeurs approchées de r et 7' & I'aide de 'équation du second
OEuvresdeC.——S-l,'t.X. _ ' 48
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degré, jointe & ’équation linéaire qui renferme des dérivées du troi-
sibme ordre, on obtiendra, sans aucun titonnement et par un calcul
tres rapide, les distances de I'astre observé au Soleil et & 1a Terre, avec
une exactitude égale ou méme supérieure a celle que produisent les
laborieux calculs dans lesquels on fait usage de trois observations
sculement, |

Pour vérifier ces conclusions sur un exemple qui pit les rendre
évidentes & tous les yeux, j'ai appliqué Ja méthode que je viens d’ex-
poser au calcul des distances qui séparaient Mercure du Soleil et de la
Terre, le 16 aott 1842, & I'instant de son passage au méridien, en dé-
duisant les distances des seules ohservations faites les 14, 15, 16,
17 et 18 aout, & I’Observatoire de Paris. Les valeurs que j’ai obte-
nues, en prenant pour unité la distance de la Terre au Soleil, sont, &
trés peu prés, comme on le verra dans ce Mémoire, 0,32 et 1,30. Ces
valeurs, qui se trouveront trés légerement modifiées si, comme il est
aisé de le faire, on a égard i I'aberration et & la parallaxe, coincident
effectivement, lorsqu’on néglige le chiffre des milliemes, avec celles
que fournissent les Tables astronomiques.

Je ferai, en terminant, une derniére remarque.

Lorsqu'on appliquera la nouvelle méthode & des astres pour les-
quels les perturbations du mouvement elliptique ou parabolique ne
deviendront sensibles qu’au bout d’'un temps considérable, il sera trés
avantageux de faire concourir a la détermination des éléments de 1’or-
bite un grand. nombre d’observations, quand méme les époques de
ces observations seraient assez éloignées les unes des autres. On ob-
tiendra ainsi des valeurs beaucoup plus exactes des éléments des or-
bites, sans augmenter beaucoup le travail du calculateur; car il’n’y
‘aura de changés que les nombres fournis par les formules d’interpola-
tion; et comme on I'a vu, les fonctions linéaires dont ces formules
supposent la formation se composent simplement des diverses valeurs
des quantités variables, ou de leurs différences des divers ordres,
combinées entre elles par voie d’addition ou de soustraction.

f
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§ I. — Méthode d’interpolation. .

Soit ¢ le temps compté & partir d’une époque fixe. Une fonction u
de ¢, supposée continue dans’le voisinage de cette époque, sera déve-
loppable, du moins entre certaines limites, suivant les puissances
asecendantes de ¢; et, si I'on pose '

ts
1.2.3

t ,
(1) u:a—l—bt—{—c;—o+d 4.y

les coeflicients a, b, ¢, d, . ..‘représenteront les diverses valeurs de la
fonction et de ses dérivées des divers ordres, & 'époque dont il s’agit.
Si, d’ailleurs, des observations faites avec soin fournissent diverses
valeurs particulitres de u correspondantes 2 des valeurs positives,
nulle, ou négatives de ¢, on pourra aisément déduire de la méthode
d’interpolation, que j’ai donnée en 1833 (*), les valeurs des coeffi-
cients a, b, ¢, .... Entrons a ce sujet dans quelques détails. '

Supposons, pour plus de commodité, que I'époque 2 partir de la-
quelle se mesure le temps soit celle de I'une des observations. La va-
leur a de u sera fournie par cette observation méme; et, si 'on posc
¢ = u—a, on aura * ' ‘

I . g3 .
(2) v=bt+c— +d-—5 +.... ’
2 2.3

Supposons d’ailleurs que, f(v) étant une fonction de z qui s’évanouisse
avec ¢, on désigne par Sz la somme des valeurs numériques de ¢ rela-
tives aux observations diverses; puis par Sf(z) la somme des valeurs
correspondantes de f(z), chacune de ces derniéres valeurs étant prise
avec le signe +, ou avec le signe —, suivant qu’elle correspond 2 une
valeur positive ou négative de ¢; et représentons par Af(¢) une espece
de différence finie de f(¢), déterminée par le systéme des deux for-

mules
¢
(3) , o = 'S——t,
(4) AL(8)=1(t) — aS [(2).

(1) QEuores de Cauchy, S. 11, T. 1I,
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Si, dans la seconde de ces formules, on remplace successivement f(z)

& .
par — et par ¢, on en tirera

(5) . Azr_

- —al—,
2 2

(6) ‘ Av=y¢—aSy.

. , . o L2 )
Supposons encore que I'on désigne par S’A la somme des valeurs

) e {2 . . v .
numériques de A, relatives aux diverses observations; puis par

S'Af(t) la somme des valeurs correspondantes de Af(¢), chacune de
ces derniéres valeurs étant prise avec le signe +, ou avec le signe —,

M Y L ’ . y t2
- suivant qu'elle correspond a une valeur positive ou négative de A—;

et représentons par A*f(z) une espéce -de différence finie du second
“ordre, déterminée par le systeme des deux formules

, _ AL
(7) 6= ztzi
S'A —
. 2
(8)_ A ()= Af(s) —8S'AL(¢).

Enfin, concevons que, en continuant de la sorte, on détermine suc-
cessivement les valeurs des variables a, 6, v, ..., & l'aide des for-
mules
oo 3
A Az_‘__
. ¢ 6— .2 o 2.3
(9) a = —S—Z’ - t2’ /—' o
S'A - STA2
2 2.3

chacun des signes S, §', 8", ... indiquant la somme.des valeurs nu-
mériques de la quantité variable ‘qu'il précede, et les différences
finies '

12

AZ, Al
2’ 2.3

étant déterminées elles-mémeg par les équations

2 £ , BB £ B
(o) Ag=g—aSy Mgm=agmosasy o
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11 est facile de voir que les quantités Ag, Ao, A’¢, ..., déterminées par
le systéme des formules

(11) Av=p—aSe,e Ap—Ap—88'Ap, Atg=A%o—yS"A% .

‘2

représenteront des espéces de différences finies de divers ordres de la
fonction ¢, qui s’évanouiront toutes, si u =9+ a se réduit & une
fonction linéaire de ¢; toutes, 4 I'exception de la premiére, si u se
réduit & une fonction de ¢ entiére et du second degré; toutes, 4 Iex-
ception des deux premiéres, si u se réduit & une fonction de ¢ entiere
et du troisiéme degré, etc.

Ce principe étant admis, supposons les diverses observations faites
a des époques assez voisines les unes des autres pour que, le temps
étant compté a partir de 'une d’entre elles, quelques termes du déve-
loppement de «, par exemple les quatre ou cing premiers termes, res-
tent seuls sensibles. Alors le caleul numérique des valeurs de Ae, A%y,
Ao, ..., correspondantes aux diverses observations, ne tardera pas &
fournir des quantités qui seront sensiblement nulles, et qui pourront
étre négligées, eu égard au degré d’approximation que I'on peut
espérer d’atteindre, par exemple des quantités qui seront comparables
aux erreurs d’observation. Or il est clair qu'on devra dés lors s’arréter,
sans chercher & pousser plus loin le calcul des différences finies

Av, A2y, Atp, ..o

Il est clair aussi qu'en réduisant & zéro la premiére de ces différences,
qui sera de ordre des quantités que 'on néglige, on réduira le sys-

teme des formules (11) 4 un petit nombre d’équations qui, jointes aux
formules (9) et 4 I’équation

(12) u=—=a-+ v

 fourniront immédiatement la valeur de u développée en une série or-
donnée suivant les puissances ascendantes de z.

Tl importe d’observer que, si le calculateur connait les époques des

observations sans connaitre les observations elles~-mémes, il pourra
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immédiatement déduire des formules (g) et (10) les valeurs des va-
riables o, €, v, ..., correspondantes aux observations diverses, et, par
suite, les valeurs générales de ces variables exprimées en fonctions
entieres de 2. Observons encore que 'exactitude de ces premieéres ob-
servations pourra étre aisément constatée, attendu que, en vertu des
formules (4) et (8), les valeurs de Az, A%, A*#, ..., correspondantes
a chaque observation, devront étre rigoureusement nulles. Observons
enfin que, dans les formules (9), (10), on peut, sans inconvénient,
supprimer les diviseurs numériques, et remplacer en conséquence cos
formules par les équations

At5 Az g

t .
(13) a=g; 6:S7—A—t—3’ Y= A’ veny
(14) A= —aS e, A3= A — 8BS AL, cees

On pourra méme, sans altérer les valeurs de a, 6, v, ..., remplacer
les diverses valeurs de ¢ par des quantités qui leur soient sensiblement
proportionnelles. Cette remarque permet de calculer tres facilemen,
les valeurs de a, 6, v, ..., qui répondraient & des observations équi-
distantes.

Si, pour fixer les idées, on veut déduire le développement de u de
cing observations équidistantes, le temps étant compté a partir de
I'époque de I'observation moyenne, on pourra remplacer les cing va-
leurs de ¢ par les cing termes de la progression arithmétique — 2,
—1,0,1, 2. Alors les valeurs des (uantités variables ¢, 22, ¢, ¢* ct de
leurs différences finies s’évanouiront pour I'observation moyenne,
tandis que ces mémes valeurs, et celles de «, €, v, 3,. seront fournies,
pour les quatre autres observations, par le Tableau suivant :
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1 Valeurs de...

.

Valeurs de «.

Valeurs de...

Valeurs de., .

Valeurs de 6.|. .

Valeurs de...|.

Valeurs de...

Valeurs de...

Valeurs do ¥.

Valeurs de...

Valeurs de.. .]..

Valeurs de...|.

Valeurs de 3.

—2) =151} 2

3

—8;—n1;8

Se3=18

Sth=o0

aSi?
050} 0; 0

aSes
—6;—3;3;6

aes
451515 4

A
—2;2;—2;2

oSt
0; 0; 0; 0

Até
16; 1; 1; 16

taseerrassenel

BEEEEERE

.4;”1;4

S'Att=ro0 SA3=o0 S'Atk= 34
.[0,4% 0,15 0,1; 0,4
65 Ar2 6S'As 6S' Atk

13,65 3,45 3,4; 13,6

AZg2
0; 050} 0

A2tk

2)4; _"'274; _2)4; 214

P N I Y

seces s

assceaccsesr e

S"A28 =28 S'Arh=o

1.1, 1.4
T Ey R TR0 G

S8 A2 v S"AZs4
—232;=232 0; 0; 0} 0

A2 g3 A2

0;0;0;0 [2,4; —2,45—2,4; 2,4

e §"AS b = 9.6
1. 1. 1.1

P encasery B Tk %
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Apres avoir ainsi déterminé les valeurs particuliéres de «, 6, 7, ¢,
relatives & chaque observation, il suffira, pour obtenir les Yaleurs
générales des mémes variables exprimées en fonction de z, de recourir
aux formules (13) et (14), desquelles on tirera

t=6a; 2=108, #=18a+ 8y, t+=34,8 49,60

et, par suite, \

£ 08— b i
, e=t, =028 Be-wa

¢
6 10 48

o=

Ces derniéres équations, jointes aux formules (11) et (12), seront
celles qui serviront & déduire, de cinq observations équidistantes, les
valeurs de . .
D;u, D}u, Diu, Diu,

correspondantes i I’époque de I'observation moyenne, lorsque les dif-
férences finies de u, du cinquieme ordre, seront de I'ordre des quan-
tités que I'on néglige, et comparables, par exemple, aux erreurs d’ob-
servation.

Remarquons, en terminant ce paragraphe, que, si les époques des
observations ne sont pas rigoureusement, mais sensiblement équidis-
tantes, les valeurs dé o, 6, v, 8,_..., calculées comme on vient de le
dire, devront seulement subir de tres légéres corrections, qu’il sera
facile de déterminer.

§ II. — Formules pour la détermination des orbites des planétes
et des cométes.

Prenons pour origine des coordonnées Ie centre du Soleil, pour
plan des @, y le plan de I'écliptique, pour demi-axes des = et y posi-
tifs les droites menées de I'origine aux premiers points du Bélier et
du Cancer, et pour demi-axe des z positifs la perpendiculaire élevée
sur le plan de I'écliptique, du coté du pole boréal. Soient d’ailleurs

@, y, z les coordonnées de 1’astre observé ;
r la distance de cet astre au.Soleil ;
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¢ la distance du méme astre i la Terre;

"0 la projection de cette distance sur le plan de 'écliptique;
o, 0 la longitude et la latitude géocentriques de I'astre;

X, y les coordonnées de la Terre;

R la distance de la Terre au Soleil;

w la longitude de la Terre. .

Enfin, prenons pour unité de distance le demi grand axe de 'orbite
terrestre, et nommons K la force attractive du Soleil A I'unité de dis-
tance. On aura, en supposant les observations renfermées dans un
intervalle de temps assez petit pour que les perturbations restent in-
sensibles, '

(1) #=x-vcospcosh, y=y-+rcsinpcosd, z=xsinf, p=rcosb,

(2) x=Rcosw, y =Rsinwm, z2=0

et .

(3) D}x—i—%x:o, . D,’y—l—%y:o, ‘D?:—l—'%z:o,
(4) Dt’x+%x:'o, D}y-}-%y:o,

et, en posant

' 0 = ltang?,

on tirera des fdrmtiles pr(;acéden‘tes

(5) D:p=Ap, DEP+7Ksp=BP, ,I—.E—%ICP,

les valeurs de A, B, C étant déterminées par les équations

( Cx+[B — (D,9)*]cose —(Di¢ +2AD;¢) sing =o,
Cy+[B—(D;9)*]sine+ (Df¢+2AD,¢)cosgp =o,

(7) B-+2AD,0+D?0+(D,0)2=0,

(6)

D’ailleurs, la premiére des formules (5) donnera
(8) , Dip=(A*+D,A)p;

et de celle-ci, jointe aux deux derniéres des formules (5) et & Iéqua-
OEuvresde C.— S.1, t. X, 49

t
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tion p =t cosf, on tirera

X

3

K T T
(1) “—Ea;@<ﬁ“ﬁ>'

Ajoutons que, si, pour abréger, I'on pose § = ¢ — T, U= coty, on
aura, cn vertu des formules (6) et (7),

(9) =B —A*~— D;A,

~

\ 1
A=—F, pa=—ADo+iDy

2 v

B=(D:9)*—vDip—2AuDe
:—D?@—(Dt®)2—2A [)t@c

CR'_ (D,0):—B _ Dio+324D0
—  cosy . siny ’

les valeurs de w, v, D, ., D,v étant

( #w=D?0® + (D,0)* 4 (D;9)*—vD}o;

2 .
(12) lv:n.@—un,@,

D,2=D}6 4+ 3D,0 D30 +2D,9D}¢ —u Do — D,v Dio,

(13)
D"‘) :D?Q—UDZ(P_DNJD[CP'

Quant a la valeur de D, v, elle sera évidemment
(l[;) DIU:—W—-#-

Observons enfin que, en vertu des formules (1) et (2), on aura
(15) r*=R?+ 2Rvcosfcosy + ¢

ou, ce qui revient au méme, |

(16) =R ake 4%,

la valeur de £ étant

(17) | & =Rcosbcosy.

On pourrait d’ailleurs déduire directement la formule (16) de cette
seule considération, que les trois longueurs r, «, R sont les trois cotés

-~
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du triangle dont les sommets coincident avee les centres de l'astre ob-
servé de la Terre et du Soleil, et que, dans ce méme triangle, le coté R
projeté sur la base « donne pour projection la longueur représentée
par £. ' '

On peut aisément, des formules qui précedent, déduire sans aucun
tatonnement, et avec une tres grande exactitude, les distances d’un
astre observé & la Terre et au Soleil, et, par suite, les éléments de son |
orbite. Pour y parvenir, on tirera d’abord de I'équation (g) la dis-
tance 7 de I'astre au Soleil. On calculera ensuite la distance « de I'astre
a la Terrc, cn déterminant une premiére valeur approchée de ¢, &
I'aide de I'équation (10), puis une seconde qui sera généralement plus
exacte, a I'aide de I'équation (16), dans laquelle les constantes R et £
sont immédiatement fournies par le mouvement de la Terre, et par les
données de I'observation. o '

Apres avoir obtenu, comme on vient de le dire, les valeurs appro-
chées des distances « et 7, on corrigera ces valeurs en ayant de nouveau
recours : 1° & I'équation (10), que 'on présentera sous la forme

et de laquelle on tirera une nouvelle valeur de r; 2° & I'équation (16),
de laquelle on tirera une nouvelle valeur de ¢. On poufra d’ailleurs
obtenir immédiatement, et pour 'ordinaire, a I'aide d’une seule opé-
ration, des valeurs trés approchées de r et de «, en partant des pre-
miéres valeurs calculées, ct en appliquant la méthode de correction
linéaire ou newtonienne au systéme des deux équations (16) et (18).
'Si 'on nomme &r, & les corrections que devront subir les valeurs
d’abord trouvées de r et de ¢, on-aura, en vertu des formules (16)
ct (18), 1 ' !

Ccosh .
K du = b,

3
(19) I‘al'———(k—{—t)a“c:a, I‘-"‘ar—*—

les valeurs de a, b étant données par les formules

o0 —= R+ 2kv + 2 —r2, b:_]-___v___‘_.-‘,
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et par conséquent les valeurs de o« et or seront

bl'——?la

— ré _a—(k4+1)d
. (20) . 61C_Cl‘cose ? 6r_—__r—.
K

3
_*.,‘ F(/{—*—Z)

§ III. — Application des formules précédentes & la détermination
des distances de Mercure ¢ la Terre et au Soleil.

Cinq observations, faites & 'Observatoire de Paris, les 14, 15, 16,
‘17 et 18 aotit 1842, ont fourni diverses valeurs de la longitude et de
la latitude géocentriques de Mercure. Les heures de ces observations,
comptées a partir de minuit, étaient

rihogmpns, ggb3ym3gs  1h35m46e, 1103gm58s, 11h44m8e.
Les longitudes géocentriques, ou les valeurs de ¢ fournies par les
cing observations, étaient )
131°2543",2, 133°25'42",1, 135°26'22",9, 1379°27'37",9, 139°29'8".
Les latitudes géocentriques, ou les valeurs de 6 fournies par les cing
observations, étaient
1ea1’24”, 1°27/29”, 1°32'33",5, 1°36'49",9, 1°40'13",8.
" Les longitudes héliocentriques de la Terre, ou les valeurs de @ corres-
pondantes aux heures des cinq observations, étaient
— 38047'537,1, — 37°50'1",8, —36052'g",8, — 35054'16",6, — 3456 22", 2.
Enfin, les 10garithmes de la distance de la Terre au Soleil, ou les va-
_ leurs de IR correspondantes aux mémes époques, étaient

0,0054131, 0,0053283, o0,0052424, 0,0051553, 0,0050668.
Or, en partant de ces données, en prenant d’ailleurs pour origine du
temps I'époque de ’observation moyenne, et en posant, comme dans

le § II, ® =l tang?, on tire de la méthode exposée dans le § I, les va-
leurs suivantes de ¢, ®, développées en séries ordonnées selon les
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puissances ascendantes de ¢,

w=-—36°52'g",8 + 57/ 42",7 ¢ + 1”,1%2 + o”,g%s,,
p— Ko LI -" £ £ 4
¢ =135°26722",9 +2°0'39" ¢ -|—30”,3; - 13”,48 —11,9 %,
¢* . :
-0 =—3,614492 + 0,050475¢ — 0,011377 5~ 0,0021 17%; — 0,002273 —2%

. e e R .
Les coefficients de ¢, PAAEA dans ces trois formules, sont précisé-

ment les dérivées des divers ordres des variables =, ¢, ©. Ainsi, par
exemple, la premiere formule donne D.w = 57'42",7, D’z =1",1,
D}w=0",2. Cela-posé, il résulte de la formule (9) du § II que, le
16 aolt 1842, la distance de Mercure au Soleil était approximative-
ment 0,30. A la méme époque, la distance ¢ de Mercure 2 la Terre était
approximativement, en vertu de la formule (r0) du § II, 1,67, et, plus
exlac‘tement,‘en vertu de la formule (16) du méme paragraphe, 1,27.
Or, en corrigeant les valeurs approchées r = 0,30, v =1,27, i 'aide.
des formules (18) et (16) du § IT, et en appliquant & ces formules la
méthode de correction linéaire ou newtonienne, on trouve, dans une
premiere approximation, r = 0,3196, ¢ lzll, ag11. Ces valeurs der, ¢, .
qui se trouvent légérement modifiées lorsqu’on tient compte de
I'aberration et de la parallaxe, sont, en effet, trés peu différentes des
véritables valeurs de r et de «, & 'époque dont il s’agit.

|

381

AstroNoMIE. — Second Mémoire sur la détermination des orbites
. des planetes et des cometes. |

C. R., T. XXV, p. 475 (4 octobre 1847).

La nouvelle méthode que j’ai présentée pour la détermination des
orbites des planétes et des cometes offre deux parties bien distinctes.

-
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Je commence par développer, a I'aide de mes nouvelles formules d’in-
terpolation, les quantités variables, spécialement la longitude et la
latitude géocentriques de I’astre observé, suivant les puiséances ascen-
dantes du temps; puis je substitue les coefficients des premiers termes
des développements obtenus dans des équations qui déterminent les
distances de I’astre au Soleil et & la Terre, la distance au.Soleil étant
d’abord fournie par la résolution d'une équation du premier degré. Le
second de ces deux problemes se résout promptement sans aucune
difficulté, et fournirait les valeurs rigourcuses des distances cher-
chées, si les valeurs des coefficients trouvés étaient exactes elles-
mémes. C’est done & rendre la détermination de ces coefficients aussi -
facile et aussi exacte qu’il est possible, que I'on doit surtout satta-
cher. - ‘

D’un autre coté, les facilités que les nouvelles formules d’interpola-
tion présentent pour la détermination dont il s’agit se trouvent consi-
dérablement augmentées quand on emploie cinq observations équi-
‘distantes, ou méme plus généralement cing observations, dont quatre,
prises deux & deux, sont symétriquement placées de part et d’autre de
I'observation moyenne. Alors, en effet, la partie la plus considérable
du travail, savoir la formation de certains nombres qui dépendent
uniquement des époques auxquelles les observations ont été faites,
est complétement supprimée, ces nombres pouvant étre immédiate-
ment fournis par un Tableau semblable & celui de la page 383, comme
on le verra ci-apres.

On simplifierait donc notablement la solution du probleme, si I'on
pouvait ramener le cas général au cas particulier dont nous venons de
parler. Or un moyen trés simple d’y parvenir, et d’augmenter en méme
temps la précision du calcul, consiste & déduire d’abord des observa-
tions données les valeurs particuliéres des variables correspondantes
a des époques équidistantes, ou, du moins, & des époques symétrique-
ment placées de part et d’autre d'une époque moyenne. La formule
d'interpolation de Lagrange, dont on ne tirerait qu'avec beaucoup de
peine les valeurs générales des variables, développées en séries ordon-
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nées suivant les puissances ascendantes du temps, est, au contraire,
éminemment propré a fournir par logarithmes les valeurs particuliéres
dont il est question. D’ailleurs, une valeur particuliére correspon-
dante & une époque donnée pourra se déduire, de diverses manigres, .
d’observations faites & des époques voisines et combinées entre elles
v deux a deux, ou trois & trois, .... Si les diverses combinaisons ne
fournissent pas exactement la méme valeur, on pourra prendre une
moyenne entre les divers résultats trouvés, et I’on obtiendra ainsi une
valeur particuliere qui sera généralement beaucoup plus exacte que
les valeurs immédiatement données par les observations elles-mémes.

Formules relatives au systéme de cing observations, dont quatre, prises deux
& deux, sont symétriquement placées de part et d’autre d’une observation

moyenne.

Prenons pour unité l'intervalle de temps qui séparera ’observation
moyenne des deux observations les plus.vois.ines. Soit d’ailleurs 7 I'in-
tervalle de temps qui séparera I’observation moyenne des observations
extrémes. En construisant un Tableau semblable & celui de la page 383,
on obtiendra, pour les nombres désignés par «, 6, y, , les valeurs
suivantes : o

Valeurs d n ! d 2
ed..... — _ T ’ — 5
aleurs 2n+2’ 2n + 2 2n 42 2n —+ 2

n? f r nt
» B..... — 3 ’ 2 ’ 2 ’
2,12+2 sn-+2 2N° 4 2 2n 4+ 92

1 I 1 I

» v . —Z, 7}7 —,‘Z, Z;,

, I I I » I

» 6.. <) 7 — 7 7

4 4 A 4

Ajoutons que les valeurs générales de a, 6,7, 0, exprimées en fonction
de ¢, seront

ot 6 — A _ B—(n*—n-+1)¢
“alrnt+ry T aetvn)’ r= hn(n—1)

o ’

5= (R4 1)— (nt+1) 22
- 4n¥(n*—ri) )
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SiI'on pose en particulier 72 = 2, on retrouvera le Tableau et Ies for-

mules dont j’ai fait usage dans la détermination des distances de Mer-
- cure au Soleil et & la Terre, savoir, le Tableau et les formules des

pages 383 et 384. ]

Si I’on posait, au contraire, n = 3, les valeurs particuliéres de a, 6,
¥, & seraient les suivantes :

Valeurs de a...... - g, -;-, é, g,
» 6 ...... 27 ‘I—‘ i) '2'7
20 20 20 20
}’ I I 1 I
Y Y. i - 7 7 - 7 7
4 4 4 4
» 6 ...... %) - %7 - %’ é)

tandis que les valeurs générales de «, 6, ¥, & seraient

2 3__
G:t ¢ 7e )

__1ott—81¢
;6’ Y= 24 ’

- 288

Enfin, si I'on avait n =4, les valeurs particuliéres de «, 6, v, &
seraient les suivantes :

Valeurs de a. . . . . —o0,4, —A0,I, 0,1, 0,4,
6 8, 4, t, 8
) 2 = 17’ 34’ 3—/‘;’ 1_7"
1 I 1 I
) I " —_—— _— — —_-
v i A A
> s R ! 11 1
P 4, 4’ 47 4’

tandis que les valeurs générales de «, 6, ¥, & seront

¢t _ L t—13t 1ttt — byt

=i STp v=Tmo =TT
Les valeurs particulieres et générales de a, 6, v, ¢ étant ainsi con-
nues, on obtiendra sans peine les développements cherchés des va-

riables en séries ordonnées suivant les puissances ascendantes du
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temps. Ainsi, en particulier, pour obtenir la longitude géocentrique ¢ -
de I'astre observé, développée en une semblable série, il suffira de
joindre & la valeur de ¢, donnée par ’observation moyenne, la valeur
de Ay déterminée par la formule ‘

Ap=aS Ay +8S'A2g 4 y8'Alg + 38" Avg,

dans laquelle on substituera les valeurs générales de «, 6, T ¢. Dail-
leurs les valeurs numériques des sommes '

SAy, 8'A%o, S”A"cp, 8”Ako

seront fournies avec celles des différences

par un nouveau Tableau analogue & celui de la page 383; et pour con-
stater I'exactitude des nombres renfermés dans ce nouveau Tableau,
il suffira de s'assurer qu 1ls satisfont, comme ils doivent le faire, aux
conditions ' .
SAto=o, SAlp=o, $'Atp—o.

. En opérant comme on vient de le dire, on pourra, dans les dévelop-
pements des variables, conserver les termes'proportionnels aux quatre
premiéres puissances du temps. Les calculs deviendraient plus sim-
ples, si 'on négligeait les termes proportionnels & la troisiéme et & la
qﬁatriéme puissance, ce qui permettrait de se borner & faire usage de
trois observations seulement. Alors, en effet, y et ¢ disparaitraient.
Mais alors aussi on obtiendrait, pour I'ordinaire, une précision beaus
coup moins grande dans les résultats du caleul.

Observons encore que les termes fournis par la formule d'interpo-.
lation de Lagrange, appliqués & la détermination de valeurs particu-
lieres des variables, seront tous tres petits, et, par conséquent, tres
faciles a calculer, si Fon s’arrange de maniere que ces valeurs parti-
culiéres correspondent & des époques peu elolgnees de quelques—unes
des observations données.

-

OLueres de €. — S. 1,1, X, 20
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382,

AstroNoMIE. — Note sur I'application des formules établies dans les
précédentes séances, & la détermination des orbites des pelites

planétes.
C. R., T. XXV, p. 531 (|§ octobre 1847).

Les formules que j’ai données dans le Mémoire du 20 septembre,
pour la détermination des orbites des corps célestes, ont été appli-
quées, dans ce Mémoire, au calcul des distances de Mercure & la Terre
et au Soleil. Il importait de montrer, par un nouvel exemple, les avan-
tages que présentent les mémes formules, surtout la nouvelle méthode
d’interpolation, quand on les applique & des astres plus éloignés du
Soleil, ct spécialement aux petites planétes. Dans ce dessein, j’ai
cherché les distances qui séparaient, & I'époque du 12 juillet, le
Soleil et la Terre de la nouvelle planste de M. Hencke, en partant
de sept positions de cette planéte, transmises par M. Yvon Villar-
ceau & M. Faye, qui a eu l'obligeance de me les communiquer. En
appliquant la méthode d’interpolation aux éept observations & la fois,
j’ai obtenu des différences quatriémes qui, se succédant sans aucune
loi, devaient probablement dépendre des erreurs d’observation, et
que 'on faisait effectivement disparaitre en supposant chacune de
ces erreurs égale ou inférieure 2 3 secondes sexagésimales. Il en
résultait que, dans les développements de la longitude et de la lati-
tude de l'astre observé en séries ordonnées suivant les puissances
ascendantes du temps, on pouvait négliger les termes proportionnels
a la quatriéme puissance du temps. Cette circonstance, tres favorable
A la précision des calculs, n'aurait pas été aussi bien établie, si je
m’étais borné a faire usage de cinq observations seulement; quoique
alors, comme je m’en suis assuré, on pit obtenir, en limitant chaque
développement & trois termes, des valeurs suffisamment exactes pour
les deux premiers coefficients. J'ai voulu savoir aussi ce qui arrive-
rait si, en laissant de coté les deux observations extrémes, on se bor-
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mnait & déduire de-trois des cinq autres les coefficients du temps et
de son carré, et il s’est trouvé que, dans ce cas, le coefficient du carré
du temps pouvait varier du simple au double, dans le passage d’une
époque a une époque voisine. Ces considérations peuvent faire mieux
apprécier encore les avantages d’une méthode qui, non seulement
permet de faire concourir sans beaucoup de peine un nombre assez
considérable d’observations & la détermination des coefficients cher-
chés, mais qui, de plus, sert & reconnaitre dans les nombres fournis
par les observations les erreurs probables de ces observations mémes.

En opérant comme je viens de le dire, j'ai reconnu que, a I'époque
du 12 juillet, la nouvelle planéte de M. Hencke était séparée du Soleil
et de la Terre par des distances que représentaient sensiblement les
nombres 2,46 et 1,58. Cette conclusion s’accorde d’ailleurs avec ce
qu’a trouvé M. Yvon Villarceau (voir la séance du 13 septembre). Je
joins ici le résultat de mes calculs.

Les sept observations que j’ai prises pour point de départ ont été
faites 4 Berlin les 5, o, 11, 12, 13, 15 et 21 juillet. Les époques de ces
observations, comptées i partir du commencement de juillet; les lon-
gitudes et latitudes correspondantes de la planéte observée, ou les
valeurs de ¢ et de 6; enfin los longitudes héliocentriques correspon-
dantes de la Terre, ou les valeurs de @, étaient celles qu’indique le
Tableau suivant :

Epoques
des observations. ?. 6. @,

Juillet 5,39515.... 256. 8.52,0 18241, 8,7 283. 9. 6.1
9,40045.... 255.23.43,1 18.11.34,0 286.58.15,9
11,44948.... 255, 2.56,0 17.55.36,2 288.55.32,3
12,47867.... 2§4.53.17,9 17.47.26,6 289.54.27,1
13,45512.... 254.44.24,1 17.39.25,2 290.50.21,3
15,44091.... 254.27.44,1 17.23.12,1 292.44. 3,0
21,54714.... 253.47. 1,6 16.31. 8,4 298.33.46,4

De plus, le logarithme de la distance de la Terre au Soleil, 4 I'époque
de P'observation moyenne indiquée par le nombre ;2,47867, était
0,0071186. En partant de ces données, et en conservant,les notations
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adoptées dans le Mémoire du 20 septembre, en prenant d'ailleurs pour
origine du temps ¢ 'époque de 'observation moyenne, et en désignant
par © le logarithme népérien de tang0, j’ai déduit de ma nouvelle mé-
- thode d’interpolation les développements de ¢, =, ©, ou plutot de Ao,
A, A®, et j’ai trouvé : '

‘ 2 Al
Mg =— 554,77+ 24",764 = + 0,290 &5
£ s
A = 3434",75¢ -+ 0", 32392 P 0", 0161 5’

@ &
A® ==-— 0,008037 t — 0,00016052 5 0400000563 5

Les valeurs de A*g, A*@, fournies par le calcul, pouvaient étre attri-
buées aux erreurs d’observation. Ainsi, en particulier, les valeurs de
A'p étaient

0”,3’ 1”)77 _5”’9’ O”, ’—3”’97 ""0”:4’ O”,Si
ct se réduisaient aux quantités
i
2"9 s 3”’8) '_3”’8’ 2”)1’ '_‘1"38’ ]",79 21’4)

si Pon admettait une erreur de 2”,1 dans la valeur de ¢ fournie par

I'observation moyenne. Pareillément, les valeurs de A*0, fournies par
le calcul, étaient

- 0”’!!! - 4"7 0, — 3”) 3’ 0”, - 7”)5, 0”7[!) - 0”9 [h
ot se réduisaient aux quantités c
31, —o"5, o2, 35, —4, 3”9, 31,

si 'on admettait une erreur de 37,5 sur la valeur de 0 fournie par I’ob-

servation moyenne. Cela posé, les formules (g), (10) de la page 386,
c’est-d-dire les équations

=

!

&

~

(I) .‘:B-—-Aa'—DtA, !
‘K

2 : ' — r_x
) f | t_Cc056<r3 1{3)’
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6tant appliquées & la détermination des distances r et ¢, qui, & l’époqde
du 12 juillet, séparaient le Soleil et la Terre de I'astre. observé, m ont
donne sensiblement, la premlerc

5 = 0,0000

et la seconde
: t=1,70.
. . \
En substituant cette valeur approchée de « dans la formule (16) de la
*page 386, c’est-a-dire dans I'équation

v (3) rR=Ri+oke+ 2 -
j'en ai tité approximativement
r—=z2,576,

et alors Ia formule (2) m’a donné

v=1,598.

Cette derniere valeur de ¢ est déja trés approchée de la véritable. Son
logarithme
0,2036

. est, & 5oy pres, le nombre obtenu par M Yvon Villarceau (voir la
séance du 13 septembre).
Je ferai ici une remarque importante. Lorsqu’on trouve & trés peu

prés, comme dans I'exemple précédent,

JKL
F—‘-’

cela indique seulement que - —]-{— est tres petlt ou de 'ordre des quan-
tités comparables aux erreurs d’observation. Dans le méme cas, ce
n’est plus la valeur de ;;, mais la valeur de ¢ qui se trouve déter-
minée approximativement par une équation du premier degré, savoir,

par I'équation (2), réduite a la forme

K

(4) S v
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Remarquons encore que si 'on pose, pour abréger,
(5) - S=c~+ £k,

les équations (3) et (2) deviendront

(6)‘ =ty 2, s:h—-f‘%’

les constantes g, 4, 2 étant déterminées par les formules .
K ' g
2P —R2—_ k2 O — b .
P=R—K, g=—(om b=kt
D'ailleurs, si I’on élimine s entre les formules (6), on en tircra I’équa-
tion

o\ 2
(7) N ri—f— (h—%) =o.
. M :
Or, si 'on différentie le premier membre de cette derniere équation
par rapport i r, on obtiendra, pour équation dérivée, la formule

3g g
r—;‘—}(h—;;):o,

que I'on peut réduire & I'équation trinome
(8) . r—3ghri+3gt=o.

Cette derniere admettant seulement deux racines positives, il est aisé
d’en conclure que I'équation (7) offre seulement trois racines posi-
tives. L'une de ces trois racines est r = R. Les deux autres ont pour
limites les racines de I’équation trindme, qui peuvent étre aisément
calculées & I'aide de méthodes connues. Par suite aussi, dans I’équa-
tion (7), les deux racines positives et distinctes de R seront toujours
faciles & déterminer.

Au reste, si 'on se bornait & déterminer, comme on vient de le dire,’
les deux racines positives de I'équation (7), distinctes de R, on ne
pourrait dire a priori laquelle de ces racines répond a I'astre observé.
On n’aura point cet inconvénient & craindre, en suivant la méthode
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ci-dessus exposée, puisque, apres avoir obtenu, & I'aide d’une équa-
tion du premier degré, une premiére valeur approchée de r ou de «,
on pourra en déduire immédiatement, & 'aide de la méthode linéaire
appliquée & la résolution des deux équations (6), de nouvelles valeurs
généralement tres exactes des deux distances r et s =+ + £, et, par
conséquent, de nouvelles valeurs de r et de ¢. En opérant ainsi pour
la planéte de M. Hencke, j’ai trouvé

r=a,fy1, s=2,376, ‘¥=1,583.

Je terminerai par une derniére remarque. En parcourant tout récem-
ment, d’aprés V'indication de M. Walz, un ancien. Volume des Annales
de Mathématiques (années 1811 et 1812), |’y ai rencontré un Mémoire

’de M. Gergonne, dans lequel il ramenait déjh la détermination de
I'orbite d’un astre 4 une équation du premier degré. Seulement I'in-
connue, dans cette équation, était, non plus la distance » ou ¢, mais
I'une des coordonnées rectangulaires de I’astre observé.

383. .

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Méthode générale pour la résolution
des systémes d’équations simultanées.

C. R., T. XXV, p. 536 (18 octobre 1847).

Etant donné un systéme "d’é:,quations simultanées qu’il s’agit de
résoudre, on commence ordinairement par les réduire & une seule,
a I'aide d’éliminations successives, sauf a résoudre définitivement,
s'il se peut, '’équation résultante. Mais il importe d’observer : 1° que,.
dans un grand nombre de cas, I'élimination ne peut s’effectuer en
aucune maniére; 2° que I'équation résultante est généralement trés
compliquée, lors méme que les équations données sont assez simples.
Pour ces deux motifs, on congoit qu’il serait trés utile de connaitre
une méthode générale qui piit servir a résoudre directement un sys-
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teme d’équations simultanées. Telle est celle que j’ai' obtenue, et dont
je vais dire ici quelques mots. Je me bornerai pour I'instant  indiquer
les principes sur lesquels elle se fonde, me proposant de revenir avec
plus de détails sur le méme sujet, dans un prochain Mémoire.

Soit d’abord
. =Kz y,3)

une fonction de plusieurs variables «, y, =, ..., qui ne devienne
jamais négative et qui réste continue, du moins entre certaines
limites. Pour trouver les valeurs de x, y, 3, ... qui vérifieront
Péquation
(1) . . U=0,
il suffira de faire décroitre indéfiniment la fonction u, jusqu'a ce
qu’elle s’évanouisse. Or soient

x’ y, Z)

des valeurs particulieres attribuées aux variables x, y, 5, ...; ula
valeur correspondante de u; X, Y, Z, ... les valeurs correspondantes
de D,u, Dyu, D,u, ..., et a, 6, v, ... des accroissements trés petils
attribués aux valeurs particuliéres x, y, z, .... Quand on posera

=X+ a, y—:.y+.6, EEL Y, ' ceny
on aura sensiblement
(2) u=f(x+o,y+86 . ...)=mu+aX+8Y+ yZ-+....
Concevons maintenant que, 0 étant une quantité positive, on prennc
é;-ex, §=—0Y, y=—02, ...
La formule (2) donnera sensiblement |
3y f(x— 9%, y—0Y, 2—0Z, .. y=u— 0(X2 Y2 224 ).

I est aigé d’en conclure que la valeur © de u, déterminée par la for-

¢

mule -

e 0=I(x—6X,y—0Y,z~0Z ...),
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deviendra inférieure 4 u, si 0 est suffisamment petit. Si, mainte-
nant, 0 vient & croitre, et si, comme nous ’avons supposé, -la fonc-
tion f(x,y,s,...) est continue, la valeur © de « décroitra jusqu'a
ce qu'elle s’évanouisse, ou du moins jusqu’a ce qu'elle coincide
avec une valeur minimum, déterminée par 'équation & une seule
inconnue '

(5) K D0 =o. | ;

AN

Il suffira done, ou de résoudre cette-derniére équation, ou du moins
d’attribuer & § une valeur suffisamment petite, pour obtenir une nou-
vellQ'Valéur de u inférieure & u. Si la nouvelle valeur de « n’est pas
un minimum, on pourra en déduire, en opérant toujours de la méme
maniére, une troisisme valeur plus petite encore; et, en continuant
ainsi, on trouvera successivement des valeurs de u de plus en plus
petites, qui-convergeront vers une valeur minimum de u.Si la fonc-
tion u, qui est supposée ne point admettre de valeurs négatives, offre
des valeurs nulles, elles pourront 'tOUjOI‘ll‘S étre déterminées par la
méthode précédente, pourvu que I'on choisisse convenablement les
valeurs de x, y, z, ... . ’ ,
_ Tlest bon d’observer que, si la valeur particuliére de u représentée

* par u est déjh trés petite, on pourra ordinaircment en déduire une
autre valeur ® beaucoup plus petite, en égalant 4 zéro le second
membre de la formule (3) et en substitnant la valeur qu’on obtiendra
ainsi pour 9, savoir

u -
XY ..

(6) 9

dans le second membre de la formule (4).

Supposons maintenant que les inconnues @, y, =, ... doivent satis-
faire, non plus & une seule équation, mais & un systéme d’équations
simultanées ' '

-

(7) o iuw=0, v =—o, Ww==o0, caey

dont le nombre pourra méme surpasser celui des inconnues. Pour
OFuvres de C. — 8. 1, t. X, - 51
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ramener ce dernier cas au précédent, il sulfira de substituer au sys-
teme (7) I'équation unique

(8) e e s S 17 ey )

Quand, & I'aide de la méthode que nous venons d’indiquer, on aura
déterminé des valeurs déja trés approchées des inconnues , y, s, .. .,
on pourra, si I'on veut, obtenir de nouvelles approximations tres
rapides a I'aide de la méthode linéaire ou newtonienne, dont j’ai fait
mention dans le Mémoire du 20 septembre. ‘

On peut tirer des principes icl exposés un parti trés avantageux
pour la détermination de I'orbite d'un astre, en les appliquant, non
plus aux équations différentielles, mais aux équations finies qui
représentent le mouvement de cet astre, et en prenant pour incon-
nues les éléments mémes de I'orbite. Alors les inconnues sont au
nombre de six. Mais le nombre des équations & résoudre est plus
considérable, quelques-unes d’entre elles servant a définir des fonc-
tions implicites des inconnues; et d’ailleurs le nombre des équations
croit avec le nombre des observations que I'on veut faire concourir a
la solution du probléme. Ajoutons que les seuls nombres qui entrent
dans les équations & résoudre sont les longitudes, latitudes, ete.,
fournies par les observations elles-mémes. Or ces longitudes, lati-
tudes, etc. sont toujours plus exactes que leurs dérivées relatives
au temps, qui entrent dans les équations différentielles. Donc, aprés
avoir obtenu a l'aide des équations différentielles, ainsi que nous

“Tavons expliqué dans les précédents Mémoires, des valeurs appro-
chées des inconnues, on pourra, en partant de ces valeurs approchées
et en résolvant, comme nous venons de le dire, les équations finies

" du mouvement de I'astre, obtenir une précision trés grande dans les
résultats du calcul.
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o84, .

ASTRONOMIE. — Mémoire sur le degre d’exactitude avec lequel on peut

déterminer les orbites des planétes et des cométes.

C. R., T. XXV, p. 572 (25 octobre (847).

§ I. — Considérations générales.

En partant des formules dont je me suis servi'dans mes précédents
Mémoires, pour calculer les distances de Mercure et d’Hébé au Soleil
et & la Terre, ct en se servant d’observations faites dans un intervalle
de temps pendant lequel les perturbations du mouvement d’un astre
resteraient-insensibles, on pourrait déterminer exactement orbite de
cet astre, si on parvenait & obtenir les développements de la longi-
tude et de la latitude géocentrique du méme astre suivant Jes puis-
sances ascendantes du temps ¢, ou du moins les coeflicients des termes
qui, dans ces développements, renferment des puissances du temps
inféricures 4 la quatridme. C’est 4 former ces coefficients que servent
les méthodes d’interpolation. D’ailleurs, les résultats fournis par ces
méthodes sembleraient devoir étre d’autant plus exacts, que le nombre
des observations employées est plus considérable. C’est pourtant ce
qui n'arrive pas toujours, ot I'on doit faire & ce sujet une remarque
importante. Les anciennes méthodes d’interpolation, par exemple les
méthodes de Lagrange et de Laplace, ne peuvent faire concourir i la
détermination des coefficients des quatre premiers termes de chaque
développement un nombre n d’observations supérieur & quatre, que
sous la condition d’introduire dans le développement cherché toutes
les puissances du temps d’un degré inférieur & n. Or cette condition
est trés peﬁ favorable & la précision des calculs, attendu que les errcurs
d’observation peuvent occasionner, dans la détermination du coeffi-
cient d’une puissance de ¢, des erreurs d’autant plus grandes que cette

L] . ’
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puissance est djun degré plus élevé. Il en résulte que, dans le cas
assez ordinaire ol le développement d’une variable pourrait, dans I'in-
tervalle de temps qui sépare les observations extrémes, étre sensible-
ment réduit & ses quatre premiers termes, les termes suivants, sensi-
blement nuls, paraitraient souvent acquérir des valeurs considérables,
si, en faisant usage de la méthode d’interpolation de Lagrange ou de
Laplace, on voulait faire servir a la aétermination des coefficients des
quatre premiers termes plus de quatre observations. 11 y a plus : la
détermination du coefficient de 3, et surtout du coefficient de ¢?, effec-
tuée a 'aide de ces méthodes, sera souvent trés peu exacte, non seule-
ment lorsqu’on fera usage de quatre observations seulement, mais
aussi quand ce nombre des observations deviendra supérieur i quatre.
Au contraire, dans le cas dont il s’agit, une nouvelle méthode d’inter-
, polation pourra faire concourir avec avantage a la détermination des
quatre premiers termes du développement d’une variable plus de
quatre observations distinctes, pourvu que ’on ait soin de s’arréter a
Iinstant ot le calcul fournira des différences comparables aux erreurs
d’observation. '

Nous avons ici supposé que, dans le développement d’une variable,
les termes proportionnels & la. quatriéme puissance du temps et 4 des
puissances supérieures étaient sensiblement nuls, au moins dans I'in-
tervalle de' temps qui sépare 'une’de l'autre les deux observations
extrémes. Cette circonstance, qui assure I'exactitude des résultats ob-
tenus, se trouvera indiquée, a posteriori, avec un grand degré de pro-
babilité, lorsqu’en suivant une méthode quelconque d’interpolation,
par exemple la méthode de Lagrange ou de Laplace, on aura déterminé
a l'aide de quatre observations les quatre premiers coefficients, si le
développement trouvé représente ces quatre observations et toutes les
observations intermédiaires, avec assez d’exactitude pour que les dif-
férences entre les valeurs observées et les valeurs calculées de la va-
riable soient comparables aux erreurs d’observation. La méme circon-

- stance se trouvera encore indiquée, a posteriori, avec heaucoup de
probabilité, si, en faisant concourir par la nouvelle méthode toutes les
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- observations données a la détermination des quatre premiers coeffi-

cients, on trouve, pour les différences quatriémes, ou pour les diffé-

. rences d’un ordre moindre, des valeurs numériques comparables aux

erreurs que les observations cbmportent. Enfin, la circonstance dont

il s’agit peut étre indiquée, a priori, dans beaucoup de cas, par un
calcul dont je vais donner une idée en peu de mots.

L’expérience prouve que, pour des astres dont la lumiére est trés
faible, des erreurs d’observation de quatre ou cinq secondes sexagési-
males ne dépassent point les limites du possible, ni méme du pro- |
bable. Donc, si I'on cherche les développements des variables, spécia-
lement de la longitude et de la latitude géocentriques d’un astre en
séries ordonnées suivant les puissances ascendantes du temps, il sera
parfaitement inutile de conserver, dans ces développements, les termes
dont Pomission entrainerait au plus une erreur de quatre ou cing se-
condes. D'ailleurs, les termes d’'un rang élevé, dans les développe-
ments de la longitude et de la latitude d’un astre, seront ordinaire-
ment des quantités du méme ordre que les termes de méme rang dans
le développement de I'anomalie vraie; et, dans ce dernier développe-
ment, ‘une limite supérieure au coefficient de la quatrizme puissance,
ou d’une puissance plus élevée du temps, peut étre déterminée approxi- -
mativement par diverses méthodes, pour des astres plus éloignés de
nous que le Soleil, surtout si I’excentricité n’est pas tres voisine de
I'unité. Donc, pour de tels astres, on pourra calculer approximative-
ment une limite supérieure 4 I'intervalle de temps qui séparera I'ob-
servation moyenne de chacune des observations extrémes, quand ces
trois observations seront assez voisines l'une de l'autre pour que
Pomission des termes proportionnels & la quatriéme puissance, ou
des puissances plus élevées, produise seulement une erreur de quatre
ou cinq secondes. Aprés avoir calculé cette limite, et choisi arbitraire-
ment 'observation moyenne 2 partir de laquelle se comptera le temps,
on devra choisir encore les autres observations en nombre égal ou su-
périeur A trois, de maniére que chacune d’elles soit séparée de I'ob-
servation moyenne par un-intervalle inférieur, ou tout au plus égal &
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la limite dont il s’agit. Si cette condition ne peut étre remplie, alors,
pour obtenir une valeur suffisamment exacte du coefficient du cube du
temps, on serait obligé d’admettre dans le développement cherché des
termes proportionnels a la quatrieme puissance du temps. On pour-
rait d’ailleurs calculer, toujours & 'aide du méme procédé, une limite
supéricure a l'intervalle de temps qui devrait séparcr les observations
extrémes de P'observation moyenne, afin que I'erreur occasionnée
dans le développement de la variable par I'omission des termes pro-
portionnels & la cinquiéme puissance du temps, et & des puissances
plus élevées, ne dépassat point quatre ou cinq secondes sexagési-
males.

Remarquons enfin que, aprés avoir fixé, d’une part; le nombre de
celles des observations données qui devront concourir i la détermina-
tion du développement cherché; d’autre part, le nombre des termes
de ce méme développement, on pourra, si ce dernier nombre ne sur-
passe pas quatre ou cing, se borner & pousser I'évaluation du coeffi-
cient de chacun des termes conservés jusqu’a un chiffre décimal tel,
que 'omission du chiffre suivant,  I’époque de chacune des observa-
tions extrémes, occasionne tout au plus, ‘dans la valeur du terme dont
il s’agit, une erreur d’urie seconde. )

En opérant comme on vient de le dire, on rendra beaucoup plus
facile l'application des méthodes d’interpolation, méme des plus
exactes, et, en particulier, de celle que j’ai proposée a la détermina-
tion des orbites des astres. Car ce qui allongeait surtout les calculs,
c’était la détermination d’une multitude de chiffres inutiles qu'on y
introduisait, parce qu’on ne savait pas bien se rendre compte a I'avance
de l'influence que les erreurs d’observation pouvaient exercer sur les
résultats fournis par. une méthode d’interpolation donnée. Les prin-
cipes que je viens d’indiquer, et que je vais développer dans le para-
graphe suivant, permettront aux astronomes de se former une idée
juste de cette influence, et de choisir, en connaissance de cause, la
méthode qui conduira plus promptement ou plus sirement aux solu-
tions demandées.
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§ 1. — Des erreurs occasionnées dans les développements de la longitude

et de la latitude géocentriques d’un astre par les erreurs d’'observation,

Supposons que, 'époque d’une certaine observation astronomique
étant prise pour origine du temps ¢, on veuille développer, suivant les
puissances ascendantes de ¢, la longitude et la latitude géocentriques

.de l'astre observé, en ne conservant dans chaque développement que
les termes scnsibles, et négligeant ceux dont I'omission ne produirait
qu’une erreur de quatre ou cing seconded sexagésimales, c’est-a-dire
une erreur comparable aux erreurs que comportent les observations.
Supposons encore que, par un moyen quelconque, on soit parvenu a
connaitre d’avance le nombre » des termes qui doivent étre conservés,
outre le premier, et qui dans chaque dévcloppement doivent suivre ce
premier terme indépendant de ¢. 11 est clair que si, d'une part, les
termes négligés, et, d’autre part, les erreurs d’observation se rédui-
salent rigoureusement & zéro, on pourra{it' obtenir les valeurs exactes
des termes conserves, en faisant concourir i la détermination de leurs
coefficients, 4 I'aide d’'une méthode d’interpolation quelconque, les
observations données, pourvu que le nombre de ces observations fit
au moins égal & n + 1.

Supposons maintenant que, les termes négligés étant toujours nuls,
les erreurs d’observation ne soient pas nulles. Alors le polynéme que
'on obtiendra, en faisant servir & la détermination du coefficient
cherché une méthode quelconque d’interpolation, se composera de
deux parties, dont la premiére sera le développement cherché, la se-
conde partie étant ce que dev'i(’ent ce méme développement quand. on
remplace les valeurs particulitres données de la variable par les er-
reurs dont ces valeurs particulieres se trouvent affectées en vertu des
observations mémes. Cela posé, concevons que l'observation dont
I'époque sert d’origine au temps étant placée vers le milieu de I'inter-
valle qui sépare les observations extrémes, on la désigne sous le nom
d’observation moyenne. Nommons m le nombll'"e des observations dis-
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tinctes de 'observation moyenne, et
Ly Ly ivy bm

les valeurs positives ou négatives de ¢ qui correspondent & ces der-
niéres observations. Soit d’ailleurs ¢ la variable dont le développe-
ment est censé pouvoir étre exactement représenté par les z +- 1 pre-
miers termes d’un polynéme du degré n; soient @, la valeur de ¢
correspondante & ’observation moyenne, et Ay = ¢ — g, la différence
de ¢ 4 @,. Soient encore ‘ .
€1y €2y ey &y

les erreurs dont se trouvent affectées, en vertu des observations don-
nées, les diverses valeurs de Ao, et dont chacune pourra étre double
de I'erreur que comporte une scule observation, Uerreur de I'observa-
tion moyenne et celle de 'une quelconque des autres pouvant avoir
été commises en sens-contraires. Enfin, nommons ¢ I'excés du poly-
nome que représente le développement de la variable ¢, déduit d’une
certaine méthode d'interpolation sur la véritable valeur de ¢. Alors ¢
sera précisément le polynome que 'on déduira de la méme méthode

.

d’interpolation, en prenant
Eqy €9y . .,' Em

pour les valeurs de ¢ correspondantes aux époques

- . ’

tl’ tﬂ,

cery b

Or 1l est clair que la méthode d’interpolation employée fournira un
développement de ¢ plus ou moins exact, suivant que les limites ex-
trémes, positive et négative, entre lesquelles restera comprise la va-
leur du polynéme ¢, seront plus ou moins resserrées. D’ailleurs, le
degré du polynome ¢ sera le nombre m des observations distinctes de
Pobservation moyenne, si la méthode employée ést celle de Lagrange
ou de Laplace; et, dans I'un et I'autre cas, les divers termes dont se
composera le développement de € offriront précisément les mémes va-
leurs. Donc, pour juger du degré d’exactitude que fourniront ces deux
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- méthodes, il suffira d’examiner ce que donnera la formule d’interpo-
lation de Lagrange. Entrons, 4 ce sujct,' dans quelques détails.
La valeur de ¢, déterminée par la formule d’interpolation de La-
grange, se composera de 7z termes respectivement proportionnels aux
valeurs particuliéres de e. On aura effectivement

(I) e E:51T1+62T2+"‘+€anzy

.

T,, T,, ..., T,, étant des fonctions de ¢, dont chacune sera déterminée
par une équation de la forme

C () (E—tw)
) T= =y = tn)

Y

Cela posé, les valeurs numériques des coellicients
Tl" 'Tzv o ooy T/n

et, pér suite, la valeur numérique de ¢, pourraient devenir trés consi-
dérables, si I'on faisait correspondre la valeur de ¢ & une époque située
en dehors de l'intervalle compris entre les observations extrémes.
Admettons maintenant la supposition contraire, et nommons & la
limite des erreurs d’observation. que 'on peut évaluer & quatre ou
cing secondes sexagésimales.

Si les observations données et distinctes de I’observation moyenne
sont au nombre de'deu'x, alovs ¢,, ¢, seront affectées de signes con-
traires, ct 'on aura |

‘ e=g T +eTy

‘

Lt —¢,) t(t—t)
! tl(tl—t2)’ ) * ta(tz—.la)’
T1+Tz=—— ————t(t:‘téz— tz)-

Donc, si, les quantités ¢,, ¢, étant affectées du méme signe, les valeurs
numériques des quantités ¢,, ¢, atteignaient la limite 29, on aura

Tt
Ll —1,—t,)
Lty

e==* 20.

-

Cette derniere valeur de ¢ pourra devenir considérable pour une va-
OFEuvres de €. — S. I, . X. . B2
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b by .
18 i la va-

leur de ¢ comprise entre 4, £, par exemple pour ¢ = -~

foe t ¢ " ; -
leur numeérique de I'un des rapports ', -* est supérieure 2 3 + 2 Ve,
2 1 .

Si, pour fixer les idées, on suppose ¢, = — 104, la valeur trouvée de ¢
deviendra
127
e== — 20;
. 4o 7

et par suite, si I'on pose & =5, on aura sensiblement ¢ = == 30".
Done, lorsque les observations données ne sont pas équidistantes, la -
valeur de ¢, déterminée par la formule d’interpolation de Lagrange ou
de Laplace, peut, méme dans le cas ot 'on fait usage de trois obse‘rva‘—
tions seulement, et pour une époque intermédiaire entre celles des
observations données, dépasser notablement les limites des erreurs
d’observation. |

L’inconvénient que nous venons de signaler devient plus grave
encore, dans le cas précisément o 'on cherche  obtenir des résultats
plus exacts en faisant concourir 2 la solution du probleme un plus
grand nombre d'observations. Pour le démontrer, considérons un cas
qui se présentera souvent dans la pratique. Supposons qu’un ciel cou-
vert de nuages ait interrompu, pendant un certain laps de temps, une
série d’observations astronomiques, séparées 'une de I'autre par un
intervalle d’un jour environ, et reprises dés que.le ciel est redevenu
serein. Alors il est facile de voir que la valeur numérique de’e pourré
devenir tres notablement supéricure aux erreurs d’observation. Cest
ce qui arrivera, par exemple, si l'on emploie, outre 1'observation
moyenne, six observations dont les époques soient représentées par
les nombres

-8, —97, —6, 1, 2, 3.

Alors, en attribuant & ¢ la valeur — 3 comprise entre les valeurs don-
nées, on trouvera, en suivant une méthode quelconque d’interpolation,
par exemple la méthode de Lagrange ou de Laplace, et en faisant con-
courir toutes les observations & la détermination de e,

3 15 25 75 20
& ea—~-—sb+365-—3—§sﬁ.

g= — — g+ —
ALREPY 14

[
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"Done si, I'observation moyenne étant exacte, les crreurs des autres
observations sont chacune de 5 secondes, mais alternativement posi-
tives et négatives, on aura sensiblement

e == 597, 5.

Mais si 'on a des raisons de croire que, dans le développement de la
variable cherchée, on peut négliger sans erreur sensible les termes
proportionnels a la quatriéme puissance du temps ou & des puissances
plus élevées, et si alors on fait concourir toutes les observations, par
ma nouvelle méthode, a la détermination de ¢, alors on obtiendra une
valeur de ¢ comparable aux erreurs d’observation, et 'on trouvera, en
particulier, pour ¢ =—3, non plus ¢ === 57",5, mais seulemént
e=1= o,

Dans ce qui précede, nous avons spécialement considéré les valeurs -
de ¢ correspondantes & des époques intermédiaires entre celles des
observations extrémes. Si I'on employait des valeurs de ¢ correspon-
dantes & des époques qui fussent situées en dehors des observations
extrémes, sans en étre méme trés éloignées, les valeurs numériques
de e et, par suite, les erreurs commises dans la valeur d’une variable o,
pourraient devenir trés considérable. Ainsi, par exemple, si la va-
riable ¢ représente la longitude géocentrique de la nouvelle planéte
Hébé, al'époque du 12 juillet, et si I'on fait servir a la détermination
de o quatre des sept observations rappelées dans la séance précédente,
en suivant une méthode queleonque d’interpolation, alors on trou-
vera : 1° en joignant 4 I'observation du 12 aoiit les quatr‘e suivantes :

. 9 ' 3
Ag = — 561", 44 ¢ + 30”,62% — 1”,164%;

2° en joignant & I'observation du 12 aoit les trois précédentes :
: 5

2
2 6

Ap = — Bhh", hot + 357 22 5 4 3145

A]

Ici la différence entre les valeurs de o est énorme; ot cette différence,
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représentée, au signe prés, par le polynome
4 " te " t3
16",05¢ + 4 ,60; 4+ ,614—6-,

s'éleve déja jusqu’a 917”,4 pour ¢ = 9,06847, c'est-d-dire i I'époque
de la derniere observation.

385,

ANALYSE MATHEMATIQUE. — Application des formules que fournit la nou-
velle méthode d’interpolation a la résolution d’un systéme d’equations
linéaires approximatives, et, en particulier, a la correction des éléments
de I’orbite d’un astre.

R C. R., T. XXV, p. 650 (8 novembre 1847).

Etant donné un systémeld’équations‘ approximatives ct linéaires
dont le nombre est égal ou supérieur & celui des inconnues, sup-
posons que I'on _vcxjille déterminer par un caleul facile, et avec une
grande exactitude, s'il est possible, les valeurs de ces inconnues.
Pour remplir ces deux conditions & la fois, il suffira de recourir aux
formules que fournit ma nouvelle méthode d’interpolation. A I'aide
de ces formules, on pourra éliminer successivement, de chacune des
équations données, la premiere, la seconde, la troisi¢me, ... inconnue;
et lorsque toutes les inconnues auront été éliminées, a I'exception
d’une seule, une valeur approchée de cette derniére sera fournie par
chacune des.équations restantes. Ajoutons que les diverses valeurs
approchées de la derniére inconnue seront égales entre elles, si le
nombre des équations données est précisément le nombre des i incon-
nues, mais différeront oeneralement les unes des autres dans le cas
contraire. Ob‘servons,v enfin, que la méthode en question fournira,
entre, les diverses valeurs approchées de chaque inconnue, une
moyenne qui pourra étre adoptée avec une grande confiance.
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v Les considérations précédentes pourront étre utilement appliquées
a la correction des éléments de 'orbite d’un astre. Entrons & ce sujet
dans quelques détails. ‘ : '

Lorsyqu'e, en suivant la marche indiquée dans le Mémoire du 20 sep-
tembre, on a déterminé approximativement les distances d'un astre
au Soleil et & la Terre, on peut en déduire immédiatement, 4 'aide de
formules trés simples, les six éléments de I'orbite de cet astre. Toute-
fois, il importe de le remarquer, en vertu des calculs effectués et des
formules dont il s’agit, les éléments de I'orbite dépendent, non seule-
ment des longitudes et latitudes géocentriques de I'astre observé,
mais encore de leurs dérivées du premier et du second ordre, Si,
pour augmenter I'exactitude des résultats, on veut que les éléments
de Lorbite soient finalément déterminés a 'aide des formules qui ne
renferment aucune dérivée, il suffira de recourir aux équations finies
du mouveinent de I'astre ohservé. Ces derniéres, transformées en
équations approximatives, deviendront linéaires par rapport aux cor-
rections des six éléments, et pourront alors se résoudre comme il a
été dit ci-dessus. D'ailleurs, le nombre des équations d résoudre
dépendra du nombre des observations données. Chaque observation
fournissant deux équations linéaires entre les corrections des six élé-
ments, trois observations pourront, & la rigueur, suffire au calcul dés
corrections cherchées; mais celles-ci seront micux déterminées si on
fait concourir & leur détermination un nombre d’observations plus
considérable. '

§ L. — Formules générales pour la résolution d’un systéme d’équations
approximatives et linéaires.

Soient données, entre n inconnues x, y, s, ..., des équations
linéaires et approximatives

- ax +by +cz +...=k,
) a,z+by+cs+...=k,
’a”x+bll-y+cllz'+"':kll’
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en nombre égal ou supérieur i celui des inconnues. Pour déduire de ,
ces équations, par une méthode facile & suivre, et avec une grande
exactitude, s'il est possible, les valeurs de =, y, s, ..., il suffira de
recourir & la méthode que nous allons indiquer.

Désignons par Sa la somme des valeurs numériques des termes de
lasuite @, @, a,, ..., et par Sb la somme des termes de la suite &, b,
b, ..., pljis chacun avec le sig'ne + ou avec le signe —, selon que le
terme correspondant de la suite @, a,, @, ... est positif ou négatif.

Soient encore Sc, ... ou S% ce que devient Sb, quand & la suite b, b,
b, ...on substitue la suitec, ¢, ¢,y ..., O la suite £, £, £, .... On

14

tirera des formules (1)

(2) zSa-+ySb+3zSc+...=8k
Soient maintenant a = Sa_a’ o, = S‘%, .++, el posons

Ab =b —a'SP, Ac =c¢ —a S, iy Ak =k — a Sk,
Ab,=b,— e, 8b, Ac,=c,—«,Sc, veey  Dk=k—a Sk,

...............

.............. ’ D R R ] ey

Si, de la premiére, ou de la seconde, ou de la troisi¢me, ... des for-
mules (1), on retranche la formule (2), aprés avoir multiplié les deux
membres de cette derniere par «, ou pare,, oupare,, ..., on obtiendra,
a la place des équations (1), les suivantes '

‘}'Ab +zAc +...= Ak,

(3) . (yAb,—i—zAc,-;-...:A/;’,

qui ne renferment plus la variable .

Concevons, a présent, que 'on désigne par S'Ab la somme des
valeurs nhmériques des termes de la suite Ab, Ab, AD,, ..., et soit
S'Ac, ... ou §'Akla somme des termes correspondants de la suite Ac,
Ac, Ac,, ... ou Ak, Ak, Ak, ..., pris chacun avec le signe + ou avec
le signe —, suivant que le terme correspondant de la suite Ab, Ab,,
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. Ab,, ... est positif ou négatif. On tirera des équations (3)

14

(4) | ySAb+sSAc+...=8'Ak;
puis, en posant
_ A _ Ap
' S=vm 4= vay
et , ' :
Atc=Ac—88'Ac, ..., Ak=Ak —6S AL,
Ate,=Ac,—8'8'Ac, ..., -Ak=Ak—85 Ak,

...... ey e e,
on tirera des formules (3), jointes 4 la formule (4),

sA%¢ +-..:A2k’

, DO
() o 2

{ZA'CI,+--':A k[/’

e . .« e
.............

En continuant ainsi, on substituera successivement aux équations (1)
les équations (3), (5), etc.; et lorsqu’on aura successivement éliminé.
toutes les inconnues, a l’exdeption d’une seule, les équations restantes
fourniront, pour la derniére inconnue, des valeurs approchées qui
seront toutes égales entre elles, si le nombre des équations (1) est
égal a celui des inconnues, mais pourront différer les unes des autres
dans le cas contraire. Ajoutons que, pour déterminer avec une plus
grande exactitude les valeurs des diverses inconnues, on’devra géné-
ralement recourir aux formules (2), (4). et autres semblables, des-

quelles on tirera

Sk Sb_ Sc
r=g, W8z TS
__S'Ak_ S'Ac
(6) , Y= ga5 ~ “¥Ab
L STA%E
.‘:S”Azc-'-’

Ces dernieres formules, rangées, non dans l'ordre suivant lequel
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elles sont écrites, mais dans un ordre inverse, fourniront ordinaire-
ment pour la derniére inconnue, puis pour 'avant-derniere, ctc., des
valeurs d’autant plus exactes, que la différence entre.le nombre des.
équations approximatives données et le nombre des inconnues sera
plus-considérable. : ~ ‘ .

L’ordre suivant lequel les diverses inconnues sont éliminées I'une
aprés 'autre semble, au premier abord, demeurer entierement arbi-
traire. Mais, pour tirer du calcul des résultats plus exacts, ou du
moins des résultats qui méritent une plus grande confiance, il con-
vient de choisir z, ¢’cst-a-dire la premiére des inconnues a éliminer,
de maniére que la somme Sa soit la plus grande possible; puis ensuite
de choisir y, c’est-a-dire la seconde des inconnues i éliminer, de ma-
niere que la somme S’ Ab soit la plus grande possible; ete.

On abrégerait le calcul, mais en  diminuant le degré de confiance -
que ces résultats doivent inspirer,'si, pour éliminer une inconnue,
on se bornait & combiner entre elles, par voie de soustraction, les
diverses équations, prises deux & deux, en retranchant la seconde de
la premiére, la troisiéme de la seconde, et ainsi de suite, aprés avoir
préalablement réduit & 'unité, dans chaque équation, le coefficient
de I'inconnue qu’il s’agit d’éliminer.

§ II. — Sur la détermination des éléments de {’orbite d’un astre.

Conservons les notations des pages 384, 385, en substituant seule-
ment la lettre & la lettre ¢, en sorte qu’on ait 3 = ¢ — w. Les for-
mules (1) et (4) de la page 385.donneront '

() @z=~Rcosm-+pcosy, y:Rs‘inm'—i—p'sinqa, s = p tang¥.

Soient d’ailleurs, au bout du temps ¢, § I'anomalie excentrique, et p
la longitude héliocentrique de 'astre observé, mesurées dans le plan
de 'orbite. Soient encore

p la valeur de p correspondante au périhélie;
a, e le demi grand axe et I'cxcentricité de I'orbite;;
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-+ Pinclinaison de l'orbite, représentée par un angle aigu ou obtus,
selon que le mouvement de I’astre est direct 6u rétrograde;
¢ la longitude héliocentrique du neeud ascendant; '
T la durée de la révolution de I'astre dans son orbite;

1 .
4 2 . I3 \
=20 = <53> le rapport de la circonférence 2  T';
T  \ea .

— % Iépoque du pagsage de I'astre au périhélie.

Le rayon vecteur 7 et la longitude p seront déterminés, en fonction
de ¢, par les formules connues

)

1

(2) | ‘ r=a(1—ecosf), talng])—_—E:(ﬁ)EtangqJ

=
2 I—¢ 2

$—esing =2t +c.

De plus, si I'on projette successivement le rayon vecteur r sur trois
axes rectangulaires, dont le premier coincide avec la ligne des neeuds,
et le troisitme avec I’axe des sz, les trois projections pourront étre
exprimées, soit en fonction de x, ¥, =, ¢, soit en fonction de r, p, 13
et en égalant I'une 4 1'autre les deux valeurs trouvées pour chaque
projection, I'on aura B
" [ @coss - ysing=rcosp,
(3) ycosa—-xsins:isinpcos&,
- s=rsinpsinw.

Soient.maintenant

w la vitesse de I'astre observé; -
u, v, w les projections algébriques de cette vitesse sur les axes des «,

Y 33
H le double de I'aire décrite par le rayon vecteur r pendant 'unité de
temps; ' ‘

U, V, W .les projections algébriques de cette aire sur les plans coor-
donnés;
I sa projection absolue sur le plan mené par la ligne des neeuds per-
pendiculairement au plan de I'écliptique. -
OEuvres de C. — S. 1, t. X. 53

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



M8 . COMPTES RENDUS DE LACADEMIE.

. On aura
v =D,, . v =Dy, w =D,z
(4) U=wy—vs, V —uz—we, W='vx—uy,

W= w4 0?4 = U+ V2 4+ W2, =0+ Ve,
et les deux derniéres des formules (3) donneront .

(5)  xsing—ycoss—+ scott=—o, u sing — ¢ coss - 3 cott — o3

par conséquent,

(6) sina:g, c0S8 —— Z, cosa:v-V, sine = £
I 7 H H

De plus, les équations des forces vives et des aires donneront

(7}

2
= = — 5 Yoo 852 e
r

é K Ka
Les formules qui précédent peuvent étre appliquées de diverses
maniéres au calcul des éléments de ’orbite. Ainsi, par exemple,
" apres avoir déduit r, g, D,p des formules établies dans le Mémoire
du 20 septembre, et z, y, z, u, ¢, w, U, V, W, 0, H, I des formules (1)
et (4), on pourra tirer immédiatement les valeurs des éléments s, 1,
a, ¢ des formules (6), (7), puis la valeur de p de I'une quelconque
des formules (3), et les valeurs de ¢, p, ¢ des équations (2). Ajoutons
" que, en vertu des formules (1) et (3), on aura

R cos(m —8) + pcos(p —8) =rcosp,
(8) B sin (w — 8) + p sin (o — 8) = r sin p cost,
ptangf = rsinp sint
et, par suite,

_‘I'z(Dtlp-‘l"Dt@)—"'D;l' P
(9) cotp = i ’ smn__m-

Or ces dernieres formules offrent un nouveau moyen de calculer p et .
Les calculs que nous venons d’indiquer peuvent étre simplifiés de
la maniére suivante :
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Faisons tourner ceux des axes coordonnés que renferme le plan de
I’écliptique, de maniére & faire coincider 'axe des abscisses avec le
rayon vecteur p, et nommons ¥, ¥, 1, v, ¥, Y ce que deviennent alors
x,y,u,9, U, V. Les six derniéres des équations (4) et les formules (6)

.

cdntinueront i subsister quand on y remplacera @, y, u, ¢, U, V part,
Y, u, v, W, Y, et 2 par s — 9. On aura done

(U —=wy—193, . Y —uz—wy, W=0r—u
’ v,

10
() | pmwavtat, M=WiPW, I =wiw,

. o R W o
(11) sm(s—cp)_f, cos(a—cp)__—j, cosz_'F, sine = -
Drailleurs, dans les équations (10), les valeurs de ¥, 1), 5, 1, v, w seront
déterminées trés simplement  I'aide des formules

(12) .’ t—p -+ Reosy, o:;-Rsinx; z:ptahga,
u= D,p+&sin{y+1), k

(13) » =pD,o+ & cos(y -+ 10),
w=(D;p +pD,0)tang0,

»

& et IT étant déterminés eux-mémes par les équations

DtB:ﬁSinH, RD[ZU:&COSH.

§ II. — Correction des éléments de Uorbite d'un astre.

Supposons que, aprés avoir calculé approximativement, i 'aide des
formules ci-dessus rappelées, les six éléments-de I'orbite d’un astre,
¢’est-a-dire les six quantités a, ¢, ¢, p, 8, t, on veuille déterminer avec
une grande exactitude les corrections trés petites 8a, 8¢, 3¢, 8, S¢, &,
que ces éléments doivent subir. I! suffira de recourir aux équations
finies du mouvement de I'astre, et de comparér entre elles les Valeurs\
de r et de p tirées des formules (2) et (8) du § II. Cette comparaison
fournira, entre les corrections da, C¢, dc, 3p, &8, &, supposées trés
petites, deux équations linéaires, dont I'une ne renfermera pas Sp.
Donc chaque observation fournira,' entre les corrections des six élé-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



420 » COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.

ments, deux équations distinctes. En résolvant les équations ainsi
obtenucs par la méthode exposée dans le § I, on obtiendra aisément
les six corrections cherchées, comme je l'expliquerai plus en détail *
dans un nouvel article. Sil’astre a été observé plus de quatre fois, les
corrections des seuls éléments q, ¢, ¢, , t pourront étre déterminées
séparément i I'aide des équations qui ne renfermeront pas Sp.

386.

ASTRONOMIE. — Mémoire sur la détermination et la correction
des élémenis de [’orbite d’un astre.

C. R., T. XXV, p. 7oo (15 novembre 1847).

On s’est occupé depuis longtemps de la détermination des éléments
de I'orbite d’un astre; et ce probleme, auquel se rapportaient déja des
travaux remarquables de Newton et d’Euler, a été de nos jours encore
un sujet de recherches approfondies. A ma connaissance, I'un des tra-
vaux les plus récents sur la correction des éléments d’une orbite est
le Mémoire présenté a I'Institut par M. Yvon Villarceau, vers la fin de
I'année 1845, et approuvé par I'’Académie. Le Rapport fait, au nom

~d’une Commission, par M. Binet, olfre un résumé clair et précis de la
question et des solutions que divers autcurs en ont données. Dans le’
Mémoire de M. Yvon Villarceau, les équations linéaires approxima-
tives d’ou se tirent les corrections des éléments sont, suivant la cou-
tume, déduites, a I'aide du Calcul différentiel, des équations finies du
mouvement, dans lesquelles on fait virier les six éléments de quan-
tités trés petites. Des équations ainsi formées sont effectivement celles
qu’'il convient d’employer, lorsqu’on veut obtenir les valeurs des élé-
ments avec une grande exactitude. D’ailleurs, pour tirer le meilleur
parti possible de ces mémes équations, dont le nombre croit avec
celui des observations données, il -convient de recourir, pour leur
résolution, & une méthode qui ait le double avantage de pouvoir étre
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- facilement pratiquée, et d’offrir une grande streté dans les résultats
du calcul. Comme je I'ai déja remarqué dans la derniére séance, ces-
deux conditions seront remplies, siI’on résout les équations approxi-
matives dont il s’agit par un procédé analogue & celui sur lequel s’ap-
puie ma nouvelle méthode d’interpolation. Fajouterai que le méme
procédé fournit encore le moyen de calculer aisément les erreurs pro-
bables iniroduites par les observations dans les valeurs de la longi-
tude et de la latitude géocentriques d’un astre. Enfin, a Plaide de
quelques artifices, qui seront indiqués ci-aprés, on peut, non scu-
lement simplifier les formules relatives & la détermination ou a la
correction des éléments d’une orbite, mais aussi faire en sorte qu’il
devienne & peu pres impossible de commettre la moindre erreur de
calcul sans en étre immédiatement averti par les formules elles-
mémes. '

Remarquons encore que la méthode ci-dessus rappelée pourrait étre
appliquée, si I'on veut, non plus aux équations linéaires fournies par

" les diverses observations, mais & celles gu’on en déduit par la méthode
des moindres carres, quelles que soient d’ailleurs les inconnues, repré-
sentées, ou par les six éléments de I'orbite de I'astre observé, ou par
trois longitudes et trois latitudes géocentriques, comme I'a proposé
notre jeune et illustre confrére, M. Le Verrier, dans un Mémoire jus-
tement recherché des vrais amis de la Science.

§ I. — Sur la détermination des éléments de Uorbite d’un astre.

Des avantages inhérents 4 la méthode d’interpolation que j’ai appli-
quée au développement de la longitude et de la latitude géocentriques
d’un astre, 'un consiste en ce qu'on ne peut commettre la moindre
erreur sans en étre averti presque immédiatement par le calcul. II
importe d’employer pour la détermination des éléments d’une orbite
des formules qui présentent le méme avantage, et qui, étant d’ailleurs
tres simples, se prétent facilement a 'emploi des logarithmes. On satis-
fait & ces diverses conditionis en opérant comme il suit.
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~ Conservons les notations adoptées dans le précédent Mémoire. Aprés
avoir calculé r, p et D,p = Ap, on tirera des équations

(1) t=p-+Rcosy, 9=— Rsiny, s =ptangf

les valeurs des coordonnées ¥, 1, 5, et 'on vérifiera 'exactitude de ces
valeurs a I'aide de la formule

(2) LTS e S b A
puis on tirera des équations

n = D,p +D,Rcosy+ RD;wsiny,
(3) » —=pD,;0—D,;Rsiny + RD,wcosy,
w=(D;p +pD;®)tangd =(A+D,0)z

les valeurs des vitesses i, v, w, et 'on vérifiera 'exactitude de ces
valeurs a ’aide de la formule

(4) G=8D;R+¢D,;p+pyD;x +22D,0,

les valeurs de G, 8, ¢ étant
(5) . G=rD;r=—w+vy)+ws,
8§ =R+ pcosy=xcosy —ysiny,

6 .
(®) ¢ = Rcosy + pséc?0 =1+ ztangl;

puis enfin 'on tirera des équations

7 . w =yl 02 w2,
(8) U—=wp—ovz, YV=—uz—ws, W=vu —uy,
(9) H=yEXo W3, I=\ETe

les valeurs de la vitesse w et des aires Y, ¥, W, H, I, et 'on vérifiera
'exactitude de ces valeurs a I'aide des formules

!
(10) wrt= G4 He, H=1I 4 W*.

Cela posé, on pourra déterminer Vinclinaison ¢ et la longitude & du
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- neeud ascendant i I'aide des équations
(x1) sin(x—cp)_—_ﬂ, ©ocos(8—g)=— ?, colsc—: E/; sinc—i
I r 1 H —H

qui se vérifient mutuellement, puisqu’elles fournissent a la fois le
sinus et le cosinus de chacun des angles 1, ¢ — ¢; puis, aprés avoir

tiré la valeur de D, de 'équation D,r = g, on déterminera I'angle p

a I'aide des formules

c0s _wr—sD,r
P="Hsin: ’

12 inp — —;
(12) stnp rsinc

qui se vérifieront encore I'une l'autre. Ajoutons que, si 'on pose
t=rcos®, y=rsin® et, par conséquent,

L 4 9

tang®=2> =006 T Sind .

.

on pourra, aux deux premiéres des formules (11), substituer avec

avantage les suivantes :

(13) cos(<p+d)—-a):§cosp, sin{o + ® —8) = '; sinp cost.

Enfin, aprés avoir déterminé a, € par les équations

2
= ) I—-Ezz-{]—a
Ka

=&

NN

(14)

I
a
on déterminera ¢ et p — p & 'aide des formules

-

r . &
(15) b Slnl.lJ: f‘a"z—s,

cosy = a;

1 1
— T 1 — 3 1
(16) cos P 5 P (?) (1—¢)? cos%, sin¥ = (g) (r+¢)*sin %

Alors il ne restera plus qu’a déterminer I’élément ¢ & 1’aide de la for-

mule :
c={Y—e¢sing — g,

qui se réduit simplement a

c={¢ —esiny,
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quand on suppose le temps ¢ compté & partir de I'époque de I'observa-
tion moyenne.

Je ferai, en terminant, une derniére remarque. Si I’on nomme ©, ©
les projections algébriques de I'aire H sur les plans perpendiculaires
.aux i‘ayons vecteurs 7, R menés de la Terre 4 ’astre observé, et du So-
leil & la Terre, on aura \

(17) U =Ucosf+ Wsinb, © =W cosy — ¥ siny;

et, en posant, pour abréger,
A=D;9cosy— D,®siny, P=R2D,wsinb, Q=1ARsin20,
on tirera des formules (1), (3), (8)
(18) pO=— RV cosf, O —~ P =ARpsinb,
_par conséquent |
(19) | (0 — P)+ Q¥ =o.

Soient maintenant p,, ©,, ©, et p,, ©,, ©, ce que deviennent p, O, ©

. Si T'on

»?

4

quand on attribue au temps ¢ deux nouvelles valeurs ¢, ¢
prend pour inconnues p, p,, p, 0U 0V, V,, V,, les trois quantités ©, ©,,
©, pourront étre considérées comme fonctions de ces inconnues; et
I’équation (19), jointe & celles qu’on en déduit, quand au temps ¢ on
substitue z, ou ¢,
éléments de 'orbite de I'astre observé.

Au reste, je reviendrai, dans un autre article, sur ce sujet, auquel

fournira un moyen de déterminer avec p, p,, g, les

se rapportent plus ou moins directement les travaux de quelques géo-
metres, et particuliérement un Mémoire de Lagrange, inséré dans la
Connaissance des Temps pour 1821.

§ II. — Sur la correction des éléments de Dorbite d’un astre,

Supposons les six éléments a, ¢, ¢, p; 8, t déterminés approximati-
vement 4 'aide des formules indiquées dans le § I. Pour obtenir les
conditions auxquelles devront satisfaire les corrections &a, S, ¢, p,
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8g, & de ces mémes éléments, supposées trés petites, il suffira de
transformer en équations linéaires approximatives les équations finies
du mouvement de P'astre observé. Entrons & ce sujet dans quelques
‘détails. |

Soient, comme dans le précédent Mémoire, o, 0 la longitude et la
latitude géocentriques de I'astre observé, r la distance de cet astre au
Soleil, et p sa longitude héliocentrique mesurée dans le plan de 'or-
bite, & partir du nceud ascendant. Les valeurs de r et de p seront dé-
terminées, au bout du temps ¢, par les formules (2) de la page 417, en
fonction de ¢, a, ¢, ¢, p, et par les formules (8) de la page 418, en fone-
tion de ¢, 0, 8, 1. Nommons dr, dp les accroissements que prennent les
valeurs de r et de p calculées comme on vient de le dire, quand on
passe des formules (2) aux formules (8). Soient, d’ailleurs, or, Sp les
variations de r et de p qui correspondent, en vertu des formules (2),
& de tres petites variations a, O, &c, 0y des quatre éléments a, ¢, ¢, p,
Soient, au contraire, Jdlr, Jlp les variations de r et de p qui correspon-
dent, en vertu des formules (8), & de tiés petites variations 3z, &t des
éléments v et t. Si les valeurs de ¢, 8 correspondantes & une observa-
tion, par conséquent & une valeur donnée de ¢, ne sont affectées d’au-

cune erreur, on aura, pour cette valeur de ¢,
]

or+-qgr=2or, dp-+Ap=23p
ou, ce qui revient au méme,

(1) . © Or—aqr=7r, op —dp =p.

Telle est la forme générale des deux équations linéaires que fournira
chaqhe observation entre les six corrections da, ¢, &c, Sp, 3z, St. En
appliquant aux équations ainsi forméeg la méthode de résolution in-
diquée dans le précédent Mémoire, non seulement on obtiendra, pour
les six é]éments, des corrections qui devront inspirer une grande con-
fiance, mais, de plus, les termes corinus dr, dp donneront naissance &
des différences finies de divers ordres, dont les dernibres représente-
~ ront les erreurs probables introduites dans r et p par les erreurs dont
OFuvres de C. — S.1,t. X, 54
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¢, 0 sc trouvent affectés en vertu des observations données. Dés lors,
il deviendra facile-de former deux nouvelles équations lingaires pro-
pres & fournir les erreurs probables de ¢ et de 6 correspondantes &
chaque observation.

1l est bon d’observer que, en vertu des formules (2) de la page 417,
r est seulement fonction de @, ¢, ¢, ¢. Donc la premiére des for-
mules (1) ne renfermera pas la correction dp, et pourra servir & déter-
miner séparément les corrections des cing éléments q, ¢, ¢, 8, t, s'il .
s'agit de fixer I'orbite d’un astre qui ait été observé plus de quatre
fois. Pour étre en état d’appliquer & la détermination de. cette orbite la
premiére des formules (1), il suffit de connaitre les valeurs de o7 ot de
dJ\r exprimées en fonctions linéaires des corrections da, 8, Sc, O3, Ot.
Or, si 'on pose, pour abréger, '

(2) or = da + € de + € de, Ar=—Qds—34d,
afin de réduire la premiére des équations (1) & la formo
(3) doda+Ede+CS0c+ Qo8+ I8 =0r,

et, si, d’ailleurs, on conserve les notations adoptées dans le précédent
paragraphe, on tirera des formules (2) de la page 417

eR»:C—§ g)\t'ssinq;,
a a2 r

(4) & =—acos(p—p),

€= ——?s——lsin(p —p)

" (1—¢2)? ’
et des formules (8) de la page 418
—_ Ps sinp _ ps .

(%) 8= Rsin(w —3) sint’ R= Rsin(w —8) cosp.
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387.

AsTRONOMIE. — Meémoire sur la détermination de !’ orbite d’une planéte,
a Uaide de formules qui ne renferment que les deérivées du premier
ordre des longitude et latitude géocentrigues. '

» C. R., T. XXV, p. 775 (29 novembro 1847).

Le Mémoire que Lagrange a donné dans la Connaissance des Temps
pour l'année 1821 réduit la détermination de Porbite d’un astre a la
résolution d’une équation du septivme degré, qui renferme les valeurs
de la longitude et de la latitude géocentriques correspondantes & six
observations faites dans le voisinage de trois époques diverses, la
premiére observation étant supposée trés voisine de la seconde, la
troisieme de la quatriéme, et la cinquiéme de la sixieme. Si I'on
admet que 'intervalle compris entre deux observations voisines de-
vienne infiniment petit, 'équation de Lagrange renfermera simple-
ment, avec les longitude et latitude géocentriques relalives aux trois
époques, les valeurs correspondantes des dérivées de ces deux varia-
bles, différentiées une seule fois chacune par rapport au temps. Or les
dérivées du premier ordre des longitude et latitude géocentriques
pouvant étre déterminées avec beaucoup plus de précision que leurs
dérivées d’ordres supérieurs, il est clair que la méthode citée de La-
grange offre un avantage qui serait trés précieux dans la pratique, si
I'on pouvait former et résoudre facilement I'équation du septiéme
degré ci-dessus mentionnée. Pour y parvenir, il suffirait de trouver
un moyen facile d’obtenir une valeur approchée de I'inconnue; et je
m’étais d’abord proposé de résoudre ce dernier probléme, surtout
pour le cas ou il s’agit d’une planéte, c’est-2-dire d’une orbite tres
différente de la parabole, et & laquelle, en conséquence, la méthode
d’Olbers ne saurait s’appliquer. Mais, aprés avoir obtenu la solution
désirée,'j’ai été agréablement surpris de voir que les principes dont je
faisais usage, étant directement appliqués & 1 recherche des éléments
de l'orbite, fournissaient, pour la détermination approkimative de ces
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éléments, une méthode nouvelle tres simple et trés facile a suivre.
Cette méthode est fondée sur 'emploi de formules qui ne renferment
que des dérivées du premier ordre, et que je vais établir en peu de
mots.

Soient, au bout du temps ¢,

r la distance d’une planéfe au Soleil ;

¢ sa distance & la Terre;

¢ la projection de ¢ sur le plan de I'écliptique ;

o, 0 la longitude et la latitude géocentriques de la planete;

p lalongitude de la plantte, mesurée dans le plan de I'orbite a partir
du neeud ascendant;

¢ 'anomalie moyenne de la planéte:

R la distance de la Terre au Soleil;

» la longitude héliocentrique de la Terre;

¥ = ¢ — w I'élongation; . .

& = Rsiny la projection de R sur une droite perpendiculaire i p.
Soient encore

¢ 'inclinaison de l'orbite de la plz:néte;

g lalongitude du neeud ascendant;

a le demi grand axe de P'orbite;

e 'excentricité;

K =2\*a® la force attractive du Soleil ;

H=Ka(1—¢*) le double de I'aire décrite par le rayon vecteur r
dans Punité de temps;

_ 2 I'époque du passage au périhélie;
c .

p la valeur de p a cette époque;

U, V, W les projections algébriques de I'aire & sur les plans coordon-
nés et rectangulaires des , y, des 5, z et des x, y, le plan des z, y
étant celui de 'écliptique.

Enfin, soient

0 = (Ucosy + Vsing + Wtangl)cosl, © =0 cosw + Vsinw les pro-

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT N 387. . 529

. N L . : )
jections de I'aire H sur les plans perpendiculaires aux rayons vec-
teurs p et B; et posons

o =singsine, € = cosssint, y=c—+p, ® —ltangd.

On aura
0 Rcos(m —8) +pcos(e — 8) = r cosp,
I ' .
{ Rsin(w —8) -+ p sin(¢ —8) == r sinp cosy,
(2)  ptang6=rsinpsint, ‘
g ' r=a(1—ecosd),
1
(3) p—p_ (1+e\, ¢
tang*—— = | ——; tang -
y—esing=2%t+c.

Les orbites des planetes sont généralement comprises dans des
plans assez rapprochés de celui de I'écliptique pour que cost différe-
trés peu de P'unité. Par suite, on pourra, aux formules (1), substituer
sans erreur notable les suivantes : "
( Rcos(w —8) +pcos(gp —s8)=rcosp,
‘ (4) E Bsin(m—s)—q—psin(cp——a)#rsinph
qui deviendront exactes, si I'inclinaison ¢ se réduit & zéro, I'angle
étant alors arbitraire. Donc, pour obtenir des valeurs trés approchées
des quatre éléments a, ¢, ¢, p, quand il s'agit d’une plan‘ete; il suffit
de considérer le cas oli, ¢ étant nul, les variables ¢, 7, p Y, peto
seraient liées entre elles par les équations (3) et (4). Voyons donc
comment on peut, dans ce dernier cas, déterminer les éléments de
Porbite.

On tire des formules (4)

N

(5) , T rsin(g—s—p)=AQ.

Sil'on différentie cette derniére équation, alors, en ayant égard aux

deux formules -
r*Dp=H, rD;x=DAka*esiny,

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



430 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.
et en posant d'ailleurs, pour abréger,

Dio=0, D, R =1, I‘COS(cp—-B——p):éy

on trouvera

H—)a*cR¢sind
A ‘

(6) b —ctt =

Or les excentricités des planétes étant de beaucoup inféricures i
Punité, on pourra, dans une premiére approximation, réduire la for-
mule (6) a la suivante :

I
(7) (D_;‘l%_ﬁ-
- On aura d’ailleurs

(8) . ri— N ;13

Cela posé, soit z, une seconde valeur de ¢ qui ne soit pas tres différente
de la premikre, et nommons ¢, ®,, & , ¥, ce que deviendront ¢, @, &,
R au bout du temps ¢. Comme le rayon r=a(1 — ecos{) variera
généralement tres peu dans I'intervalle de temps représenté par 2 — ¢,

. H - , T
les valeurs de r* et de —; correspondantes aux deux époques indi-

quées par ¢ et Z, seront peu différentes I'une de P'autre. On aura donc

sensiblement
S(D,—g, =0 —cH,
(9) ,
o (w+%:w+%«
S ¢

7

Ces deux derniéres.formules suffisent a la détermination des valeurs
approchées de ¢, ,. Si, pour plus de commodité, I'on pose

— s+, )
g 2 -

s
D |

~

«alors, en négligeant le carré de v, on aura simplement

(10) == oo b Wb pd,
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 les valeurs de &, ab étant

__g)r_(p
B TR

=
«®

22 (A — R,

‘ b =

Jo

!

FENE.
=
=

©

Les valeurs de ¢, ¢, étant connues, on tirera des formules (8) et (7)
« les valeurs approchées de r et de H, puis la valeur approchée de a, de
la formule T

(11) ' @@= —-

Ajoutons que, r étant peu différent de @, on aurait pu, quoique moins
aisément, déduire une premiére valeur approchée de a de la for-
mule (7). .

Il est bon d’observer que, si I'on pose Az =¢,—¢, et si d’ailleurs on
nomme A®, AR les accroissements de @ et de | correspondants &
I'accroissement Az de ¢, la formule (10) donnera encore, & trés peu

pres,

.= i Ry |
(12) = 1% +21’¢ I8N

Pour tirer parti des formules précédentes, il suffit de connaitre
quatre observations, faites dans le voisinage de deux époques di-
verses, la premiere observation étant suppbsée trés voisine de la se-
conde, et la troisieme de la quatriéme. Alors les valeurs de ® =D, ¢
et de ® =D, &, correspondantes & chaque époque, peuvent étre vé-

duites, sans erreur sensible, aux valeurs qu’acquierent les rapports

A R . .
"Ai;’ éA‘Z’ quand on prend pour A¢ I'intervalle de temps compris entre

les deux observations voisines de I'époque dont il s’agit.

Remarquons encore que si, I'inclinaison ¢ étant nulle, on suppose,
comme on est alors libre de le faire, # =0, on pourra, de la for-
mule (5), réduite a ’

. &
(13) sin (¢ —p)::T’

- s

‘déduire la valeur de 'angle p, auquel I'angle -ll—{i p devient égal quand
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¢ s’évanouit. Alors aussi, de la méme formule jointe & la seconde des
équations (3), on tirera

’

QL

(14) ' (cOSLP—E)Sin(CP—-p)-—(l—-s‘l)%sinq)cos(tp—p)z

puis, en négligeant ¢,

. K

5 —_y — - —

(15) sin(¢ —¢ —p) = —

Si, dans cette derniére formule, on remplace ¢ par ¢,=1t¢+ Az, on,
aura

K
(16) sin(¢— $1—p1)=—>

1
a
la valeur de Ay = {, — {§ étant donnée par I'équation

. 1
(17) - Aq;:lAt:(g)zAt.

Les formules (15), (16) sont celles dont M. Binet a fait usage pour
déterminer, & 'aide des deux observations, la distance du Soleil & une
planéte dont 'orbite est supposée circulaire. Apres avoir déduit, ou
de ces formules, ou de celles que nous avons données ci-dessus, les
valeurs approchées des distances a, r, avec celle de I'angle ¢ +p ou
Y-+ A¢, et par suite la valeur approchée de v, on pourra, en négligeant
les termes proportionnels au carré ou aux puissances supéricures de
I’excentricité, tirer de la formule (6), jointe aux formules (3) et (8),
une équation linéaire entre la correction da de la constante a et les
constantes esinc, €cosc, dont les premiéres valeurs approchées sont
nulles; et, pour déterminer approximativement Sa, esine, ecosc, il
suffira de recourir a trois équations linéaires ainsi formées.

Ajoutons que, si & la formule (6) on substitue la formule (14),
chaque équation linéaire renfermera les quatre inconnues da, oy,
esine, ccosc. Donc alors quatre équations seront nécessaires pour
déterminer ces inconnues. Mais, d’autre part, pour obtenir ces quatre
équations linéaires, il suffira de faire usage de quatre observations
seulement. D’ailleurs, les valeurs approchées de a, ¢, ¢, v, et, par
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. suite, la valeur de p=17 — ¢ étant connues, on pourra corriger de -
nouveau ces valeurs approchées & l'aide de la formule (14) et des -
quatre observations données.

Les valeurs des constantes a, ¢, ¢, p, déterminées comme on vient
de le dire, et celles qu’on en déduira pour r, p, ¢, a l'aide des for-
mules (3), seraient exactes, abstraction faite des perturbations, si le
plan de l'orbite coincidait rigoureusement avec le plan de I’éclip-
tique, et si d’ailleurs les observations données n’étaient affectées d’au-
cune erreur. Ces valeurs ne seront pas exactes, mais trés peu diffé-
rentes des véritables, si I'astre observé est une planéte pour laquelle
'inclinaison de Yorbite ne se réduise pas a zéro. Alors aussi,  n’étant
plus arbitraire, la valeur qu’on aura trouvée pourp, en opérant comme
on vient de le dire, sera effectivement, celle de p + .

La valeur de r étant connue pour une époque donnée, on obtiendra
les valeurs correspondantes de ¢ et p a I'aide des formules

(18) > st=r?— P, v—=s—k, p=rtcosh,

dans lesquelles on a # = Rcosfcosy, {*=R*— &*; puis les valeurs
de 0, ©, al'aide des formules

O
Rcosé’

(19) O =P+ ARpsinb, P =—
les valeurs de P, A étant

P=R'D,wsinf, A=D.¢cosy—D,0siny;
puis, enfin, les valeurs’de o, 6, a I'aide des farmules

" cosfsing — (O — Hsinf) smw
Hcos@smx

(20)

( P cosfcoso — (O~ Hsind) cOsT
- Hcos@smx

i

dans lesquelles on a .

H=yKa(r—e").

Les équations (20), en donnant les valeurs de «, 6, fournissent, par
CEuvres de C. — S. I, t. X, 55
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suite, celles de t et 8, que U'on pourrait, au reste, déduire encore des
* formules (1), (3), (5), (9) et (11) des pages 422 et 423.

Ajoutons que les divers éléments obtenus comme on vient de le dire
pourront étre définitivement corrigés & I'aide des formules établies
dans mon Mémoire du 15 novembre.

Je ne me suis pas contenté d’établir les formules générales qui pré-
cédent; j’ai voulu m’assurer par P'expérience qu’elles donnent avec
une grande facilité les éléments d’une orbite, et je les ai appliquées a
la planite Hébé. Les différences entre les valeurs ainsi obtenues des
les premiéres approximations, et celles auxquelles j’avais été conduit
par la méthode exposée dans le Mémoire du 20 septembre, sont ex-
trémement faibles, ainsi que je le montrerai plus en détail dans un
autre article. ‘

388.

AstonoMie, — Addition au Mémoire sur la détermination de I’orbite
d’une planete, a Uaide de formules qui ne renferment que les dérivées

du premier ordre des longitude et latitude géocentrigues.

C. R., T. XXV, p. 879 (13 décombre 1847).

Conservons les notations adoptées dans le Mémoire dont il s’agit
(voir 1a séance du 29 novembre). On aura d’abord & résoudre, par rap-
port aux inconnues g, ¢,, les deux équations simultanées

' 1 1
(1) P -8 =0—c%, . 5{,2_._?_—_3{!_,_?.
Si, pour plus de commodité, I’on pose .
. -
St 8T8
B== 2
on aura
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- et les formules (1) donneront '
(3) @@=l — W (W), =
. 1 (IJ' — U')'
Si dans la derniére des formules (2) on substitue la valeur de v tirée
de la premiére, I'équation finale que I'on obtiendra sera du quatriéme
degré en .. 1l y a plus : si 'on néglige v* vis-a-vis de p2, I'équation
finale sera du troisiéme degré seulement et de la forme

(3) o= o 4 b i,

Il est d’ailleurs facile de s’assurer qu’il n’y aurait, sous le rapport de
I'exactitude, aucun avantage a substituer I'équation du quatrieme
degré & celle du troisizme, la différence entre les deux valeurs que
fournissent ces deux équations étant généralement insensible.

Les valeurs approchées de ¢, ¢, étant connues, on connaitra, par

-

2
suite, la valeur approchée de r, et celles des constantes a, A = <§>

et H, dont la derniére sera peu différente de yKa. Ajoutons que la
formule

. &K
(4) sin(¢p —8—p) =~
fournira, au bout du temps ¢, la valeur de la variable p + s, qui sera
peu différente de ¢ + p + & + Az, et, par suite, une valeur approchée
de la constante ¢ + p -+ #. Donc, si ’on pose, pour abréger,

&) y=cpty,

on connaitra déja les valeurs approchées des constantes @ et y. Pour
obtenir des valeurs plus exactes des mémes constantes, et en méme
temps des valeurs approchées des constantes ¢sine, ¢ cose, il suffira
d’appliquer la méthode linéaire & I'équation (4). Alors, en effet, en
négligeant les termes proportionnels au carré de ¢ et a ses puissances
supérieures, on trouvera, dans une premiére approximation,

-

‘(6) A6a+I‘67+(Esinc+Fcosc)s:sin(<,9——y—,7\t)—-—]E)a
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les valeurs de 4, T, E, F étant - -

P 3
‘A:_?_'?Er’ | T =cos(e—1y—4¢),

(7). .
L '?E:I‘cos).t-i—cos(cp—y), F=Tsinkt+sin(g —y).

ATaide de la formule (6) et de quatre observations, on déterminera
les valeurs approchées des inconnues 2a, 8y, esine, ¢ c.osc,.paf" consé-
quent les valeurs approchées de ¢, c. On pourra ensuite corriger de
nouveau les valeurs trouvées de a, ¢, ¥, ¢, ou, ce qui revient au méme,
les valeurs de a, ¢, p +, ¢, par la méthode linéaire appliquée a I'équa-
tion (4).

Il est bon d’ohserver' que la valeur de p correspondante & ¢ = o se
trouve représentée par la somme ¢+ p—+ 8, quand on néglige les
termes proportionnels & ¢, et par la somme ¢+ p + 8 + 2¢esine,
quand on néglige seulement les termes proportionnels” au carré ou
aux puissances supérieures de e. Il est aisé d’en conclure que, si I'on
représentait par y la valeur de p correspondante & ¢ = o, la formule (6)
continuerait de subsister, avec cette seule modification, que la valeur
du coefficient E y serait déterminée, non plus par la troisiéme des for-
mules (g), mais par la suivinte :

(8). E =Tcosht+ cos(p—y)— 2T,
Si & I'équation (4) on substituait sa dérivée

H—)a*eRgsind
>

P

(9) ¢ —h=

dans laquelle on a
1

2 __
g == rg_eﬁz)

ou, ce qui revient au méme, la formule
(10) (Or— H) (r*— Q2) — (Br2— ha’efsind) =o,

I'équation linéaire qu’on obtiendrait & la place de la formule (6) ren-
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- fermerait seulement les trois inconnues

- .

da, esinc, ¢cosc.

-

Les calculs précédents ne déterminent ni la longitude ¢ du nceud |
ascendant, ni 'inclinaison v, dont le cosinus est supposé peu différent
de I'unité. Si, apres avoir trouvé les valeurs-approchées de r et de
p -+ &, ‘on voulait en déduire celles des constantes g, ¢, il suffirait
d’opérer de la maniére suivante : -

‘D’abord on pourra tirer la valeur approchée de p de la formule

(10) p= Rcosy=rcos(o—p—3),

ou mieux encore des formules (18) de la page 433, puis celles des
coordonnées x, v, s de l'astre observé, des trois formules

(11) #=Rcos®+psing, y=Rsinw+ psing, 5 = ptangd.

e -~

Posant alors "

(r2) oc:.sinstan'gv., € = coss tangt,
on aura, entre ¢, 6 et x, y, z, 'équation linéaire
(13) | cax—8y+sz=o, ‘

qui représente précisément le plan de l'orbite. On pourra done, &
‘T’aide de cette équation, et de deux observations distinctes, déter-
miner approximativement a, 6, ou, ce qui revient au méme, ¢ et s.
Comme nous I'avons déja remarqué, I'emploi de la formule (6)
suppose cost peu différent de 1'unité, ce qui 4 généralement lieu pour
les planetes. Mais, aprés avoir tiré des formules (1), (3), (11) et (13)
des valeurs approchées de a, « et 6, on pourrait, sans recourir ni i
I’équation (6), ni & la supposition sur laquelle elle s’appuie, déduire
directement les corrections Sa, Sx, 36 avec les valeurs approchées des
produits esine, ¢ cosc, de cing observations et de I'équation linéaire

(14) 6a+—S%(xaa—y%)séce—aecos(c+7\t):r——a,

i i
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les valeurs de z, ¥, r, s, S étant déterminées a I'aide des formules
X == coswtangf — & siny,
Y =sinw tangf — a siny,
Z — (Bsinw — acosw) tangb,

S =acosg —Esing -+ tangf,

. R, _R _R,
$__'§./I, '},-EY’ ‘v——-gZ,
r=Vai+ yi+ 2, -o:STf]—-e-, © $==t+ RcosbOcosy.

L’équation (14) est précisément celle & laguelle se réduit la for-
mule (3) de la page 426, lorsqu’on y égale & zéro la premiere valeur

approchée de r, et que 'on pose, en conséquence,

=1, e=o, Cx=—acos(c+At), dg=¢.

Ajoutons que, aprés avoir déterminé approximativement a,.v, «, 6,

par conséquent a, p, t, 8, on peut faire servir les équations (1) de la
page 425, combinées avec la formule 8¢ = ¢, & déduire de quatre, ou

méme de trois observations, les quatre corrections &a, 8p, &, Oz avee

les valeurs approchécs de e sinc, ¢ cosc.

" 389.

v

AstroNoMIE. — Memoire sur deux formules générales, dont chacun

permet de calculer rapidement des valeurs trés approchées des élements

de Uorbite d’une planéte ou d’une comete.

C. R., T. XXV, p. 953 (27 décembre 1847).

Apres avoir montré, dans une précédente séance, comment on peut,

dans certains cas, ramener la détermination de 'orbite d’un astre &

Pemploi des formules qui ne renferment que des dérivées du premier

.
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- ordre, j'a1 cherché s’il ne serait pas possible de faire dépendre une

* détermination prompte et facile de ces éléments de la résolution
d’équations qui ne renferment plus aucune dérivée, et j’ai obtenu,
en eflet, deux équations tres simples et trés générales, dont chacune
remplit la condition-que je viens d’indiquer.

Les deux équations dont il s’agit peuvent étre aisément formées. Si,
en plagant l'origine des coordonnées au centre du Soleil, on nomme
x, ¥, 5 les coordonnées de I'astre observé, le plan de 'orbite de cet
astre sera représenté par une équation linéaire en x, y, s sans terme
constant. Done, si I'on considere 'astre dans trois positions succes-
sives, la résultante formée avec les valeurs correspondantes de x, y, =
sera nulle. En égalant cette résultante a zéro, on obtiendra la pre-
miére des équations dont j’ai parlé. D’ailleurs, les coordonnées «, y, =
peuvent étre exprimées en fonction des données de I'observation et
du rayon vecteur », mené du Soleil a I'astre. D'autre part, ce rayon
vecteur dépend seulement du temps et de trois éléments de Iorbite,
savoir, de I’excentricité, du grand axe et de I'instant du passage au
périhélie. Donc I'équation trouvée, jointe a cing observations de
astre, suffira pour détermirrer ces trois éléments. .

Ce n’est pas tout : si 'on nomme b le demi-parameétre de la courbe
décrite, la-différence r — b sera encore liée & deux quelconques des
coordonnées x, y, s par urle équation linéaire qui ne renfermera pas
de terme constant. Il en résulte que, dans I’équation trouvée, on
pourra remplacer les trois valeurs de I'une quelconque des coor-
données @, y, s par les trois valeurs correspondantes de la diffe-
rence r — b. On obtiendra ainsi la seconde des équations que j’ai
annoncées. D'ailleurs, le rayon r et les coordonnées z, y, z peuvent
étre considérés comme fonctions des données de I'observation et des
deux éléments qui déterminent la position du plan de Vorbite, c’est-
a-dire comme fonctions de I'inclinaison et de la longitude du neeud
ascendant. Donc I'équation nouvelle, jointe & cinq observations, suf-
fira pour déterminer ces deux éléments et le paramétre de la courbe
décrite. '
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Voyons maintenant quel parti I'on peut tirer des deux équations
générales dont je viens d’indiquer la formation, et comment on peut
se servir de chacune d’elles pour déterminer avec une grande approxi-
mation les trois éléments entre lesquels elle établit une liaison.
~ Dai fait voir, dans les précédentes séances, qu'on peut, en général,

‘obtenir avec une grande facilité une premiére valeur approchée du
grand axe, et, par suite, des autres éléments de I’orbite, quand l’astre
observé est une planéte; et j'ajouterai que des formules connues on
peut, dans tous les cas, déduire des équations trés simples qui four-
nissent par un calcul rapide des valeurs approchées des éléments.
" Cela posé, il est clair que, pour déterminer avec une grande approxi-
mation les trois éléments de I'orbite, il suffira d’appliquer - 'une des
équations ci-dessus mentionnées la méthode linéaire, en corrigeant,
a I'aide de cinq observations notablement distantes 'une de I'autre,
les premiéres valeurs obtenucs pour les trois éléments dont il s’agit.

ANALYSE.

§ I. — Sur les moyens d’obtenir une premibre approzimation dans le calcul
des éléments de Uorbite d’un astre.

Nous avons précédemment indiqué un moyen d’obtenir aisément
une valeur approchée de la distance d’un astre au Soleil, lorsque cet
astre est une planéte. Dans tous les cas, on peut déterminer approxi-
mativement, avec une assez grande facilité, la distance d’une planete
ou d’une comete au Soleil, ou & la Terre, ou bien encore un ou plu-
sieurs éléments de 1'orbite de Iastre observé, ép partant des formules
connues qui servent & déterminer ces distances ou ces éléments en
fonction des longitude et latitude géocentriques, et de leurs dérivées
du premier ou du second ordre. Pour y parvenir, il suffira de substi-
tuer 4 chaque dérivée un rapport aux différences, en ayant égard aux
prescriptions que nous allons établir. :

Soient ¢, ¢, les époques de deux observations trés voisines, et
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-J)OSODS

!

L+ ‘t// At — b~ t

(1), t—= pa —

.

Soit, d’ailleurs, f(¢) Pune quelconque des variables dont les valeurs
sont fournies par les observations. On tirera des formules (1)

t,=t—At, t,=t+ At

et il suffira de développer f(z,), f(z,) suivant les puissances ascen-
dantes de At, pour s’assurer que l'on a '

f(t/) -+ f(t;/)

(2) ' f()= .

et

(3) D,,f(;):f(é;;:z(t,)
ou, ce qui’ revient au méme,

) | D, £y = 232,

en négligeant seulement, dans les seconds membres des équations (2),
(3) et (4) des quantités proportionnelles au ecarré et aux puissances
supérieures de Az, Il est bon de remarquer : i° que, dans la for-
mule (4), At et Af(z) peuvent étre censés représenter, non seule-
ment les moitiés des deux .différences ¢, — ¢, f(z,) —f(z), mais
encore ces différences elles-mémes; 2° que, dans chacune des for-
mules (2), (4), la variable f(z) peut étre remplacée par son loga-
rithme. |

Supposons maintenant que F(¢) représente, non plus une des
variables dont les valeurs sont fournies par les observations, mais
une de leurs dérivées du premier ordre, ou bien encore une fone-
tion de ces dérivées et des variables elles-mémes. Une valeur appro-
chée de F(¢) pourra aisément se déduire des formules (2) et (3).
Mais la formule (4) ne suffira plus 4 la détermination, méme approxi-
mative, de la fonction D, F(¢), qui renfermera généralement, avec une

OEwvresdeC.— 5.1, 1. X. 56
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ou plusieurs des variables dont il s’agit, leurs dérivées du premier et
du second ordre. Pour effectuer cette détermination, on devra recourir
a deux, ou méme & trois couples d’observations, chaque groupe étant
composé de deux observations tres voisines 'une de ’autre. Soient ¢,
¢, ¢ les valeurs du temps correspondantes A ces trois groupes, cha-
cune de ces valeurs étant la moyenne arithmétique entre les époques
des deux observations qui composent un méme groupe. Sil'on a

P
= +
2

b

alors, en négligeant seulement les quantités proportionnelles au carré
et aux puissances supérieures des différences ¢t — ¢, ¢” — ¢, on trou-
vera

{ o __ !
(5) . =287,

Dans le cas contraire, on aura, sous la méme condition,

t— 1t F(t")—F(t)+ t'—t F(¢) —F (¢
zll___ tl t”-— t tll___ t’ t—— t’

(6) . D, F(t)=

Lorsqu’on veut tirer pa.rti de ces considérations pour déterminer
approximativement la position du plan de I'orbite d’un astre, il est
utile d’introduire dans le calcul certains angles auxiliaires, comme je
vais I'expliquer en quelques mots.

Soient, au bout du temps ¢,

¢ et 0 la longitude et la latitude géocentriques de I'astre observé;

¢ I'inclinaison de son orbite, rep‘résentée par un angle inférieur &
deux droits; ’

¢ la longitude du nceud ascendant;

» la longitude héliocentrique de la Terre;

Y. = ¢ — = I'élongation;

R la distance de la Terre au Soleil;

H Yaire décrite par le rayon vecteur » mené du Soleil a I’astre observé;
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“U, V, W les projections algébriques de cette aire sur les trois plans
coordonnés des y,z, des z,x et des x,y, le dernier plan étant le
plan méme de I'écliptique.

L’équation linéaire qui existe entre les trois constantes U, V, W

fournira le moyen de calculer le rapport % (voir page 218), et, par

suite, les deux éléments et «. En effet, soit 4 la quantité dont la va.
leur numérique est donnée par la formule

h =Lesini"=0,00000210552,

e étant la base des logarithmes hyperboliques, et la lettre L indi.
quant un logarithme décimal. Supposons encore que, les angles
étant exprimés en secondes sexagésimales, on nomme T un angle
auxiliaire déterminé par la formule '

0
il

et faisons
' _ tangd

D
cost 1P

P=Qsin(r+yx), . Q=8cos(r+x)

_DLQ+DLB+@gmm

a=D;Lcosg —g, b=D;Lsing —g, ::D,Lpange—_g, ‘

__ 0 CosQ _ b sing
¢ tangd’ Tt tange’
on trouvera .
. ! n
(7). ' tangs — (%L %— %/I_‘_ @’

@ et 9’ ou @ et 97 étant ce que deviennent @ et 2 quand ¢ se change

en ¢ ou en ¢". :
De plus, en supposant I’angle auxiliaire ® déterminé par la formule

7

. coEdJl?,cp:%+cot(m+8)D,u§—}—Q)lj‘m;
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on trouvera encore

sin(t + @)

8 t _=——
(5) ange sin(g +8+ @)

tangé.

A laide des formules (2), (4), (6), (7) et (8), et de trois groupes
d’observations, composés chacun de deux observations voisines, on
déterminera aisément des valeurs approchées des éléments ¢ et =.
On pourra ensuite obtenir pour ces mémes éléments des corrections
qui seront déja trés peu différentes des véritables, en appliquant la
méthode linéaire aux formules données par Lagrange dans la Con-
naissance des Temps pour 1821, 0U, cé qui revient au méme, i la for-

mule (19) de la page 424.

§ II. — Sur les moyens d’obtenir, avec une grande approzximation,
les éléments d’une orbite, a U’aide de cing observations.

Supposons que, le centre du Soleil étant pris pour origine des coor-
données, et le plan de I'écliptique pour plan des z, y, on compte les =
positives du’ coté du péle boréal; et soient, au bout du temps ¢,

x, ¥, z les coordonnées de I'astre observé;

r la distance de cet astre au Soleil; .

b le demi-parametre de I'orbite décrite;

H le double de l'aire décrite pendant 'unité de temps par le rayon r;

U, V, W les projections algébriques de cette aire sur les plans coor-
donnés.

L’équation du plan de 'orbite sera
(1) ". Ux+ Vy + Wz =o.

Concevons maintenant que, a 'aide d’un ou deux accents placés au
bas de chaque variable, on désigne la valeur que prend cette variable
quand on remplace ¢ par ¢, ou par ,. La formule (1) continuera de
subsister quandon y remplacera z, ¥, 5 par &, y,, 3,00 par x,, y,» By
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et ’on aura, en conséquence,
(2) ZY, 8y — LYy B =X, Yy 5 — x/}’zﬂ- Z, Y5, — wl/ylz'.: 0.

On peut d"ailleurs, comme on sait, arriver directement a cotte équa-
tion, en observant que le volume du tétraedre qui a pour arétes les
rayons vecteurs r, r,, r, s’évanouit, puisque l'orbite est plane. Ajou-
tons que, dans la formule (2), #, y, 5 peuvent étre exprimés en fonc-
tion linéaire de la distance ¢ de 'astre & la Terre, les coefficients étant
des données de I'observation; et,.comme r, ¢ sont d’ailleurs liés entre
eux par une équation connue du second degré, il en résulte que les
coordonnées x, y, s peuvent étre considérées comme fonctions de r.
Donc aussi ces coordonnées peuvent étre considérées comme fonc-
tions du temps et des trois éléments desquels dépend le rayon r,
savoir, du grand axe, de I'époque du passage de I’astre au périhélie
et de I'excentricité. Donc, en supposant déja connues des valeurs
approchées de ces trois éléments, on pourra les corriger séparément
a l'aide de la méthode linéaire appliquée a la formule (2) et de cing
observations.

Remarquons maintenant que, si aux trois variables @, y, z on joint
la variable r — b, on pourra établir, entre cette quatrieme variable et
deux quelconques des trois autres, une équation linéaire qui, comme
la formule (1), ne renfermera pas de terme constant. Donc la for-
mule (2) continuera de subsister si 'on y remplace les trois valeurs
de I'une des coordonnées par les trois valeurs correspondantes de
r — b. On aura, par exemple, -

(3) (xry//—*x//.}’/)("—b)'*‘(x//J"‘x)’”)(”,—b)
-i—(.Z"}’,—Jf,y) (rll_b’):O

ou, ce qui revient au méme,

‘ 1

(4) b= (x/-yil_x//.y/)"w"‘(x//.y—xyll)r/"l_(xy/—x/y)rll.

2, Yy— %, Y, -2y~ 2y, + 2y, —2Y

-

D’ailleurs, comme nous I'avons dit, z, y, 5 peuvent étre exprimés en
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fonction linéaire de la distance « de 1’astre & la Terre, les coefficients
étant des données de 'observation. Effectivement, si 'on conserve les
notations adoptées dans le § [, on aura -

(5) x=~Rcosw+rcospcosf, y—Rsinw-+rcospcosh, z=rsind.
, o . c ) -
D’autre part, de ’équation (1), jointe aux formules (4), on tirera

: (Ucosg + Vsino) cosd + Wsinb
t=—R - .
Ucosw + Vsinw

(6)

Enfin, les aires U, V, W sont liées aux éléments &, +, b par les for-

mules ‘
U= Wsinstangt, V =— W cosstang:,

U+ Vit Wi=H*=Kb,

K étant la force attractive du Soleil; et, en conséquence, la for-
mule (6) donne

- sin@cotc—sin(cp—-s).
(7) e=R sin (& — 8)

Donc « et, par suite, z, y, 5 peuvent étre considérés comme des fonc-
tions des éléments g, ¢ et des données de I'observation. Enfin, on peut
. en dire autant du rayon r déterminé par la formule

r=yat4 yi4 st

Cela posé, il est clair que, en supposant déja connues des valeurs
approchées des trois éléments t, ¢, &, ou méme seulement des deux
éléments v et &, on pourra les corriger immédiatement & I'aide de la
méthode linéaire appliquée & la formule (2) ou (4), et de cing obser-
vations. ' '
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390:

AsTroNOMIE. — Rapport sur un Mémoire de M. pE Gaspamis, relatif a
deux équations qui donnent la longitude du neeud et I'inclinaison de
Uorbite d’un astre, a I'aide d’observations géocentrigues convenable-
ment combinées.

¢

C. R., T. XXV, p. 797 (29 novembre 1847).

L’Académie nous a chargés, MM. Sturm, Liouville et moi, de Iui
rendre compte d’'un Mémoire de M. de Gasparis, sur la détermination
du plan de I'orbite d’un astre, & 'aide d’observations géocentriques.
La méthode que I'auteur propose pour résoudre ce probleme a beau-
coup d’analogie avec celle que Lagrange a donnée dans la Connas-
sance des’ Temps pour 'année 1821; et par suite, pour faire com-
prendre ce qu’il y a de neuf dans le travail de M. de Gasparis, il sera
utile de rappeler d’abord en peu de mots la solution de Lagrange.

Les deux inconnues dont Lagrange commence par rechercher les
valeurs sont : I'inclinaison de I'orbite dc I'astre observé et la longi-
tude du nceud ascendant, ou plutét deux quantités respectivement
égales aux produits qu'on obtient quand on multiplie la tangente
de Pinclinaison par les sinus et cosinus de la longitude du nceud.
Lagrange fait voir qu’on peut exprimer facilement, en fonction de
ces inconnues et des données fournies par deux observations, I'aire
du triangle formé par les deux rayons vecteurs menés du Soleil a
Iastre observé, ainsi que la projection de cette aire sur le plan de
P’écliptique. En effet, cette, projection se trouve représentée par une
fraction rationnelle dont le numérateur et le dénominateur, exprimés
- en fonction de ces inconnues, sont I'un du premier, I'autre du second

degré. De plus, lorsque les deux observations dont il s’agit sont voi-
sines 'une de l'autre, ’aire du triangle formé par les deux rayons
vecteurs se confond sensiblement avec I'aire du secteur compris entre
~les mémes rayons; et, comme le montre Lagrange, le rapport de ces
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deux aires sera trés voisin de l'unité, la différence étant une quan-
tité trées petite du second ordre,‘ si les différences entre les quantités
correspondantes aux deux observations sont considérées comme trés
petites du premier ordre. Donc, en négligeant les quantités du second
ordre, on pourra représenter le secteur lui-méme par la fraction ration-
-nelle dont nous avons parlé.

D’autre part, en vertu d’'une loi de Képler, le secteur compris entre
les deux rayons vecteurs menés du Soleil & 'astre que 1’on considére
aux époques des deux observations données est le produit d’une con-
stante par I'intervalle de temps compris entre les deux époques. Donc
un systeme de deux observations voisines permet d’exprimer. cette
constante par une fraction du genre de celle que nous avons indi-
quée; donc trois systémes composés chacun de deux observations
voisines fourniront, pour la méme constante, trois valeurs qui, éga-
lées entre elles, produiront deux équations entre les deux inconnues.
Il est d’ailleurs aisé de s’assurer que, en éliminant une des incon-
nues, on arrive & une équation finale du septiéme degré.

Comme on le voit, la méthode suppose que les intervalles de temps
compris entre la premiére et la seconde observation, entre la troisieme
et la quatriéme, entre la cinquieme et la sixiéme sont trés petits. Mais,
d’ailleurs, comme Lagrange a soin de le remarquer, les intervalles de
temps compris entre la seconde et la troisidme, et entre la quatriéme
et Ja cinquiéme, pourront étre quelconques; et il est méme avanta-
geux de les prendre les plus grands que I’on peut, afin que les trois
équations soient le plus différentes qu’il est possible.

Pour passer de la méthode de Lagrange & la méthode de M. de Gas-
paris, il suflit de supposer que les deux derniers intervalles se réduisent
a zéro, c’est-a-dire’ que la troisieme observation ne différe pas de la
seconde, ni la cinquiéme de la quatriéme. Alors, les six observations
étant réduites & quatre, les trois fractions que I'on égale entre elles
deux 4 deux fournissent deux équations, dqnt chacune se simplifie,
attendu que les dénominateurs de ces fractions offrent des facteurs
communs qui peuvent étre supprimés sans inconvénient. Apreés cette
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"~ suppression, on obtient seulement deux équations du second deO‘Pe
enire les deux inconnues; et par suite 'équation finale, produite
,par I'élimination, s’abaisse au quatriéme degré.

On serait, au premier abord, tenté de croire que la remarque de
Lagrange, ci-dessus rappelée, est un motif suffisant de repousser la
solution de M. de Gasparis; et, dans la réalité, cette solution, plus
facile & obtenir, sera certdinement moins exacte. Il arrivera méme
assez souvent que beaucoup d’incertitude régnera sur les résultats
du calcul appliqué & quatre observations ‘consécutives. Mais rien
n’empéche de tirer I'équation du .quatrieme degré d’une élimination
opérée entre les équations qui correspondent & deux groupes com-
posés chacun de trois observations voisines; et, par conséquent, il

“était utile de remarquer la simplification et I'abaissement de I’équa-
tion que fournit un semblable grbupe Fondés sur ces considérations, -
les Commissaires proposent & 'Académie de voter des remermments a

( Tauteur du Mem01rc

391.
AstroNomMiE. — Note sur I abaissement que 'on peut faire subir au degré

de I’ équation donnée par Lagrange dans la Connaissance des Temps
pour U'année 1821.

C.R., T. XXVI, p 27 (10 janvier 1848).

LeMémoire lu par Lagrange 3 ’Académie de Berlin le 24 février 1780,
puis inséré dans les Ephémerides de Berlin de 1783, et plus tard dans la
Connaissance des Temps pour 'année 1821, réduit la détermination du
plan de I'orbite d’un astre & une équation du septieme degré, dont
I'emploi exige la connaissance de trois couples d’observations, qui,
prises deux a deux, soient trés voisines U'une de lautre. I/ semble, dit
Lagrange dans ce Mémoire, que le septieme degré-soit une limite au-des-
sous de laquelle il ne soit pas possible de rabaisser le probléme dont il

OFuvres de C. — 8. 1, t. X, 57
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s'agit; et pourtant, une circonstance assez singuliére, c’est que 'une
des deux équations qui suggérait cette réflexion & Lagrange, I'équa-
tion méme & laquelle il parvient dans le Mémoire de 1780, peut étre
abaissée du septiéme degré au sixiéme. Cette remarque ne paraitra
peut-étre pas sans importance, surtout si ’on considére que les limites
des racines d’une équation du sixieme degré sont, comme !’a prouvé
M. Corancez, données par une équation du quatrieme, c’est-a-dire par
une équation que on sait résoudre algébriquement. Ajoutons que -
Péquation du sixieme degré peut étre aisément formée, comme on le
verra dans cette Note, et que, si les observations comprises dans un
méme groupe deviennent infiniment voisines, elle renfermera unique-
ment, avec la longitude et la latitude géocentriques de I'astre observé,
leurs dérivées du premier ordre. 11 est d’ailleurs évident que, si aux’
" trois groupes d’observations données on ajoute un quatriéme groupe,
on pourra former deux équations semblables du sixiéme degré, aux-
quelles devra satisfaire la méme inconnue, qui sera la racine com-
mune aux deux équations dont il s’agit.

ANALYSE. .

Conservons les notations adoptées dans la séance du 15 novembre,
et nommons C le double de laire décrite dans 1'unité de temps par le
rayon vecteur mené du Soleil & la Terre. On aura

V= (Ucoso + Vsing)cosf -+ Wsind, © = Ucosw + Vsinm.

Posons d’ailleurs

. 0 __Ucosgp 4+ Vsing
{ _si—n—G_W"' ., tangf ’
o AR
M=L+ Ctangs ¥

. AR
Du_{—mﬁ, i

£ I, 9% seront des fonctions entiéres et linéaires de U, V, les coeffi-
cients étant des données de 'observation, et I'équation fondamen-
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- ~tale de laquelle part Lagrange donnera
() W

Concevons maintenant que le temps 2 soit remplacé successivement
par?, ¢’, et posons Az =1 — ¢, At'=1¢"— t', A*¢ = At' — Az. On tirera
de la formule (1)

L2+ WO AL+ WAL A2024 WAL
S+ W — Ax . A

(2) C—W=

et, par suite, si I’on pose, pour abréger,

; Q = (AITL AT, — AJG ATITL) L2+ (95 A2ITL — I A2G) AL
(%) t + (I AN — T ALY A2 £2,
ona )

o Q(AIM A6 — A A2ONL )

@) 3 = (AL2 AN — ADIUAL®) (ALPA0T — AL A2Q2).

Or cette derniere équation sera homogene et du sixieme degré, en U

et V, et déterminera immédiatement le rapport —g = — tange.
to392.
_ AstroNoMiE. — Mémore sur quelques propriétés remarquables des fonc-

tions interpolaires, et sur le parti qu’on en peut tirer pour une determi-
nation sire et facile des éléments de U'orbite d’une planéte ou d’une

.coméle. '
C. R., T. XXVI, p. 29 (10 janvier 1848).

-

Dans les méthodes généralement employées pour la détermination
de Porbite d’un astre, on ne sait jamais a priori quel sera le degré
d’approximation que présenteront les valeurs calculées des éléments
de cette orbite, et méme, lorsque le calcul est achevé, on ne peut
ordinairement se former une idée précise de I'exactitude de la solu-
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tion obtenue, avant d’avoir soumis cette solution & de nouvelles
épreuves, et avant d’avoir déduit d’observations assez nombreuses,
a P’aide de la méthode linéaire, les corrections des éléments. Ce serait
done rendre service aux astronomes que d’établir une méthode qui
indiquat elle-méme le degré de précision des résultats qu’elle four-
nirait, de manigre & ne point exposer ceux qui voudraient la suivre
a faire des calculs inutiles. Quelques propriétés remarquables des
fonctions interpolaires permettent d’atteindre ce but. Entrons, 4 ce
sujet, dans quelques détails. :

Los éléments de 'orbite d’un astre étant au nombre de six, il est
nécessaire, pour les déterminer, d’établir entre ces éléments au moins
six équations. D’ailleurs, trois valeurs données de deux fonctions de
ces éléments et du temps, par exemple de la longitude et de la lati-
tude géocentriques de I'astre, suffiront & fournir six équations de
cette espdce. Donc la solution du probleme pourra se déduire de trois
observations complétes. Mais la solution ainsi trouvée ne sera pas
unique : deux orbites différentes peuvent répondre au systéme de
trois observations données, et par suite, dans le cas général, pour
déterminer sans aucune incertitude tous les éléments de I'orbite dun-
astre, il sera nécessaire de connaitre au moins quatre observations.

Il est bon d’observer que, étant données trois valeurs d’une
variable, par exemple de la longitude géocentrique, considérée
comme fonction du temps ¢, on pourra en déduire immédiatement
des valeurs de fonctions interpolaires du premier et du second ordre. .
Une quatrieme valeur de la fonction principale permettrait de cal-
culer en outre une valeur particuli¢re d’une fonction interpolaire du
‘troisieme ordre; et, si les observations données se rapprochent indé-
finiment, les fonctions interpglaires ‘du premier, du second, du troi-

“siéme ordre, ... se transformeront en dérivées de ces mémes ordres
divisées par les produits 1, 1.2, 1.2.3, .... Donc, afin de pouvoir,
sans aucune incertitude, déterminer les éléments de 'orbite d’un
astre, il sera nécessaire de connaitre, pour une époque donnée, avec
la longitude et la latitude géocentriques, leurs dérivées du premier,

L]

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



EXTRAIT Ne 392.° £33

du-second et du troisiétme ordre. L’Analyse mathématique conduit &
la méme conclusion, en faisant voir que ces trois especes de dérivées
entrent dans les formules exactes qui résolvent le probleme en le
réduisant & la résolution d'une équation du premier degré (voir la
“séance du 27 décembre 1847), en supposant connues pour chaque
époque, avec la longitude et la latitude géocentriques de Dastre
observé, leurs dérivées du premier et du second ordre seulement.
La précision des résultats déduits des formules exactes que nous
venons de rappeler dépendra du degré d’approximation avec lequel
on obtiendra les dérivées du premier et du second ordre des longi-
tude et latitude géocentriques. On détermine ordinairement ces déri-
vées a l'aide de certaines formules d’'interpolation, parmi lesquelles
* on doit distinguer celles que Lagrange et Laplace ont données. Mais
ces derniéres formules étant seulement des équations approximatives
qui proviennent de 'omission de termes dont la valeur est inconnue
a priori, j’ai di rechercher s’il ne serait pas possible de les remplacer
par des formules plus rigoureuses, qui indiquassent elles-mémes le
degré d’approximation des résultats du calcul. Mes recherches m’ont
effectivement conduit & des formules nouvelles, dont on peut donner
une idée trés juste en disant qu’elles sont, par rapport a la formule
d’interpolation de Laplace, ce qu’est, par rapport a la formule de
Taylor,. l’équation finie, substituée a celle-ci par Lagrange, dans la
théorie des fonctions analytiques. Mes nouvelles formules décom-
posent une dérivée d’un ordre quelconque en deux parties, dont
la premiére s’exprime rigoureusement i I'aide de fonctions interpo-
laires du méme ordre et des ordres supérieurs, jusqu’a I'ordre 2; la
seconde partie étant le produit d'un.certain facteur compris cntre
certaines limites par une quantité moyenne entre les diverses valeurs
que peut acquérir, dans U'intervalle de temps compris entre les obser-
vations extrémes, la fonction dérivée de I’ordre n + 1. Par suite, on
pourra décomposer une dérivée d'un ordre quelconque m en deux
parties, dont la premiére renfermera deux fonctions interpolaires,
Pune de ce méme ordre, l'autre de Pordre m -+ 1 immédiatement

-
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supérieur; la seconde partie étant le produit d’'un facteur compris
entre certaines limites par une valeur moyenne de la dérivée de
ordre m + 2. De plus, la premiére partie se trouvera réduite & une
seule fonction interpolaire de Pordre m, c’est-a-dire 4 une fonction
interpolaire formée avec m + 1 valeurs différentes de la fonction
principale, si & ces valeurs correspondent m -+ 1 valeurs de ¢, dont
la moyenne arithmétique soit exactement I’époque pour laquelle on
veut calculer la valeur de la dérivée de 'ordre m.

Pajouterai que, 5i les diverses valeurs de la fonction principale sont |
fournies par des observations desquelles puisse résulter, pour cha-
cune de ces valeurs, une erreur représentée, au signe prés, par le
nombre &, 'erreur maximum dont pourra étre affectée la fonction in-
terpolaire de 'ordre m, déduite de m —+ 1 valeurs particulitres don-
nées de la fonction principale, sera I’erreur qu’on obtiendra en sup-
posant qu’a ces valeurs particuliéres, rangées dans Uordre des temps,
on substitue des quantités alternativement positives et negatlves,
mais toutes égales, abstraction faite du signe, au nombre S.

Je remarquerai enfin que, en vertu d’un théoréme rappelé dans le
Mémoire du 16 novembre 1840 ('), une fonction interpolaire de
Pordre m, déduite de m —+ 1 observations données, sera toujours le
quotient qu’on obtiendra en divisant par le produit 1.2...m, une va-
leur moyenne de la fonction dérivée de I'ordre m, ¢’est-a-dire une va-
leur que prendra cette dérivée pour une époque moyenne entre celles
des observations extrémes. ' :

Ces principes nous permettent de tirer, des formules exactes ci-
dessus mentionnées, des valeurs approchées des éléments d’une or-
bite, de maniére & nots former une juste idée du degré d’approxima-
tion obtenu. ’

Veut-on, -par exemple, déduire les éléments de 'orbite des for-
mules (7) et (8) du Mémoire lu 4 la séance du 27 décembre 1844 (2),

(1) OEuvr::s de Cauchy, S..1, T. 1V, p. 431.
(2) Ibid., S. 1, T. X, p. 443-444.
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il faudra connaitre, pour deux époques différentes, la longitude et la
latitude géocentriques de I'astre observé, avec leurs dérivées du pre-
mier et du second ordre; et par suite quatre observations au moins
sont nécessaires, les trois premiéres observations pouvant étre em-
ployées quand il s’agira de la premiére époque, et les trois derniéres
observations quand il s’agira de la seconde époque. Considérons, en
particulier, les trois observations qui serviront & déterminer les va-
leurs des inconnues correspondantes & la premiére époque. Des trois
inconnues qui représenteront la longitude géocentrique, sa dérivée
du premier ordre et sa dérivée du second ordre, la derniere, ou la
dérivée du second ordre, étant celle dont la.valeur sera généralement
la moins exacte, sera aussi celle qu’il conviendra de déterminer avec
une plus grande précision. D’ailleurs, cette dérivée aura paur valeur
approchée une fonction interpolaire du second ordre, déduite des
trois premidres observations. Ajoutons que la différence de cette va-
leur approchée 2 la valeur véritable sera proportionnelle 4 une valeur
moyenne de la dérivée du quatriéme ordre seulement, si I'on choisit
pour premiére époque la moyenne arithmétique entre les époques des
trois observations. Remarquons enfin que, l'intervalle des deux obser-
vations extrémes restant le méme, 'influence des erreurs d’observa-
tion sur la valeur de la fonction interpolaire sera la moindre possible,
si 'observation intermédiaire est séparée.des deux autres par des in-
tervalles:sensiblement égaux. Adoptons ces hypothéses, et nommons
i Uintervalle de temps qui séparera la seconde observation de chacune
des deux autres. L'erreur que I'on commettra en prenant pour valeur
de la fonction dérivée du second ordre la valeur de la fonction inter-
polaire du second ordre, tirée des trois observations, se composera de
.deux parties proportionnelles, I'une au -carré de ¢, I'autre au carré

de %, les coefficients de 2* et de l—t étant, d’une part, 26, d’autre part,

une valeur moyenne / de la fonction dérivée du quatriéme drdre-; et
I'erreur totale, divisée par 24, sera la plus petite possible, lorsque ces -
deux parties seront égales, abstraction faite du signe. Cette égalité
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fournira un moyen simple de détermination pour la valeur qu’il con-
viendra d’attribuer 4 I'intervalle ;. En eﬁ"et,. on peut d’abord, de cing,
siX, sept observations... éloignées les unes des autres, déduire les va-
leurs de fonctions interpolaires du premier, du second, du troisieme
et du quatrigme ordre; et celles-ci représentent précisément des va-
leurs moyennes des dérivées des mémes ordres, respectivement divi-
sées par les nombres 1, 2, 6, 24, ou du moins ces valeurs moyennes
affectées d’errcurs trés petites, qui sont produites par les observa-
tions, et dont les limites sont connues. On connaitra donc une valeur
approchée de /, et il n’est méme pas nécessaire qu’ici I'approximation
soit considérable; car, pour remplir la condition indiquée, ¢ devra
étre réciproquement proportionnel & la racine quatriéme de /; et par
suite, la valeur de I'intervalle ne sera pas diminuée ou augmentée
d’un cinquieme, si/ est doublé ou réduit & la moiti¢ de sa valeur.

La valeur de ¢ étant calculée comme on vient de le dire; pour le cas

ot la fonction principale se réduit & la longitude géocentrique, on
choisira trois observations de maniére que la premiére et la troisieme
soient séparées de la seconde par des intervalles de temps égaux a ¢,
ou du moins par des intervalles aussi rapprochés de ¢ qu'il sera pos-
sible; et alors nos formules fourniront avec la longitude et la latitude
géocentriques leurs dérivées du premier et du second ordre relatives.
' & une premiére époque, qui sera la moyenne arithmétique entre les

époques des trois ohservations, ou du moins clles fourniront les
valeurs approchées de ces inconnues avec un degré d’approximation
indiqué par le calcul méme. .

Les valeurs des mémes inconnues, correspondantes & une seconde
époque, se déduiront par le méme procéds, ou d’une quatriéme obser-
vation jointe 3 deux des trois premitres, ou mieux encore de trois
observations nouvelles; et alors les formules (7), (8) du Mémoire du
27 décembre fourniront le moyen de déterminer immédiatement I’or-
bite de I'astre observé.

On remarquera que, dans la méthode précédente, on commence par
fixer 'intervalle de temps qui doit séparer I'une de 'autre deux obser-
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vations admises & concourir & la détermination d’une orbite. Cette
fixation dispense souvent le calculateur de travaux inutiles, qu’il se
verrait & regret forcé de refaire en entier avec des données dlfferentes
de celles qui servaient de base i un _premier calcul.

En effet, les erreurs qui affectent les inconnues dont il s’agit d’ob-
tenir ici les valeurs proviennent, les unes des inexactitudes des obser-
vations, les autres de I'inexactitude des formules que I’on emploie. De
ces deux sortes d’erreurs, les premiéres augmentent quand on rap-
proche, et les derniéres quand on éloigne les observations. Il y avait
donc ici lieu de chercher & quelle distance deux observations consécu-
tives doivent étre placées pour que I'erreur totale & craindre soit un
minimum. Les avantages qui résultent évidemment de la solution de
ce dernier probléme me permettent d’espérer un accueil favorable des
astronomes pour ce nouveau travail que leur bienveillance m’a encou-
‘ragé A poursuivre, et que je me propose de reproduire avec de plus
amples développements dans mes Exercices d’ Ana{yse et de Physique
malﬁematzque.

J’ajouterai qu’on peut encore obtemr une détermination trés simple
des éléments de orbite d’un astre, en apphquant les principes ci-
dessus exposés aux formules données par Lagrange dans le Mémoire
de 1780, ou plutdt aux équations dans lesquelles se transforment ces
formules, quand les observations voisines se rapprochent indéfini-
ment. C’est, au reste, ce que j’expliquerai plus en détail dans un autre
article. ,

. 303,

ASTRONOMIE. — Formules pour la détermination des orbites des planetes
et des cométes.

' C.R., T. XXVI, p. 57 (17 janvier 1848).

Pour obtenir une détermination trés rapide et méme trés exacte
des éléments de l'orbite d’'un astre, il suffit d’appliquer les principes
OEuvres de €. — S.1, 1. X, 58
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exposés dans la précédente séance aux formules données par Lagrange
dans le Mémoire de 1780, ou plutdt aux équations dans lesquelles se
transforment ces formules, quand les observations voisines se rappro-
chent indéfiniment. On peut dailleurs résoudre aisément ces der-
nieres équations, quand on commence par déterminer approximative-
ment les inconnues, a I'aide de 'équation linéaire qui existe entre les
trois projections algébriques de l'aire que décrit le rayon vecteur
mené du Soleil & I'astre observé (voir la séance du 27 décembre 1847).
Alors les seules quantités qui entreront dans le calcul seront des va-’
leurs particuliéres de certaines variables et de leurs dérivées du pre-
mier ordre. D’ailleurs, ces valeurs particuliéres pourront se déduire
de quatre observations de I'astre, jointes aux formules trés simples
que je vais indiquer.
ANALYSE.

Soient ¢,, ¢,, t, ... diverses valeurs particuliéres attribuées au
temps ¢; soit, de plus, ¢ = f(¢) une fonction continue du temps ¢, et
posons

() —£(8).
t—¢

f(t” tl)'—f(th t)’
tg"—t

f(¢ 6) = f([, byy by) =
Alors f(¢,¢,), f(¢,¢,,2,), ... seront ce que M. Ampére a nommé des
Jonctions interpolaires des divers ordres, issues les unes des autres, et
I'on aura

f(e) =€) =+ (¢ — ) (¢ 41)
(1) =‘f(t1) T (E— &) [(4yy £a) + (E—4;) (£ — ) £(¢, £1y 82)

e R I R R R T O R R S S I I SRR )

Alors aussi les quantités

f(t’ ti), f(tl’ tz), f(tzy ts)’ Ty
(2) £(¢, 63 85)y (L1, tay L)y cevy
( f(t’ tly tz, ta), sy
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.seront celles que Laplace a désignées par

SCP: 6?19 6902,, ey

(3) 9 Fou, .. l ‘
. Fo, ...,

- Enfin, les fonctions

(4) £(¢,8), vf( 8, ), f(2,¢,¢,0),

v

se réduiront respectivement aux suivantes :

v

(5) (@, 10 S5,

et chacune des fonctions interpolaires comprises dans la premiére, la
deuxiéme, la troisieme, ... ligne horizontale du Tableau (2) ou (3)
sera une valeur moyenne du premier, du second, du troisiéme, ...
terme de la suite (4) ou (5), c’est-d-dire une valeur de ce terme cor-
respondante i une valeur du temps z, comprise entre la plus petite et
la plus grande de celles qui concourent & la formation de la fonction
interpolaire. Done, si 'on connait 7z valeurs particuliéres de la fonc-
tion f(¢z) correspondantes & des valeurs de z comprises entre certaines
limites, la formation des fonctions interpolaires fournira immédiate-
ment m — 1 valeurs particulieres de f'(z), m — 2 valeurs particulieres
de ;f7(¢), ..., correspondantes 2 des valeurs de ¢ toujours renfermées
entre les limites dont il s’agit. Il y a plus : je démontre que, dans le
cas oli la suite (4) est rapidement décroissante, et oli les temps ¢,, ¢,,
t35 ..., rangés suivant leur ordre de grandeur, ne sont pas tres diffé-
rents les uns des autres, les fonctions interpolaires

(6) f(t, ta)y T(tyy tayty), L4585, Ly 8),

représentent & trés peu prés les valeurs des termes de la suite (5) cor-
respondantes aux valeurs de ¢, exprimées par les rapports

s bty 2 b+ttt 8y
(7) 2 ’ 3 ’ 4 PR
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On tire de la formule (1)

f(¢) :f(t;) + (¢ — &) f(ty, ty) . + (=) (t—1t) £(¢, by &a)s

8
(%) P(0) =1(b, ta) + (2t —ty— ) £(2, £, 8a) + (£ — ;) (£ — &) £(¢, &, L4y £2)-

" .\ ' ¢+t .
Si, dans ces derniéres formules, on suppose ¢ = %2, alors, en fai-

N 2
sant, pour abréger,
t—t1=tz—t=i, -

f(t’ s tz):k’ f(t: &Ly, tz):l,
on trouvera

f(6)+ 08 L,
2

() = k,

) () —08)

f'(¢)= i,

Si, dans une premiére approximation, on néglige les termes i2£, 2/,
on aura simplement

(10) _ f(z):—-———f("’)":f(t‘),

f) —1(¢),

tg'—'tl ’

(1) - fi(¢) =

et les erreurs commises, en vertu de la substitution des formules (10)
aux formules (g), seront représentées par les valeurs numériques des
produits ' '
2k, &l

Mais, lorsque la suite (4) ou (5) sera une suite rapidement décrois-
sante, on pourra, comme on I'a vu, calculer approximativement di-
verses valeurs particuliéres des fonctions f'(2), 3 £”(z) correspondantes
b diverses valeurs de z. Donc alors aussi on connaitra des valeurs
approchées des coefficients %, /, qui seront sensiblement égaux aux
valeurs de f'(2) et de 3f’(¢) correspondantes a la valeur de ¢ repré-

, b+ L
sentée par le rapport =—

Dans P'application des formules précédentes & I’Astronomie, f(z)
pourra représenter, par exemple, la longitude ou la latitude géocen-
trique de Vastre observé. Supposons, pour fixer les idées, que ¢ =f(¢)
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- représente la longitude géocentrique. Alors, des deux fonctions f(¢),
f'(¢), la seconde sera celle dont les valeurs particuliéres, tirées des
observations, seront généralerﬁent moins exactes, et par conséquent
celle qu’il conviendra de déterminer avec une plus grande précision.
D’ailleurs, si 'on nomme J] 'erreur qui peut résulter, pour une va-
leur particuliere de f(¢), de I'inexactitude des observations, le second
membre de la formule (11) pourra étre, pour cette raison, affecté

) > " 14 ’ . 1 . l ‘t2‘— ti — Jl
d’une erreur représentée, au signe prés, par le rapport —— = =

24) )
Donc la somme des erreurs qui proviendront : 1° de I'inexactitude de
la formule (11), 2° de I'inexactitude des observations, pourra s’élever,

abstraction faite du signe, jusqu’a la limite

4

=+ 21
{

Or cette somme deviendra un minimum, lorsque, la premiere erreur
étant la moitié de la seconde, I'intervalle ¢ vérifiera la condition

i
(AN,

Cette derniére équation détermine la valeur qu’il convient d’assigner

.

(12)

a I'intervalle 27 compris entre deux observations admises & concourir
a la détermination du plan de P'orbite d’un astre. Si I'on veut, par
exemple, appliquer la formule (12) & la planéte Hébé, en partant des
observations faites dans le mois de juillet 1847, on trouvera pour va-
leur moyenne de /, un nombre peu différent de 0,05; et par suite la
formule (12) donnera ) -

13) ' i::(lo&)%.

Si, pour fixer les idées, on prend & = 4”, on aura i = 3,4 environ.
Donc alors 7 devra étre de 3 a 4 jours, et 'intervalle 24 compris entre
deux observations consécutives, de 6 a 8 jours, s’il est possible.

Nous remarquons en finissant que, dans les vgleurs,de'f(t), (1),
fournies par les formules (10) et (11), on pourra,‘si Pon veut, corriger
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approximativement les erreurs produites par I'inexactitude de ces for-
mules, puisqu’on connaitra les valeurs approchées des produfts ¢2£,
i/, Mais il n’en sera pas de méme des erreurs produites par I'inexacti-
tude des observations. On connaitra seulement les limites probables
de ces dernieres erreurs; mais leur signe restera inconnu dans ce pre-
mier calcul.

Remarquons encore que, si & la somme des erreurs provenant des
deux causes ci-dessus indiquées on substituait la somme des carrés de -
ces erreurs, on obtiendrait, i la place de la formule (13), la suivante

(14) i= (l—%>%= I,ﬂ(%)é)

de laquelle on déduirait une valeur de ¢ peu différente de celle que
fournit I'équation (12).

394.

OpTiQUE.. — Note sur la lumicre refléchie par la surface d’un corps opaque,
et specialement d’un metal.

C. R., T. XXVI, p. 86 (17 janvier 1848).

Concevons que I'on fasse tomber un rayon lumineux sur la surface
d’un corps opaque, mais isophane, par exemple d’un métal, et nom-
mons 7 'angle d'incidence formé par le rayon lumineux avec la nor-
male & la surface réfléchissante. Soient d’ailleurs @, ¢ deux constantes
tellement choisies, que les deux produits

® cose, Osine

représentent, sous 'incidence perpendiculaire, d’une part I'indice de
réfraction, d’autre part le coefficient d’extinction. Les formules que
jai données dans les Comptes rendus de 1836 et de 1839 pour la
réflexion de la lumiere & la surface des métaux se déduiront, comme
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je I'ai dit, des équations de condition placées sous les numéros (24)
et (25) dans la 7° livraison des Nougeaux Exercices de Mathéma-
tiques (p. 203), et rappelées dans le Tome VIII des Comptes rendus
(p- 970) ()~ |

En partant de ces-équations de condition, et en représentant l'in-
tensité de la lumiere par I? ou par J?, suivant que le rayon incident
est polarisé perpendiculairement au plan d’incidence ou paralléle-
ment & ce plan, on trouve, sous I'incidence perpendiculaire, -

(1) I’:J“:tang(np—-g);

la valeur de ¢ étant donnée par la formule
(2) . coty = cose sin(2 ar¢ tang®),

et, sous I'incidence oblique,

-

(3 - I’:tgﬁg(cp_‘%» Jzztang(xﬂ%)

les valeurs de ¢, ¥ étant déterminées par les formules

U
s COtCP — 005(25 —'U) sin (2 arc tangm>;

(4)

| , oSt
l coty — cosvsin (2 arc tangT>>

dans lesquelles on a

' sinz U= sinae §®
(5) cot(w—a):cotecos(zarctang-@—>, =\ sinav .

Si le rayon incident est poiarisé suivant un plan quelconque, il
pourra du moins étre décomposé en deux autres rayons polarisés, I'un
-suivant le plan d’incidence, I'autre perpendiculairement & ce plan,
par conséquent en deux ;‘ayons dont les intensités respectives seront
tournies par les équations (1) ou (3). Si, d’ailleurs, on suppose ces
deux rayons doués, avant la réflexion, de la polarisation rectiligne,
en sorte que leurs nceuds coihcident, la réflexion opérée par Ja sur-

a

(1Y) OEuvres de Cauchy, 8.1, T. IV, p. 342°
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face métallique séparera ces mémes neeuds; et, si D) représehte, apres
la réflexion, la différcnce entre les phases des deux rayons dont il
s’agit, on aura : '

(6) ) . ~ tangd=tangawsinv,

'angle o étant déterminé pﬁr la formule
’ A

) tangw = sinztangt

Les formules qui précédent supposent connues les valeurs de © et
de ¢ relatives & chaque métal. Pour déterminer ces valeurs, il suffit de
considérer le cas particulier ot I'angle « se réduit  I'incidence prin-

“cipale, désignée par M. Brewster sous le nom de the mazimum pola-
ri’sing angle. Alors I'angle & est de 45°, et les formules (6), (7)
donnent

0= %, U =—sinz tangz. .
Alors, aussi, I'on a

v=2II,

IT désignant 'azimut de réflexion, c’est-a-dire ce que devient I'azimut
du rayon réfléchi, quand ’azimut du rayon incident est la moitié d’un
angle droit; et I'on tire des formules (5)

' sinav\?
(8) . tang(2s—v)=tangvcos(n —21), ®—<sinzs>U

Les formules (8) permettent de calculer pour chaque métal le
coefficient d’extinction et 'indice de réfraction. Comme je 'ai déja
remarqué dans un autre Mémoire, I'indice de réfraction d’un métal
est beaucoup plus petit qu’on ne le supposait communément. Ainsi,
par exemple, on se disputait pour savoir si Pindice de réfraction du
mercure était 4,9 ou 5,8. Cet indice est en réalité 1,7, ou environ
trois fois plus petit qu’on ne le croyait. ' '

Comme, pour les divers métaux, le rapport % est peu considérable,

il en résulte que, dans la réfraction sur un métal, les formules (5)

donnent sensiblement
v=g,* U=80.
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Par suite aussi, le coefficient d’_extinctioh et I'indice de réfraction
n’éprouvent que des variations peu sensibles, quand le rayon inci-
dent s'écarte de la normale i la surface réfléchissante, et les for-
mules (4) peuvent étre, dans une premiére appr0x1mat10n, rempla-
cées par les suivantes :

A ' 1
colg = cose sin | 2 arc tang =
(0) oLe . s ( g@cos1'>’
9 '

coty =cosgsin (2 arc tang C(:;T)'-
Les formules (g), appliquées & I'acier, depuis 7 = 0° jusqu’a 7 = 75°,
m’ont donné, & moins d’un centibme prés, les mémes résultats que les
formules (4); et ces résultats se sont trouvés d’accord avec les expé-
riences que M. Brewster a fait connaitre dans son Mémoire de 1833.

.

395,

ASTRONOMIE. — Rapport sur digers Mémoires de M. Micuav, relatifs
a la détermination des orbites des planétes et des cometes.

C. R., T. XXVI, p. 88 (17 janvier 1848).

L’Académie nous a chargés, MM. Sturm, Liouville et moi, de lui
rendre compte de divers Mémoires de M. Michal, relatifs & 1a détermi-
natign de 'orbité d’une planéte ou d’'une cométe. Parmi les méthodes
proposées par l'auteur, les unes se rapportent & des cas particuliers,
par exemple au cas ol 'excentricité de 'orbite est tres petite, ou bien
encore au cas olt les observations données ont été faites dans les con-
jonctions ou dans les opposmons. D’autres, au contraire, se rap- -
portent & une orbite quelconque. Entrons, alégard de ces dernleres,
dans quelques détails. - ' R L

OEuvres de C. — S.1, t. X. . 59
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L'une des méthodes présentées par M. Michal, pour le cas d’une
orbite quelconque, n’est pas sans analogie avec celle que M. de Gas-
paris (') a donnée dans un Mémoire sur lequel nous avons fait un
Rapport & ’Académie, par conséquent avec la fnéthode proposée par
Lagrange dans les Ephémérides de Berlin de 1783, et reproduite dans
la Connaissance des Temps pour ’année 1821. Comme M. de Gasparis,
M. Michal a substitué & I'équation du troisieme degré établie par
Lagrange entre les deux constantes qui déterminent le plan de Ior-
bite, une équation du second degré. Mais, dans I'un des Mémoires
de M. Michal, celle-ci renferme, au lieu des longitude et latitude géo-
_centriques fournies par deux couples d’observations, qui, prises deux
a deux, sont supposées trés voisines, les longitude et latitude géocen-
triques fournies par une seule observation, avec leurs dérivées du
premier et du second ordre. De plus, M. Michal a remarqué que

- Péquation finale, produite par I'élimination de I'une des deux incon-
nues entre I’équation trouvée et une seconde équation de méme forme,
s’abaisse du quatriéme degré au troisieme. La raison en est que les
deux équations du second degré entre lesquelles I'élimination s’ef-
fectue ne renferment pas de terme constant. Donc I'équation finale
du quatriéme degré admettra une racine nulle, dont elle pourra étre
débarrassée immédiatement.

On sait que, pour la détermination de l'orbite d’un astre, trois
observations suffisent & la rigueur. Si 'on en donne un plus grand
nombre, la solution du probleme pourra naturellement étre réduite
a une équation du premier degré. C’est aussi ce qu’:'i trouvé M. Michal.
Il prouve, d’ailleurs, qu’on peut alors obtenir, entre les projections
de I'aire décrite par le rayon vecteur mené de.la Terre au Soleil, une
équation séparée qui ne renferme que des dérivées du premier et du
second ordre. Mais il ne faudrait pas croire que trois équations de
cette forme déterminassent les trois projections dont il s’agit. Elles

i

(*) Le premier des Mémoires de M. Michal a été présenté 4 I'Académie huit jours apres
le Mémoire de M. de Gasparis.
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déterminent seulement, et 'un de nous, apres avoir obtenu la méme
équation vers la méme époque, en faisait la remarque, le rapport de
celles de ces projections qui ne se mesurent pas dans le plan de ’éclip-
tique. T

En résumé, les Commissaires pensent que plusieurs des formules
présentées par M. Michal peuvent étre utilement employées dans la
détermination des orbites des planétes et des cometes, et ils pro-
posent en conséquence, a I’Académie, de voter des remerciments &
I'auteur du Mémoire.

A

396.

AstroNoMIE. — Formules pour la détermination des orbites des planétes
. et des cometes (suite)..

C. R., T. XXVI, p. 133 (24 janvier 1848).

Vai cherché dans la derniére séance la valeur qu’il convient d’assi-
gner 4 l'intervalle compris entre deux observations admises & con-
courir a la détermination de Lorbite d’un astre. Cet intervalle une
fois trouvé, il reste & savoir quelles seront les inconnues dont il con-
viendra de fixer d’abord les valeurs. Or toutes les méthodes employées
pour une premiére détermination des inconnues introduisent dans
le calcul les dérivées des variables, ou du moins leurs valeurs appro-
chées représentées par des rapports de différences relatives a de trés
petits accroissements du temps; et, comme ces dérivées se calculent
avec d’autant moins de précision qu’elles sont d’un ordre plus élevé,
il importe de faire en sorte que la solution du probléme dépende uni-
quement, s'il est possible, de formules qui ne renferment que des
dérivées ou des différences du premier ordre. Cette condition est
remplie pour les formules que Lagrange a données dans le Mémoire
de 1780, comme propres & fournir U'inclinaison de I'otbite de I'astre
observé avec la longitude du nceud ascendant, 4 'aide de trois couples

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



468 COMPTES.RENDUS DE L’ACADEMIE. .

d’observations qui, prises deux & deux, sont trés voisines 'une de
Pautre. 11 est vrai que les formules de Lagrange sont seulement ap-
proximatives; mais on peut les convertir en formules rigoureuses en
supposant que deux observations voisines se rapprochent indéfini-
ment. Alors la formule de laquelle Lagrange est parti se transforme
en une équation du second degré entre les trois projections algé-
briques de I'aire décrite dans 'unité de temps par le rayon vecteur
mené du Soleil & I'astre que 'on considere.. Il est vrai encore que
I'élimination de deux inconnues entre trois équations semblables a
conduit Lagrange & une équation finale du septieme degré, qui,
comme je I'ai fait voir, peut étre abaissée au sixiéme. Mais on évite
la résolution de cette équation finale en résolvant simultanément
par la méthode linéaire les trois équations qu’elle remplace, aprés
avoir obtenu des valeurs approchées des trois inconnues a l'aide de

. équation linéaire qui existe entre elles. Alors on obtient, pour Ia
détermination d’une orbite q.uelconque, une méthode simple et facile
qui donne immédiatement avec une grande exactitude le demi-para-
métre et la position du plan de 'orbite 4 T'aide des données fournies
par quatre observatlons seulement.

- ANALYSE,

Soient, au bout du temps t,.

¢, 9 la longitude et la latitude géocentriques de l'astre;
 la longitude héliocentrique de la Terre; _
R la distance de la Terre au Soleil.

Soient encore

H le double de I'aire décrite, dans I'unité de temps, par le rayon vec-
teur 7 mené de I’astre au Soleil;

U, V, W les projections algébriques de cette aire sur les plans des
coordonnées, le plan de I'écliptique étant pris pour plan des z, y3

C laire décrite, dans ’unité de temps, par le rayon R. .
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Posons d ailleurs, pour abréger,
— 08¢, _ Sing’
~ tangl ~ tangf’
LeosT=Dip,  Lsinl=D,v,
M =Lcos(w—1I), 9&=Lsin(w—1I),
A=NR,

En rapprochant indéfiniment deux observatlons vmsmes, on réduira
la formule de Lagrange a l’equatlon

*

(1) (pU—;—vV—i—W)(p.U—l-?V—i-W—C):Ji(Ucosw—l— Vsinw).

Trois équations semblables & celles-ci détermineront les valeurs des
trois inconnues U, ¥, W. Il est vrai que I’élimination de W et de
W — C fournirait une équation finale du sixieme degré en % Mais,
au lieu de résoudre cette équation finale, on peut appliquer la mé-
thode linéaire & la résolution simultanée des trois équations qui la
produisent, aprés avoir déterminé les valeurs approchées des incon-
nues & I'aide de I'équation linéaire qui existe entre elles. Si I'on pose,

pour abréger,
, 2u=D;1R + cot(w —II)D,w, ‘

D.p Q::V—%D;v:

la lettre 1 indiquant un logarithme hyperbolique, et I'arc = étant
exprimé en parties du rayon pris pour unité, I’équation linéaire dont
il s’agit sera '

(2) ' QU4+ V+-W—C=o0. - '

Par suite, sil’on pose encore

A9 cosw — A% sinw

S=v D.pAQ—DvAT ’

A2, A9 étant les accrmssements de ¢ et Qcorrespondants a 'accrois-
sement Az du temps ¢, on aura '

U vV _ w—C RS—C

(3) 39 A% QAP — QA3 ~ 'D,pA3 — DA%
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Cette derniére équation détermine immédiatement les premiéres
valeurs approchées des trois inconnues U, V, W,

Il est bon de remarquer que I'équation (1) peut étre immédiate-
ment fournie par I'élimination de v entre les denx formules

) »(Ucosqo cosf + Vsing cosd + Wsinf) =— R(Ucosw + Vsinw),

Ucoso cosd + Vsing cosf + (W — €) sinf = — % Rsin%b,

¢ étant la distance de la Terre & I'astre observé. D’ailleurs, pour éta-
blir directement les équations (4), il suffit de déterminer les cosinus
des angles que la direction du rayon « forme avee les moments linéaires
des vitesses absolue et apparenté de cet astre, le centre du Soleil étant
pris pour origine des moments. ' ‘

Les Exercices d’Analyse et de Physique mathématique-offrivont de
plus amples développements sur la formation et I'application des
formules (1), (2), (3). Je montrerai en méme temps les rapports
qui existent entre ces formules et celles qui ont été données par
d’autres auteurs ou par moi-méme, spécialement avec les formules
de MM. de Gasparis et Michal. ‘

- »

397.

AstroNOMIE. — Formules pour la determination des orbites des planéles
et des cométes (suite).

C. R., T. XXVI, p. 157 (31 janvier 1848),

Les formules que j’ai mentionnées dans la séance du 24 janvier
fournissent, comme je l'ai dit, le moyen d’obtenir avec une grande
exactitude le plan de I'orbite d’une planéte ou d’une comete, avec le
demi-parametre, a I'aide des'données fournies par quatre observa-
tions: Il reste & examiner quelle est la méthode qu’il convient de
suivre, et quelles sont les formules qu’il convient d’employer, lorsque
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les observations données, ou du moins celles dont on se propose de
faire usage, sont au nombre de trois seulement.

Dans cette derniére hypothése, il parait utile de commencer par

. fixer la dlstance de T’astre observé au Soleil. Or, comme on le sait, la
valeur de cette distance est fournie par une équation du septiéme
“degré, dans laquelle entrent des dérivées du premier et du second

ordre correspondantes & une certaine époque. D’ailleurs, l¢ choix de
cette époque n’est pas, il s’en faut de beaucoup, sans importance, et
de ce choix peut dépendre tout le succes de 'opération. En effet, le
degré d’approximation avec lequel s’obtiendra la distance cherchée
dépendra surtout du degré d’exactitude des dérivées du second ordre.
D’ailleurs, en vertu des principes établis dans la séance du 17 janvier,
si Pon considére une quelconque des quantités variables comme fonc-
tion du temps ¢, la fonetion interpolaire du second ordre correspon-
dante a trois observations données représentera sensiblement la moitié
de la dérivée du second ordre, non pour une valeur quelconque de ¢,
mais spécialement pour celle qui est la moyenne arithmétique entre
les époques des trois observations. C’est donc cette derniere valeur
de ¢ qui devra étre choisie de préférence, et I'époque qu'elle indi-
quera sera celle pour laquelle on poutra espérer. d’obtenir avec une
exactitude suffisante la distance du Soleil a I’astre observé. D’ailleurs,
cette distance étant connue, les divers éléments de 'orbite pourront
étre déterminés approximativement, et corrigés ensuite a I'aide des
formules établies dans la séance du 15 novembre. Alors, les résultats
définitifs du calcul étant déduits de la méthode linéaire appliquée a
des formules qui ne renfermeront plus aucune dérivée, le degré de.
précision des éléments trouvés dépendra uniquement du degré d’exac-
titude des trois observations employées.

Je ferai ici, en passant, quelques remarques qui ne seront pas sans
utilité. ‘

Il importe de rendre trés facile la formation et la résolution de
I’équation du septiéme degré, dans laquelle I'inconnue est la distance’
de la Terre a 'astre observé. On verra dans ce Mémoire que 'on peut
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déduire immédiatement cette équation fondamentale de la seule con-
sidération de la force centrifuge correspondante, non pas a la vitesse
absolue de I'astre, mais &.la vitesse apparente du point ol le rayon
vecteur mené de la Terre & I’astre rencontre un plan parallle au plan
de Pécliptique. Si, d'ailleurs, comme 1’a fait M. Binet, on applique 2
I'équation trouvée le théoréme de Rolle, -on obtiendra sans peine des”
limites entre lesquelles tomberont les deux racines réelles et positives
propres 4 vérifier cette équation, et, par suite, ces racines elles-
mémes. | o

Dans une précédente séance, j'ai remarqué que I'équation finale,
4 laquelle Lagrange est parvenu dans le Mémoire de 1780, peut étre
abaissée du septidme degré au sixieme. Pour démontrer directement
la possibilité de cot abaissement, il suffit d’observer que les équations
du deuxiéme degré, entre lesquelles I’élimination s’effectue, peuvent
étre vérifies par deux systémes de valeurs des inconnues. Il en ré-
sulte que I'équation finale du huitieme degré, & laquelle on sera con-
duit par I’élimination, renfermera deux racines étrangeres & la ques-
tion. Elle pourra donc étre abaissée du huitiéme degré au sixieme,
conformément & la remarque que je viens de rappeler,

ANALYSE,
§ L. — Sur quelques formules de Mécanigque.

Considérons un point matériel A qui se meut llbrement dans Pes-
pace, et soient, au bout du temps ¢,

x,y, s les coordonnees de ce point par rapport & trois axes rectangu-
laires entre eux;

rla distance du méme point & 'originé O des coordonnées ;

w sa vitesse;

P la force accélératrice appliquée au point dont il s’agit.

Les projections algébriques de la vitesse o et de la force P sur les
axes des coordonnées seront respectivement

D;z, Dy, D.s, Dz, D}y, Diz
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Cela posé, concevons d’abord que le point matériel se meuve dans
un plan paralléle au plan des @, y, et nommons p le rayon de courbure
de la courbe décrite. On aura

DizDiy—DyyDixe | 1
w3 T

(1)

et, si 'on suppose le rayon de courbure p mesuré & partir de la courbe
décrite, les cosinus des angles formés par la direction de ce rayon:
avec les demi-axes des @ et y positives seront respectivement égaux
aux produits '

_w_" D;y ﬁ Dp’” .
p D,aDiy—D,yDiz’ p D,aDiy—D,yDjx

Considérons maintenant le cas général o le point matériel se meut
d’une maniére quelconque dans V'espace, et posons, dans ce cas,

.

& = |43, y=v3.

v

Alors %, v seront les tangentes trigonométriques des angles formés par
les pro]ectlons du rayon vecteur sur les plans coordonnés des z, z et
des y, s ave¢ le demi-axe des z positives.: Alors aussi les projections
algébriques D}, D}y, D}z de la force accélératrice P pourront étre
présentées sous les formes

D}z 2D,puD5+2D2p, vDizs+2D,vD,;5+4+ 35D}y, Diz

Par suite, la force P pourra étre décomposée en deux autres Q, R
dont la premiére, correspondante aux projections algébriques

wDis, v]_)fz, Dz,
sera dirigée suivant le rayon vecteur r, tandis que la séconde R, cor-
respondante aux projections algébriques
2D,pDz+ 25Dy, 2DwD;zs 425D}y, o,

sera comprise dans le plan mené par le point A parallelement au plan

des «, y. 11y a plus : nommons ABC la trace de ce dernier plan sur le

cone qui a pour sommet U'origine O, et pour base la courbe décrite
OFuvres de €. — S.1, . X, * 6o
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par le point matériel. Soit d’ailleurs a le point ol la droite OA ren-
contre le plan mené paralltlement au plan des «, ¥, mais & la dis-
tance 1, du coté des z positives, et nommons abc la trace de ce méme
plan sur le cone dont il s’agit. La force R se décomposera elle-méme
- en deux autres R, R”, dont 'une R/, correspondante aux projections
algébriques .
. 2D, D,z 2DvD, 5, .
sera dirigée suivant la tangente menée par le point A 4 la courbe ABC,
tandis que la force R"; correspondante aux projections algéhriques

sD2p, 5D}y,

sera le produit de s par la force S, correspondante aux projections
algébriques D2y; D?v, ¢’est-a-dire par la force S d laquelle pourra étre

" attribué le mouvement du point a supposé libre sur la courbe abe.
Enfin, si 'on nomme ¢ le rayon de courbure de la courbe abe, et ¢ la
vitesse du point a sur cette courbe, on aura

(2) : L s (Do)t (Dov)Y,

' D,pDv—D,vD; 1
(3) ot e T o

et les cosinus des angles formés par la direction des forces R”, S avec
les demi-axes des x et y positives seront

_82 D,v B: D,
r D, pDiv=DyDig’ T DpDiv—=DyDip

Done, puisque les projections algébriques de la force R sur les axes
des et y sont :
T sDipy 5 D7y, ‘ '
on aura simplement .
R ==x )

3.

=%

.8 . A . g .
Mais — représente précisément la force centrifuge due a la vitesse .

On peut donc énoncer la proposition suivante, qu'il est, au reste,
facile d’établir sans calcul.

*
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TrtoREME. .— Supposons qu'un point matériel A, dont les coordonnées
‘rectangulaires, rapportées a l'origine O, sont &, ¥, 5, se meuve librement
dans Uespace, en vertu d’une certaine force accélératrice P. Supposons
.d’atlleurs éue deux plans paralléles au plan des x, y sotent menés, 'un
par le point A, 'autre par le point a situé sur le rayon OA, a la distance 1
du plan des x, y. Enfin, soient ABC, abe les traces de ces deux plans sur
le cone que décrit la droite OA, et décomposons la force P en deux autres
Q, R, dirigées, l'une suwant le rayon vecteur OA, lautre suivant une
droite comprise dans un plan perpendiculaire a !'axe des 5. Si U'on pro-
Jeite la force R sur le rayon de courbure de la courbe ABC, le rapport de
la projection a I'ordonnée z sera représenté, au signe prés, par la force
centrifuge due a la vitesse apparente du point a sur la courbe-abe, pour
un observateur placé au point O.

§ L. — Sur Uéquation fondamentale a U’aide de lagquelle se déterminent
les distances d’une planéte ou d’une cométe & la Terre ou au Solell.

Conservons les notations adoptées dans la séance du 24 janvier.
Soient d’ailleurs K la force attractive du Soleil, mesurée & Uunité de
distance, r la distance du centre du Soleil au centre A de lastre ob-
servé, et x, y, s les coordonnées du point 4. L’action du Soleil sur
'astre observé aura pour projections algébriques sur les axes coor-
donnés '

tandis que 'action du Soleil sur la Terre aura pour projections algé-
briques '
Kx Ky

[TCR (O

. X, y étant les coordonnées de la Terre. D’ailleurs, les coordonmées
relatives
v, x—3Xy y—Y, % : ‘
sont les projections algébriques de la distance ¢ de la Terre & l'astre

’ ET) ’ : . K
observé. Done, si I’on nomme P la résultante de P'attraction 0 et

-
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d’une force égale mais directement opposée & I'attraction %, et si
" Pon décompose la force P appliquée au point 4 en deux forces P’, P”
dirigées, I'une suivant le rayon vecteur ¢, I'autre suivant une droite
comprise dans un plan perpendiculaire & 'axe des z, les projections

algébriques de la force P” sur les axes coordonnés seront

y 1 1 T I
Kx(ﬁi_ﬁ>’ Ky(l_—{‘;‘——;—3>: 0.

D’ailleurs, le mouvement apparent de I'astre pour un observateur
placé au centre O de la Terre pourra étre attribué i la force P; et, si
I'on nomme ABC la trace du plan mené par le point A parallélement
au plan des @, y sur le cone décrit par la droite OA, la projection de -
la force P” sur la normale & la courbe ABC devra étre égale, au signe
prés, A la force centrifuge due & la vitesse apparente du point A sur la
méme courbe. D’autre part, le rayon de courbure de cette derniére
courBe sera égal, au signe pres, &

-
3,
v

* 1a valeur de ¢ étant celle que déterminent les formules (2) et (3) du
§ I. Cela posé, le théoréme énoncé dans le § I fournira I’équation

e a1

la valeur de 4 étant déterminée par la formule

A L]

(2) 1 _ sin DuDiv—DyDip
. A7 KR sing D,p—cosm v’

dans lanuelle on aura

3

DipDiv—DvDip=x ;'-[(M)%(D,v)?]?-

Ajoutons que, si I'on nomme = sf la force centrifuge due 4 la vitesse
apparente du point A sur la courbe ABC, I'équation ¢2) donnera sim-
plement

(3) A — -+ KRcos(R, f)
‘ - fsiné
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Ainsi la valeur du coefficient 4 se déduit immédiatement de celle de
la force centrifuge f. D'ailleurs, 'équation (1) une fois établie, il suffit .
d’en éliminer ¢ a I’aide de la formule . ‘

r*=R?+ 2R« cos(¢ — m) cosf + <,

pour obtenir I'équation qui détermine la distance .

398.

AstRONOMIE. — Formules pour la détermination des orbites des planéles
et des cometes (suite).

C. R., T. XXV, p. 236 (21 [évrier 1848).

.

Lorsqu’on veut, a P'aide de trois observations, déterminer la dis-
tance d'une planéte ou d’une comete au. Soleil ou 4 la Terre, on
arrive, comme ['on sait, & une équation du septiéme degré. Si d’ail-
leurs on applique a I'équation trouvée le théoréme de Rolle, en pre-
nant pour inconnue la distance de 'astre observé a la Terre, on en
conclut, comme I'a remarqué M. Binet, que I’équation ne peut ad-
mettre plus de quatre racines réelles, dont 'une se réduit 2 zéro. Mais
si, au lieu de prendre pour inconnue la distance a la Terre, on prend
pour inconnué la distance au Soleil, alors le calcul montre que 1'équa-
tion obtenue ne peut offrir plus de trois racines réelles et positives.
Ces trois racines sont toutes trois supérieures a la perpendiculaire
abaissée du centre du Soleil sur le rayon vecteur mené du Soleil a la
Terre, et toutes trois inférieures 4 une certaine limite que fournit
immédiatement I’équation des forces vives. D’ailleurs I'une de ces
trois racines, étrangére a la question, se réduit & la distance du Soleil 2
la Terre; et, pour savoir si cette racine est ou n’est pas comprise entre
les deux autres, il suffit de consulter le signe d’une certaine quantité
connue. Enfin, pour savoir si la distance de I'astre observé au Soleil
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est inférieure ou supérieuré a la distance du Soleil & la Terre, il suffit
de recourir 2 une belle remarque de Lambert, ou, ce qui revient au
méme, il suffit d’examiner dans quel sens est dirigé le rayon de cour-
bure de la courbe suivant laquelle, dans le mouvement apparent de
I'astre, un plan parallele & celui de I'écliptique coupe le cone décrit
par le rayon vecteur mené de la Terre & I'astre. En vertu de ces
remarques, les racines de I'équation du septiéme degré qui pourront
-résoudre la question proposée se réduiront & deux, ou méme & une
seule, et I'on se trouvera ainsi ramené a la conclusion déduite par
M. Binet de la discussion géométrique de I'équation qui détermine
la distance de I'astre & la Terre. Ajoutons que, si I'astre observé est
une cométe, la valeur du grand axe déterminé par I’équation des
forces vives devra étre trés considérable, et qu'alors cette équation
fournira un moyen trés simple, non seulement de reconnaitre la véri-
table solution, mais aussi de corriger la valeur de la distance du Soleil
a la Terre fournie par la premiére approximation.

Je ferai encore ici une remarque importante. Les deux équations
générales que j'ai données dans la séance du 27 décembre dernier
renferment seulement, avec le demi-paramétre, les coordonnées de
Pastre observé et la distance de cet astre au Soleil. Or cette distance
se trouve liée par une équation du sccond degré a la distance de I'astre
a la Terre, qui est la seule inconnue de laquelle dépendent les coor-
données de I'astre. Enfin, si, I’astre observé étant une cométe, on le
considere, dans une premiere approximation, comme décrivant une
parabole, sa distance au Soleil dépendra uniquement du temps et de
deux éléments, dont I'un sera précisément le demi-parametre, I'autre
étant I’époque du passage de la cométe au périhélie. Donc, alors, les
deux équations générales ci-dessus mentionnées pourront étre censées
ne renfermer que deux inconnues, savoir les deux éléments dont il
s’agit. Done elles suffiront pour corriger les éléments, et la correction
ainsi obtenue sera d’autant plus exacte que les deux équations ne
renferment aucune dérivée. Ajoutons que I'on simplifiera le calcul en
ne conservant, dans les équations dont il s’agit, qu'un seul des trois
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systemes de valeurs des variables correspondantes aux trois observa-
tions données, et en remplacant les deux autres systemes par les deux
systemes des différences finies du premier et du second ordre formées
avec les trois valeurs de chacune de ces mémes variables.

ANALYSE.

Conservons les notations adoptées dans les séances précédentes, et
posons, de plus, ' C

IEN

B=k+

Les distances r, ¢ de 'astre observé au Soleil et & la Terre seront liées
. N

entre elles, et & la distance

(1) . s=v+k

"

par les deux équations

I I ‘ '
(2) ) . t—_—-’A<B—5—;§>) !

(3) ’ ri==s*4 [,

dans lesquelles R désigne la distance de la Terre au Soleil, et / la per-
pendiculaire abaissée du centre:du Soleil sur le rayon vecteur R. De
plus, en nommant w la vitesse absolue de I'astre observé, K la force
attractive du Soleil, et a le demi grand axe de I'orbite décrite, on aura

. 2‘ | 1 w? .
(4) s i
) La e @t : '- :
et 'on pourra réduire == i une fonction de ¢, de la forme
P K ,
&)2
(5) "K—:Jlo+2'll‘ot—l— STIN

, .
&, W, & étant des quantités connues. D'ailleurs, en vertu de la for-
-)- . . . .

mule (5), le polynome .
do 4 20be - 22

IRIS - LILLIAD - Université Lille 1



480 COMPTES RENDUS DE L’ACADEMIE.
essentiellement positif, ne pourra s’abaisser au-dessous de la limite

. A — bl
Cela posé, il résulte immédiatement dés formules (3), (4), que le
rayon vecteur 7 est renfermé entre les limites

l et

Ajoutons que, v étant une quantité positive, la distance r, en vertu de
la formule (2), sera supérieure ou inférieure a R, suivant que la quan-
tité A sera positive ou négative.

SiI’on élimine ¢ et s entre les formules (1), (2), (3), on obtiendra
I'équation '

. A\

(6) r’—l’——<B-— ;—3> =o,
a laquelle on satisfait en posant r = R. D’autre part, en différentiant
I'équation (6) par rapport i r, on obtient I'équation dérivée qui peut
étre présentée sous la forme

(7) ) 18— 3ABri4 4*=o0,

et qui n’admet au plus que deux racines réelles. Donc, par suite,
I’équation (6) ne pourra offrir plus de trois racines réelles; et, comme
la racine R est étrangére a la question, comme d’ailleurs le probleme
doit offrir au moins une solution, il est clair que I’équation (7), dont
le dernier terme est positif, offrira précisément deux racines réelles,
et I'équation (6) trois racines réelles. Enfin, comme dans le voisinage
de la valeur r =R, le premier membre de la formule (6) est négatif
ou positif pour » > R, suivant que la différence

R:—3Ak

est négative ou positive, il est clair que la question offrira une solu-
tion unique, si 'on a

(8) RE—3Ak <o,
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et que, dans cette hypothése, I'équation (7) offrira entre les limites /,

’ S — W2
e

une seule racine qui sera précisément la valeur cherchée de R.

R, si A est négatif, ou entre les limites R, » st A est positif,

Silon a, au contraire,
RéE—3lk>o,

Péquation (6) offrira, outre la racine R, deux racines. réelles, toutes
deux supérieures a K lorsque A sera négatif, toutes deux inférieures
2 R lorsque A sera positif; et il sera facile d’opérer la séparation de
ces deux racines, puisqu’elles comprendront entre elles une racine
de I’équation (7),

FIN DU TOME X DE LA PREMIERE SERIE.

OFupres de C. — S. 1, t. X, 61
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